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پس از نصب پايه روي زمين،  و قرار دادن تابلو روي آن ، اتصالات الكتريكي را با توجه به اصول ايمني  به 

 :ترتيب زير انجام دهيد 

  

 .گردد سانتي متر ازكف نصب 60تابلو درمحل مناسب و به فاصله حدود  •

 .تابلو درمحلي قرار گيردكه اپراتور هم زمان به تابلو و موتور اشراف داشته باشد و نور كافي به تابلو بتابد •

 .باشد EN 81شرايط دمايي و ميزان رطوبت موتورخانه مطابق با استاندارد  •

 .امكان دسترسي افراد غير مسئول به تابلو نباشد •

 .بر روي تابلو مناسب باشدفضاي مقابل تابلو براي ايستادن وكار  •

  

  اتصالات خطوط تغذيه  -1

به ارت وگيري از خطر برق گرفتگي به هنگام اتصال خطوط تغذيه، قبل از هر اقدامي از اتصال ارت تابلو لبراي ج

را از سمت تابلو S2 ،MP،T ،S ، Rساختمان مطمئن شده، پس از قطع كليد اصلي برق، ابتدا كابل ارتباطي خطوط 

  .و سپس آن را به تابلو برق موتورخانه متصل نمائيدوصل كرده  
  

  .را با توجه به قدرت موتور انتخاب نمائيد) و خط ارت   T،S،Rخطوط( قطر سيمهاي تغذيه : تذكر 
  

  اتصالات موتور  - 2

پس از اتصال ارت موتور به شينه ارت تابلو توسط كابل مناسب اتصالات خطوط قدرت موتور را با سـيم هـايي هـم قطـر     

در نقشه همراه تابلو چگـونگي اتصـالات ترمـز مكـانيكي ،     . به موتور متصل نماييد)  حتماً كابل شيلد دار(طوط تغذيهخ

همچنين شيلد كابل قدرت . آمده است )  FTS(، فن موتور  و كنتاكت ترميك فن موتور ) FTO(سنسور اخطار حرارتي

  .اييدارت نم 30mmموتور را از دو طرف با  پيچي با قطر حداقل 

همچنين براي سيمكشي قسمت انكدر، دقت كنيد كه حتما از سيم شيلددار استفاده شود و شيلد از يك طرف با پيچي با 

  .به ارت وصل شود 30mmقطر حداقل 

 

چـك ليسـت قبـل و بعـد از فـروش تـابلو       "، دفتـر چـه هـاي     Kollmorgenقبل از شروع عمليات نصب تابلو  :تذكر 

Kollmorgen "  ــابلو   "و ــل ت ــد از تحوي ــل و بع ــت قب ــك ليس ــابلو   "و   " Kollmorgenچ ــاي ت ــا ه ــه خط ترجم

Kollmorgen "  و"FAQ Kollmorgen"را مطالعه و اتصالات را مطابق نقشه برقرار نمائيد .  
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  :علاوه بر اين ، نكته زير را نيز مورد توجه قرار دهيد

تـابلو متصـل كـرده ،     B2و  B1با قطر مناسب به ترمينالهـاي   را  توسط كابل ) Brake Resistor(مقاومت ترمز  ◄

همچنـين سـيم ارت آن را    .  اطمينان حاصل كنيد كه احتمال اتصال هيچكدام از اين خطوط با زمين وجود نداشته باشد

   .به شمش ارت اتصال دهيد 30mmبا پيچي با قطر حداقل 

 راه اندازي اوليه - 3

ه هاي آموزشي لازم را گذرانده و از تجربه كافي برخوردار مي باشد مي توانـد در  تكنسين نصب سيستم آسانسور كه دور 

صورت رعايت احتياط هاي لازم و پذيرفتن مسئوليت مخاطرات مربوطه ، براي استفاده از كابين در انجام عمليات نصب ، 

توجه نماييـد كـه بـا پـل     . لو پل نمايدتعدادي از ترمينالهاي سنسورها و كنتاكتهاي ايمني و حفاظتي را موقتاً از روي تاب

نمودن هر كدام از اين سنسورها يا كنتاكتها برخي از ويژگيهاي ايمني و حفـاظتي آسانسـور از مـدار خـارج شـده و ايـن       

بنابراين فقط در مواقع ضرورت و با رعايت احتياط كامل مي توان از پل كردن وروديهـا  . موضوع بسيار خطرناك مي باشد

بديهي است به محض اتمام نصب فيزيكي اين سنسورها ، بايد سـريعاً آنهـا را در   . اه اندازي اوليه استفاده كردبراي انجام ر

بايد طوري انجام گيرند كه ) پل ها ( با توجه به مخاطرات اين مرحله ، اتصالات فوق . مدار قرار داده و پلها را حذف نمود

با رنگ متمايز كه در آنها بـه  ) حداقل يك متر ( بهتر است از سيمهاي بلند  به عنوان مثال، . وجود آنها كاملاً واضح باشد

را برقرار ) اتصالات موقت (براي راه اندازي اوليه بايد پلهاي زير . سانتيمتر گره هايي ايجاد شده ، استفاده كرد 10فواصل 

  :نماييد

در اين حالت با توجه به حذف دو سنسـور ايمنـي   . متصل كنيد 51را به ترمينالهاي  CANو  CA1ترمينالهاي  -1-3

فوق ، امكان برخورد كابين به كف يا سقف چاه آسانسور در مود رويزيون و برخورد بـه كـف چـاه در وضـعيت شناسـايي      

  .بنابراين در شرايط فوق مراقب باشيد كه حالت هاي خطرناك رخ ندهد. وجود دارد 

قـرار   115و  110گروه اول بـين ترمينالهـاي   . ور در گروه هاي مختلف سري مي شوند عناصر مدار ايمني آسانس -2-3

  .متصل مي گردند)  120,119,118(به ساير ترمينال هاي مدار ايمني  117گرفته و ساير گروهها با شروع از ترمينال 
  

 بررسي خطاهاي احتمالي پس از روشن كردن اوليه تابلو  -4

 

تا  U1به نشانگرهاي . ولت قطع است 110اين خطا بيانگر اين است كه مدار ايمني : control voltage خطاي -1-4

U6  اين نشانگرها مربوط به مدار ايمني مي باشند(دقت كنيد(.  

بـيش از حـد     FTO2و  FTO1اين خطا بيانگر اين است كه مقاومت بـين ترمينالهـاي   : thermistorخطاي  -2-4

  .اتصالات اين ترمينال ها را چك كنيد. حد گرم شده است  مجاز است و احتمالا موتور بيش از

ايـن حالـت   . (مـي باشـد  MPK نشانگر عدم آمـوزش بـرد   اين پيغام :  Learn Travel Not Validپيغام  -3-4

  .)مشكلي را پيش نمي آورد و بعد از اتمام كار نصب تكنيسين آريان در محل حاضر شده و اين پيغام را بر طرف مي كند
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چنانچه پس از اعمال فرمان حركت در وضعيت رويزيون موتـور در  : ركت موتور در خلاف فرمان داده شده ح -4-4

  كارهاي زير انجام شود  جهت عكس حركت كند لازم است 

به عنوان مثال خطوط منتهـي بـه   .دو خط از خطوط تغذيه موتور را با يكديگر جابجا كنيد :براي موتورهاي گيربكسي

  .با يكديگر جابجا شوند  V2,W2ترمينالهاي  

ضربه مي زند، يك دفعه سرعت مي گيرد و (در صورتي كه موتور به صورت صحيح نمي گردد :براي موتورهاي گيرلس

را اينقدر تغيير دهيد تا موتور بـه صـورت نـرم شـروع بـه حركـت        W و Vو  Uابتدا كابل هاي ) يا توان چرخيدن ندارد

، حالا كه موتور به صورت صحيح شـروع بـه كـار    )مدل مختلف براي اتصال اين كابل ها وجود دارد 6دقت كنيد كه (كند

 كرده اگر جهت حركت بر خلاف جهت حركت فرمان داده شده است جهت چرخش موتور را از پارامتر هاي درايـو تغييـر  

  .دهيد

 

 برقراري ساير اتصالات - 5

اتصالات الكتريكي ايـن سنسـورها مطـابق    ) شناسايي بالاترين و پايين ترين طبقه(:  CAn , CA1سنسورهاي  -1-5

به عنوان شناسايي در پايين ترين و بالاترين طبقه )  .N.Cاز نوع بسته يا ( دو سوئيچ قطع كن. مي باشند 4شكل شماره 

در چيـدمان  (قـرار ميگيرنـد    1CFاين سنسور در همه سرعتها در بالاترين و پايين ترين طبقه، قبل از . نصب مي گردند

  .)قرار گيرند ECA1,ECANبعد از  CA1,CANاين سنسور دقت شود كه 
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سانتيمتر تا سـطح اولـين و آخـرين طبقـه      180توجه داشته باشيد سوئيچ هاي دورانداز بالا و پايين مي بايست با فاصله 

سانتيمتر تا سـطح بـالاترين و پـايين تـرين طبقـه بـراي        260تا  240متر بر ثانيه و با فاصله  1براي موتور ها با سرعت 

  . متر بر ثانيه قرار گيرند 6/1موتورها با سرعت 

  :سنسورهاي ايمني داخل چاه و موتور خانه  -2-5

حـد بـالا و   ) شـالتر  ( اين اتصالات شامل كنتاكت گاورنر، ميكروسوئيچ دريچه دسترسي به چاه از موتور خانه ، قطع كـن  

تابلو بصورت سـري قـرار    111و110پايين، ميكروسوئيچ فلكه هرزگرد گاورنر و كليد ته چاه مي باشند و بين دو ترمينال 

  )5شكل شماره  . (مي گيرند 
  

  :مدار ايمني روي كابين  -3-5

، ميكرو سوئيچ دريچه فرار روي كابين و مجموعه مدار ايمنـي داخـل   )پاراشوت (اين اتصالات شامل كنتاكت ترمز ايمني 

  )5شكل شماره . ( مي باشد RUNجعبه رويزيون شامل كليد توقف اضطراري و كليد 

  
  

  
 5شكل شماره 
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  : مدار دربها  -4-5

كنتاكت درب هاي طبقـات بصـورت   . مدار دربها شامل كنتاكت درب كابين و كنتاكت و قفل درب هاي طبقات مي باشد

و  كنتاكتهاي قفل دربهاي طبقات  119و  118و كنتاكت درب كابين بين ترمينالهاي  118و  117 سري بين ترمينالهاي

اتصالات درب نيمه اتوماتيك را نشـان مـي    5شكل شماره . قرار مي گيرند 120و  119نيز بصورت سري بين ترمينالهاي 

بـه   119و  118و اگر درب ساده باشد، ترمينالهـاي   118و 117در صورتيكه درب تمام اتوماتيك باشد، ترمينالهاي . دهد

  .نديكديگر متصل مي شو

  

  ) : 1CF( سنسورهاي ايست طبقات  -5- 5

در صورتيكه از . تابلو متصل مي گردد 1CFسنسور ايست به ترمينال . هستند )  N.O( اين سنسورها هر دو از نوع باز  

ايـن  . انجام دهيـد   6سنسورهاي مغناطيسي با آهنربا استفاده مي كنيد نصب فيزيكي و الكترونيكي را مانند شكل شماره 

شكل مربوط به سنسورهاي مغناطيسي بـا آهنربـاي نـواري اسـت در صـورت اسـتفاده از نـوع ديگـر ايـن سنسـورها بـه            

  .اجعه كنيددستورالعمل سازنده مر

  

براي چيدن اين سنسور ابتدا كابين را  .دقت كنيد كه نحوه چيدن سنسورهاي لول برعكس آريان ميباشد: نكته ••••

 17سانتي متر بالاي سنسور و  17را دقيقا ) وصل كننده سنسور(دقيقا راست طبقه قرار دهيد سپس آهن رباهاي مشكي

از آهنرباهاي مشكي در دو طرف آن قرار  3cmقرمز را در فاصله  همچنين آهنرباهاي. سانتي متر پايين سنسور بچينيد

 .)باشد 24Vدر محدوده لول، داراي ولتاژ  1CFطوري آهن رباها را قرار دهيد كه ترمينال .(دهيد

در هنگام  24V+اگر از سنسورهاي دو آهنربا استفاده ميكنيد، چيدمان آهنرباها بايد به گونه اي باشد كه : نكته ••••

level آهنرباها را نيز نسبت به . باشد و خارج از اين محوطه قطع باشد وصلlevel  ،20cm بالا و پايين بچينيد. 

  

  : سيم كشيهاي مربوط به كابين  -6-5

 Full load،  و سنسورهاي فتوسل DCو DO يهاي انتخاب طبقه ، نمايشگر طبقات و جهت ، شاسي هايستشامل ش

 ،Over Load و لامپهاي اضافه بار )Overload( روشنايي و همچنين فن كابين و مدار زنگ و غيره مي باشد ، .

  .دقت شود كه نحوه سيم كشي سنسورها و ها مطابق نقشه باشد

  . انتخاب شوند  N.O و سنسور فتوسل بايد بصورت باز يا  DOشاسي : توجه 

ين و جهت حركت دقيقا طبق نقشه هاي احضار و نمايشگرهاي پذيرش احضار، نمايشگرهاي موقعيت كاب ستياتصالات ش

  )ولت24تحريك با . (بسته شوند
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بايد حتما از يك كابل دو رشته به هم تابيده شده شيلد دار استفاده ) LTS , LTS( در سيم كشي مدار سريال: توجه 

  .شود

ع بسته هستند و هر دو از نو  CA1و CAn اين سنسورها مشابه ) دورانداز اجباري(:  ECnو   EC1سنسورهاي  -

)N.C  (در اين . اين دو سنسور درآخرين مرحله از عمليات ،  نصب مي گردند. و توسط كمان روي كابين تحريك مي شوند

  .سيستم از آنها براي دوراندازي اضطراري در آسانسور استفاده مي شود

  
  

  :چند نكته مهم

بايد از كوپل دقيق انكدر به موتور مطمئن چون در اين سيستم دوراندازي بر اساس انكدر انجام ميشود بنابراين  - 1

 .بود

به علت دقيق بودن مدار سريال براي جلوگيري از هرگونه خطا در سيستم، در نصب كاركدك حتما از كابل شيلد  - 2

 .دار به هم تابيده شده استفاده شود

 .دقيقا طبق دستورالعمل چيده شود  1CFبراي به دست آوردن دقيق راستاي طبقه، آهن رباي  - 3

ترجمه ""براي پيدا كردن علت خطاي احتمالي، حافظه خطا را مطابق دستورالعمل زير پيدا كنيد و از دستورالعمل  - 4

 .علت خطا را پيدا كرده و مشكل را برطرف نماييد " Kollmorgenخطا هاي تابلو 
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براي تابلو هاي  APSدستورالعمل راه اندازي سيستم 

Kollmorgen 
 

  :مراحل زير را به دقت انجام دهيد APSجهت راه اندازي سيستم 
 نصب مكانيكي - 1

 Kollmorgenبه برد  APSسيم كشي و سربندي  - 2

 )1CFدر صورت وجوت آهنرباهاي ( ZONE SWITCH S72تعريف  - 3

 اجراي پروسه يادگيري - 4

 ورود پارامترهاي معمول تابلو - 5

  

  :نصب مكانيكي
  :آشنايي

يك نگهدارنده انكودر ابسولوت ) KPM )Kollmorgen Positioning system Mechanicسيستم 
)Absolute Encoder (است كه محل دقيق كابين را درون شفت مشخص مي كند.  

  :اطلاعات سخت افزاري
  كابين و وزنه      :محل اتصال تسمه

  )Absolute Encoder(ابسولوت         :نوع انكدر

  روي وزنه، ريل هاي روي كابين        :نحوه نصب

  رمت 80      :حداكثر ارتفاع شفت

  متر بر ثانيه 4      :حداكثر سرعت كابين

 

  :نكات ايمني

  :توضيحات كلي
  .نحوه نصب بسيار خطرناك است و احتمال صدمات جبران ناپذير و يا مرگ وجود دارد :خطر

. در صورت ناديده گرفتن موارد ايمني احتمال مرگ و يا صدمات جبران ناپذير و مرگ براي نصاب وجو دارد :هشدار
  .ديدن ابزار و وسايل، كابين و تاسيسات وجود دارداحتمال صدمه 
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  :شروع به كار

كردن قسمتي از لباس و يا قسمتي از بدن خود  گيردر هنگام كار شما در برار خطراتي همچون گير كردن به دستگاه،
اندازي آسانسورها لطفا در هنگام كار دستوالعمل ايمني نصب و راه . در قطعات دوار و يا سقوط و افتادن ابزار مي باشيد

  .را رعايت نماييد
 

انجام اين كار حتما مي بايت توسط اشخاصي با توانايي و تجربه در اين زمينه انجام شود كه آموزشهاي لازم را  :هشدار
  .در اين امر ديده باشند و با كار با سيستم آسانسور آشنا باشند

  .انجام شودنفر  2توجه داشته باشيد كه اين كار مي بايست حتما توسط 
  .خواهشمند است دستوالعمل زير را مرحله به مرحله و با دقت انجام دهيد

  :شروع نصب

است و نحوه نصب سيستم را در انتهاي ريل وزنه مشخص  ECOمدل  APSاين دستوالعمل تنها نصب سيستم  :نكته
  .مي كند

  :مراحل نصب

محلي كه مطمئن باشيد كابين .(نصب كنيد) headroom(كيت مكانيكي را در انتهاي ريل وزنه در فضاي هدروم  - 1

  )يا ريل تحت هيچ حالتي با آن يرخورد نخواهد كرد

  
  

 
 

  
 

 

 

 

 

 

 

توجه داشته باشيد كه پولي انكدر به سمت داخل  •

 .قاب وزنه باشد

پولي انكدر در نزديكترين فاصله به ريل وزنه قرار  •

 .داشته باشد

را چك كنيد كه وارد فضاي  Cطول ريل هاي  •

حركتي كابين نشده باشند و همچنين اينقدر 

 كوتاه نباشند كه براي انكدر خطر ايجاد كنند
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 .درجه باشند 90توجه كنيد كه زاويه كيت و ريل وزنه  - 2

  
  

  
 

 

 

  

 كابين و وزنه را در كنار هم قرار دهيد - 3

 

 

 

 

 

 

 

نشان  همانطور كه در شكل(نقطه مركز پولي را  •
اين كار را با . به كابين منتقل كنيد) داده شده

دقت انجام دهيد زيرا اين نقطه در آينده محل 
 اتصال تسمه به كابين خواهد بود

مراقب باشيد كه تسمه به سمت كابين زاويه  •
بيش از حد نداشته باشد و تا حد امكان عمود 

به اين دليل كه با بالا رفتن كابين زاوبه ( باشد 
پولي بيشتر شده و دقت اندازه گيري  تسمه و

 )كاهش ميايد
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ريل ها را به همراه اتصالات مورد نياز به نحوي روي كابين قرار دهيد كه محل اتصال تسمه به كابين دقيقا روي  - 4

  .نقطه علامت گذاري شده بيافتد

  
كنيد كه در هنگام حركت كابين تسمه به راحتي از  ذتسمه را به صورت كامل از قرقره باز كنيد و يا ترتيبي اتخا - 5

 .قرقره ياز شود

در صورت امكان به آخر تسمه در انتهاي تسمه وزنه . تسمه را از سمت كابين وارد كرده و از سمت وزنه بكشيد - 6

 .تر به سمت پاييبن حركت كند ببنديد تا راحت

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  
تسمه را با استفاده از اتصالات موجود بر روي ريل  - 7

  .نصب شده بر روي كابين نصب كنيد

 

  

مراقب باشيد تسمه پيچ خوردگی  •

 نداشته باشد
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كابين را . كابين را به سمت وزنه حركت دهيد و در طول مسير اطمينان حاصل كنيد كه تسمه پيچ خوردگي ندارد - 8

نيد كه محل قرار گيري وزنه و كابين به نحوي است كه مي توان كار را بر كاطمينان حاصل . همتراز وزنه نگه داريد

 .اساس اصول ايمني انجام داد

 .با دقت به روي وزنه انتقال دهيد نفطه اتصال تسمه به كابين را - 9

  
  

ممكن است با توجه به . اتصال مورد نياز فنر را بر روي وزنه ها نصب كنيد -10

اطمينان . محل نصب فنر بر روي وزنه هاي فنر بر روي وزنه ها عمود نباشد

حاصل كنيد كه در اين حالت فنر در هنگام حركت با هيچ يك از تاسيسات 

 .بخورد نداشته باشدداخل شفت و يا كابين 

 

 

 

 

 

 

 

 

سر ديگر تسمه را اندازه كنيد و مطابق شكل به وزنه ها  -11

 متصل كنيد

  
  

  
  
  
  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

اندازه تسمه را طوري تنظيم كنيد كه طول فنر  •
 سانتيمتر شود 21

اطمينان حاصل كنيد طول فنر كشيده شده به  •
 .سانتيمتر كوتاهتر نشود 20هيچ عنوان از 

•  
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  MPK800  به برد APSسيم كشي و سربندي : مرحله دوم 

ابتدا تمامي . متصل شوند  Kollmorgenلازم است كابلهاي سيستم به برد  APSپس از نصب صحيح سخت افزار 
 APSمتصل هستند جدا كنيد و سپس كابلهاي خروجي از سيستم    86تا  83را كه به ترمينال هاي  Encoderكلبلهاي 

 .متصل كنيد MPK800را به ترتيب زير به ترمينالهاي برد 

  
 PE سفيد

 + قهوه اي

 86 زرد

 85 سبز

 84 صورتي

 83 طوسي

  
برويد در غير اين صورت به مرحله  سومموجود است به مرحله ) 1CF( پس از اجراي اين مرحله اگر سنسور سطح طبقه"

  "برويد چهارم
  :مرحله سوم

  ):1CFدر صورت وجود آهنرباهاي ( ZONE SWITCH S72تعريف كردن 
  براي اين كار در منوي 

BasicInfo\MPK Input\Zone switch S72 

  )IO8(  8، ورودي خروجي Bرا براي يكي از ورودي هاي آزاد برد تعريف نماييد به طور مثال ورودي  S72سويچ 
تعريف نموده  S72اشد را به ورودي كه در براي مي ب) 1CF(برد اصلي را كه ورودي سنسور سطح طبقه  82سپس ورودي 

 .ايد پل كنيد

  :قبل شروع به كار پروسه يادگيري آيتم هاي زير را مطابق با مشخصات سايت تنظيم نماييد
 

Basic Setting � Lift � Lowest Floor 
Basic Setting � Lift � Number of car doors 

Basic Setting � Lift � Table of Entrance 

Basic Setting � Lift � Type of Drive 
Basic Setting � Lift � Serial Motor Link 
Basic Setting � Lift � Group lift Number 
Basic Setting � Lift � Control Type 
Basic Setting � Lift � Type of Selector � APS/autom. Learn. Trav. 
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 اجراي پروسه يادگيري: چهارممرحله 

  
  :موجود هستند) CANو  CA1(و سوئيچ هاي قطع كن سرعت تند ) 1CF(در صورتي كه سنسور سطح طبقه 

  :نكات زير را چك كنيد در اين قسمت حتماً
 براي يكي از ورودي هاي قابل تنظيم برد اصلي تنظيم شده است؟ S72آيا سوئيچ  •

 پل شده است؟ S72است به ورودي تنظيم شده براي ) 1CF(كه ورودي سطح طبقه  82آيا ورودي  •

 موجود هستند و عمل مي كنند؟)CAN )Correction top & correction bottomو  CA1آيا سوئيچ هاي  •

موجود هستند ) ECAN )Prelimit Switch Top & Prelimit Switch Bottomو  ECA1آيا سوئيچ هاي  •

 و عمل مي كنند؟

 :تنظيم نماييد Noر حالت را د Relevelingآيتم  •

Setting � Releveling � Active � NO 

 .نماييد Noرا  superviseآيتم  •

Setting � Safety Module � Supervise � NO 

 .را اندازه گيري نماييد و در منوي زير وارد نماييد levelفاصله بين پايين ترين تا بالاترين  •

Setting � Absolute Pos.-system � Travel height 

از  SM01از برد  11پايه  learnميباشد، دقت كنيد كه قبل از  Relevelingيا  ADOاگر آسانسور داراي سيستم  •

 .موفق بايد اين تغيير به حالت اوليه خود برگردد learnپس از . متصل شود  4پين مربوطه خارج شود و به پين

  :مراحل زير را به دقت انجام دهيد

  

  
  

  :پس از شروع حركت يادگيري عمليات زير به طور خودكار انجام خواهد شد 
 .در صورتي كه آسانسور در پايينترين نقطه نباشد حركت كرده و به پايين ترين نقطه مي رود - 1

تا ) ها را ذخيره مي كند 1CFمحل قرار گيري ( به سمت بالا حركت مي كند و پروسه يادگيري را انجام مي دهد  - 2

 .به بالاترين نقطه برسد

 

يادگيري را مشخص سرعت حركت 

حركت يادگيري را شروع كنيد 
زمان كوتاهي طول خواهد (

  )كشيد
 



Ð رگنوراهنماي نصب و راه اندازي تابلوي كلم )Kollmorgen(   

WI-86/56  REV:04 

) ها را ذخيري مي كند 1CFمحل قرار گيري (به سمت پايين حركت مي كند و پروسه يادگيري را انجام مي دهد  - 3

 .تا به پايين ترين نقطه برسد

 .و به دليل خطا دقت كنيد  ع ناگهاني پروسه يادگيري مواجه شديد يادگيري را دوباره انجام دهيداگر با قط - 4

ظاهر مي شود  ”Lift ready to travel“پيغام  MPKو برد  APSپس از پايان اين مرحله و انجام تبادل اطلاعات بين 
  .ا نكات زير را رعايت نماييدقبل از شروع به كار با آسانسور حتم. و آسانسور آماده بهره بردرايست

 .را به حالت اول خود باز گردانيد SM01برد  11و  4پين هاي  •

 .نماييد yesرا  Releveling  ،Superviseيا  ADOدر صورت وجود سيستم  learnپس از پايان عمليات  •

Setting � Safety Module � Supervise � yes 

 .را قطع كنيد Zone switch S72ورودي  •

اين نقاط را بـه گونـه اي تنظـيم    . نقاط دوراندازي براي سرعتهاي مختلف را با توجه به مشخصات درايو تنظيم نماييد  •

 Serial Motor Linkدر صورتي كه از ( .نماييد كه حركت آسانسور بين بين نيم تا دو ثانيه پياده روي داشته باشد

 )استفاده نمي كنيد DCP4بر اساس پروتوكل 

 .را با توجه به فاصله بين طبقات تنظيم نماييد Start speed v2و  Start speed v1مقادير  •

انجام مي شود تنظيمـات   DCPفعال بوده و كنترل دايو بر اساس پروتوكل  Serial Motor Linkدر صورتي كه از  •

 .دور اندازي به صورت خودكار خواهد بود

موجود ) CANو  CA1(و سوئيچ هاي قطع كن سرعت تند  موجود  هستند)  1CF(در صورتي كه سنسور سطح طبقه 
  :نيستند

  :در اين قسمت حتما نكات زير را ابتدا چك كنيد
 براي يكي از ورودي هاي قابل تنظيم برد اصلي تنظيم شده است؟ S72آيا سوئيچ  •

 پل شده است؟ S72است به ورودي تنظيم شده براي ) 1CF(كه ورودي سطح طبقه  82آيا ورودي  •

موجود هستند ) ECAN )Prelimit Switch Top & Prelimit Switch Bottomو  ECA1وئيچ هاي آيا س •

 و عمل مي كنند؟

  :مراحل زير را به دقت انجام دهيد

1 -   
 آسانسور را در حالت ريويزيون قرار دهيد  - 2

 .آسانسور را تا پايين ترين نقطه حركت دهيد - 3

را فعال  APSيادگيري دستي سيستم 
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 .آسانسور را تا بالاترين نقطه حركت دهيد - 4

 دوباره آسانسور را تا پايين ترين نقطه حركت دهيد - 5

 

 

6 -   
 .آسانسور را از حالت ريويزيون خارج كنيد - 7

 

  
  :نيستندموجود ) CANو  CA1(و سوئيچ هاي قطع كن سرعت تند ) 1CF(در صورتي كه سنسور سطح طبقه 

  :در اين قسمت حتما نكات زير را چك كنيد
 .به ورودي هاي برد متصل نيست S72و  S71اطمينان حاصل كنيد كه هيچ سيگنالي به عنوان سيگنال  •

 .آسانسور را در حالت ريويزيون قرار دهيد - 1

 آساسنسور را به پايين ترين نقطه ببريد - 2

3 -  
را همزمان فشار  "پايين"و  "بالا"آساسنسور را تا سطح اولين طبقه بالا آورده و پس از هم سطح شدن كليد هاي  - 4

تنظيم كنيد و در سطح  APS—Learn.Op.Levelمي توانيد يكي از ورودي هاي آزاد برد را براي تابع .(دهيد

 )طبقات اين سيگنال را فعال كنيد

 .آسانسور را به طبقه بالا ببريد - 5

 .را براي تمام طبقات اجرا كنيد 5و  4بند هاي  - 6

7 -  

 آسانسور را از حالت ريويزيون خارج كنيد - 8

 

 

را غير  APSيادگيري دستي سيستم 
  فعال كنيد

 

را فعال  APSيادگيري دستي سيستم 
  كنيد

 

را غير  APSيادگيري دستي سيستم 
  فعال كنيد
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  ):لول گيري(مرحله پنجم تنظيم سطح طبقات

را بـا گونيـا    levelسوار آسانسور شده و تمامي طبقات را از بالا به پايين و از پايين به بالا چك كنيـد و مقـدار انحـراف از    
بايستد عدد مـورد نظـر مثبـت و در غيـر اينصـورت       levelدرصورتي كه آسانسور بالاتر از . بدست آوريد و يادداشت نماييد

 .ي زير وارد كنيدسپس اين اعداد را در منو. منفي ميباشد

Setting � Absolute Pos.-system � Fl.level difference 

 نماييد okسپس منوي زير را 

Setting � Absolute Pos.-system � Fl.level correction 

 .ميباشد، از منوي زير آن را فعال نماييد Relevelingاگر آسانسور داراي سيستم 

Setting � Releveling � Active � yes 

 .ميتوانيد از منوهاي زير استفاده نماييد Relevelingبراي تعيين نقطه شروع و پايان سيستم 

Setting � Releveling � Releveling up on 
Setting � Releveling � Releveling up off 

Setting � Releveling � Releveling down on 

Setting � Releveling � Releveling down off  
 

مقدار اين . ميباشد، از منوي زير مقدار زودتر باز شدن درب را تعيين نماييد ADOاگر آسانسور داراي سيستم  )1

 .سانتيمتر  ميباشد 25تا  5پارامتر بين 

Setting � Door in General � pre opening doors 

  
 

 

  

  :توضيح برخي ازخطاها و پيغام ها 

  .نشان دهنده مد ريويزيون ميباشد:  EM. Electric. OPERو  Inspection Oprationپيغام  ••••

•••• Contactor monitor:  يكي از تيغه هاي كنتاكتور ايراد پيدا كرده است. 

•••• Overload  :خطاي اضافه ظرفيت  

•••• Regulator fault  :خطا از سمت درايو مي باشد. 

•••• Control voltage  : ولت قطع است110تغذيه. 

•••• Primary Safety Circ.  : ايمني قطع شده استمدار.  
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•••• Lift blocked due to dig. Selector  : اگر اين خطا بعد ازlearn  تابلو رخ داده است ، علت بروز خطا مي

 :تواند يكي ازعوامل زير باشد 

  ECAnو  1CF  ،CA1  ،CAn  ،ECA1انكدر ، 

•••• Due to car mod monit  :يال قطع شده استيكي ازسيمهاي ارتباط سريال يا شيلد سيمهاي ارتباط سر.    

  :توضيحاتي چند در مورد تنظيم پارامترها            

  .نماييد RESETدقت كنيد كه پس از اعمال تغييرات حتما برد را توسط دكمه مربوطه          

 .براي اين امر مي توانيد از منوي زير اين كار را انجام دهيد :تنظيم ساعت سيستم  -1

Basic Setting� MPK-Control � Set Time  
 .خطاها دسترسي داشته باشيد از طريق منوي زير مي توانيد به حافظه: دسترسي به حافظه خطا  - 2

Information�Event Log�Display Event  
 

اگر مايليد آسانسور به يك يا چند طبقه سرويس ندهد مي  :از دسترس خارج كردن يك يا چند طبقه  - 3

 .تنظيم نماييد No Doorتوانيد  منوي زير را در طبقه مورد نظر در حالت 

Basic Setting�Lift  � Table of Entrances 

هاي داخل شستياگر مايليد اين زمان را براي پاسخگويي سيستم به :  closeتنظيم زمان فعال شدن فرمان  -4

 :بيرون به ترتيب تغيير دهيد ، از منوي زير مي توانيد اين كار را انجام دهيد و 

Setting � Door Side 1 � Further Travel Delay Car Calls  
Setting � Further Travel Delay Landing Calls 

 .نماييد Yesبراي اين امر مي توانيد منوي زير را : تعريف پارك درب بسته  - 5

Setting � Door Side 1 � Door to Park Closed  
مي توانيد از منوي زير اقدام  MPK80براي تنظيم اين منو در : ها  شستيتنظيم نوع پاسخگويي به  -6

 ... )و  Down Collective. (ِنماييد

Setting � Control Functions � Control Type  
  

 

 .نماييدبراي اين منظور سه منوي زير را تنظيم : تعريف طبقه پارك  -7

  فعال كردن طبقه پارك براي آسانسور   )الف

Setting�Parking� Parking Program�Fixed Parking Floor  
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  طبقه پارك  ) ب 

Setting�Parking� Parking Floor Int 

  

  زمان فعال شدن طبقه پارك) ج 

Setting�Parking� Parking Time  
   

اين امكان را در اختيار مشتري قرار ميدهـد كـه در دو    MPKبرد :  MPKبرد  LCDپيام تبليغاتي روي  -8

 .براي تنظيم اين قسمت، ميتوانيد از منوهاي زير عمل نماييد. پيامهاي مورد نظر خود را قرار دهد LCDسطر روي 

Basic Setting � MPK Control � Display Line 1  وBasic Setting � MPK Control � 

Display Line 2  
  

اگر قصد داريد كه نمراترها پس از چند دقيقه عدم استفاده از آسانسور خاموش شوند : خاموش شدن نمراتر   - 9

 .بروند ميتوانيد از منوي زير استفاده نماييد Standbyو به حالت 

Settings � Indicate/Gong � Indicators Off After…Mins 

هـاي   شسـتي اريد كه سيسـتم پاسـخگويي بـه    اگر قصد د: جمع كردن مسافران به سمت يك طبقه خاص -10

بسمت طبقه خاصي مسافران را جمع كند، كافي است شماره طبقه مورد نظر را در  Down Collectiveاحضار، بجاي 

 .منوي زير تنظيم نماييد

Settings � Control Function � Main Floor 
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ليست پارامترهايي كه مي بايست براي راه اندازي 

  تنظيم شوند
جهت راه اندازي تابلو كولمورگن مي بايست پارامتر هاي جدول زير به صورت دقيق به برد اصلي داده شوند تا تابلو به 

  .صورت صحيح شروع به كار بكند
Module MPK Module A 

1 Speed vRelev A9 V<0.2 

2 Speed v0 A10 Correction Top 

3 Speed vInsp A11 Correction Down 

4 Speed v1 A12 Out Emergency Power Service 

5 Speed v2 A13 Up Arrow 

6 Regulator Fault A14 Down Arrow 

7 Regulator Stop A15 
 

8 Inverter Enable A16 Overload 

Module BST Input Module B 

I1 Contactor Monitor B17 Display Segment 1 

I2 Fire Evac. Service B18 Display Segment 2 

I3 Em.Elec.Op.Trav.Down B19 Display Segment 3 

I4 Em.Elec.Op.Trav. Up B20 Display Segment 4 

I5 Emerg.Electric.Oper. B21 Display Segment 5 

I6 Safety Module B22 Display Segment 6 

I7 Zone safety module B23 Display Segment 7 

I8 Emergency power travel B24 
 

Module BST Output Module C 

O1 Fan Output C25 Display Segment 9 

O2 Car Movement Up C26 Down Call Floor1 

O3 Car Movement Down C27 Down Call Floor2 

O4 vRescue reached C28 Down Call Floor3 

O5 Relev./Decelerate C29 Down Call Floor4 

O6 
 

C30 Down Call Floor5 

O7 
 

C31 Down Call Floor6 

O8 
 

C32 Emergency Power Control 

  
Module D 

  
D33 Zone Switch S71 

  
D34 Zone Switch S72 

  
D35 Overload (Input) 

  
D36 

 

  
D37 

 

  
D38 

 

  
D39 

 

  
D40 
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 ليست خطاها 

Activation, APS-Learn. Operation Functional Test, Speed v1 
relevelling, no zone during 

relev 

 پروسه آموزش برد فعال است

تست توابع مشخص كرده كه سرعت خروجي 
برد كنترل با سرعت اعمالي درايو براي سرعت 

V1 تفاوت دارد 

-Reسيگنال مناسب براي 

leveling دريافت نشد 

توض
 :يح

  
درايو و برد اصلي را . سيم كشي را چك كنيد

 چك كنيد

را چك كنيد،  ADOماژول 
 سوئيچ هاي مغناطيسي خراب اند

 :دليل

Activation, APS-Learning Travel Functional Test, Speed v2 relevelling, relev. no. Overflow 

 حركت كابين براي يادگيري آغاز شده

تست توابع مشخص كرده كه سرعت خروجي 
برد كنترل با سرعت اعمالي درايو براي سرعت 

V2 تفاوت دارد 

-Reتعداد تلاش ها براي 

leveling به حداكثر رسيده 

توض
 :يح

  
درايو و برد اصلي را . سيم كشي را چك كنيد

 چك كنيد

 Re-levelingتنظيمات دفعات 
را چك كنيد، نشتي روغن را در 
آسانسورهاي هيدروليك چك 

 كنيد

 :دليل

Activation, Emerg. Power Contr. Functional Test, Speed v3 relevelling, Safety Module 

نجات سيگنال ورودي فعال شدن سيستم 
 دريافت شده

تست توابع مشخص كرده كه سرعت خروجي 
برد كنترل با سرعت اعمالي درايو براي سرعت 

V3 تفاوت دارد 

-Reدر زمان  Adoماژول 

leveling خطا داده است 

توض
 :يح

  
درايو و برد اصلي را . سيم كشي را چك كنيد

 چك كنيد

را چك كنيد،  ADOماژول 
سوئيچ هاي مغناطيسي خراب 

 هستند

 :دليل

Activation, Fire Evacu. Service Functional Test, Speed v4 relevelling, time overflow 

سيگنال ورودي فعال شدن سيستم تخليه در 
 زمان آتش دريافت شده

تست توابع مشخص كرده كه سرعت خروجي 
برد كنترل با سرعت اعمالي درايو براي سرعت 

V4 تفاوت دارد 

Re-lelvling  در زمان تعريف
 شده پايان نيافته

توض
 :يح

  
درايو و برد اصلي را . سيم كشي را چك كنيد

 چك كنيد

را چك  Re-levelingزمان 
-Reكنيد، اسانسور در زمان 

leveling  قفل شده، سوئيچ هاي
 مغناطيسي خرابند

 :دليل

Activation, FireFight. Ctrl. Ext Functional Test, Speed v5 relevelling, vRelev > 0.3 m/s 

كنترلل توسط  "سيگنال ورودي فعال شدن 
 دربافت شده "آتشنشانان

تست توابع مشخص كرده كه سرعت خروجي 
برد كنترل با سرعت اعمالي درايو براي سرعت 

V5 تفاوت دارد 

-Reسرعت از حد بالاي سرعت 

leveling فراتر رفته 

توض
 :يح

  
درايو و برد اصلي را . سيم كشي را چك كنيد

 چك كنيد

تنظيمات سرعت و مانيتورينگ  
Re-leveling را چك كنيد 

 :دليل

Activation, FireFight. Ctrl. Int 
Functional Test, vEmergency Elec. 

Operation 
relevelling, zone fault 

  

تابع تست اختلاف سرعت بين سرعت ارسالي به 
درايو در زمان نجات  و سرعت واقعي درايو را 

 تشخيص داده

 Re-levelingكابين در هنگام 
 سطح طبقه را رد كرده است

توض
 :يح
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درايو و برد اصلي را . سيم كشي را چك كنيد

 چك كنيد

از سوي  Re-levelingسيگنال 
كنترلر شناخته نشده، سيگنال 

هاي شفت را چك كنيد، سنسور 
 ها را بررسي كنيد

 :دليل

Activation, Input Alarm Functional Test, vInspectio safe. circ. in trav., car door open 

  

اختلاف سرعت بين سرعت ارسالي به تابع تست 
درايو در زمان حركت رويزيون و سرعت واقعي 

 درايو را تشخيص داده

درب كابين در هنگام حركت باز 
 بوده

توض
 :يح

  
درايو و برد اصلي را . سيم كشي را چك كنيد

 چك كنيد

درب كابين و كنتاكت هاي آن را 
 چك كنيد

 :دليل

Activation, Readiness Service 
group operartion, not return to 

group 

safe. circ. in trav., control 

voltage 

  
بعد از اتفاق افتادن خطا بازگشت به گروه 

 امكانپذير نمي باشد

تغذيه مدار ايمني در زمان حركت 
قطع شده، اگر تغذيه مدار ايمني 

برگردد برد خود به خود خاموش و 
 روشن مي شود

توض
 :يح

 :دليل تغذيه مدار ايمني را چك كنيد صورت صحيح به اتمام نرسيده حركت به  

autom. Function Test, Function 

Error {Test}* 

group operation, group-no. 

Reserved 
safe. circ. in trav., door open 

تست تابعي كه نام آن درون آكولاد آورده شده 
 . با خطا همراه بوده

 با يك كد وجود دارند دو آسانسور در گروه
درب طبقات در زمان حركت باز 

 بوده اند

توض
 :يح

 :دليل درب به صورت دستي باز شده شماره، كد آسانسور ها را چك كنيد تابعي كه نام آن ياد شده را چك كنيد

autom. Function Test, Function 

Monitoring 
inspection, contactor monitor 

safe. circ. in trav., emerg. limit 

switch 

 سيستم در حال تست كردن خودش مي باشد
در هنگام حركت در مد رويزيون مانيتورينگ 

 كنتاكتور ها فعال شده است
 سوئيچ حد بالا يا پايين فعال شده

توض
 :يح

  
خرابي كنتاكتور اصلي، از كار افتادن كنتاكتور 

 اصلي

مدار ايمني را چك كنيد، سوئيچ 
 بالا و پايين را چك كنيدهاي حد 

 :دليل

autom. Function Test, Impossible 

to Test {Test}* 
inspection, control voltage safe. circ. in trav., Lock Open 

تست خودكار سيستم براي تابعي كه نام آن 
درون آكولاد نوشته شده به دليل وجود نداشتن 

 سيگناهاي لازم امكانپذير نيست

ايمني در هنگام حركت رويزيون قطع شده مدار 
است، اگر خود به خود وصل شود سيستم به 

 .صورت خودكار خاموش و روشن مي شود

قفل درب ها در زمان حركت باز 
 شده

توض
 :يح

 :دليل قفل درب ها را چك كنيد تغذيه مدار ايمني را چك كنيد ورودي و خروجي هاي مورد نياز را چك كنيد

autom. Function Test, Test 

completed 
inspection, inverter enable 

safe. circ. in trav., Primary 

Safety Circ. 

 تست خودكار سيستم به پايان رسيده
درايو در هنگام حركت در   Enableسيگنال 

 مد رويزيون قطع شده است

يكي از كنتاكت هاي مدار ايمني 
 در طول حركت باز شده

توض
 :يح

  
 Enableاتصال سيم هاي . درايو را چك كنيد

 را چك كنيد

كنتاكت هاي مسير مدار ايمني را 
 چك كنيد

 :دليل

autom. Function Test, Test 

interrupted {Operation Status}* 
inspection, Primary Safety Circ. safety circ., control voltage 
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نام آن  تابع تست به دليل اتفاق افتادن تابعي كه
 درون آكولاد آورده شده متوقف شده است

 قسمت بالا دستي مدار ايمني قطع شده است

در . ولتاژ مدار ايمني قطع شده
صورت وصل شدن برد كنترل به 
صورت اتوماتيك خاموش و روشن 

 .مي شود

توض
 :يح

 :دليل تغذيه مدار ايمني را چك كنيد گاور نر و استپ قارچي ها را چك كنيد  

autom. Function Test, Test not 

started {Operation Status}* 
inspection, regulat. flt .active safety circ., emerg. limit switch 

عمليات تست به دليل رخ دادن تابعي با الويت 
 بالاتر كه نام آن درون آكولاد آمده متوقف شده

مانيتورينگ درايو در زمان حركت رويزيون فعال 
 شده است

يكي ار سوئيچ هاي حد فعال شده 
 است

توض
 :يح

 :دليل قطع مدار ايمني تنظيمات درايو را چك كنيد  

autom. Function Test, Timed Out 

{Test}* 
inspection, Regulator Connection 

safety circuit, Primary Safety 

Circ. 

تست در زمان تعيين شده براي آن به پايان 
نام تابعي كه تست ر متوقف كرده درون نرسيده، 

 آكولاد آورده شده

و درايو قطع شده  MPKلينك سريال بين برد 
 است

قسمت هاي بالاي مدار ايمني 
 قطع شده

توض
 :يح

 )ها(توقف حركت، مسدود بوددرب

درايو خاموش شده، سيگنال اشتباه يا خراب 
بين برد و درايو وجود دارد، جاي سيم هاي 

را عوض كنيد، شيلد كابل  88و  87ورودي هاي 
هاي تغذيه و سريال را چك كنيد، شيلد كابل 

هاي موتور را چك كنيد، درايو خراب است، برد 
MPK  ،خراب استMAPS خراب است 

ار گاورنر ها و استپ قارچي هار 
 چك كنيد

 :دليل

card-fault, BST / APS inspection, regulator prewarning 
Safety Module, no zone with 

standing 

و يا  Digital Selectorكارت نصب شده براي 
APS توسط برد اصلي شناسايي نشده 

درجه مانده به  10دماي درايو تا : مد رويزيون
 دماي حداكثري 

طبقه هيچ در هنگام توقف در 
 سنسوري مشاهده نشد

توض
 :يح

اتصال بردها صحيح . ورژن كارت ها اشتباه است
 نيست

تهويه درايو مناسب نيست، مقاومت ترمز به 
صورت صحيح متصل نيست، ابعاد تابلو مناسب 

 نيست

و سنسور سطح  ADOبرد 
 طبقات را چك كنيد

 :دليل

card-fault, car calls inspection, slowdown monitoring 
Safety Module, preopen & 

relev. Off 

كارت نصب شده براي دريافت احضار هاي كابين 
 توسط كنترلر شناسايي نشده

 درايو با خطا شروع به كار كرده: مد رويزيون
در هنگام باز  ADOخطا در 

 Re-levelingكردن درب ها يا 

توض
 :يح

 كنيد، تنظيمات درايو را چك كنيددرايو را چك  كارت نصب نشده يا خراب است
سنسور سطح طبقات را چك 

 را چك كنيد ADOكنيد، ماژول 
 :دليل

card-fault, MAPS-Module inspection, thermistor selctor fault, no prelimit top 

 توسط كنترلر شناخته نشده MAPSماژول 
دماي موتور در هنگام حركت در مد رويزيون 

 بالا رفته

انداز دور تند جهت بالا توسط دور 
 كنترلر شناسايي نشد

توض
 :يح

 :دليل سوئيچ دور انداز بالا را چك كنيد موتور بيش ار حد گرم شده خراب است يا درست متصل نشده MAPSبرد 

card-fault, MDSK-module lift blocked due to APS selector fault, APS-Initialisation 

 برد كنترل به دليل خطاي مهم قفل شده توسط كنترلر شناخته نشده MDSKماژول 
وجود  APSامكان اتصال به  
 ندارد

توض
 :يح

را بررسي كنيد،  Basic Settingپارامتر هاي 
 برد خراب است

 دور شناسايي انجتم نشده، خطاي جدي
و نحوه اتصال آن را  APSكارت 

 چك كنيد
 :دليل



Ȥ رگنوراهنماي نصب و راه اندازي تابلوي كلم )Kollmorgen(   

WI-86/56  REV:04 

card-fault, motor lift blocked due to dig. Selector 
selector fault, APS-Travel 

Monitor 

كارت درايو توسط برد اصلي شناخته نشده 
 )براي سيستم هاي خاص.(است

 برد به دليل خطاي جدي قفل شده
خطاي جهت حركت  APSبرد 

 اشتباه را اعلام كرده

توض
 :يح

 دور شناسايي انجتم نشده، خطاي جدي كارت خراب است
تنظيمات موتور و درايو را چك 

 كنيد
 :دليل

card-fault, Standard-LPK lift blocked due to drive selector fault, both correct. swit. 

 LPKبعد از خاموش و روشن كردن كارت 
 شناسايي نشد

درايو تنظيم نشده است، خطا در خروجي 
 سرعت

سويچ دور انداز بالا و پايين هم 
 شدهزمان ديده 

توض
 :يح

، اتصال اشتباه LPKورژن اشتباه نرم افزار 
 كارت

 Basic Settingتنظيمات نوع درايو را در 
 چك كنيد، سيم كشي هاي درايو را چك كنيد

سيم كشي و سالم بودن سوئيچ ها 
 را چك كنيد

 :دليل

Deactivation, APS-Learn. 

Operation 
lift blocked due to group 

selector fault, bottom correct 

def. 

غيرفعال شده  APSپروسه آموزش از طريق 
 است

 در عملكرد گروهي مشكل ايجاد شده
سوئيچ دور انداز پايين در زمان 

 حركت رو به بالا ديده شده

توض
 :يح

 تنظيمات گروهي را چك كنيد  
سيگنال ها شفت و سالم بودن 

 سوئيچ را چك كنيد
 :دليل

Deactivation, APS-Learning Travel lift blocked due to reg.prewarn. 
selector fault, brake without 

selec. 

 APSحركت كابين براي يادگيري از طريق 
 غيرفعال شده است

 خطاي داخلي سيستم به دليل دماي زياد درايو برد كنترل قفل شده
توض
 :يح

  

تهويه درايو مناسب نيست، مقاومت ترمز به 
صحيح متصل نيست، ابعاد تابلو مناسب صورت 

 نيست

درخواست دور اندازي بدون 
 مشخص بودن طبقه مورد نظر

 :دليل

Deactivation, Emerg. Power Contr. lift blocked due to regulat. flt. 
selector fault, broadcast 

overflow 

سيگنال ورودي فعال شدن سيستم نجات 
 غيرفعال شده است

 به دليل خطاي درايو قفل شده برد كنترل
ويا  DSKو  MPKارتباط بين 

MAPS قطع شده است 

توض
 :يح

 :دليل اتصال كارت ها را چك كنيد تنظيمات درايو را چك كنيد  

Deactivation, Fire Evacu. Service lift blocked due to relevelling 
selector fault, com.-

initialization 

فعال شدن تخليه آتش نشاني  سيگنال ورودي 
 غير فعال شده است

 خطا اتفاق افتاده Re-levelingدر هنگام 
نمي تواند با برد  MPKبرد 

MAPS ارتباط بر قرار كند 

توض
 :يح

  

بيش از حد مجاز شده  Re-levelingزمان 
 Re-levelingاست، سوئيچ ها و سنسور هاي 
 را چك كنيد

به صورت صحيح  MAPSبرد 
 متصل نشده

 :دليل

Deactivation, FireFight. Ctrl. Ext lift blocked due to safety circ. selector fault, connect. Monitor 

سيگنال ورودي كنترل توسط آتشنشان ها غير 
 فعال شده است

 مدار ايمني قطع شده
 MAPSو  MPKارتباط بين 

 قطع شده است

توض
 :يح

  
مدار ايمني را مدار ايمني را چك كنيد، تغذيه 

 چك كنيد

به صورت صحيح  MAPSبرد 
 متصل نشده

 :دليل

Deactivation, Input Alarm lift blocked due to selector flt. 
selector fault, connection 

timeout 

 خطا در سيگنال هاي شفت سيگنال ورودي اخطار غير فعال شده است
 MAPSو  MPKارتباط بين 

 قطع شده است

توض
 :يح
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خطا در ترتيب سوئيچ ها، آهنربا يا سوئيچ خراب 

 وجود دارد

به صورت صحيح  MAPSبرد 
 متصل نشده

 :دليل

door blocking, no. of stop blocked lift blocked due to travelmonitor 
selector fault, correct bot 

unexpect. 

 تمامي درها بلوكه شده اند
از زمان تنظيم  يكي از زمان هاي حركتي بيشتر
 شده، شده است

سوئيچ دور انداز پايين زود تر از 
بر اساس (زمان مقرر ديده شده

 )شمارنده طبقات

توض
 :يح

تمامي درب ها توسط ماژول ها يا منو ها بلوگه 
 شده اند

start time monitor  ،را چك كنيدtime 

monitor را چك كنيد .Deceleration 

time monitor  را چك كنيد، خرابي سنسور
 ها را بررسي كنيد

سيگنال هاي شفت، سنسورهاي 
 سطح طبقات را چك كنيد

 :دليل

door fault, Blocked Due Cl. Limit lift blocked due to Zone Switch 
selector fault, correct top 

unexpect. 

درب نشان داده شده در هنگام بسته شدن 
 بلوكه شده

 دچار مشكل شده اند ADOسوئيچ هاي 

سوئيچ دور انداز بالا زود تر از زمان 
بر اساس شمارنده (مقرر ديده شده

 )طبقات

توض
 :يح

درايو سر ردب چك شود، مكانيسم درب چك 
 .شود، ليميت سوئيچ بسته شدن درب چك شود

را چك كنيد، سيگنال هاي  ADOتنظيمات 
را چك كنيد، آهنربا ها  ADOشفت براي 

 خراي هستند

سيگنال هاي شفت، سنسورهاي 
 سطح طبقات را چك كنيد

 :دليل

door fault, Blocked Due Op. Limit lift blocked, change parameter 
selector fault, Counter 

Adjustment 

درب نشان داده شده در هنگام باز شدن بلوكه 
 شده

تنظيمات، كنترلر قفل شده به دليل عوض شدن 
 است

شمارنده داخلي بعد از رسيدن به 
 طبقه مقصد اصالح شده

توض
 :يح

درايو سر ردب چك شود، مكانيسم درب چك 
 .شود، ليميت سوئيچ باز شدن درب چك شود

برد  BasicSettingبعد از انجام تنظيمات در 
 خاموش و روشن نشده است

سوئيچ ها و شمارنده ها را چك 
 كنيد

 :دليل

door fault, Check Lock Bounce 

Time 
Lift Blocked, due to Function Test selector fault, counter overrun 

زمان تنظيم شده براي ثابت شدن سيگنال بسته 
 شدن درب بيش از حد كوتاه است

 در هنگام تست اتوماتيك خطا اتفاق افتداده
شمارنده طبقات از تعداد طبقات 

 شمردهبيشتر 

توض
 :يح

زمان را بيشتر كنيد، مكانيزم درب را چك 
 .كنبيد

 :دليل تنظيمات برد را چك كنيد يكي از توابع تست خراب است

door fault, door close fault lift blocked, due to System Error 
selector fault, DCP-Destinat.-

Level 

مانيتورينگ درب بسته شدن ناقص را گزارش 
 .كرده است

 خطاي سيستم

: DCP4فقط در زمان استفاده از 
فاصله باقي مانده تا  APSماژول 

سطح طبقه را تغيير مي دهد در 
قصد توقف  MPKصورتي كه برد 

در سطح طبقه با مقدار قبلي را 
 دارد

توض
 :يح

درايو سر درب چك شود، مكانيسم درب چك 
 شود

 قطعه اشتباه به سيستم متصل شده
اطمينان  MAPSاز صحت برد 

 حاصل كنيد
 :دليل

door fault, Door Lock Fault تعميرات تمام شده selector fault, DCP-Stop-Level 
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مانيتورينگ درب قفل شدن ناقص درب را 
 گزارش كرده

 سيگنال ورودي تعميرات قطع شده

فقط در زمان استفاده از 
DCP4: بردMPK  تلاش مي

كند تا در سطح طبقه بايستد بعد 
از اين كه فاصله تا طبقه بعدي 

 اصلاح شد

توض
 :يح

زمان بسته شدن درب را چك كنيد، قفل درب 
 را چك كنيد

  
اطمينان  MAPSاز صحت برد 

 حاصل كنيد
 :دليل

door fault, photocell blocked maintenance situat. selector fault, Direction Monitor 

 سيگنال ورودي براي انجام تعميرات فعال شده فتوسل بلوكه شده يا خراب است

 MPKدر ميان حركت برد 
متوجه مي شود كه حركت در 

 جهت اشتباه انجام مي شود

توض
 :يح

 :دليل تنظيمات درايو را چك كنيد   فتوسل را چك كنيد

drive, no no Serial Motor Link run time exceeded selector fault, DSK-connection 

 زمان حركت تمام شده درايو كنترل سريال را ساپورت نمي كند
در هنگام  DSKارتباط با برد 

 حركت قطع شده

توض
 :يح

فقط از درايو هايي كه ارتباط سريال را ساپورت 
 مي كنند استفاده شود

 :دليل اتصال برد را چك كنيد  

drive, Serial Motor Link learn trav. Valid 
selector fault, DSK-

initialisation 

درايو و كنترلر از پروتكل هاي سريال متفاوتي 
 استفاده مي كنند

 حركت يادگيري با موفقيت خاتمه يافته
بعد از روشن شدن ارتباط با برد 

MDSK مقدور نمي باشد 

توض
 :يح

درايوو كنترلر مي بايست از پروتكل هاي سريال 
 استفاده كنندمشابه 

  
LED  روي بردMDSK  را چك

 كنيد
 :دليل

Emerg. Power Control, no more 

attempt 
terminal unreserved selector fault, DSK-reset 

حداكثر تعداد استارت در زمان نجات اضطراري 
 براي انجام عمليات نجات انجام شده

حداقل يكي از پين هاي قابل تعريف دچار 
 مشكل شده

روشن و خاموش  MDSKبرد 
 شده است

توض
 :يح

 موانع حركت در زمان نجات را برطرف كنيد
به روز رساني نرم افزار انجام شده، اتصالات پين 

 هاي قابل تعريف را چك كنيد
 :دليل ولتاژ تغذيه را چك كنيد

event log, ***** deleted ***** trip no. Reached selector fault, encoder defect 

ليست اتقافات در زماني كه نشان داده مي شود 
 پاك شده است

 حداكثر تعداد حركت به پايان رسيده
و يا انكدر متصل به برد  APSاز 

 هيچ سيگنالي دريافت نمي شود

توض
 :يح

    
سيم كشي انكدر و صحت آن را 

 چك كنيد
 :دليل

event log, starts on regulator, … (see explanation) 
selector fault, faulty 

startparamet. 

 خطاي درايو زمان شروع ثبت وقايع

حركت نمي تواند شروع شود به 
دليل اينكه اطلاعات مربوط به 

 طبقات از بين رفته

توض
 :يح

    

صحت كارت ها و نحوه اتصال 
MAPS  ياMDSK  را چك

 كنيد

 :دليل

Extension Module, 24V-supply regulator, over-speed 
selector fault, floor no. 

Variation 
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 خطاي حداكثر سرعت، توسط درايو ماژول اضافه شده تغذيه ندارد

تعداد طبقات وارد شده در 
تنظيمات با تعداد طبقات شماخته 
 شده در دور آموزشي تفاوت دارد

توض
 :يح

 درايو را چك كنيد متصل نيستند - +/ورودي هاي 

كنيد، صحت تنظيمات را چك 
سيگنالهاي سطح طبقات را چك 

 كنيد

 :دليل

Extension Module, Faulty 

Component 
regulator, stop sig. in slowing selector fault, floor-value wrong 

ماژول اضافه شده توسط برد اصلي شناخته 
 نشده

 درايو قبل از دستور كنترلر موتور را متوقف كرده

آموزش، سطح طبقات بعد از اتمام 
ثبت شده به ترتيب در ياك جهت 

 نيستند

توض
 :يح

نحوه اتصال و كد برد هاي متصل شده را چك 
 كنيد

 درايو را چك كنيد
يا انكدر، سيم كشي  APSخرابي 

 اشتباه
 :دليل

 
relevelling motor selector fault, incorrect zone 

 
Re-lelvenig آغاز نشده يا متوقف نشده 

 zone switchترتيب اشتباهي از 
 ها در هنگام آموزش ديده شده

توض
 :يح

 
 سيم هاي موتور را چك كنيد

ها، خرابي  zone swithcخطاي 
MDSK 

 :دليل

  

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


