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 ؟ ILiftچرا 

 
 درایو یکپارچه بودن 

  حرکتDirect Approach به سنسور ازیبدون ن یا رجهیحرکت ش 

  با کنترل اتوماتیککنترل کلی تمامی متعلقات سایت و چاه 

 بار  اپارامتر تیون اتوماتیک ب 

 ارت بدون شوک با گشتاور اتوماتیک و بدون نیاز به کنترل وزناست 

 کنترل کننده کی پد و وصل به جعبه رویزیون جهت کنترل پارامترها 

 منطبق با اپلیکیشن اندروید 

 دارا بودن تمامی ورودی ها و خروجی های قابل برنامه ریزی 

  دارا بودن استاندارد و ایمنی مطابق باGB7588-2003 standard 

 یمت مقرون به صرفه و مزیت های رقابتیق 

 

 
 
 

 

 ولت 380-460سه فاز / ولت 200-240تکفاز 

 %3حداکثر میزان عدم تقارن قابل قبول / %10حداکثر نوسان قابل قبول 
 ولتاژ ورودی

 فرکانس ورودی %5هرتز با تلورانس  60/50

 فرکانس خروجی هرتز 100-0

 دقیقه 2جریان نامی خروجی برای  150%

 ثانیه 10ریان نامی خروجی برای ج 180%
 حداکثر جریان

Closed-loop vector control مود کنترلی 

 دقت کنترل سرعت ±0.05%

 گشتاور راه اندازی گشتاور نامی 200%

1-16KHZ فرکانس کریر 

 حداکثر تعداد توقف 48

 حداکثر سرعت حرکت متر بر ثانیه 4

 حداکثر تعداد کنترل گروهی آسانسور 8تا 

CANBUS,MODBUS پروتکل ارتباط سریال 

 نوع تیون موتور و گردشیتیون ایستا 

 درجه 40تا  -10

 جریان خروجی را کمتر در نظر بگیرید. %2درجه،  40هر درجه بالاتر از دمای  یازا هب
 شرایط دمایی محیط کار

 ارتفاع محل نصب )متر درنظر بگیرید.ارتفاع بالاتر، جریان خروجی را ک یازا هب ( متر از سطح دریا 1000کمتر از 

IP20)کلاس حفاظتی ) عدم حفاظت در مقابل نفوذ آب و گردوخاک 
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 فاز سه جعبه اتصالات
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 سیم چاه ارت را مستقیما به شینه ارت تابلو متصل کنید.

 متصل کنید R,S,Tو سه فاز ورودی را به ترمینالهای  Nورودی به تابلو( را به ترمینال )نول شبکه برق 

 

 :قدرت های ترمینال اتصال نحوه
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  ترمز: مقاومت اتصال
    
 

ت ترمینال سم                                  سمت درایو

 
 ترمز: مقاومت انتخاب جدول

 

 مقدار اهم پیشنهادی توان موتور

Kw مقدارپیشنهادی بیشترین مقدار کم ترین مقدار 

7.5 56 72 64 

11 34 48 40 

15 34 41 36 

18.5 17 31 24 

22 17 27 20 

30 11 20 15 

37 10 16 12 

45 7 10 9 

55 5 8 8 

 

 موتور فن اتصالات
 

 متصل شود. (S4)400 ( و S7) 402 و  )نول(401 فن موتور می بایست بین ترمینال های 
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 :FTO حرارتی سنسور
 

  تابلو های قدیم( متصل شود. 301)  51و  FTOسنسور حرارتی می بایست بین ترمینال های 

 (F12-04=131در پارامتر) MCBتعریف ورودی در روی برد 
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 ترمز دبکیف و ترمز اتصالات

 

 : رلسیگ
 

 

 

 گیربکس
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 ها: تراول سربندی صحیح ترتیب
 قدیمترمینال های 

 

 جدیدترمینال های 
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 رویزیون جعبه اتصالات
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 انکودر های کارت انواع
 دیپ سوئیچ عملکرد

 PG1-ABZ وی موتورهای گیربکسی استفاده میشود. برای انکودرهای افزایشی برر

 PG2-SINCOS روی موتورهای سنکرون استفاده میشود. بر 487و  1387 سری ولت 5 برای انکودرهای

 PG3-UVW برروی موتورهای سنکرون استفاده میشود. ABZ,UVWولت با خروجیهای  5برای انکودرهای 

 PG4-ENDAT روی موتورهای سنکرون استفاده میشود.بر 413و  1313سری  ولت 5 برای انکودرهای

 

 :PG1-ABZانکودر کارت شمای 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 :PG3-UVWو  PG2-SINCOSانکودر کارت  شمای

 

 
 

 :PG4- ENDAT انکودر کارت شمای
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 :PG2-SINCOS نحوه اتصال انکودر
 

 

 
 

 :PG3-UVW نحوه اتصال انکودر
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 :PG4-ENDAT نحوه اتصال انکودر
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 : انکودر به مربوط های پارامتر
 

 توضیحات مقادیر پارامتر

F10-12 0 از تیون باید صفر شود زاویه افست انکودر که قبل 

F11-00 

 آسنکرون -1

2- UVW 

 1387انکودرهای  -3

 رزرو -4

 1313انکودرهای  -5

 اتنخاب نوع انکودر

F11-01 2048 تعداد پالس 

F11-02 
0 

1 
 پالس شجهت چرخ

F11-03  نویز انکودر فیلتر 

D06-09  نمایش پالس انکودر 
 

 د، باید حتما از کابل شیلدار با زوج بهم یدقت کنید اتصال انکودر به کارت بدرستی انجام شده باشد. اگر از انکودر تفاضلی استفاده میکن

استفاده کنید. کابل انکودر و کابلهای قدرت در مجاورت هم قرار تابیده استفاده کنید. در غیر اینصورت از کابل شیلدار معمولی میتوانید 

  نداشته باشند و از مسیرهای مجزا عبور  داده شوند. توجه کنید که شیلد کابل به ارت متصل شده باشد.

  MCBاصلی برد معرفی
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 اصلی برد های ترمینال تعریف
 

 نام ترمینالهای برد اصلی ویژگی
 X24تا  X1 ورودیهای دیجیتال VDC 30-0حریک قابل تنظیم ورودی ایزوله با ولتاژ ت

 X28 XCM_H تا X25 ورودیهای مدار ایمنی VAC/DC 220-110قابل تحریک با ولتاژ 

 AI,GND ورودی آنالوگ 10V-0ولتاژ مجاز ورودی 

250 VAC/3A 30یا  و VDC/1A 
کنتاکت رله با قابلیت تنظیم عملکرد 

 خروجی
Y1-Y6 

 Y1-Y6 CM1-CM6کنتاکت رله مشترک خروجی  

 COM,24+ ورودی تغذیه ولت برد اصلی 24ولتاژ 

 -Modbus MOD+,MODارتباط سریال مبتنی بر پروتکل  برای ارتباط با پنل طبقات

 -CANbus CAN1+,CAN1ارتباط سریال مبتنی بر پروتکل  برای ارتباط با برد کارکدک

 CANbus CAN2+,CAN2-,GNDرتباط سریال مبتنی بر پروتکل ا برای ارتباط در حالت کنترل گروهی/دوبلکس

 RJ45 CN3سوکت  برای اتصال کی پد

 USB CN11کانکتور ارتباط  

 -STO STO+,STOورودیهای  

 12V,COM+ ولت اضطراری ورودی 12تغذیه  

 

 

 دیپ سوئیچ/جامپر عملکرد

 SW6 اط سریال با پنل طبقات میباشد.مقاومت تطبیق در مدار قرار دارد. مربوط به ارتب ONدر وضعیت 

 SW7 مقاومت تطبیق در مدار قرار دارد. مربوط به ارتباط سریال در حالت کنترل گروهی/دوبلکس میباشد. ONدر وضعیت 

 SW8 مقاومت تطبیق در مدار قرار دارد. مربوط به ارتباط سریال با کارکدک میباشد. ONدر وضعیت 

 CN2 ولت فعال میشوند. 24ورودیهای دیجیتال با ولتاژ  2-3تال با ولتاژ صفر و در وضعیت ورودیهای دیجی 1-2در وضعیت 

 
 عملکرد نام نمایشگر برد اصلی

RUN روشن استبصورت  توقفچشمک زن و در حالت بصورت  حرکتدر حالت  نشانگر وضعیت جاری سیستم 

COP باشد ک بصورت چشمک زن در غیر اینصورت خاموش میدر صورت ارتباط با کارکد نمایشگر ارتباط سریال با کابین 

GROUP بصورت چشمک زن در غیر اینصورت خاموش می باشد دیگر در صورت ارتباط با دستگاه نمایشگر ارتباط سریال در حالت کنترل گروهی 

HOP ینصورت خاموش می باشددر صورت ارتباط با شستی طبقات بصورت چشمک زن در غیر ا نمایشگر ارتباط سریال با پنل طبقات 

SAFE در صورت کامل بودن مدار ایمنی بصورت روشن در غیر اینصورت خاموش می باشد نمایشگر مدار ایمنی 

LOCK بصورت روشن در غیر اینصورت خاموش می باشد قفل درببودن  بستهدر صورت  نمایشگر بسته شدن قفل درب 

INS باشد خاموش می وضعیت نرمالیزیون روشن در در وضعیت رو نمایشگر وضعیت در مد رویزیون 

ERROR نمایشگر وضعیت خطا 
چشمک زن و در غیر  خطاهای عمومیروشن/بروز  خطای جدیدر صورت بروز 

 اینصورت خاموش می باشد
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 MCBتنظیمات ورودی و خروجی برد 

X1 F12-01 101 Up level 

X2 F12-02 3 محدوده درب سنسور 

X3 F12-03 102 Down level 

X4 F12-04 131 FTO 

X5 F12-05 29 KMBکنتاکتور فیدبک 

X6 F12-06 108  فیدبک کنتاکتورTC1 

X7 F12-07 109 کنتاکتور ترمز فیدبک 

X8 F12-08 0 داشتن در صورت Ado فعال شود 

X9 F12-09 110 Inspection 

X10 F12-10 11 Inspection up 

X11 F12-11 12 Inspection down 

X12 F12-12 113 ایمنی ) غیر فعال شود ( هایسوئیچ 

X13 F12-13 114 ایمنی ) غیر فعال شود ( هایسوئیچ 

X14 F12-14 118 sdz1/Cn1 

X15 F12-15 119 xdz1/Ca1 

X16 F12-16 120 sdz2/Cn2 

X17 F12-17 121 xdz2/Ca2 

X18 F12-18 30 کنتاکتور ستاره مثلث فیدبک 

X24 F12-24 128 عملکرد نجات یورود 

X25 F12-25 1  ورودیX25 

X26 F12-26 3  ورودیX26 

X27 F12-27 2  ورودیX27 

Y1 F12-28 1  خروجی کنتاکتورTC1 

Y2 F12-29 2 کنتاکتور ترمز خروجی 

Y3 F12-30 10 L6 خروجی  

Y4 F12-31 0  فرمان خروجی رلهy4 

Y5 F12-32 4 کنتاکتور ستاره مثلث خروجی 

Y6 F12-33 3  فرمان خروجی در حالتADO 

 
 
 



    ILIFT دستورالعمل جامع 
 

WI-86/153  17 REV : 01 

 

 CTB کارکدک برد معرفی

 

 کارکدکنام ترمینالهای برد  ویژگی  
 X14تا  X1 ورودیهای دیجیتال VDC 30-0ورودی ایزوله با ولتاژ تحریک قابل تنظیم 

 AI,COM ورودی آنالوگ 10V-0ولتاژ مجاز ورودی 

 با مشخصه NOاز نوع Y7B و  Y1-Y6خروجیهای 

250VAC/5A  30ویاVDC/5A 

 با مشخصه NCاز نوع  Y7Aخروجی 

250VAC/3A  30ویاVDC/3A 

 بصورت ثابت تعریف شده و قابل تغییر نیست. Y8عملکرد خروجی 

 Y8تا  Y1 کنتاکت رله با قابلیت تنظیم عملکرد خروجی

 Y1-Y8 CM1-CM5مشترک خروجی کنتاکت رله  

 COM,24+ ورودی تغذیه ولت برد اصلی 24ولتاژ 

 -Modbus MOD+,MODارتباط سریال مبتنی بر پروتکل  برای ارتباط با پنل کابین

 -CANbus CAN+,CANارتباط سریال مبتنی بر پروتکل  برای ارتباط با برد اصلی تابلو

 RJ45 CN1سوکت  برای اتصال کی پد

 P24 ولت 24ولتاژ  مشترک ورودیهای دیجیتال

CN2  برای ارتباط با بردCCB ه درب اصلیمربوط ب 

CN3  برای ارتباط با بردCCB مربوط به درب دوم 
 CCB CN2,CN3ارتباط سریال با برد 
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  CTBتنظیمات ورودی و خروجی برد 

F13-01 101 درب اول فتوسل 

F13-02 106 درب دوم فتوسل 

F13-03 102 5kt اول درب 

F13-04 104 5kt دوم درب 

F13-05 103 6kt اول درب 

F13-06 105 6kt دوم درب 

F13-07 107 full load 

F13-08 108 over load 

 تعریف میباشد که در منوی زیر قرار داردبصورت پیش فرض  x14تا  x9پارامتر 

F26-08 

 برد کارکدک X9: انتخاب عملکرد ورودی 2-0بیت

 : غیرفعال000

 تراز طبقه جهت بالا NO: سیگنال 001

 لاتراز طبقه جهت با NC: سیگنال 010

 NO: سیگنال محدوده درب 011

 NC: سیگنال محدوده درب 100

0000 0000 0000 0(000) 

 0000 0000 0000 (0)000 : رزرو 3بیت 

 برد کارکدک X10: انتخاب عملکرد ورودی 6-4بیت

 : غیرفعال000

 تراز طبقه جهت پایین NO: سیگنال 001

 تراز طبقه جهت پایین NC: سیگنال 010

 NOدوده درب : سیگنال مح011

 NC: سیگنال محدوده درب 100

0000 (000)0 0000 0000 

 0000 0000 (0)000 0000 : رزرو 7بیت 

 برد کارکدک X11: انتخاب عملکرد ورودی 9-8بیت

 : غیرفعال00

 NO: شستی جهت بالا در وضعیت رویزیون 01

 NC: شستی جهت بالا در وضعیت رویزیون 10

0000 0000 (00)00 0000  

 برد کارکدک X12: انتخاب عملکرد ورودی 11-10تبی

 : غیرفعال00

 NO: شستی جهت پایین در وضعیت رویزیون 01

 NC: شستی جهت پایین در وضعیت رویزیون 10

0000 0000 00(00) 0000 
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 برد کارکدک X13: انتخاب عملکرد ورودی 13-12بیت

 : غیرفعال00

 NO: سیگنال اضافه حرارت موتور درب 01

 NCگنال اضافه حرارت موتور درب : سی10

 0000 0000 0000 (00)00 

 برد کارکدک X14: انتخاب عملکرد ورودی 15-14بیت

 : غیرفعال00

 NO: ورودی وضعیت رویزیون 01

 NC: ورودی وضعیت رویزیون 10

0000 0000 0000 00(00)  

F13-25 1(O1) تعریف رله y1  

F13-26 2(C1) رله تعریف y2 

F13-27 3(O2) رله تعریف y3 

F13-28 4(C2) رله تعریف y4 

F13-29 12 رله تعریف y5 

F13-30 7  تعریف رلهy6 

F13-31 31(cam)  تعریف رلهy7 
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 CCB برد معرفی

 : کارکدک برد به CCB بردهای یا برد اتصال نحوه
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 

 

 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

باشند.  میDC و  DO بعنوان مثال برای قابل تعریف ورودی های  X1-X8ستی احضار کابین و ترمینالهای مربوط به ش J1-J16ترمینالهای 

 دهند. نشان می تمام این ترمینالها کنتاکت پوش باتن های کابین را بعنوان ورودی پذیرفته و در خروجی وضعیت نمایشگر آنرا
 

 کابلدهد و  یبرد را نشان م یبرد جهت بالا یعلامت فلش رو CCL اضافه کردن یبرا نییبرد متصل شود و از سوکت پا یبه بالا دیبا 

 یو در ادامه پارامترها F13در پارامتر  CCBبرد  X8 یال X1 نالیترم فیتعار شودیطبقه استفاده م 16از  شیب یهایشاس یبرد برا

 است می باشداولین سوکت سمت ر CTBروی برد  CCL.  محل نصب کابل  آمده است CTBمربوط به 

  ورودیX1   را برای شستیDO ( تعریف می نماییمF13-09=9 ورودی )X2  را برای شستیDC  تعریف می نماییم(F13-10=10) 

  چراغ پشت کلیدDO ( در پارامترF13-32=10 ) وDC ( در پارامترF13-33=11قابل تعریف می باشد ) 
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  بردCCB  منفی  4شستی احضار و  3مثبت و  2و  1ایه ولت را سوییچ میکند که طبق شکل بالا پ24مثبتGND.بدیهی است میباشد

 چهارسیم و یا سه سیم کاتد مشترک انتخاب گردد.شستی ست مدل یبرای انتخاب شستی میبا
 

  : بردشمای 

 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 
 
 

 

 CCBتنظیمات پارامترهای ورودی برد 

 
 CCBتنظیمات ورودی برد 

F13-09  (9 فرمان )DO عملکرد ورودی X1  بردccb  ( اصلیdo ) 

F13-10 (10)  فرمانDC  عملکرد ورودیX2  بردccb  ( اصلیdc ) 

F13-11    عملکرد ورودیX3  بردccb اصلی 

F13-12    عملکرد ورودیX4  بردccb اصلی 

F13-13    عملکرد ورودیX5  بردccb اصلی 

F13-14    عملکرد ورودیX6  بردccb اصلی 

F13-15   رودی عملکرد وX7  بردccb اصلی 

F13-16    عملکرد ورودیX8  بردccb اصلی 

F13-17    عملکرد ورودیX1  بردccb کمکی 

F13-18    عملکرد ورودیX2  بردccb کمکی 

F13-19    عملکرد ورودیX3  بردccb کمکی 

F13-20    عملکرد ورودیX4  بردccb کمکی 

F13-21    عملکرد ورودیX5  بردccb کمکی 

F13-22    عملکرد ورودیX6  بردccb کمکی 

F13-23    عملکرد ورودیX7  بردccb کمکی 

F13-24    عملکرد ورودیX8  بردccb کمکی 
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 CCBتنظیمات پارامترهای خروجی برد 
 

 CCBتنظیمات خروجی برد 

F13-32 10 چراغ پشت کلید(DO)  عملکرد خروجیX1  بردccb اصلی 

F13-33 11چراغ پشت کلید( DC)  عملکرد خروجیX2  بردccb اصلی 

F13-34    عملکرد خروجیX3  بردccb اصلی 

F13-35    عملکرد خروجیX4  بردccb اصلی 

F13-36    عملکرد خروجیX5  بردccb اصلی 

F13-37    عملکرد خروجیX6  بردccb اصلی 

F13-38    عملکرد خروجیX7  بردccb اصلی 

F13-39    عملکرد خروجیX8 رد بccb اصلی 

F13-40    عملکرد خروجیX1  بردccb کمکی 

F13-41    عملکرد خروجیX2  بردccb کمکی 

F13-42    عملکرد خروجیX3  بردccb کمکی 

F13-43    عملکرد خروجیX4  بردccb کمکی 

F13-44    عملکرد خروجیX5  بردccb کمکی 

F13-45    عملکرد خروجیX6  بردccb کمکی 

F13-46    عملکرد خروجیX7  بردccb کمکی 

F13-47    عملکرد خروجیX8  بردccb کمکی 

F13-48 
 

 Y7الی  Y1از  CTBمنطق خروجی برد 

F13-49 (0000) (0000) 0000 0000 

)هشت بیت سمت  اصلی و کمکی ccbمنطق خروجی برد 

اصلی و هشت بیت بعدی مربوط به  ccbراست مربوط به 

ccb 1منطق خروجی نرمال و اگر  کمکی که اگر صفر باشد 

 شود(باشد منطق معکوس می
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 IOB-A برد معرفی
 

 

 

 

 

 
از  هایاست و خروج فیقابل تعر L16 یال  L1از  هایکه شاس باشدیطبقات م شگریو نما یبرد پارالل داخل تابلو مربوط به شاس IOBبرد 

Y1  یال Y20  باشدیها و ... مچپ و راست ، جهت یهامربوط به سگمنت. 

 .باشدیم F28در پارامتر  یخروج فیو تعار F29در پارامتر  یورود فیتعار

 CM1, CM2, CM3, CM4  به عنوان ترمینال مشترک در بردIOB لحاظ می گردد 
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IOB   ورودی برد

F29-00 

 : احضار جهت بالا طبقه اول درب اصلی1

 : احضار جهت بالا طبقه دوم درب اصلی2

. 

. 

. 

 : احضار جهت بالا طبقه سی ام درب اصلی30

 

 : احضار جهت پایین طبقه دوم درب اصلی102

 : احضار جهت پایین طبقه سوم درب اصلی103

. 

. 

. 

 : احضار جهت پایین طبقه سی ام درب اصلی130

 

 : احضار جهت بالا طبقه اول درب دوم201

 : احضار جهت بالا طبقه دوم درب دوم202

. 

. 

. 

 ضار جهت بالا طبقه پانزدهم درب دوم:اح215

 

 : احضار جهت پایین طبقه دوم درب دوم302

 : احضار جهت پایین طبقه سوم درب دوم303

. 

. 

. 

 : احضار جهت پایین طبقه پانزدهم درب دوم315

 IOBزمان فیلتر ورودی برد 

F29-01  انتخاب عملکردL1  بردIOB 

F29-02  انتخاب عملکردL2  بردIOB 

F29-03  انتخاب عملکردL3  بردIOB 

F29-04  انتخاب عملکردL4  بردIOB 

F29-05  انتخاب عملکردL5  بردIOB 

F29-06  انتخاب عملکردL6  بردIOB 

F29-07  انتخاب عملکردL7  بردIOB 

F29-08  انتخاب عملکردL8  بردIOB 

F29-09  انتخاب عملکردL9  بردIOB 

F29-10 انتخاب عملکرد L10  بردIOB 

F29-11  انتخاب عملکردL11  بردIOB 

F29-12  انتخاب عملکردL12  بردIOB 

F29-13  انتخاب عملکردL13  بردIOB 

F29-14  انتخاب عملکردL14  بردIOB 

F29-15  انتخاب عملکردL15  بردIOB 

F29-16  انتخاب عملکردL16  بردIOB 

F29-17  انتخاب عملکردL17  بردIOB 

F29-18  انتخاب عملکردL18  بردIOB 

F29-19  انتخاب عملکردL19  بردIOB 

F29-20  انتخاب عملکردL20  بردIOB 

F29-21  انتخاب عملکردL21  بردIOB 

F29-22  انتخاب عملکردL22  بردIOB 

F29-23  انتخاب عملکردL23  بردIOB 

F29-24  انتخاب عملکردL24  بردIOB 

F29-25  انتخاب عملکردL25  بردIOB 

F29-26  انتخاب عملکردL26  بردIOB 

F29-27  انتخاب عملکردL27  بردIOB 

F29-28  انتخاب عملکردL28  بردIOB 

F29-29  انتخاب عملکردL29  بردIOB 

F29-30  انتخاب عملکردL30  بردIOB 
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IOB    خروجی برد

F28-00 
 پارالل  -0

 سریال -1
 IOBربوط به منطق برد بیت دوم م

F28-01 1  انتخاب خروجیy1  بردIOB 

F28-02 2  انتخاب خروجیy2  بردIOB 

F28-03 3  انتخاب خروجیy3  بردIOB 

F28-04 4  انتخاب خروجیy4  بردIOB 

F28-05 5  انتخاب خروجیy5  بردIOB 

F28-06 6  انتخاب خروجیy6  بردIOB 

F28-07 7  انتخاب خروجیy7  بردIOB 

F28-08 15  انتخاب خروجیy8  بردIOB 

F28-09 8  انتخاب خروجیy9  بردIOB 

F28-10 9  انتخاب خروجیy10  بردIOB 

F28-11 10  انتخاب خروجیy11  بردIOB 

F28-12 11  انتخاب خروجیy12  بردIOB 

F28-13 12  انتخاب خروجیy13  بردIOB 

F28-14 13  انتخاب خروجیy14  بردIOB 

F28-15 14  انتخاب خروجیy15  بردIOB 

F28-16 16  انتخاب خروجیy16  بردIOB 

F28-17 19  انتخاب خروجیy17  بردIOB 

F28-18 0  انتخاب خروجیy18  بردIOB 

F28-19 18  انتخاب خروجیy19  بردIOB 

F28-20 0  انتخاب خروجیY20  بردIOB 
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 AOB-Bبرد معرفی

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ترمینال ها توضیحات

 24V/COM ولت 24تغذیه  ولت خارجی تغذیه می شود 24از طریق 

 مربوط به محدود پایین لول FL2L و FL1Lسوییچ 

 مربوط به محدود بالا لول FL2 و FL1سوییچ 

 FL1L/FL1 درب  Re levelبرای محدوده  1سوییچ 

 FL2L/FL2 درب  Re levelبرای محدوده  2سوییچ 

 SY کنتاکتور قفل درب طبقات مورد تایید بود کنتاکتور قفل درب فعال می شود وقتی محدوده لول

 را نشان می دهد sx2و SX1 وضعیت خروجی های  SELسیمکشی ترمینال 

 در محدوده لول بالا هستند sx2و sx1ولت متصل شود نشان می دهد  24اگر به 

 پایین هستنددر محدوده لول  sx2و sx1متصل شود نشان می دهد  comاگر به 

 SX1 خروجی محدوده درب

وضعیت خروجی اتصال کوتاه کنتاکتور قفل 

 درب
SX2 

 sx1, sx2 SEL ترمینال مشترک

 SO1/SO2 مدار حلقه بسته قفل درب 

 پارامتر ترمینال عملکرد

 X2 F12.02 = 3 سنسور محدوده درب

 X1 F12.01 = 1 سنسور لول بالا

 X3 F12.03 = 2 سنسور لول پایین

 ADO X8 F12.08 = 29قفل درب برای 

 Y3 F12.30 = 3 قفل درب
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 ADO سنسور نصب نحوه و سیمکشی
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 MT70-CHM-B  مدل سخنگو سیستم تنظیمات راهنمای

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 
 

 توجه داشته باشید که دو عدد بلندگو در داخل سیستم سخنگو نصب شده و نیازی به اتصال بلندگوی خارجی به آن نمیباشد.

 :ارت کلی کارکرد سخنگو به شرح ذیل میباشدفلوچ

 

 

 

 

 

  

 نمایشگر
Power  ولت ورودی وصل باشد، روشن میشود 24زمانیکه ولتاژ 

SCI 
تابلو برقرار باشد، چشمک زن و در غیر اینصورت  زمانیکه ارتباط سریال برد سخنگو و

 خاموش خواهد شد.

 برای زیاد و کم کردن صدای خروجی استفاده میشود.  - و + کلید

 وارد تنظیمات خواهیم شد FUNCبا فشردن ممتد کلید 

ثانیه  5بعد از گذشت 
چنانچه هیچ کلیدی 

فشرده نشود، تنظیمات 
دید ذخیره خواهد شد. ج

یکبار با در غیر اینصورت 

مقدار  FUNCفشردن کلید 
تنظیم شده به مقدار قبل 

 از تنظیم برخواهد گشت.

 کارکرد عادی سیستم

 زبان گویش تعیین

فعال/غیر فعال کردن 

 گویش وضعیت درب

 انتخاب موزیک زمینه

 گویشتنظیم ولوم صدای 

تنظیم ولوم صدای 

 موزیک زمینه
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 برد اصلی صورت میگیرد: F26.26برخی از تنظیمات برد سخنگو به کمک پارامتر 

 :8-11بیت 

 : انتخاب زبان گویش انگلیسی0011

 : انتخاب زبان گویش فارسی0101

 : انتخاب زبان گویش ترکی0110

 :12بیت 

 آسانسور فعال باشد. : سخنگو در تمام مدت زمان کارکرد0

 فعال باشد. F21.32-F21.33: سخنگو فقط در بازه زمانی مشخص شده در پارامتر 1

 .در هنگام ورود به وضعیت تنظیم، پخش اعلان طبقات متوقف خواهد شد 

 .در هنگام پخش اعلان طبقات، امکان ورود به وضعیت تنظیم وجود ندارد 

 صدای پخش شده با شدت تنظیم شده پخش میگردد و در سایر موارد، پخش با حداکثر  در وضعیت تنظیم، هنگام تعیین ولوم خروجی

 ولوم صورت میگیرد.

 .بدیهی چنانچه کارت حافظه برروی سخنگو قرار نداشته باشد، پخش اعلان طبقات صورت نمیگیرد 

 برد اصلی خواهد بود. چنانچه زبان انتخاب شده برروی سخنگو با برد اصلی متفاوت باشد، زبان گویش مطابق تنظیم 

 
 محتویات کارت حافظه:

 نام توضیحات نوع

 /set/ محل ذخیره فایل تنظیمات سیستم پوشه

 /EN_US/ محل نگهداری فایلهای اعلان طبقات به زبان انگلیسی پوشه

 /FA_IR/ محل نگهداری فایلهای اعلان طبقات به زبان فارسی پوشه

 /TR/ ات به زبان ترکیمحل نگهداری فایلهای اعلان طبق پوشه

آهنگ وجود دارد. آهنگ بعدی با نام  10اولین آهنگ زمینه. امکان اضافه کردن تا  فایل صوتی

MUSIC1.mp3 .نامگذاری شود 

/MUSIC0.mp3 

 

  کارت حافظه به فرمتFAT32 .پیکره بندی شده باشد 

 .چنانچه پوشه زبان انتخاب شده پاک شود، زبان پیش فرض چینی خواهد بود 

 .چنانچه پوشه زبان انتخاب شده، وجود داشته باشد ولی فایل اعلان صوتی در دسترس نباشد، اعلان طبقه پخش نخواهد شد 

 .پسوند قایل با حروف کوچک باشد 

  128پیشنهاد برای کیفیت فایلهای صوتیkbs .میباشد 
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 نام توضیحات

ه میبایست با کد تنظیم شده . نام فایل اعلان هر طبق"1"فایل اعلان متناظر با طبقه 

برای آن طبقه یکسان باشد. بعنوان مثال نام فایل طبقه با کد  F24در گروه پارامتر 

 انتخاب شود. 1902برای آن طبقه میبایست  "2"نمایش 
/1901.mp3 

 DING.mp3/ دینگ دانگ

 UP.mp3/ حرکت بسمت بالا

 DOWN.mp3/ حرکت بسمت پائین

 INS.mp3/ وضعیت رویزیون

 FIRE.mp3/ وضعیت آتش نشانی

 OL.mp3/ اضافه بار

 OD.mp3/ درب درحال باز شدن است

 CD.mp3/ درب درحال بسته شدن است

 FAULT.mp3/ مشکل فنی در آسانسور، لطفاً آرام باشید

 FL.mp3/ ظرفیت تکمیل

 RBASE.mp3/ آسانسور درحال بازگشت به تراز طبقه

 LIFTFAIL.mp3/ فاً بعد از بازشدن درب از کابین خارج شویدخطا در ادامه کار آسانسور، لط

 PAKING.mp3/ آسانسور در وضعیت قفل شده قرار دارد

 FOD.mp3/ درب اصلی کابین باز شده است )سیستمهای دو درب(

 FCD.mp3/ درب اصلی کابین بسته شده است )سیستمهای دو درب(

 BOD.mp3/ ب(درب دوم کابین باز شده است )سیستمهای دو در

 BCD.mp3/ درب دوم کابین بسته شده است )سیستمهای دو درب(

 CANCEL.mp3/ لغو شستی احضار

 SAVESELF.mp3/ عملیات نجات اضطراری اتوماتیک

 MUSTCLOSE.mp3/ مانع بسته شدن درب نشوید

 RETNFL.mp3/ عملیات شناسایی کابین، مجدداً در دسترس خواهد بود

 ه تنطیم برد سخنگوفایلهای مربوط ب

 LGSET.mp3/ انتخاب زبان گویش

 OCDSET.mp3/ فعال بودن گویش وضعیت درب کابین

 MUSICSET.mp3/ انتخاب موزیک زمینه

 VOICESET.mp3/ انتخاب شدت ولوم اعلان طبقات

 MUSVOLSET.mp3/ انتخاب شدت ولوم موزیک زمینه

 LGTEST.mp3/ زبان پیش فرض

 OCDOP.mp3/ باز شدن درب 

 OCDCL.mp3/ بسته شدن درب 

 QUITSET.mp3/ خروج
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 در دسترس خواهد بود. عملیات تنطیم را با تغییر این فایل نیز میتوان انجام داد: set/set.txt/پس از انجام تنظیمات، فایل خروجی 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 انتخاب نوع زبان گویش

 انتخاب اعلان وضعیت درب

 انتخاب ولوم اعلان طبقات

 انتخاب ولوم موزیک زمینه
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 HCB-B1 برد معرفی
 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 

 

 

 

 

 
 
 7علت  بهsegment کد حالت  شگرهایبودن نما"Binary with letter" دیرا انتخاب کن  

 Binary with letter  کد مشخصی برای برد اینورتر  شاخص طبقاتبر حسبV11  ارسال میکند و در خروجیLED های

 شود. مناسب فعال می
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  HCB-U1  نمایشگر معرفی

 

 شمای نمایشگر طبقات/کابین

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 :مایشگرن برد آدرس تعیین نحوه
ثانیه ثابت میشود. با فشردن کلیدهای جهت  3را برای چند ثانیه فشار دهید. نمایشگر شروع به چشمک زدن خواهد کرد. بعد از  SW1کلید

د. بعد از تعیین شماره طبقه مورد وصل شده اند، شماره طبقه مورد نظر را انتخاب کنی DOWNو  UPبالا و پائین که به ترتیب به سوکتهای 

 دثانیه ثابت خواهد ش 3و بعد از  ثانیه نمایشگر مجدداً شروع به چشمک زدن کرده 5نظر و گذشت 

 مربوط به درب دوم میباشد 48الی  25مربوط به درب اول و ادرس  24الی  1ادرس  نکته مهم :

 

 

 

 

 

 

 CANH/CANLاهمی در انتهای خط سریال برای کاهش نویز پذیری شاسی ها به ترمینال  120ت ممقاو CANBUSدر سیستم های 

 MODBUSد این دیپ سوییچ در سیستم عملکرخواهد گرفت . این مقاومت در مدار قرار SW2متصل میشود که در این برد با دیپ سوییچ 

 نیاز به بررسی دارد

 

 

 

 دیپ سوئیچ عملکرد

 SW1 میشود. برای تعیین آدرس برد نمایشگر استفاده

 SW2 امپدانس تطبیق در مدار قرار دارد. ONدر وضعیت 
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 نمایشگر تنظیمات
 

 توضیحات مقدار پارامتر

F12.38 Bit0=0  اگر در طبقه علاوه بر نمایشگر پیغامC  وL .بدهد باید غیر فعال شود 

F26.26 
Bit2=0 

 نمایش افقی یا عمودی بودن نمایشگر
Bit2=1 

F26.31 
0 

1 
 تی طبقاتنمایش آدرس شس

F26.35  )... تنظیمات نمایشگر طبقات ) شدت نور،اندازه فلش 

F27.27 0000 0000 0(000) 0000  ( 101پروتکل نمایشگر کابین ) درون سازمانی 

F26.26 000(0 00)00 0000 0000  ( 101نوع احضار های بیرون ) درون سازمانی 
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 پائین: و بالا انتهایی حد و دورانداز سنسورهای چیدمان

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

 : دورانداز های سوئیچ فاصله برای پیشنهادی مقادیر
 

 4 3 2.5 2 1.6 1 سرعت کابین

 2 2 2 2 1.5 0.7 فاصله دورانداز اول

 4 4 4 2.5 - - فاصله دورانداز دوم

 11 6 - - - - فاصله دور انداز سوم
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 موتور: تیون برای سازی آماده
 

وجه قبل انجام تنظیمات اولیه برای راه اندازی آسانسور ، تیون موتور می بایست انجام شود. بدون تیون موتور سیستم پارامترهای موتور را مت

 :رای تیون موتور ب نمی شود.

 ابتدا مدارات ایمنی پل شود .  .1

 های قدیممدارات ایمنی در ترمینال
 

A19A A18A A15 A10 A04  A04 100 

 

 

 A04  تاA10 باید پل شودارهایی می باشد که مطابق استاندارد مربوط مد 

 A10 تا A15   نباید پل شودارهایی می باشد که مطابق استاندارد مدمربوط 

 A15  تاA18A .توسط استپ جعبه رویزیون تابلو برقدار می شود 

 A18A  تاA19A .مربوط به کنتاکت درب طبقات می باشد 

 100 تا A04  مربوط به دریچه کابین، پاراشوت، میکروسوییچSlack rope .می باشد 

 جدید های در ترمینال 
 

120 119 117 115 111 110  111 110 

 

   

 110  باید پل شودارهایی می باشد که مطابق استاندارد مربوط مد 111تا 

 111 نباید پل شوددارد ارهایی می باشد که مطابق استانمدمربوط    115تا 

 115  توسط استپ جعبه رویزیون تابلو برقدار می شود. 117تا 

 117  مربوط به کنتاکت درب طبقات می باشد. 119تا 

 110  مربوط به دریچه کابین، پاراشوت، میکروسوییچ  111بهSlack rope می باشد 

  می باشد ه باشید که سیم های قهوه ای رنگ مربوط به سری ایمنیو توجه داشت ولت می باشد. 220ولتاژ سری ایمنی در تابلو های ای لیفت. 
 

 .پل شود (ولت 24)  51یا همان301 با   CRVیا   JX1فرمان  .2

CRV 51 

 
 

 .پل شود (ولت 24) 51 یا همان301شوند با مشخص می CAN و جدید  SDZ1 های دورانداز بالا که در نامگذاری قدیم با سویچ .3

 ..پل شود (ولت 24) 51 یا همان301شوند با مشخص می CA1 و جدید XDZ1 پایین که در نامگذاری قدیم باهای دورانداز سویچ .4
 

   

 

 

CA1 301 CAN 301 
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  ولت و سیم های  24به رنگ بندی سیم ها دقت شود . سیم های قرمز رنگ دارای ولتاژ نکته بسیار مهم این است که هنگام پل دادن

  ولت می باشد 220ای ولتاژ مشکی و قهوه ای دار

  توجه داشته باشید در انتهای پل کردن سری ایمنی می بایستLED  هایX25,X26,X27  روی بردMCB  روشن شود که بیانگر تکمیل

 بودن سری ایمنی می باشد.

 5فرمان  چون درب در مدار نمیباشد دقت شودkt 6kt  در پارامترF13-03  وF13-05  یت نهم ببرابر صفر وF26-16  یا غیر  1برابر

 .فعال قرار گرفته باشد

 افی که با ضهای ایمنی اسوئیچXLP   وSLP  شوند در پارامتر مشخص میF12-12   وF12-13   برابر با صفر و در پارامترF26-16   بیت

 )غیر فعال( قرار میگیرد .1دهم برابر 

  ترمینالOVL  پل شود 301با 

 

 ذیل را تعیین می کنیم:ادیر پارامترهای قسپس به ترتیب م
 

F00.00 
 ربکسیموتور گ - 0

 رلسیموتور گ - 1
 نوع موتور

F00.01 

 v/fمد کنترلی  - 0

 openمد کنترلی  - 1

 closeمد کنترلی  - 2

 د کنترلم

F00.02  نیحداکثر سرعت حرکت کاب 

F00.03 ینام سرعت از طریق فرمول محاسبه شود 

F00.05 50Hz یفرکانس خروج حداکثر 

F07-00 kw 

 مشخصات موتور گیربکس

F07-01 V 

F07-02 A 

F07-03 Hz 

F07-04 Rpm 

F07-05 cos£ 

F10-00 
 (IPM) ایاستوانه - 0

 (SPM)کتابی – 1 
 نوع موتور سنکرون

F10-01 KW 

 مشخصات موتور گیرلس
F10-02 V 

F10-03 A 

F10-04 HZ 

F10-05 RPM 

F10-12 0 از تیون باید صفر شود ر که قبلزاویه افست انکود 

F11-00 

 آسنکرون - 1

 1387انکودرهای  - 3

 1313انکودرهای  - 5

 نوع انکودر
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 موتور: تیون
 

 .توجه داشته باشید که قبل از تیون موتور، اطلاعات موتور از روی پلاک بدرستی وارد شده اند 

  در حین تیون هنگام بروز  هرگونه خطا با کنترل پارامتر F27.30 کد آخرین خطا را مشاهده نمودتوان  یم 

  اشد یی روی کی پد بهیچگونه خطا نبایدبرای انجام تیون 

 

 

 

 

 

 

 موتورهای آسنکرون:

 .دهید قرار ( پد کی روی از کنترل ) 0را روی  F00.07مقدار پارامتر  -1

 فشار دهید.  از روی کی پد  را RUN کلید سسپ و داده قرار ( چرخشی تیون ) 2 یا و(  ایستا تیون ) 1را روی  F07.06پارامتر  -2

 قرار دهید. 1را روی  F00.07پس از پایان موفقیت آمیز تیون، مقدار پارامتر  -3

 

 : توجه

  تیون میبایست کنتاکتور  2برای انجام مرحلهBM .را بصورت دستی وصل کنید 

  د.ثانیه صدای زوزه موتور شنیده خواهد ش 30در زمان انجام تیون ایستا، بمدت 

  در زمان انجام تیون چرخشی، در صورت بروز لرزه شدید و یا اضافه جریان شدید، با فشردن کلیدSTOP ید. برای یعملیات را قطع نما

 را تغییر دهید. F07.22و  F07.21رفع این مشکل مقادیر پارامترهای 

 تیون موتورهای گیربکسی چنانچه با خطای  در اتوE0030 (باشد می برعکس انکودر چرخش جهت) پارامتر مقدار شدید، مواجه 

F11.02  .را تغییر دهید 

 

 
 

 موتورهای سنکرون:

 تیون چرخشی: 

 .دهید قرار ( پد کی روی از کنترل ) 0را روی  F00.07مقدار پارامتر  -1

 فشار دهید. از روی کی پد را RUN کلید سپس و داده قرار (چرخشی تیون) 2را روی  F10.10پارامتر  -2

با سرعت کم شروع به حرکت میکند و پس از یک دور چرخش، متوقف میشود. در این زمان مقادیر  سکون به تدریج و موتور از حالت -3

 بدست خواهند آمد. F11.02و  F10.12 ،F10.14،F10.17پارامترهای 

 قرار دهید. 1را روی  F00.07پس از پایان موفقیت آمیز تیون، مقدار پارامتر  -4
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 توجه:

 بستن جعبه رویزیون الزامی است. ،ی پروبرای تیون تابلو ها 

  میبایست کنتاکتور  2برای انجام مرحلهBM .را بصورت دستی وصل کنید 

  در زمان تیون و برای تکمیل مدار ایمنی میبایست کلیدهایRUN  وUP  یا موقتاً در زمان تیون  و هرا همزمان نگهداشتپنل رویزیون

 کرد. دقت کنید بعد از پایان تیون این پل برداشته شود.را به یکدیگر پل  A18Aو  A18ترمینالهای 

 مثلث را کنترل خواهد کرد. در غیر اینصورت با خطای اضافه جریان به دلیل -در هنگام تیون، سیستم بصورت اتوماتیک کنتاکتور ستاره

 اتصال کوتاه شدن خروجیها مواجه خواهید شد.

 توماتیک تشخیص داده میشود.در هنگام تیون چرخشی، جهت چرخش انکودر بصورت ا 

 .از اتصال صحیح و محکم خروجیهای انکودر به کارت، اطمینان حاصل کنید 

  پارامترF10.12 .قبل از انجام تیون می بایست صفر باشد 

  در انکودرهایSINCOS مرتبه پشت سرهم انجام داده و برای هر مرحله مقدار پارامتر  3، عملیات تیون راF10.12 مائید. را یادداشت ن

درجه باشد، عملیات تیون موفقیت آمیز بوده است. در غیر اینصورت مراحل تیون را  5اگر مقدار بدست آمده برای فرمول زیر کوچکتر از 

 دوباره تکرار کنید.

                               )مرحله فعلی((                 F10.12-)مرحله قبلی(  F10.12)–(*ضریب 360)تعداد جفت قطب موتور/                   

 120.2° و 59.8° و 241.1°مرتبه تیون انجام داده ایم که نتیجه بدست آمده به ترتیب برابر  3جفت قطب،  12بعنوان مثال برای موتوری با 

 :است بوده

°30=12/°360 

°241.1°-59.8°=181.3°   181.3°-(6*30°)=1.3 

°120.2°-59.8°=60.4°     60.4°-(2*30°)=0.4 

 با این نتایج بدست آمده، تیون موفقیت آمیز بوده است.

  در انکودرهایA/B/Z/U/V/W  مقدار پارامترF10.12  میبایست ایصورت غیر در و بوده آمیز موفقیت تیون باشد، کمتر 30°اگر از 

 د.شو تکرار

  در صورت بروز هرگونه وضعیت غیر عادی هنگام عملیات تیون، با فشردن کلیدSTOP یون را متوقف کنید.ت 

  در حین انجام تیون، اگر با خطایE0030  ویاE0031  مواجه شدید، مقادیرKP,KI  درF08 .را کاهش دهید 

 

 

 تیون ایستا 
 

 قرار دهید.  0را روی  F10.12مقدار پارامتر  -1

 قرار دهید. (تیون ایستا) 1را روی  F10.10سپس  قرار دهید. 1را روی  F00.07پارامتر  -2

د رویزیون قرار داده و یکی از پوش باتن های جهت را فشار دهید. ابتدا صدایی از موتور بگوش خواهد رسید و سپس به در مسیستم را  -3

 بدست خواهند آمد. F10.14-F10.17 و  F10.12آرامی حرکت کرده و پس از یک دور متوقف میشود. در این حالت مقادیر پارامترهای  

 کی پد، خروج از وضعیت تیون را مشاهده کردید، فرمان جهت را بردارید.بعد از اینکه برروی صفحه نمایش  -4

 توجه:
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 مثلث را کنترل خواهد کرد. در غیر اینصورت با خطای اضافه جریان به دلیل -در هنگام تیون، سیستم بصورت اتوماتیک کنتاکتور ستاره

 اتصال کوتاه شدن خروجیها مواجه خواهید شد.

  10.00انتخابی متفاوت بود، مقدار پارامتر  با جهت موتورجهت حرکت اگرF .را تغییر دهید 

  در هنگام تیون، اگر با خطای اضافه جریان ویا خطای جهت چرخش انکودر مواجه شدید، مقدار پارامترF11.02   را تغییر داده و تیون را

 مجدداً تکرار کنید.

  مشابه تیون چرخشی برای انکودرهایSINCOSباشد کمتر 5°لی میبایست از ، تفاوت دو تیون متوا. 

  مشابه تیون چرخشی برای انکودرهایA/B/Z/U/V/W کمتر باشد. 30°، تفاوت دو تیون متوالی میبایست از 

  نفر انجام شود. یک نفر از طریق پنل رویزیون تیون را  2پیشنهاد میشود برای جلوگیری از حالتهای کنترل نشده، عملیات تیون توسط

 یا قطع کلید تغذیه ورودی در هنگام بروز حالتهای ناخواسته باشد. فشردن کلید توقف اضطراری و اماده دیگر انجام داده و نفر 

  در حین انجام تیون، اگر با خطایE0030 یا  وE0031  مواجه شدید، مقادیرKP,KI  درF08 .را کاهش دهید 

  مقدارF10.12 .در صورت تیون موفق، مخالف صفر خواهد بود 

 

 

 زیون:روی حرکت
 

 د رویزیون، از موارد ذیل اطمینان حاصل کنید:قبل از حرکت در م

  قرار داشته باشد. "نرمال"و پنل روی کابین در وضعیت  "رویزیون"پنل روزیون تابلو فرمان در وضعیت 

 پس نشده باشد(. رار گرفته باشند. )هیچ قسمتی بایها در مدار ق مدار ایمنی چاه و درب 

 ابلو فرمان، عبارت بعد از روشن کردن ت“Inspection”  برروی کی پد نمایش داده شده و چراغINS .روی برد اصلی روشن خواهد شد 

  سنسور لول بالا باSMQ   و ورودیX1   بر روی درایو قابل مشاهده میباشد که در حرکت رو به بالا ابتدا این سنسور تحریک وLED 

 مربوطه روشن میشود.

  سنسور لول پایین باXMQ   و ورودیX3   بر روی درایو قابل مشاهده میباشد که در حرکت رو به پایین ابتدا این سنسور تحریک وLED 

 مربوطه روشن میشود.

 

o رویزیون از طریق پنل تابلو 

  در وضعیت رویزیون روشن شدن چراغINS  برروی بردMCB ..درایو بیانگر تغییر وضعیت از حالت نرمال به رویزیون می باشد 

 بدرستی و در محل خود قرار گرفته باشند. در صورت حرکت ) در صورت وجود ( نید که سنسورهای تراز طبقه و محدوده درب دقت ک

آرام از پائین به بالا به ترتیب میبایست سنسور تراز طبقه جهت بالا، محدوده درب و سنسور تراز طبقه جهت پائین دیده شده و در حرکت 

 نسور تراز طبقه جهت پائین، سنسور محدوده درب و سنسور تراز طبقه جهت بالا دیده شوند.آرام بسوی پائین به ترتیب س
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o رویزیون از طریق پنل روی کابین 

 .در صورتیکه برای اولین بار اقدام به رویزیون از روی کابین می کنید، سرعت رویزیون را مقداری کمتر از متعارف انتخاب نمائید 

 ورت فعال شدن رویزیون روی کابین، امکان فعال شدن رویزیون روی تابلو و پوش باتونهای جهت آن وجود ندارد.اطمینان حاصل کنید که در ص 

 .اطمینان حاصل کنید که جهت حرکت کابین، با پوش باتن فشرده شده جهت یکسان باشد 

 .دقت کنید که در طول مسیر حرکت به سمت بالا و پائین هیچ مانعی وجود نداشته باشد 

 لکرد و موقعیت نصب حدهای بالا و پائین اطمینان حاصل نمائید.از عم 

 .از نحوه و موقعیت نصب پلیت های همتراز سازی اطمینان حاصل فرمائید 

  در صورتیکه سوئیچ های دور انداز بالا و پائین نصب نشده باشند، میتوان با تغییر پارامترF26.12 .خطای بوجود آمده را رفع کرد 

 

 رویزیون رهایپارامت تنظیمات
 

 پارامتر مقدار توضیحات

 بدون درب بسته

 درب بصورت اتوماتیک بسته شود
Bit0 = 0 

     Bit0 = 1      
F26.12 

 توقف در رویزیون بصورت آنی

 توقف با شیب ملایم
Bit2 = 0 

Bit2 = 1 

 Bit9 = 1 F26.12 قطع شدن حرکت پس از برخورد به سوییچ دور انداز

 F26.13 1 بستن اجباری درب

 نهایی اندازی راه برای آمادگی
 

 اتصالات  
  پل های که قبلا  برای تیون بسته شده بود برای راه اندازی و وضعیت نرمال می بایست باز شوند 

 مدارات ایمنی  .1

 حد پایین و گاورنر بسته می شوند که طبق استاندارد در حالت رویزیون باید پل شوند که مربوط به حد بالاA10 و  A04بین ترمینال های 

 می باشند

بسته می شوند که طبق استاندارد در حالت رویزیون نباید پل شوند که مربوط به استپ کنار موتور درچه و A15 و  A10بین ترمینال های 

 چاه و ... می باشند

 پنل رویزیون تابلو بسته خواهد شد A18و  A15بین ترمینال 

 بقه بسته خواهد شددرب ط A18A و A19Aبین ترمینال های 
 

  در شفت لرن به جایRUN  برای کامل شدن سری ایمنی موقتاA18  وA18A .پل می شوند 
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 استپ و استارت بندی زمان تنظیم

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

F02.00 2-0 هنگام استارت  زمان نگهداشتن سرعت صفر(0.2s) 

F02.01 2-0 تاخیر زمانی برای شروع حرکت(0.5s) 

F02.02 0.03-0 عت استارت حرکتسر [0m/s] 

F02.03 2-0 زمان نگهداشتن سرعت استارت [0s] 

F02.04 2-0 تاخیر بسته شدن ترمز هنگام توقف [0.2s] 

F02.05 2-0 هنگام توقف  زمان نگهداشتن سرعت صفر [0.3s] 

F02.06 2-0 زمان شیب استارت [0s] 
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 حرکتی شیب

 
F03.00 2[ شتاب افزایشی/s2 [0.6m-0.02 

F03.01  Jerk2-0.02 در شروع شتاب افزایشی [0.3m/s3] 

F03.02  Jerk0.3] 32[ در پایان شتاب افزایشیm/s-0.02 

F03.03 0.6] 22[ شتاب کاهشیm/s-0.02 

F03.04 Jerk 0.3] 32[ در شروع شتاب کاهشیm/s-0.02 

F03.05 Jerk 0.3] 32[ در پایان شتاب کاهشیm/s-0.02 

 

 
 

F03.06 0.2] 22[ تاب افزایشی در وضعیت رویزیونشm/s-0.02 

F03.07 0.4] 22[ شتاب کاهشی در وضعیت رویزیونm/s-0.02 

F03.08 0.2] 22[ شتاب افزایشی در نجات اضطراریm/s-0.02 

F03.09 1] 22[ شتاب کاهشی در نجات اضطراریm/s-0.02 

F03.10 21[ شتاب افزایشی در تیون موتور گیربکسیm/s2 [0.-0.02 

F03.11 0.1] 22[ شتاب کاهشی در تیون موتور گیربکسیm/s-0.02 

F03.12 1] 22[ شتاب در زمان دوراندازیm/s-0.5 

F03.13 Jerk 0.23] 32[ توقفm/s-0.002 
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  درب تنظیمات

 تنظیمات عمومی درب 
 

 توضیحات مقدار پارامتر

F22-00 
1 
2 

 های کابینتعداد درب

F22-01 1111 1111 1111 1111 1-1۶ عملکرد درب اول در طبقات 

F22-02 1111 1111 1111 1111 17-32درب اول در طبقات  عملکرد 

F22-03 1111 1111 1111 1111 33-۴8درب اول در طبقات  عملکرد 

F22-04 1111 1111 1111 1111 1-1۶درب دوم در طبقات  عملکرد 

F22-05 1111 1111 1111 1111 17-32وم در طبقات درب د عملکرد 

F22-06 1111 1111 1111 1111 33-۴8درب دوم در طبقات  عملکرد 

F22-07 10s زمان فرمان باز شدن درب 

F22-08 15s فرمان بسته شدن درب زمان 

F22-09 0 
بار تلاش برای باز و بسته شدن  F22-09چنانچه پس از تعداد 

 دهدمی 48یا  49درب موفق نباشد خطای 

F22-10 

 فرمان باز و بسته فعال نباشد -0

 فرمان باز شو فعال باشد -1

 فرمان بسته شو فعال باشد -2

 فرمان باز و بسته فعال باشد -3

 فعال باشد cدر طول حرکت فرمان  -4

 فعال بودن درب هنگام باز و بسته شدن وضعیت

F22-11 5s نگهداشتن فرمان باز شدن درب با احضار بیرون زمان 

F22-12 5s نگهداشتن فرمان باز شدن درب با احضار داخل زمان 

F22-13 

 درب بسته باشد -0

 در طبقه پارک درب باز باشد -1

 درب همیشه باز باشد -2

را انتخاب کرد باید  2وضعیت درب پارک برای اینکه بتوان گزینه 

 فعال شود F26-02پارامتر  10ابتدا بیت 

F22-14 10S ه پارکدر طبق زمان نگه داشتن درب 

F22-15 30S پارک درب زمان 
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 درب های نیمه اتوماتیک 
 

 توضیحات مقدار پارامتر

 X25تعریف ترمینال  F12.25 1 ر

F12.26 3  تعریف ترمینالX26  

F12.27 2 نالیترم فیتعر X27  

F12-38 

 : زمان تحریک کمان برقی1-3بیت

 : یک ثانیه000

 : دو ثانیه001

 : هشت ثانیه111

0(000) 0000 0000 0000 

 درب نیمه اتوماتیک: Cنحوه صدور فرمان 

 نرمال (0)

 پس از بسته شدن قفل (1)

0000 0000 000(0 )0000 

F13.03 0 5KT 

F13.05 0 6KT 

F22-00 
1 

2 
 های کابینتعداد درب

F26.16 

Bit0=1 مثلث خروجی را کنترل کند-کنتاکتور ستاره 

Bit9=1 فعال کردن درب غیر اتوماتیک 

Bit9=0  فعال کردن درب غیر اتوماتیکغیر 

F26.22 
Bit0=1 با فشردن شستی داخل همان سمت درب باز می شود 

Bit1=0 شودیفعال م یبازر با احضار شاس 
 

  تمام اتوماتیکهای درب 
 

 توضیحات مقدار پارامتر

 X25تعریف ترمینال  F12.25 1 ر

F12.26 2  تعریف ترمینالX26  

F12.27 3 نالیترم فیعرت X27  

F22-00 
1 

2 
های کابینتعداد درب  

F22.17 3 وضعیت عملکرد کابین دو درب 

F26.21 1 قابلیت دو درب بودن کابین 

F26.22 
Bit0=1 با فشردن شستی داخل همان سمت درب باز می شود 

Bit1=0 شودیفعال م یبازر با احضار شاس 

F27.29 Bit6=1 بصورت مجزا انتخاب شاسی عملکرد فتوسل در دو درب 

F26.16 Bit0=1 مثلث خروجی را کنترل کند-کنتاکتور ستاره 
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 تنظیمات پروژه های دو درب: 

 

 F26.21=0 1وضعیت 

F22.17=X 

شستی های احضار طبقات مربوط به درب اول و دوم با یکدیگر بصورت موازی بسته شده اند. در این 

 خواهند شد. حالت درب اول و دوم همزمان باز و بسته

 احضار طبقه میباشد. 48در این حالت سیستم قادر به پاسخگویی تا 

 F26.21=1 2وضعیت 

F22.17=0 

و آدرس  1-24شستی های احضار طبقات کاملًا مجزا هستند. آدرس احضار طبقات برای درب اول 

احضار  24ا در این حالت سیستم قادر به پاسخگویی ت میباشد. 25-48احضار طبقات برای درب دوم 

 طبقه میباشد.

 در این حالت درب اول و دوم همزمان باز و بسته خواهند شد.

 F26.21=1 3وضعیت 

F22.17=1 

و آدرس  1-24شستی های احضار طبقات کاملًا مجزا هستند. آدرس احضار طبقات برای درب اول 

احضار  24خگویی تا در این حالت سیستم قادر به پاس میباشد. 25-48احضار طبقات برای درب دوم 

شستی احضار درب اول باعث باز شدن درب اول و شستی احضار درب دوم باعث باز  طبقه میباشد.

  شدن درب دوم خواهد شد.

 در هنگام توقف برای احضار کابین در یک طبقه، هر دو درب باز خواهند شد.

 F26.21=1 4وضعیت 

F22.17=2 

و آدرس  1-24د. آدرس احضار طبقات برای درب اول شستی های احضار طبقات کاملًا مجزا هستن

 میباشد. 25-48احضار طبقات برای درب دوم 

 احضار طبقه میباشد. 24در این حالت سیستم قادر به پاسخگویی تا 

شستی احضار درب اول باعث باز شدن درب اول و شستی احضار درب دوم باعث باز شدن درب دوم 

 خواهد شد.

ین از طریق انتخاب به توسط سوئیچ داخل کابین میباشد که تعیین میکند نحوه باز شدن درب کاب

کدام درب باز شود. سوئیچ مذکور را به یکی از ورودیهای برد کارکدک وصل کرده و عملکرد آنرا برروی 

 مقدار زیر تنظیم کنید:
22:Open Through front/Rear door switch NO input (GABS) 

 F26.21=1 5وضعیت 

F22.17=3 

و آدرس  1-24شستی های احضار طبقات کاملًا مجزا هستند. آدرس احضار طبقات برای درب اول 

 میباشد. 25-48احضار طبقات برای درب دوم 

شستی احضار درب اول باعث باز  احضار طبقه میباشد. 24در این حالت سیستم قادر به پاسخگویی تا 

 شدن درب دوم خواهد شد.شدن درب اول و شستی احضار درب دوم باعث باز 

جداگانه ای  CCBشستی احضار داخل کابین برای درب اول و دوم کاملًا مجزا هستند و هرکدام به 

دیگر  CCBعدد  1توقف بیشتر باشد، برای هر درب  16وصل میشوند. در صورتیکه تعداد طبقات از 

صورت فشردن هر  وصل میشوند. در 1شماره  CCBفقط به  DO,DCاستفاده میشود. شستی های 

کدام از شستی های احضار داخل کابین، درب مربوط به همان طرف باز خواهد شد. در صورتیکه 

 شستی هر دوطرف فعال باشد، هر دو درب کابین باز میشود.
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 ی:تشس به مربوط تنظیمات
 

 توضیحات مقدار پارامتر

F21.07 1111 1111 1111 1111  16الی  1نحوه پاسخگویی به طبقات 

F21.08 1111 1111 1111 1111 32 یال 17به طبقات  یینحوه پاسخگو 

F24-00 

 فول کلکتیو -0

1- up collective 

2- down collective 

 طبقه وضعیت پاسخگویی به احضار

F26-11 

 غیر فعال-0

 دابل کلیک -1

 با نگهداشتن -2

 کنسلینگ شاسی داخل

F26.22  (00)00 0000 0000 0000 
 شود درب باز می ،باشد با فشردن شستی داخل همان سمت 1ربیت صفراگ

 شوداگر برابر صفر باشد بازر با احضار شاسی فعال می 1بیت 

F26.23 0000 0000 00(0)0 0000  بیت دهم ( در زمان (full load تی باعث سشreopen  نشود 

F27.26 

Bit 
     غیر فعال-0 

 فعال - 1 

 کابین بصورت چشمک زن میشوداحضار  هنگام رسیدن به طبقه

F26.16 Bit 15=1 غیر فعال شدن شستی های احضار پس از برخورد به دورانداز بالا و پایین 
 

 

 روشنایی و فن تنظیمات
 

 توضیحات مقدار پارامتر

F23.01 30s زمان تاخیر برای خاموش کردن روشنایی و فن 

F16.01 

0 

1 

2 

3 

 وضعیت کنترل فن درایو

 

  تعریف خروجیL6  شود 7بر روی هر رله ای قرار گرفت باید 
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 سرعت تنظیمات 

 

 

 
 
 

 دوبلکسی: تنظیمات 
 

 

 

  وصل کردن پورت سیستم جهت دوپلکس کردن SK6 الزامی می باشدنظیر به نظیر  و سیمکشی.. ( CAN2+, CAN2-, GND ) 

 

 

 

 

 توضیحات مقدار پارامتر

F04.00 0.3m/s سرعت حرکت رویزیون 

F04.01 0.1m/s حرکت نجات اضطراری سرعت 

F04.03 0.3m/s زمان لرن سرعت در 

F04.13 0.2m/s راه متوقف شده باشد نیسرعت بازگشت به تراز طبقه اگر ب 
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 دوبلکس: حالت در اندازی راه
 

 مقادیر قابل قبول کارکرد پارامتر
آسانسور 

A )اصلی( 

آسانسور 

B )فرعی( 
 توضیحات

F19.00 بقاتتعداد ط     

F21.04 0 0 48-0 تعیین مقدار افست 

برای هر دو 

آسانسور 

 تنظیم شود

F21.05 گروهی وضعیت کنترل 

 : سیمپلکس1

 : دوبلکس2

 : کنترل گروهی3

2 2 

F21.06 2 1 1-8 شماره آسانسور در گروه 

F21.07  0-65535 16الی  1نحوه سرویس دهی طبقات   

F21.08  0-65535 32الی  17نحوه سرویس دهی طبقات   

F21.09  0-65535 48الی  33نحوه سرویس دهی طبقات   

F21.00 0 طبقه پارک-F19.00 1 1 

F26.16 

 1بیت 

نحوه انتظار آسانسورها در حالت 

 دوبلکس

 : بصورت پراکنده0

 : بصورت متمرکز1
0 0 

فقط برای 

آسانسور اصلی 

 تنظیم شود

F27.28 

 8بیت 
 0 0  احضاروضعیت آسانسور بدون 

F27.29 

 0و1بیت 

نحوه پاسخگویی به احضار زمانیکه 

 هر دو آسانسور در یک طبقه هستند

: هر کدام کمتر استارت داشته اند 00

 پاسخ دهد

 : آسانسور اصلی01

 : آسانسور فرعی11و10

00 00 

F27.29 

 2بیت 

وضعیت بازگشت به طبقه پارک در 

 همه آسانسورهای در حال انتظار

 

 گشت به طبقه پارک هر کدام: باز0

 پارک : بازگشت به نزدیکترین طبقه1
0 0 

F25.05 
زمان پارک اتوماتیک برای 

 سیستمهای دوبلکس
10-9999 ۶0  

 
 

 تعریف میگردد. S}9999{60-F25.05 => 10: زمان پارک اتوماتیک برای سیستم های دوبلکس با پارامتر    نکته
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 گروهی کنترل در احضارها گذاری اشتراک
 

 

 توضیحات مقدار پارامتر

F26.22 
Bit3=0 

Bait3=1 
 شروع اشتراک گذاری احضارها در کنترل گروهی

F21.10 00:00-23:59 [00:00]  1زمان شروع اشتراک زمانی گروه 

F21.11 00:00-23:59 [00:00]  1زمان پایان اشتراک زمانی گروه 

F21.12 0-65535 [65535] 1در گروه  16-1طبقات  اشتراک زمانی 

F21.13 0-65535 [65535]  1در گروه  32-17اشتراک زمانی طبقات 

F21.14 0-65535 [65535]  1در گروه  48-33اشتراک زمانی طبقات 

F21.15 00:00-23:59 [00:00]  2زمان شروع اشتراک زمانی گروه 

F21.16 00:00-23:59 [00:00]  2زمان پایان اشتراک زمانی گروه 

F21.17 0-65535 [65535]  2در گروه  16-1اشتراک زمانی طبقات 

F21.18 0-65535 [65535]  2در گروه  32-17اشتراک زمانی طبقات 

F21.19 0-65535 [65535]  2در گروه  48-33اشتراک زمانی طبقات 

  معتبر  1برابر باشد، فقط اشتراک زمانی گروه  2وه با زمان شروع و پایان اشتراک زمانی گر 1اگر زمان شروع و پایان اشتراک زمانی گروه

 خواهد بود.

 .اگر زمان شروع و پایان اشتراک زمانی یک گروه برابر باشد، سرویس غیر فعال خواهد بود 

 

 توضیحات مقدار پارامتر

F21.20 00:00-23:59 [00:00]  1زمان شروع اوج کاری 

F21.21 00:00-23:59 [00:00] 1ری زمان پایان اوج کا 

F21.22 1-F19.00 [1]  1طبقه اوج کاری 

F21.23 00:00-23:59 [00:00]  2زمان شروع اوج کاری 

F21.24 00:00-23:59 [00:00]  2زمان پایان اوج کاری 

F21.25 1-F19.00 [1]  2طبقه اوج کاری 

 

د، وارد این وضعیت خواهیم شد. در این حالت این بیشتر باش 3در زمان اوج کاری، اگر تعداد احضارهای داخل کابین طبقه اوج کاری از 

احضارها حفظ شده و آسانسور پس از پاسخگویی به تمام احضارهای موجود به طبقه اوج کاری تعریف شده، باز میگردد. برای فعال شدن 

 قرار داده شود. F26.10=1وضعیت اوج کاری 

 

 

 

 

 توضیحات مقدار پارامتر
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F21.26 [00:00] 23:59-00:00 1ت پائین زمان شروع انتخابی جه 

F21.27  [00:00] 23:59-00:00 1زمان پایان انتخابی جهت پائین 

F21.28  [00:00] 23:59-00:00 2زمان شروع انتخابی جهت پائین 

F21.29  [00:00] 23:59-00:00 2زمان پایان انتخابی جهت پائین 
 

 جهت پائین پاسخ خواهد داد. در طول زمانهای مشخص شده، آسانسور فقط به احضارهای

 توضیحات مقدار پارامتر

F21.30  [00:00] 23:59-00:00 1زمان شروع انتخابی جهت بالا 

F21.31  [00:00] 23:59-00:00 1زمان پایان انتخابی جهت بالا 

F21.32  [00:00] 23:59-00:00 2زمان شروع انتخابی جهت بالا 

F21.33 [00:00] 23:59-00:00 2 زمان پایان انتخابی جهت بالا 

 

 در طول زمانهای مشخص شده، آسانسور فقط به احضارهای جهت بالا پاسخ خواهد داد.

 تایم تراول تنظیمات

 
 توضیحات مقدار پارامتر

F23.02 45 تراول تایمs 

F26.16  کنسل کردن Bit14=1 

F27.29  به زمان تراول ثانیه 15اضافه کردن  

 

 طراریضا چراغ و رمآلا به مربوط سیمکشی
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 : ویژه تنظیمات
 

 توضیحات مقدار پارامتر

F01.00 00000 - 65535 پسورد 

F17-03 3S زمان تشخیص اضافه جریان خروجی 

F17-04 100% (75%) ) اضافه بار موتور ) کنترل بار 

F19.00  تعداد طبقات 

F21-00   طبقه پارک 

F21-01  طبقه اتشنشانی 

F21-03  قه طبVIP 

F23-00 0 - زمان رفتن به طبقه پارک به پارک نرود 

F25-04 Bit4=1 تست اتوماتیک شستی ها 

F26-00      می باشد. 1احضار گرفتن از طریق کی پد که پایین ترین طبقه 

F26-02 Bit0=1 تنظیمات وضعیت لیفتر 

F26-03   عملکرد آتش نشانی 

F26-05   عملکرد بردADO 

F26-06  لکرد عمVIP 

 

 گرفتن: احضار نحوه
 

 توضیحات مقدار پارامتر

F26-00  احضار از طریق کی پد 

F01  )احضار از روی درایو )توضیح در بخش زیر میباشد 
 

                                                                                                                                         

 

 گ با زدن دکمه ی مشکی رن PRG و زدن دکمهUP  هنگامی کهF01  را مشاهده کردید با زدن دکمهSET   و انتخاب شماره طبقه با

 درایو به آن طبقه احضار می شود. SETانتها فشردن کلید  و در  UP زدن چند مرتبه دکمه 

 

PRG=>UP=>F01=> SET=> UP (تعداد طبقات) =>SET => Call command (فراخوان احضار شستی طبقه مورد نظر) 

 

 دکمه های روی درایو عملکرد

 PRG وارد پارامترهای تنظیمات می شود

 UP هار پارامتریتغی

 SET انتخاب گزینه
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 لول سنسور
ولت ،  24ای تغذیه شد سیم قهوهبا Uشود . در صورتیکه سنسور مورد استفاده و کلمورگنی استفاده می Uاز دو سنسور  I LIFTهای در تابلو

  XMQو برای سنسور پایین به  SMQباشد که برای سنسور بالا به ترمینال سیم آبی تغذیه صفر ولت ، و سیم مشکی مربوط به پالس می

 باشدمتصل میگردد و سیم سفید رنگ قابل استفاده نمی

داده و سوکت دیگر سنسور مطابق تعریف بالا به  301ولت و یا  24ر های سنسواگر سنسور مورد استفاده کلمورگنی هست به یکی از سوکت

 شودترمینال مربوطه متصل می

شود که ای نصب میبه تعداد طبقات پلیت وجود دارد که در سر هر طبقه یک پلیت به گونه)مطابق شکل زیر (  Uدر حالت استفاده از سنسور 

باشد لذا در نصب سانتیمتر به هر دو طرف می 3صله داشته باشد . حداکثر مقدار لول گیری سانتیمتر فا 3از مرکز پلیت به هرطرف تا سنسور 

 ها دقت شودپلیت

به طرفین  پایه سنسوراز مرکز  سانتیمتر 20سانتیمتر باشد و  24دو سنسور از هم  شود فاصلهدر حالتی که از سنسور کلمورگنی استفاده می

 .یک عدد آهنربای گرد قرار میدهیم

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 در سر طبقه خاموش باشد و تعریف ورودی مطابق زیر باشد :  X3و  X1باشد باید  Uاگر سنسور 
101 F12-01(SMQ) 

102 F12-03(XMQ) 

 

  باید باشد  کلمورگنیاگر سنسورX1  وX3 و تعریف ورودی مطابق زیر باشد : باشد روشن در سر طبقه 

1 F12-01(SMQ) 

2 F12-03(XMQ) 

 

  سنسور لول بالا یاSMQ   و ورودیX1   بر روی درایو قابل مشاهده میباشد که در حرکت رو به بالا ابتدا این سنسور تحریک و ال ای دی

 مربوطه روشن میشود.

  سنسور لول پایین یاXMQ  و ورودیX3   و بر روی درایو قابل مشاهده میباشد که در حرکت رو به پایین ابتدا این سنسور تحریکLED 

 مربوطه روشن میشود.
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 شفت: یادگیری حرکت

 طبقات: تعداد

 وارد شود. F19.00تعداد طبقات در پارامتر 

 آسانسور در وضعیت رویزیون باشد.

  سوییچ های(CAN)SDZ1 و xdz1 (CA1)  ی بایست متصل باشند.م 

 های در صورت عدم وجود سوئیچXLP  وSLP  پارامترF12.12  وF12.13 ر بگیرد و بیت دهم برابر صفر قراF26.16=1 باشد. 

  در پارامتر جهت شفت لرن باF26.01 را نمایش داده و  1دقت کنید کابین در پائین ترین طبقه بوده، شمارنده طبقه  2و  1 مقادیر

 ند داشت.کاربرد خواه 4و  3 مقادیر F26.01در پارامتر  و در صورت اتوشفت لرن باشد. قطعسوئیچ دور انداز اجباری جهت پائین 

  اگر فقط یکی از  2طبقه دقت کنید که سنسور تراز طبقه جهت پائین در زیر پلیت باشد. برای طبقات بالاتر از  2برای آسانسور

 سنسورهای تراز طبقه، پلیت را ببیند، کفایت میکند.

  سرعت یادگیری شفت از طریق پارامترF04.03 .تعیین میشود 

 عدم بروز خطا، کابین متوقف شده و عملیات خاتمه می یابد. پس از رسیدن به حد بالا و در صورت 

  ( پس از رسیدن به بالاترین طبقه و خارج کردن از وضعیت رویزیون  4و 3در صورتیکه لرن بصورت اتوماتیک نباشد )ریلول کردن در  با

 طبقه متوقف خواهد شد

 توجه :

  برای اطمینان از صحت عملیات، مقادیر پارامترهایF19.12-F19.17  که موقعیت نصب دوراندازهای اجباری را مشخص میکنند، کنترل

 کنید.

  همچنین مقادیرD04.02, D04.03, D06.06, D06.07, D06.08 .را با مقدار واقعی مقایسه کنید 

  اگر مقدار پارامترF00.10  .تغییر داده شود، نیاز به انجام مجدد یادگیری شفت میباشد 

 یا جابجایی سوئیچهای دورانداز، نیاز به انجام مجدد یادگیری شفت میباشد. بعد از تنظیم مجدد پلیت و 

 یا خطایی در حرکت بوجود آید، یادگیری شفت متوقف  چنانچه در طول مدت یادگیری شفت، وضعیت رویزیون به نرمال تغییر یابد و

 خواهد شد.

 

 

 

 

 

 



    ILIFT دستورالعمل جامع 
 

WI-86/153  55 REV : 01 

 

 تنظیمات پارامترها :
 

 توضیحات مقدار پارامتر

F26-01 

 دیر قبل حفظ شودمقا -1

 مقادیر قبل پاک شود -2

 ترین طبقه و حفظ مقادیر قبلیبازگشت خودکار به پایین -3

 ترین طبقه و عدم حفظ مقادیر قبلیبازگشت خودکار به پایین -4

 شفت لرن

 
 طبقات گیری لول

 .شد F27برای لول گیری باید وارد پارامتر 

باشد که شامل یک عدد پنج به بعد مربوط به لول گیری هر طبقه می F27-02پس از پارامتر قرار بگیرد س 1برابر  F27-01ابتدا پارامتر 

باشد عدد صفر وسط باشد . دو رقم سمت راست مربوط به لول در جهت پایین و دو رقم سمت چپ مربوط به لول در جهت بالا میرقمی می

 .حکم جدا کننده دو لول از هم را دارد

 .عدد همان جهت کم کرد بود از افه و اگر بالاتر از لولباید اض لول بود به عدد همان جهت تر ازکابین اگر پایین

 .ا طبقه و چیدن آهنربا و یا محدوده سنسور لول ها الزامی می باشدیبرای تنظیم بهتر لول ها، کنترل لول کابین 

 میلی متر میباشد. 30دقت تنظیم لول در هر طرف رو به بالا و پایین 

 

 :طبقات نمراتور تنظیم
  باید از پارامتر برای تنظیم نمایشگر طبقاتF24 دو رقم سمت پارامترهای فوق یک عدد چهار رقمی هستند که . هر کدام از  استفاده کرد

در جدول زیر تناظر بین کد و کاراکتر  سگمنت راست نمایشگر بیرون و کابین را تعیین میکند .چپ سگمنت چپ و دو رقم سمت راست 

را برای نمایش طبقه همکف انتخاب کنیم " GF"چنانچه بخواهیم  به عنوان مثال یش داده شده برای هر سگمنت مشخص شده استنما

 .انتخاب کنیم 12و عدد سمت چپ را را  26کافی است تا عدد سمت راست را 

 

 تنظیمات مقدار پارامتر

F24.01  1999-0000 1نمراتور طبقه 

F24.02  1999-0000 2نمراتور طبقه 

… … … 

F24.47  1999-0000 47نمراتور طبقه 

F24.48  1999-0000 48نمراتور طبقه 
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 کد کاراکتر نظیر کد کاراکتر نظیر کد کاراکتر نظیر کد کاراکتر نظیر

Q 32 13 21 A 10 0 00 

S 33 23 22 B 11 1 01 

T 34 C 23 G 12 2 02 

U 35 D 24 H 13 3 03 

V 36 E 25 L 14 4 04 

W 37 F 26 M 15 5 05 

X 38 I 27 P 16 6 06 

Y 39 J 28 R 17 7 07 

Z 40 K 29 - 18 8 08 

LB 41 N 30 - 19 9 09 

½ 42 O 31 12 20   

 

 

 

 کد کاراکتر نظیر کد کاراکتر نظیر کد کاراکتر نظیر کد کاراکتر نظیر

16 0106 6 1906 -1 1801 G 1953 
17 0107 7 1907 -2 1802 P 1916 
18 0108 8 1908 -3 1803 B 1950 
19 0109 9 1909 -4 1804 P1 1601 
20 0202 10 0100 L 1954 P2 1602 
  11 0101 1 1901 P3 1603 
  12 0102 2 1902 P4 1604 
  13 0103 3 1903 P5 1605 

  14 0104 4 1904 B1 5001 
  15 0105 5 1905 B2 5002 

 

 :نرمال وضعیت در حرکت
 از شروع بکار در وضعیت نرمال با سرعت نامی، لازم است برخی اقدامات صورت گیرد:قبل 

  از اتصال ترمینالهایCAN1+, CAN1- .به ترمینالهای همنام برروی جعبه رویزیون کارکدک اطمینان حاصل کنید 

  از اتصال ترمینالهایMOD+, MOD- اصل کنید.به ترمینالهای همنام برروی نمایشگرهای طبقات اطمینان ح 

  در حالت خاموش بودن تابلو فرمان، امپدانس بین ترمینالهایCAN1+, CAN1-  اهم باشد. در غیر این صورت اتصال بین کابلها  60باید

 و وضعیت دیپ سوئیچ امپدانس تطبیق برروی بردها را بررسی کنید.

  اطمینان حاصل کنید که وضعیت نمایشگرهایHOP  وCOP دهنده ارتباط صحیح بین برد اصلی، کارکدک و   نروی برد اصلی، نشا بر

 های طبقات باشد. پنل
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  پارامتر برای اطمینان از صحت آدرس هر نمایشگر مقدارF26.31  تعیین شده برای  س. در این حالت هر نمایشگر آدرقرار دهید 1را روی

 هید.قرار د 0خود را نمایش میدهد. پس از کنترل مقدار این پارامتر را مجدداً روی 

  قرار دهید. 0نحوه تعیین آدرس نمایشگر برد کابین مشابه پنل طبقات میباشد با این تفاوت که مقدار آدرس را روی 

 روی برد کارکدک تعریف و به ورودیهای درب متصل نمائید. فرمانهای باز و بسته شدن درب را بر 

 لا یا پائین طبقه را فشار دهید. درب شروع به بسته شدن خواهد برای تست فرمان باز و بسته شدن درب یکی از کلیدهای احضار جهت با

کرد. در همین هنگام همان کلید را دوباره فشار دهید. درب متوقف و شروع به باز شدن خواهد نمود. برای کنترل اینکار از روی کی پد 

 رمان بسته شدن درب را صادر کنید.ف STOPفرمان باز شدن درب و با فشردن ممتد کلید  RUNکافی است با فشردن ممتد کلید 

  5چنانچه درب/دربها سیگنالkt,6kt  پارامتر  9را ندارند، مقدار بیتF26.16  5قرار دهید. وضعیت سیگنالهای  1راkt,6kt  و فرمانهای باز

فتوسل فقط نمایش مشاهده کنید. توجه کنید در وضعیت روزیزیون سیگنال  D05.01و  D05.00و بسته شدن درب را میتوانید از طریق 

 داده میشود و عمل نخواهد کرد.

 .عملکرد فتوسل درب را کنترل نمائید 

 .دربها بسته و قفل آن در مدار باشد 

  فعال نشده باشد. 3و2هیچ خطایی با سطح 

 .سیگنال اضافه بار فعال نشده باشد 

  پارامترF10.12  نباشد. 0برابر 

 و مقادیر بدست آمده با واقعیت، منطبق باشد. عملیات یادگیری شفت با موفقیت انجام شده باشد 

  پارامترF23.02 .را بر اساس تعداد طبقات و سرعت حرکت کابین تنظیم کنید 

احضار کابین را برای حرکت، شبیه   F26.00پس از کنترل موارد فوق، کلید وضعیت را روی نرمال قرار دهید. سپس از طریق کی پد و پارامتر 

ابتدا حرکت بین دو طبقه متوالی، سپس حرکت بین طبقات میانی و در نهایت حرکت در کل مسیر، به ترتیب چک بهتر است سازی کنید. 

 موارد ذیل را به ترتیب چک کنید: شوند.

  در حالت توقف کابین و قطع بودن مدار ایمنی، خطایE41 .در حین حرکت کابین، چنانچه مدار ایمنی قطع شود،  نمایش داده میشود

 اتوماتیک ریست خواهد شد. تصادر میشود. بعد از تکمیل مدار ایمنی خطا بصور E41فاصله متوقف شده و خطای کابین بلا

  در حالت توقف کابین و قطع بودن مدار قفل درب، حرکتی انجام نخواهد شد. در حین حرکت کابین، چنانچه قفل درب باز شود، کابین

 با بسته شدن قفل درب خطا بصورت اتوماتیک ریست خواهد شد.صادر میشود.  E42بلافاصله متوقف شده و خطای 

 مثلث در موتورهای سنکرون و قفل درب را تشخیص میدهد.-این سیستم جذب دائم کنتاکتورهای حرکت، ترمز، ستاره 

  1هدایت کنید. سیگنالهای  -خارج از محدوده پلیت–کابین را در وضعیت رویزیون به بین طبقاتCF  کنید. کلید وضعیت را از تابلو جدا

را به نرمال تغییر دهید. کابین با سرعت کم به سمت تراز طبقه حرکت خواهد کرد. چنانچه زمان حرکت از زمان تعیین شده در پارامتر 

F23.02  ( teravel time ) تجاوز کند، کابین بلافاصله متوقف شده و خطایE40 .صادر میشود 

 در این حالت را چک کنید. وضعیت اضافه بار کابین و عملکرد سیستم 

 بر دقت توقف تاثیر بسزایی دارند. بررسی شود که مقادیر نامناسبی برای آنها تنظیم نشده باشد. F8مقادیر پارامترهای گروه 

 توجه داشته باشید که تنظیم دقت توقف در وضعیت نرمال سیستم صورت خواهد گرفت.

 موثر میباشد.در نحوه تنظیم دقت توقف  F19.06مقدار پارامتر 
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  این سیستم امکان تعیین دقت توقف برای هر طبقه بصورت مجزا و در صورت لزوم بصورت جداگانه برای جهت بالا و پائین را نیز دارا

 میباشد. 

 F27.01=0 فراهم میباشد. بعنوان مثال در پارامتر  طبقه 48تا : در این حالت امکان تعیین دقت توقفF27.02  دو رقم سمت چپ

میباشد. چناچه نیازی به تغییر نباشد، مقدار آن بر روی  2و دو رقم سمت راست مربوط به دقت توقف طبقه  1ط به دقت توقف طبقه مربو

 تنظیم میشود. اگر توقف پائین تر از تراز باشد، مقدار آن را افزایش و اگر توقف بالاتر از تراز باشد، مقدار آنرا کاهش دهید. 30

 F27.01=1فراهم میباشد. بعنوان مثال در پارامتر  طبقه 24تا لت امکان تعیین دقت توقف : در این حاF27.02  دو رقم سمت چپ

و جهت پائین میباشد. چناچه نیازی به  1و جهت بالا و دو رقم سمت راست مربوط به دقت توقف طبقه   1مربوط به دقت توقف طبقه 

توقف پائین تر از تراز باشد، مقدار آن را افزایش و اگر توقف بالاتر از تراز باشد، مقدار  تنظیم میشود. اگر 30تغییر نباشد، مقدار آن بر روی 

 آنرا کاهش دهید.

 
 PID تنظیم

 

F05.16 [3000] 9999 - 0 ضریب جریان بی باری 

F05.17 KP [1000] 9999 - 1 حلقه سرعت بی باری 

F05.18 KI [1000] 9999 - 1 حلقه سرعت بی باری 

F08.00 ASR KP [500] 9999-1 سرعت کند 

F08.01 ASR KI [500] 9999-1 سرعت کند 

F08.02 ASR KP [500] 9999-1 سرعت تند 

F08.03 ASR KI [500] 9999-1 سرعت تند 

F08.04 ASR PI  50-0 1فرکانس سوئیچینگ [10 Hz] 

F08.05 ASR PI  50-0 2فرکانس سوئیچینگ [15 Hz] 

 
 

 اضطراری: نجات
 طریق میسر میباشد: 2د نجات اضطراری از حرکت در م

ر متصل شده و پس از باز شدن ترمز، کابین به یکدیگ به مثلث-ستاره کنتاکتور طریق از -موتور خروجیهای – U, V, Wترمینالهای  -1

پس از رسیدن آرامی به سمت تراز طبقه حرکت خواهد کرد. در این حالت سرعت کابین بصورت مستمر میبایست تحت نظارت قرار گیرد. 

 به تراز طبقه دربها باز شده و سیستم متوقف خواهد شد.
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 توضیحات مقدار عملکرد پارامتر

F12.18 یورود X18 فیدبک کنتاکتور ستاره مثلث 30 یبرد اصل 

F12.20  ورودیX20 فیدبک کنتاکتور ایزوله تغذیه ورودی 28 برد اصلی 

F12.30  خروجی رلهY3 4 مثلث-ر ستارهفرمان کنتاکتو 

F12.33  خروجی رلهy6 12 حرکت نجات اضطراری فعال شده است 

F26.19 مثلث-تنظیمات کنتاکتور ستاره 
Bit0=1 مثلث خروجی را کنترل کند-کنتاکتور ستاره 

Bit1=0 مثلث -وضعیت کنتاکتور ستارهNC 

F26.15 تنظیمات وضعیت نجات اضطراری 
Bit0=0 در وضعیت نجات اضطراری فعال شدن زمان حفاظتی حرکت 

Bit1=1  انتخاب شده است 1قابلیت نجات اضطراری حالت 

 

تر تا رسیدن به تراز طبقه حرکت  و در جهت بار سبک F04.01حرکت به کمک منبع تغذیه اضطراری، که در این روش کابین با سرعت  -2

 ها، سیستم متوقف خواهد شد. کرده و پس از رسیدن و باز کردن درب

 

 توضیحات مقدار عملکرد مترپارا

F12.18 یورود X18 فیدبک کنتاکتور ستاره مثلث 30 یبرد اصل 

F12.24  ورودیX24 ورودی عملکرد نجات 28 برد اصلی 

F12.33  خروجی رلهy6 12 حرکت نجات اضطراری فعال شده است 

F26.15 تنظیمات وضعیت نجات اضطراری 

Bit0=0 ضعیت نجات اضطراریفعال شدن زمان حفاظتی حرکت در و 

Bit1=1  انتخاب شده است 1قابلیت نجات اضطراری حالت 

Bit13=0  ولتاژ وضعیت نجات اضطراری از طریقUPSC .باشد 

 
قابل انتخاب میباشد. در حالیکه برای موتورهای گیربکس دار  2یا  1توجه داشته باشید که برای موتورهای گیرلس هر کدام از روشهای 

 قابل انتخاب میباشد. 2فقط روش 

 :جزئیات حرکت اضطراری 

قطع میباشد. با قطع ولتاژ  UPSCوصل میشود، کنتاکتور  -MC-در حالت عادی که ولتاژ تغذیه ورودی از طریق کنتاکتور ایزوله ورودی 

میشود. فیدبک  UPSCفعال شده و باعث وصل شدن کنتاکتور  Y6کاهش می یابد. در این لحظه خروجی رله  DC BUSورودی، ولتاژ 

باعث  Y3به برد اصلی رسیده و تشخیص ورود به وضعیت نجات اضطراری داده میشود. خروجی  X20از طریق ورودی  UPSCکنتاکتور 

مثلث شده و ترمزها باز میشوند و کابین شروع به حرکت میکند. تا رسیدن به تراز طبقه سرعت موتور را تحت -تحریک کنتاکتور ستاره

 باشید. نظارت داشته

 در این نوع حرکت اضطراری، درایو حرکت موتور را کنترل نمیکند و نیروی مورد نیاز برای حرکت از طریق موتور سنکرون فراهم میشود.

 صادر میشود.  E0032 خطای یابد، افزایش نامی سرعت ½چنانچه در طول حرکت سرعت موتور از 

 ه نباید برای موتورهای گیربکس دار استفاده شوند.این نوع حرکت مختص موتورهای سنکرون بوده و هیچگا
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توجه داشته باشید که این حرکت نیازمند مقداری اختلاف وزن بین کابین و وزنه تعادل میباشد. در غیر اینصورت سرعت حرکت بسیار 

 کم خواهد بود.

 ،مربوط به فاز و نول  200,201ز پایه ترمینال های یک عدد روشنایی اضطراری داخل کابین و رله فن اسنسور پرده ای ،  تنها تغذیه کابین

 استفاده می گردد UPSمصرفی 

  فاز و نول مصرفی استفاده می گردد. 400,401پریز جعبه رویزیون ، رووشنایی کابین و فن ، صرفا از پایه های 

  در .باشدآمپر استفاده می  12ولت  12عدد باتری  3تعداد باتری های مورد استفاده صرفا متناسب با پروژه و کیلووات مصرفی موتور 

 آمپر استفاده می گردد 12ولت  12باتری  4باشد از 3KW مورد استفاده   UPSصورتی که 

 

درب اول و دوم بصورت   -Self-rescue back to leveling run-*در وضعیت آتش نشانی، رویزیون و بازگشت مجدد به تراز طبقه 

 همزمان عمل خواهند کرد.

وصل  Mod-busمربوط به آن طبقه را به  HCBط بعضی از طبقات نیاز به درب دوم و شستی احضار جداگانه دارند، کافی است *اگر فق

را مطابق نیاز و بر اساس جدول بالا تعیین کنید.  F22.17قرار داده و  F26.21=1+شماره طبقه تنظیم کنید. سپس 24کرده و آدرس آنرا 

 را مقدار دهید. F22.01-F22.06کدام درب باز شود، پارامترهای  برای تعیین اینکه در هر طبقه

سری شستی احضار وجود دارد، چنانچه کابین تک درب باشد، احضارها را با یکدیگر موازی کرده و با تنظیم  2*در مواردیکه داخل کابین 

 مجزا برای هر درب استفاده کنید. CCBدهای پارامترها تعیین کنید که کدام درب باز شود. در صورتیکه کابین دو درب است، از بر

 
 
 

LOAD DEFAULT  
 

 قرار بگیرد . F01-02=1باید پارامتر  Load Default به نیاز صورت در

 شود تنظیم مجددا تا است لازم و گردد برنمی اولیه فرض پیش مقدار به پارامترها از بعضی Load Defaultانجام  از پس است ذکر به لازم

 : از عبارتند که

F12-04=131  

F12-18=30  

F12-24=28  

F12-32=4  
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 سیستم: خطاهای
 سطح بندی خطاهای سیستم:

 استقابل رویت  F27-30در پارامتر کد آخرین خطا 

 1سطح 
 نمایش کد خطا

 Faultعملکرد رله 
 شرایط کاری سیستم تحت تاثیر قرار نمیگیرد

 2سطح 

 نمایش کد خطا

 Faultعملکرد رله 

 Distance controlدر نزدیکترین طبقه مسیر حرکت در وضعیت  توقف

 Keypad controlدر وضعیت  آنیتوقف 

 بد از توقف خروجیها قطع و ترمز فعال میشود.

 3سطح 

 نمایش کد خطا

 Faultعملکرد رله 

 آنیتوقف 

 باشد استارت مجدد امکان پذیر نمی

 4سطح 

 نمایش کد خطا

 Faultعملکرد رله 

 ن سرعت تندغیر فعال شد

 امکان حرکت با سرعت کند

 حرکت با سرعت تند امکان پذیر نمیباشد

از خطاها بعد از برطرف شده بصورت خودکار ریست میشوند. مانند:  *گروهی

E9,E20,E41,E42,E51,E52,E55,E59,E6,E70,E71,E73 

 E1, E2, E3, E8,E17, E30, E31گروه دیگری از خطاها بعد از برطرف شدن خطا با تاخیر ریست میشوند مانند: 

 E48, E49, E55گروه دیگری از خطاها بعد از برطرف شدن و با تغییر وضعیت کلید نرمال/رویزیون ریست میشوند، مانند : 

 سایر خطاها یا از طریق کی پد ریست میشوند و یا برای ریست شدن نیاز به خاموش و روشن شدن مجدد دارند.

:LU  سطح ولتاژDC-bus  3سطح  استپائین 
 بعد از روشن شدن کامل سیستم خطا برطرف میشود. -

 ولتاژتغذیه ورودی را چک کنید. -

 سیم بندی ورودی را کنترل کنید. -

 کنترل کنید. Y00.01مدل دستگاه را از روی پارامتر  -

 سیستم در مرحله روشن شدن ویا خاموش شدن قرار دارد. -

 ولتاژ ورودی پائین است. -

 نادرست ورودی باعث افت ولتاژ شده است. سیم بندی -

 مدل دستگاه بدرستی انتخاب نشده است. -

:E01 اضافه جریان خروجی در شتاب افزایشی وجود دارد 

 3سطح 

سیم بندی خروجی را از نظر اتصال به زمین یا به یکدیگر -

 بررسی کنید.

 سیم بندی قدرت را کنترل کنید.-

 به زمین یا یکدیگر بررسی کنید. سربندی موتور را از نظر اتصال-

 را بررسی کنید. TCکنتاکتور حرکت -

مثلث در موتورهای سنکرون خروجی را -کنتاکتور ستاره-

 اتصال کوتاه کرده است.

 پارامترهای موتور را مجدداً کنترل کنید.-

 اتو تیون موتور را مجدداً انجام دهید.-

:E02 اضافه جریان خروجی در شتاب کاهشی وجود دارد 

:E03 اضافه جریان خروجی در سرعت ثابت وجود دارد 

 خروجی اتصال زمین شده است.-

 سیم بندی خروجی اتصال کوتاه شده است.-

 صورت نگرفته است.اتو تیون موتور بصورت کامل -

 بار موتور بسیار سنگین است.-

 اتصالات انکودر نادرست است ویا سیگنال انکودر تداخل دارد.-

 شیب افزایشی بسیار تند تنظیم شده است.-
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 وضعیت ترمز مکانیکی را بررسی کنید.- 

شوید که گیر مکانیکی برای حرکت عادی کابین مطمئین -

 وجود نداشته باشد.

 بالانس سیستم را چک کنید.-

 اتصالات انکودر را بررسی کنید.-

 پارامترهای انکودر را دوباره وارد کنید.-

 نصب مکانیکی انکودر را کنترل کنید.-

اتصالات انکودر را بررسی کنید و مطمئن شوید شیلد آن از -

 شده باشد.یکطرف زمین 

برای تنظیم شیب حرکتی را کنترل  F03مقدار پارامتر -

 کنید.

:E04  افزایش ولتاژDC-bus  در شتاب افزایشی وجود

 دارد
 3سطح 

را  DC-busولتاژ ورودی را اندازه گیری کنید. مقدار ولتاژ -

 کنترل کنید. D01.06از روی پارامتر 

 وضعیت بالانس کابین را چک کنید.-

 مقدار رزیستور ترمز را با جدول تطبیق دهید.-

 را چک کنید. Regenerativeبخش کنتل ترمز و -

 

:E05  افزایش ولتاژDC-bus در شتاب کاهشی وجود دارد 

:E06  افزایش ولتاژDC-bus در سرعت ثابت وجود دارد 

 ولتاژ ورودی خیلی بالا است.-

 شیب افزایشی بسیار تند تنظیم شده است.-

 مقدار رزیستور ترمز خیلی زیاد میباشد.-

 نادرست میباشد. Regenerativeولتاژ -

 بخش کنترل ترمز بدرستی عمل نمیکند.-

: E07 .از خروجی جریان  عناصری که ممکن است در حالت توقف- 3سطح  جریان حالت ایستا بسیار زیاد میباشد

 بکشند را کنترل کنید.

را چک کنید تا روی مقدار کم تنظیم  F09.05مقدار -

 نشده باشد.

کنترل جریان ایستا غیر فعال  F09.05=0با تنظیم -

 خواهد شد.

جریان اندازه گیری شده در حالت توقف سیستم از مقدار تعیین شده در 

 بیشتر میباشد. F09.05پارامتر 

:E08  سیم بندی خروجی را چک کنید.- 3سطح  ماژول قدرتخطای 

 فیلتر ویا چوک نصب کنید.-

 وضعیت تهویه محل نصب را چک کنید.-

 اگر موتور فن دارد، وضعیت آنرا بررسی کنید.-

 درایو را تعویض کنید.-

 اتصال کوتاه بین فازهای خروجی ویا اتصال به زمین-

 ست.طول کابلهای اتصال موتور بسیار طولانی ا-

 دمای محیط محل نصب بسیار زیاد است.-

 ماژول قدرت آسیب دیده است.-

:E09 3سطح  افزایش دمای هیت سینک 
 توان درایو را افزایش دهید.-

 تهویه محل نصب را اصلاح کنید.-

 فن درایو را تعویض کنید.-

 درایو را تعویض کنید.-

 دمای محفظه از مقدار مجاز بالاتر رفته است.-

 محل نصب مناسب نیست.تهویه -

 فن درایو کار نمیکند.-

 مدار تشخیص دمای هیت سینک ایراد دارد.-

:E10 درایو را تعویض کنید. 3سطح  خطای بخش کنترل ترمز 
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:E12 اتصالات موتور را چک کنید.- 3سطح  پارامترهای اتوتیون بدرستی وارد نشده است 

 پارامترهای موتور را مجدداً وارد کنید.-

 تیون را مجدداً تکرار کنید.اتو-

 Keypadاتوتیون چرخشی موتور سنکرون را در وضعیت -

control .انجام دهید 

 Distance control: اتوتیون چرخشی موتور سنکرون در حالت 1201

 جریان اندازه گیری شده در حالت ایستا بسیار کم است. :1202

 : پروسه اتوتیون بسیار طولانی شده است.1203

 امپدانس استاتور اندازه گیری شده، بسیار زیاد است. :1204

 : پروسه اندازه گیری امپدانس استاتور بسیار طولانی شده است.1205

 : پروسه اندازه گیری امپدانس روتور بسیار طولانی شده است.1206

 : جریان بی باری اندازه گیری شده بسیار کم است.1207

 ی حد بالا و پائین عمل کرده است.: در طی پروسه اتوتیون، سوئیچها1208

 : در طی پروسه اتوتیون، سوئیچ حد بالاعمل کرده است.1209

 : در طی پروسه اتوتیون، سوئیچ حد پائین عمل کرده است.1210

:E13 کنتاکتور حرکتی را تعویض کنید.- 3سطح  خطای استارت نرم 

 خرابی کنتاکتور- درایو را تعویض کنید.-

 لخرابی برد کنتر-

:E14 ترمز مکانیکی و مدار آنرا کنترل کنید.- 3سطح  جریان تشخیص داده شده نادرست است 

 مدار تشخیص جریان خراب شده است.- درایو را تعویض کنید.-

 موتور سنکرون خارج از کنترل میباشد.-

 سیگنالهای انکودر اتصال کوتاه شده اند.-

:E15 ورودی را چک کنید.سه فاز - 3سطح  ولتاژ ورودی قطع است 

 در درایوهای سه فاز ولتاژ ورودی قطع است.- را بررسی کنید. F17.00,F17.01مقادیر پارامترهای -

:E16 اتصال بین موتور و درایو را چک کنید.- 3سطح  قطع ولتاژ خروجی 

 موتور را بررسی کنید.-

 را بررسی کنید.  F17.02,F17.03مقادیر -

 ژ خروجی قطع شده است.: در حین کار ولتا1600

 : در زمان استارت جریان خروجی دیده نشده است.1601

 فاز خروجی قطع شده است. 1: در حین استارت 1602

 فاز خروجی قطع شده است. 1: در حین استارت 1603

 قطع یک یا تمام فازهای خروجی-

 فازعدم تقارن زیادی برروی فازهای خروجی وجود دارد. 3در درایوهای -

:E17 مدار ترمز را چک کنید.- 3سطح  خطای افزایش بار 

 بار را کم کنید.-

 سیگنالهای انکودر را چک کنید.-

 پارامترهای موتور را دوباره وارد کرده و مجدداً اتو تیون کنید.-

 مسیر قدرت ورودی را چک کنید.-

 عملکرد نادرست مدار ترمز-

 بار بیش از حد بزرگ است.-

 ادرست است.سیگنالهای انکودر ن-

:E18 کنتاکتورهای ترمز و حرکت را چک کنید.- 3سطح  انحراف سرعت بیش از حد مجاز 

مطابقت  F11.01تعداد پالسهای انکودر را با مقدار پارامتر -

 دهید.

 را بصورت صحیح وارد کنید. F04.00,F04.12مقادیر پارامترهای -

 از درایو با توان بالاتر استفاده کنید.-

 خطای کنتاکتور ترمز و یا کنتاکتور حرکتی-

 تعداد پالسهای انکودر اشتباه است.-

 گشتاور خروجی کافی نیست.-

و زمان تعیین انحراف سرعت مناسب تعیین  مقادیر تعیین شده برای مقدار-
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 نشده است.

 سرعت مناسب نیست. PIمقدار -

 خطای سیگنال انکودر-

 خطای پارامترهای موتور-

 نادرست است. F10.12مقدار پارامتر -

 جهت چرخش انکودر اشتباه است.-

 را مجدداً کنترل کنید. F08ای پارامتره-

 انکودر و اتصالات آنرا بررسی کنید.-

 پارامترهای موتور را کنترل کنید.-

 اتوتیون را دوباره انجام دهید.-

:E19 2سطح  اضافه بار موتور 
 مدار ترمز را بررسی کنید.-

 ک کنید.را چ F17.04پارامتر -

 بار را کم کنید.-

 عملکرد ترمز نادرست است.-

 بدرستی وارد نشده است. F17.04پارامتر -

 بار بیش از حد سنگین است.-

:E20 بار موتو را کم کنید.- 2سطح  موتور بیش از حد گرم شده است 

از درستی فعال شدن ورودی گرم شدن بیش از حد موتور، -

 اطمینان حاصل کنید.

 ای موتور را مجدداً وارد کنید.پارامتره-

 موتور بیش از حد گرم شده است.-

 ورودی بیش از حد گرم شدن موتور، فعال شده است.-

 پارامترهای موتور بدرستی وارد نشده است.-

:E21 3سطح  خطای خواندن و نوشتن حافظه برد اصلی 
 درایو را تعویض کنید.

 

:E22 کی پد را تعویض کنید.- 1سطح  خطای خواندن و نوشتن حافظه کی پد 

با قطع و وضل مجدد کابل کی پد، از آن فقط برای -

 مشاهده و تنظیم پارامترها استفاده کنید.
 

:E23 اتو تیون موتورهای گیربکس در وضعیت - 3سطح  خطای تنظیم پارامترهاKeypad 

control  .باشدF00.07=0 

و  F00.07=0در موتورهای سنکرون، برای تیون چرخشی -

 باشد. F00.07=1برای تیون ایستا 

ویا  F11.00- 2-در موتورهای سنکرون، نوع کارت انکودر-

 انتخاب شود. 3

را مجدداً کنترل  F07.02,F10.03مقادیر پارامترهای -

 کنید.

را بررسی  F07.77جریان بی باری موتورهای سنکرون -

 کنید.

-F04.02 .را دوباره وارد کنید 

-F21.07-F21.09 ا کنترل کنید.ر 

-F22.01-F22.06 .را چک کنید 

2301 : 

2302: 

2303 :F04.02 > F19.07 

2304 :F04.02 > F19.08 

2305 :F04.02 > F19.09 

2306 :F04.02 > F19.10 

2307 :F04.02 > F19.11 

2308 :F19.07 < 0.100m/s 

2309 :F19.08 < 0.100m/s 

2310 :F19.09 < 0.100m/s 

2311 :F19.10 < 0.100m/s 

2312 :F19.11 < 0.100m/s 

: طبقه آتش نشانی به طبقه غیر قابل سرویس دهی اختصاص داده 2313

 شده

: طبقه دوم آتش نشانی به دربی اختصاص داده شده که در آن طبقه 2314

 باز نمیشود.

: طبقه پارک به طبقه ای اختصاص داده شده که قابل سرویس دهی 2315
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 نمیباشد.

طبقه ای اختصاص داده شده که قابل سرویس دهی  به Lock: طبقه 2316

 نمیباشد.

 انتخاب شده است. F11.01=1: برای موتور سنکرون 2317

 وارد شده است. 0: جریان نامی موتور 2318

2319 :F07.11 > F07.02 

2320 :F08.04 > F08.05 

2321 : 

2322: 

2323: 

2324: 

2325: 

2326: 

2327: 

2328: 

:E24 1سطح  ورودی خطای تشخیص ولتاژ 
 سیستم در حال خاموش شدن است.-

 درایو را تعویض کنید.-
نرمال است ولی مدار تشخیض ولتاژ ورودی بدرستی کار  DC-busولتاژ -

 نمیکند.

:E30 3سطح  خطای جهت چرخش انکودر 
 را تغییر دهید. F11.07مقدار -

 بار موتور را کمر کنید.-

 کنید.از درایو با ظرفیت بالاتر استفاده -

 مدار ترمز را بررسی کنید.-

 کنتاکتور حرکت را بررسی کنید.-

 جهت حرکت تنظیم شده با جهت حرکت واقعی، تفاوت دارد.-

 بار بسیار سنگین است.-

 گشتاور خروجی به اندازه کافی نیست.-

 مدار ترمز ایراد دارد.-

 کنتاکتور حرکت ایراد دارد.-

:E31 انکودر و اتصالات آنرا بررسی کنید. نصب- 3سطح  قطع سیگنال انکودر 

 انکودر قطع است. A,B: سیگنال 3101 مدار ترمز را چک کنید.-

 قطع است. -C+,Cسیگنال  SINCOS: در تیون انکودر 3102

 قطع است. -D+,Dسیگنال  SINCOS: در تیون انکودر 3103

 قطع است. -D+,D-  C+,C,سیگنال SINCOS: در تیون انکودر 3104

 قطع است. SINCOSدر انکودر  -C+,Cیگنال : س3105

 قطع است. SINCOSدر انکودر  -D+,D: سیگنال 3106

 قطع است. SINCOSدر انکودر  -D+,D-  C+,C,: سیگنال3107

 قطع است. 1313: ارتباط با انکودر 3108

 قطع است. 1313: ارتباط با انکودر 3109

 ع است.سیگنال انکودر قط UVW: در تیون ایستا انکودر 3110

 سیگنال انکودر قطع است. SINCOS: در تیون ایستا انکودر 3111

:E32 مقدار - 3سطح  سرعت بیش از حد موتورF11.01 .را کنترل کنید 
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 تعداد پالس انکودر اشتباه است.-

 گشتاور خروجی به اندازه کافی نیست.-

-PI .مربوط به سرعت درست تنظیم نشده است 

 سیگنال انکودر اشتباه است.-

-F10.12 .نادرست است 

 پارامترهای موتور اشتباه است.-

 درایو با توان بالاتر انتخاب کنید.-

 را مرورکنید. F08پارامترهای -

 نصب انکودر و اتصالات را چک کنید.-

 اتو تیون را دوباره انجام دهید.-

 پارامترهای موتور را مجدداً کنترل کنید.-

: E33  سیگنالZ  انکودرABZ اتصالات انکودر را بررسی کنید.- 3سطح  فت نمیشود.دریا 

 خطای سیم بندی-

 تداخل سیگنال انکودر-

: E34  سیگنال انکودرUVW .اتصالات انکودر را بررسی کنید.- 3سطح  اشتباه است 

 

: E35  ترتیب سیگنالC, D  انکودرSINCOS .نصب و اتصالات انکودر را بررسی کنید.- 3سطح  جابجاست 

 خیلی کم است. C,D: سطح ولتاژ سیگنالهای 3500

 خیلی زیاد است. C,D: نسبت سطح ولتاژ سیگنالهای 3501

3502 : 

 نادرست است. C: سطح ولتاژ سیگنالهای 3503

 نادرست است. D: سطح ولتاژ سیگنالهای 3504

 نادرست است.  C: افست سیگنال 3505

 نادرست است.  D: افست سیگنال 3506

:E36 پارامترهای - 3سطح  ه ترین فاصله خیلی بلند استکوتاF19.07-F19.11 .را کنترل کنید 

 را کنترل کنید. F03.00-F03.05پارامترهای  -

 
 : کوتاهترین طبقه در پیش رو خیلی بلند است.3600

 : طبقه فعلی بسیار کوتاه است.3601

 منحنی حرکت بدرستی تنظیم نشده است.-

 نظیم نشده است.بدرستی ت Acc/Decمقادیر -

: E37 .درایو را تعویض کنید.- 3سطح  منطق عملکرد برد اصلی نادرست است 

 

: E38 .سوئیچ دورانداز را چک کنید.- 3سطح  دور انداز سرعت جهت بالا قطع شده است 

 حرکت یادگیری شفت را دوباره انجام دهید.-

 سیگنال تراز طبقه را چک کنید.-
 طبقه است ولی دورانداز جهت بالا دیده نشده است.آسانسور در بالاترین 

: E39 .سوئیچ دورانداز را چک کنید.- 3سطح  دور انداز سرعت جهت پائین قطع شده است 

 حرکت یادگیری شفت را دوباره انجام دهید.-

 سیگنال تراز طبقه را چک کنید.-
نشده آسانسور در پائین ترین طبقه است ولی دورانداز جهت پائین دیده 

 است.

: E40 .سرعت حرکت کابین خیلی کم است ویا ارتفاع طبقه خیلی - 3سطح  زمان حرکت آسانسور طولانی شده است

 زیاد است.

 سیگنال تراز طبقه را چک کنید.-

 ممکن است کابین مانعی برای حرکت داشته باشد.-

هیچ تغییری برروی  ،F23.02در طول زمان حرکت تنظیم شده در پارامتر 

 سیگنال تراز طبقه دیده نشده است.

: E41 .وضعیت سوئیچهای روی مدار ایمنی را چک کنید.- 3سطح  مدار ایمنی قطع شده است 
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 ولتاژ مدار ایمنی را چک کنید.- 

: E42 .کنتاکت دربهای بیرون و درب کابین را بررسی کنید.- 3سطح  قفل درب بهنگام حرکت قطع شده است 

 قفل درب را بررسی کنید. عملکرد کنتاکتور-

 فیدبک کنتاکتور را بررسی کنید. NO/NCمنطق -

 تغذیه کنتاکتور قفل درب را چک کنید.-

 استفاه شده، عملکرد آنرا چک کنید. ADOاگر از برد -

 : در حین حرکت قفل درب قطع شده است.4200

 : در حین بسته شدن درب قفل درب قطع شده است.4201

 ثر اضافه جریان قطع شده است.: قفل درب بر ا4202

 : قفل درب در حین اتو تیون قطع شده است.4203

 : قفل درب در حین عملیات نجات اضطراری قطع شده است.4204

 : بهنگام شروع یادگیری شفت قطع شده است.4205

در هنگام شروع و یا حین حرکت، قفل درب ویا فیدبک کنتاکتور قفل درب 

 قطع شده است.

: E43 سنسور و کنتاکت حد بالا را بررسی کنید.- 3سطح  نال حد بالا هنگام حرکت قطع شده است.سیگ 

 حد بالا را چک کنید. NO/NCمنطق -

که در  نحویه ممکن است موقعیت سنسور نامناسب است ب-

 حین حرکت عادی عمل میکند.

 نصب و اتصالات انکودر را بررسی کنید.-

 شده است.سیگنال حد بالا هنگام حرکت قطع -

 سیگنال انکودر موقعیت کابین را نادرست نشان میدهد.-

: E44  سنسور و کنتاکت حد پائین را بررسی کنید.- 3سطح  هنگام حرکت قطع شده است. پایینسیگنال حد 

 حد پائین را چک کنید. NO/NCمنطق -

که در  نحویه ممکن است موقعیت سنسور نامناسب است ب-

 ند.حین حرکت عادی عمل میک

 نصب و اتصالات انکودر را بررسی کنید.-

 سیگنال حد پائین هنگام حرکت قطع شده است.-

 سیگنال انکودر موقعیت کابین را نادرست نشان میدهد.-

: E45 .سوئیچها را بازبینی کنید.- 3سطح  سوئیچهای دورانداز بالا و پائین قطع شده اند 

 سوئیچها را کنترل کنید. NO/NCمنطق -

در وضعیت رویزیون قرار دارید، بصورت موقت بیت  اگر-

 کنید. 1را  F26.12چهارم 

 سوئیچهای دورانداز بالا و پائینبطور همزمان قطع شده اند.

:E46 3سطح  خطای همتراز سازی مجدد 
 سیگنال انکودر را چک کنید.-

 سیگنال همتراز سازی را چک کنید.-

 را کنترل کنید. ADOبرد -

 متر بر ثانیه است. 0.2تراز طبقه دیده نشده و سرعت بیش از  سیگنال: 4600

 : سیگنال تراز طبقه دیده نمیشود.4601

 متر بر ثانیه است. 0.2: سرعت بیش از 4602

:E47 منطق - 3سطح  جذب دائم کنتاکتور قفل دربNO/NC .فیدبک چک شود 

 عملکرد کنتاکتور قفل درب چک شود.-

 شود. سیگنال فیدبک کنتاکتور چک-

 چک شود. ADOبرد -

 : فیدبک کنتاکتور دیده نمیشود.4700

 : فیدبک کنتاکتور دائم دیده میشود.4701

:E48  5خطایkt  عملکرد درب کابین را چک کنید.- 3سطح 

 را چک کنید. -CTB–عملکرد برد کارکدک -

 را بررسی کنید. 5ktوضعیت فعال شدن سیگنال -

دیده  5ktباز کردن درب، هنوز سیگنال بار تلاش برای  F22.09بعد از 

 نشده است.
 

:E49  6خطایkt  عملکرد درب کابین را چک کنید.- 3سطح 
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 را چک کنید. -CTB–عملکرد برد کارکدک - دیده نشده است. 6ktبار تلاش برای بستن درب، هنوز سیگنال  F22.09بعد از 

 را بررسی کنید. 6ktوضعیت فعال شدن سیگنال -

:E50 سیگنالهای دورانداز بالا و پائین را چک کنید.- 3سطح  ای حرکت یادگیری شفتخط 

مطابقت  F19.01طبقه فعلی با طبقه نمایش داده شده در -

 دارد یا نه؟

 تیون موتور سنکرون انجام شده است یا نه؟-

جهت حرکت واقعی موتور با جهت حرکت تنظیم شده -

 مطابقت دارد یا نه؟

 سب نصب شده است؟پلیت تراز طبقه منا-

سنسورهای تراز طبقه بالا وپائین چک  NO/NCمنطق -

 شود.

 سیگنال حدهای بالا و پائین چک شود.-

 : حد بالا فعال شده در حالیکه طبقه فعلی بالاترین طبقه نیست.5001

 : فرمان داخلی برای حرکت یادگیری شفت صادر نشده است.5002

 ائین است.: جهت حرکت یادگیری شفت به سمت پ5003

 : یادگیری شفت کنسل شده است.5004

 : طبقه فعلی پائین ترین طبقه نمیباشد.5005

 نیست.  Closed Loop Vector: مود کنترلی 5006

 : در بالاترین طبقه یادگیری شفت کنسل شده است.5007

 است. 0: ارتفاع دورانداز اول 5008

 است. 0: ارتفاع دورانداز اول 5009

 است. 0رانداز دوم : ارتفاع دو5010

 است. 0: ارتفاع دورانداز دوم 5011

 است. 0: ارتفاع دورانداز سوم 5012

 است. 0: ارتفاع دورانداز سوم 5013

 : دورانداز دوم پائین تر از دورانداز اول پائین قرار دارد.5014

 : دورانداز دوم بالاتر از دورانداز اول بالا قرار دارد.5015

 ائین تر از دورانداز دوم پائین قرار دارد.: دورانداز سوم پ5016

 : دورانداز سوم بالاتر از دورانداز دوم بالا قرار دارد.5017

 زمانیکه دورانداز اول بالا فعال شده، طبقه فعلی بالاترین طبقه نیست.: 5018

5019 : 

 : خطای سرریز داده5020

 : خطای سرریز داده5021

 سانت است. 50: ارتفاع یادگیری شفت کمتر از 5022

5023 : 

5024: 

5025: 

 : در زمان شروع حرکت یادگیری شفت، حد بالا فعال است.5026

 : در زمان شروع حرکت یادگیری شفت، دورانداز بالا فعال است.5027

 : فاصله دورانداز پائین از فاصله دورانداز بالا بیشتر است.5028

 : سیگنال دورانداز دائم است.5029

 ز طبقه جهت بالا دائم است.: سیگنال ترا5030

 : سیگنال تراز طبقه جهت پائین دائم است.5031

بیشتر است، در زمان شروع حرکت  2: در حالتیکه تعداد طبقات از 5032

 وضعیت سیگنالهای تراز طبقه بالا و پائین نادرست است.

 : سیگنالهای تراز طبقه جهت بالا و پائین برعکس هستند.5033
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 معمول در محدوده باز شدن دربها دریافت شده است.: سیگنال غیر 5034

در شروع حرکت یادگیری شفت اگر یکی از موارد ذیل دیده شود، خطا 

 صادر خواهد شد:

 طبقه فعلی پائین ترین طبقه نباشد.-

 جهت حرکت یادگیری شفت به سمت بالا نباشد.-

 سیگنال دورانداز جهت پائین دیده نشده باشد.-

 ر سنکرون صفر باشد.زاویه اولیه موتو-

 سیگنال حد بالا دیده شود.-

 طبقه، سیگنال تراز طبقه جهت پائین در خارج از پلیت نباشد. 2در آسانسور -

 پس از حرکت به طبقه دوم اگر شرایط ذیل محقق شود، خطا صادر میشود:

 سانت کمتر باشد. 50ارتفاع اندازه گیری شده از -

 ط زیر تحقق یابد، خطا صادر میشود:در بالاترین طبقه، هرکدام از شرای

 سوئیچ دورانداز جهت بالا دیده شود ولی طبقه فعلی بالاترین طبقه نباشد.-

 کابین با بالاترین طبقه رسیده ولی دورانداز جهت بالا را ندیده است.-

 سانت کمتر باشد. 50ارتفاع کلی طبقات از -

 موقعیت دوراندازهای بالا وپائین صفر باشد.-

 تعریف شده باشند: 3و  2راندازهای اگر دو

 موقعیت آنها پس از یادگیری شفت، صفر باشد.-

-DFD1<DFD2<DFD3 .نباشد 

-UFD1>UFD2>UFD3 .نباشد 

 پیغام خطا صادر میشود.

:E51  خطای ارتباط سریالCAN  کابل ارتباط سریال را بررسی کنید.- 3سطح 

 تغذیه برد کارکدک را بررسی کنید.-

 ا چک کنید.ر 24ولتاژ -

 را چک کنید. D04.18کیفیت سیگنال سریال کارکدک -

 امپدانس تطبیق خط سریال را چک کنید.-

 درگاه سریال داده صحیح دریافت نمیکند.

:E52 کابل ارتباط سریال را بررسی کنید.- 3سطح  خطای ارتباط با پنل طبقات 

 تغذیه برد کارکدک را بررسی کنید.-

 طبقات را بررسی کنید.تداخل آدرس پنل های -

 را از طربق پارامتر Mod busکیفیت سیگنال سریال -

D04.17  .چک کنید 

 (HCB): خطای ارتباط با پنل طبقات 5200

 IOB: خطای ارتباط با 5201

:E53  عملکرد قفل درب را چک کنید.- 3سطح  خطای بای پس شدن قفل درب 

 فیدبک کنتاکتور قفل درب را چک کنید.-

 را چک کنید. 5ktل سیگنا-

 F26.12پارامتر  3در وضعیت رویزیون بصورت موقت بیت -

 کنید. 1را 

 و بسته بودن قفل درب همزمان فعال هستند. 5ktدر این حالت سیگنال 

: E54  منطق - 3سطح  .است نادرست مثلث –فیدبک کنتاکتور ستارهNO/NC .فیدبک کنتاکتور را چک کنید 
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 : فیدبک کنتاکتور دیده نمیشود.5401

 : فیدبک کنتاکتور دائم است.5402

 را مثلث –ی و کنتاکتور ستاره عملکرد خروجی برد اصل-

 .کنید چک

 ورودی فیدبک به برد اصلی را چک کنید.-

 از سالم بودن کنتاکتور اطمینان حاصل کنید.-

: E55 .5سیگنال - 3سطح  طبقه مقصد تغییر کرده استkt .را تعریف کنید 

 د درب را چک کنید.عملکر-

 Manualندارد، گزینه  5ktدرصورتیکه درب سیگنال -

Door .را فعال کنید 

 کنید( 1را  F26.16پارامتر  9)بیت 

دریافت  5ktدر حالت عادی کار آسانسور و توقف در طبقه، سیگنال 

 نمیشود.

:E56  خطای فیدبک کنتاکتور حرکت(RUN)  منطق - 3سطحNO/NC ا چک کنید.فیدبک کنتاکتور ر 

را  (RUN)عملکرد خروجی برد اصلی و کنتاکتور حرکت -

 چک کنید.

 ورودی فیدبک به برد اصلی را چک کنید.-

 از سالم بودن کنتاکتور اطمینان حاصل کنید.-

کنید تا بصورت اتوماتیک خطا  1را  F26.17مقدار پارامتر -

 ریست شود.

طع کنید تا در هنگام ق 1را  F26.10پارامتر  6بیت -

سیگنال قفل درب هنگام جذب بودن کنتاکتور حرکت، این 

 خطا صادر نشود.

 : فیدبک کنتاکتور دیده نمیشود.5601

 : فیدبک کنتاکتور دائم است.5602

:E57 منطق - 3سطح  خطای فیدبک کنتاکتور ترمزNO/NC .فیدبک کنتاکتور را چک کنید 

 نید.عملکرد خروجی برد اصلی و کنتاکتور ترمز را چک ک-

 ورودی فیدبک به برد اصلی را چک کنید.-

 از سالم بودن کنتاکتور اطمینان حاصل کنید.-

کنید تا بصورت اتوماتیک خطا  1را  F26.17مقدار پارامتر -

 ریست شود.

 

 : فیدبک کنتاکتور دیده نمیشود.5701

 : فیدبک کنتاکتور دائم است.5702

:E58  خطای سیگنال تراز طبقه(1CF)  اطمینان حاصل کنید که در محدوده پلیت/آهن ربا، - 3سطح

جهت  1CFو  ADOجهت بالا، سیگنال  1CFسیگنال 

 پائین بدرستی عمل می کنند.

 فاصله بین پلیت/آهن ربا با سنسور را چک کنید.-

 ورودیهای نظیر بر روی برد اصلی را چک کنید.-

 دانم است. ADO: سیکنال 5801

 قطع است. ADO:سیگنال 5802

 جهت بالا دانم است. 1CF: سیگنال 5803

 جهت بالا قطع  است. 1CF: سیگنال 5804

 جهت پائین دانم است. 1CF: سیگنال 5805

 جهت پائین قطع  است. 1CF: سیگنال 5806

: E59  5سیگنالهایkt  6وkt  بصورت همزمان دریافت

 میشوند.

 عملکرد درب کابین را چک کنید.- 3سطح 

 را چک کنید. 6ktو  5kt سیگنال NO/NCمنطق -

این  F26.12پارامتر  5کردن بیت  1در حالت رویزیون با -

 خطا را موقتاً کنسل کنید.
 : سیگنالهای درب اول همزمان دیده می شوند.5901

 : سیگنالهای درب دوم همزمان دیده می شوند.5902
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: E60 .ی دورانداز را چک کنید.موقعیت نصب سوئیچها- 3سطح  فاصله دور انداز بسیار کوتاه است 

 : فاصله دورانداز بالا و پائین بسیار کم است.6001 را چک کنید. F03.12سرعت -

 : فاصله دورانداز پائین بسیار کم است.6002

 : فاصله دورانداز بالا بسیار کم است.6003

:E61 کابل ارتباطی را چک کنید.- 3سطح  خطای ارتباط در دوبلکس 

 س را چک کنید.پارامترهای دوبلک-

 کنترل کنید. D04.19کیفیت ارتباط سریال را از پارامتر -
 

:E62 بار موتور را کاهش دهید.- 3سطح  خطای افزایش جریان در وضعیت رویزیون 

کنترل جریان  ،F26.12پارامتر  1موقتاً با صفر کردن بیت -

 را کنسل کنید.

 م دهید.در موتورهای سنکرون، تیون موتور را دوباره انجا-

 وضعیت انکدر را چک کنید.-

 وضعیت ترمز را کنترل کنید.-

 جریان نامی موتور بیشتر است. %110جریان در این حالت از 

:E63  خطای عملکردADO  سیگنال انکدر را چک کنید.- 3سطح 

 را چک کنید. 1CFسیگنال -

 را چک کنید. ADOعملکرد -
 عیین شده بیتشر است.سرعت در محدوده باز شدن درب از سرعت ت-

 در خارج از محدوده باز شدن درب است. ADOعملکرد -

:E64 ترمز را چک کنید.- 3سطح  خطای لغزش کابین 

 انکدر را چک کنید.-

 وضعیت بالانس سیستم را چک کنید.-

 بار موتور را چک کنید.-

تشخیص  F27.28پارامتر  15موقتاً با صفر کردن بیت -

 د.لغزش را غیر فعال کنی

 : خطای حرکت ناخواسته کابین6400

 وجود دارد. roll back: در زمان توقف کابین 6401

 سانتیمتر دیده شده است. 5در حالت توقف کابین؛ جابجایی بیشتر از 

:E65  خطایUCMP  3سطح  

 

:E66 خطای مربوط به نیروی قدرت ترمز  3سطح  خطای کنترل اتوماتیک نیروی ترمز 

 کردن: روش غیرفعال 
F03.18=0 

F16.05/Bit10=1 

سیستم را خاموش کنید و  پس از تنظیم پارامترهای فوق 

 پس ازدشارژ شدن درایو سیستم را روشن نمایید.

: در زمان تست ترمز، تعداد زیادی پالس، ناشی از سرعت دریافت می 6600

ا بیشتر است وی F04.16شود. تعداد پالسهای دریافت شده از مقدار پارامتر 

 متر بر ثانیه بیشتر است. 0.5سرعت اندازه گیری شده از 

جابجایی بزرگی را نشان  C,Dپالسهای  SINCOS: در انکدرهای 6601

 میدهند.
:E67   3سطح  

 

:E68 برد  رتباطیخطای اCIC-B ( GPRS)  3سطح  

 با برد اصلی غیرعادی می باشد CIC-B: ارتباط برد6801

 استمعیوب  CIC-B: برد 6802
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:E69 به تنظیمات کارخانه برگردانده شود 2سطح  خطای نرم افزار 

 

:E70 2سطح  خطای فعال شدن سوییچ فلوتر چاه  

 بر اثر ورود آب به چاه سوییچ مربوطه فعال شده است

:E71 ؟؟؟؟؟؟ 1سطح  خطای سوئیچ اضافه جریان 

ه از مقدار در زمان شروع حرکت از سرعت صفر، جریان اندازه گیری شد

 بیشتر است. F02.07تعیین شده در پارامتر 

:E72 وضعیت ترمز را چک کنید. 3سطح  حرکت غیر مجاز کابین 

 در زمان توقف، حرکت ناخواسته دیده شده است.

:E73   4سطح  

 

:E74 درایو را تعویض کنید. 3سطح  خطای داخلی 

 
:E75   3سطح  

 

:E76  خطای فیدبکUPS  ورودی مربوط به فیدبک خطای  4سطحUPS  برروی برد اصلی را

 چک کنید.

 را چک کنید. UPSعملکرد 
 فعال شده است. UPSورودی خطای 

:E77  خطای ارتباط با ماژولEIO  مسیر ارتباط با ماژول  3سطحEIO .را چک کنید 

 

:E78 ساعت را مجدداً تنظیم کنید. 3سطح  خطای ساعت داخلی 

  ویض کنید.درایو را تع

:E79 4سطح  زمین لرزه سیگنال خارجی  یخطا  

 ورودی سیگنال زمین لرزه فعال شده است

 

 

 

 

 

 

 

 


