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  :مقدمه

ها را  قشهلطفاً با دقت و حوصله، مطالب اين دفترچه و ن. اندازي تابلوهاي آريان آسانسور گردآوري شده است ين دفترچه ضميمه، براي نصب و راها
  .شده را مورد اجرا گذاشته تا كيفيت نصب مطلوبي داشته باشيد  مطالعه كنيد و سعي كنيد موارد اشاره

 .و آسيب جاني و مالي جلوگيري گردد ذكرشده در دفترچه را مد نظر قرار داده تا از ايجاد خطر ايمنيتأكيد مي شود موارد 

  :مشخصات اصلي

 مثلث/ به روش ستاره  نيتامكان راه اندازي انواع پاوريو 

  سيستم نجات اضطراري بر پايه يUPS 

  مجهز به سيستمRE-LEVELING 
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  :نصب تابلو روي ديوار و شرايط محيطي

  . آنها را باز نموده و مطابق شكل زير نصب نمائيد. چهار عدد گوشواره در كناره هاي تابلو نصب شده است

  

  

  سپس با توجه به . ساير گوشه ها را همانند اين شكل آماده نصب روي ديوار نمائيد. ا نشان مي دهدتابلو ر) بالا(شكل فوق گوشه سمت راست
 .دمكانهاي گوشواره ها، سوراخهايي روي ديوار ايجاد نموده و باپيچهايي متناسب با قطر سوراخها، امكان نصب تابلو را روي ديوار مهيا سازي

  .را محكم نمائيد تا تابلو بطور محكم روي ديوار قرار گيردبعد از قرار دادن تابلو روي پيچها، آنها 

  كان نصب تابلوم
گرماي بيش از (در صورتي كه محل استفاده از تابلو داراي شرايط آب و هوايي خاص باشد . شرايط آب و هوايي در انتخاب قطر سيم تأثيرگذار مي باشد

  .   اين شركت تماس حاصل نمائيد ، جهت انتخاب قطر سيم مناسب با واحد فني.......) حد يا 

  نصب سيم يا كابل  نحوه انتقال و
 وگيري سيمها يا كابل قدرت را بايد از داخل لوله خرطومي فولادي عبور داده شود و از طرف تابلو ارت شود تا از ايجاد نويز در سيستم تابلو جل

 .گردد

 از خم كردن بي مورد كابلها خودداري نماييد. سيمها وكابل هاي قدرت بايد از كوتاه ترين مسيرعبور داده شود.  
 سعي شود كابل هاي قدرت از مسير سيم كشي هاي سنسورهايCF3 , 1CF  و RS11 , RS12  نكند   عبور .  
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  اندازي  جهت نصب تابلو نكات مهم نصب و راه

انه
رخ
وتو

ط م
راي
ش

  

 

  مطابق استانداردEN81 – 1  درجـه سـانتيگراد    45و حـداكثر   5ه حـداقل  درجه حرارت موتورخانه آسانسور بايد ب
براي تضمين شرايط دمايي فــــوق الذكــــر براي مـــوارد پر ترافيك بهتر است در صورت نيـاز  . محدود گردد

  .در فصل گرما از وسايل خنك كننده مناسب براي تهويه موتورخانه استفاده شود
  مستقل با قطر مناسب انجام گيردبرق رساني به موتورخانه آسانسور بايد توسط يك كابل. 

 امكان دسترسي افراد غير مسئول به تابلو نباشد. 

 فضاي مقابل تابلو براي ايستادن وكار بر روي تابلو مناسب باشد. 

 تابلو درمعرض باران، رطوبت و نور خورشيد نباشد. 

  

رت
ا

  

  در . (بلو را به ارت ساختمان متصل نماييـد به ارت تابلو و سپس ارت تا ط سيمي متناسب وكابين را توس پاوريونيتبدنه
صورت نداشتن چاه ارت استاندارد در ساختمان، به هيچ وجه از نول ساختمان به عنــــــوان ارت اسـتفاده نكـرده   

  .)بلكه بطور موقت از آهنكشي چاه آسانسور به عنوان اتصال ارت استفاده كنيد

  همچنين از ايجاد مسيرهاي موازي بـراي اتصـال ارت   . برقرار نكنيد ) حلقه( صورت رينگ  گاه اتصالات ارت را به هيچ
شينه ارت تابلو بعنوان مركز ( تمامي خطوط اتصـــال ارت بايد بصورت ستاره در يك نقطه . خودداري فرمـــــاييد

  .بهم متصل شده و خط اصلي چاه ارت نيز بايد به همين نقطه متصل گردد) ستاره (

  قوس الكتريكي دقت كنيد جريان اتصال بدنه از گيره اتصال بدنـه ترانسـفورماتور جوشـكاري    به هنگام جوشكاري با
در غير اينصـورت ممكـن اسـت كابلهـاي ارت تـابلو      . مستقيماً و از كوتاهترين مسير به قطعه جوشكاري منتقل گردد

ــابلها نازك بـوده و يـا چـاه    ناخواسته در مسير جريان بسيار زياد جوشكاري قرار گرفته و در موارديكه اين كـــــ
 .ارت استاندارد وجود نداشته باشد ، صدمات جدي به تابلو وارد شود

 سـتم  يز درسين آسانسور و همچنين به منظور كـاهش نـو  يو كابپاوريونيت ز برق دار شدن تابلو، بدنه ري ايبراي جلوگ
 .يدحتماً از ارت مناسب استفاده نمائ

 حصول اطمينان از سالم بودن، آن را به تابلو وصل كنيد تا در صورت اتصال ولتاژهاي  ابتدا سيم ارت را كنترل و پس از
  .باشد 18mmحداقل قطر سيم ارت بايد .از شوك الكتريكي محافظت شوند بدنه، افراد و تابلو بالا به
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     هميشه درحين راه اندازي الكتريكي تابلو، برق را قطع كرده و پس از اطمينان كامل از انجام صحيح كـار مبـادرت بـه
 .نمائيد وصل برق

 اتصالات ضعيف باعث بروز جرقه، سوختن ترمينال، ذوب  شدن آنها و در . اتصالات سيم ها  به ترمينالها را محكم كنيد
 .)از وايرشو استفاده كنيد.( طع شدن مدار مي گرددنهايت آسيب ديدن و ق

  توجه داشته باشيد كه ترمينالS2 همواره برق دار مي باشد، حتي زماني كه برق تابلو قطع شده باشد. 

  خطوط الكتريكي از بكارگيري روشهاي سنتي نظير تسـت جرقـه كـه سـبب     اطمينان از برق دار بودن سيمها وجهت
 از حتماً خودداري كنيد  و به جاي آن جداً كي و الكترونيكي تابلو و سيم كشي خواهد شد،خرابي در بخش هاي الكتري
 .تست استفاده كنيد مولتي متر، تستر يا لامپ

    براي اجتناب از آتش سوزي و خسارات به بردهاي الكترونيكي ازبكار بردن سيم هاي افشان به جاي فيوزهـاي شيشـه
 .زهاي سالم با آمپر مناسب را جايگزين نماييداي جداً خودداري نمائيد و فقط فيو

  ،از به كار بردن بي مورد پيچ گوشتي و يا ساير ابزارها در داخل بردهاي تابلو غير از تنظيم پتانسيومترها اجتناب نمائيد
 .زيرا ممكن است باعث اتصالي وايجاد جرقه و آسيب برد شود

  انجام گيرداتصالات مدار ايمني بايد دقيقاًً مطابق با نقشه. 

      ًقسمت هاي قدرت تابلو به هنگام اتصال به شبكه برق شهر داراي ولتاژ بالا مي باشد لذا از دسـت زدن بـه آنهـا جـدا
 اين قسمت ها شامل اتصالات فيوزهاي مينياتوري، اتصالات كنتاكتورها،ترمينالهاي موتور، مگنت درب،. (پرهيز نمائيد

L5 , L6  بـرد موتـور سـيف     و روي ) 71(117،) 66(118،) 69(119،) 68(120ينالهـاي  روي بـرد اصـلي ترم   .باشـد  مي
 .مي باشند خطرناك داراي ولتاژ R, S, Tترمينالهاي 

 گاه براي حذف قسمتهاي معيوب مدار ايمني از پل الكتريكي استفاده نكنيد هيچ.  

 شيشه اي معيوب را با سيم بندي  براي اجتناب از آتش سوزي و خسارات به بردهاي الكترونيكي به هيچ وجه فيوزهاي
  .مورد استفاده قرار نداده و فقط فيوزهاي سالم با آمپر مناسب را جايگزين نماييد

  ترميسـتور  و عملكـرد    موتـور سـيف  مهاي حفاظتي موتور نظير مسئوليت تنظيم و اطمينان از صحت عملكرد سيست
  .باشد كنترل مي به هنگام نصب بر عهده نصاب تابلويموتور و ترمورستات روغن 
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 :تابلو فرمان با جعبه ريويزيون ساده هاي معرفي ترمينال

  خروجي/ ورودي

  سطح ولتاژ

 در وضعيت

 نام ترمينال توضيحات حالت نرمال
 

ارت تجهيزات بايد به شينه ارت .ارت تجهيزات نبايد به اين ترمينال وصل شود-زمين يا صفر ولت تابلو  تغذيه صفر ولت
 .ودتابلو وصل ش

80  
(0V)  

جهت تغذيه سنسورهاي داخل چاه و  24V DCاين ترمينال داراي ولتاژ  - مشترك تغذيه سنسورها  تغذيه  ولت 24
  .روي كابين مي باشد

51 

(24V)  

      

 1CF  طبقه ترازسنسور سيگنال   بسته/باز  ولت 24/ورودي

 CF3  سيگنال سنسور دورانداز  بسته  ولت 24/ورودي

 CA1  در پايين ترين طبقهو شناسايي  تندقطع كن سرعت سنسور سيگنال   بسته  ولت 24/ورودي

 CN1  در بالا ترين طبقهو شناسايي  تند قطع كن سرعتسنسور سيگنال   بسته  ولت 24/ورودي

 FIR سنسور وضعيت آتش  باز  ولت 24/ورودي

 K30 از كار انداختن موقت آسانسور - حالت استراحت اجباري  باز  ولت 24/ورودي

 FTO .به اين ترمينال وصل مي شود ترموسات حرارتي موتور  بسته  صفر ولت/ورودي

 XVL لامپ زير شستي و نمايشگر طبقات  ولت 24تغذيه   تغذيه  ولت 24

 A,B,C,…G نمراتورسيگنالهاي مربوط به     صفر ولت/خروجي

 -   منفيسيگنال مربوط به نمراتور سمت چپ جهت نمايش علامت    صفر ولت/خروجي
 

 1  دهگان 1عدد سيگنال مربوط به نمراتور سمت چپ جهت نمايش    صفر ولت/خروجي
 

 LF1 لامپ جهت پايينسيگنال    صفر ولت/خروجي
 

 LF2 لامپ جهت بالاسيگنال    صفر ولت/خروجي
 

/ خروجي-ورودي
  صفر ولت

 DR1-n شستي هاي طبقات  باز
 

 110 )ولت 110(تپ ابتداي مدار سري اس  مدار ايمني )AC(ولت  110

 111/90  و بافرها  )شالترها(برگشت سوئيچهاي حد بالا و پايين   مدار ايمني ),AC(ولت  110

ولت  110
)AC,DC( 

 115/72 برگشت از جعبه رويزيون كابين  مدار ايمني
 

ولت  110
)AC,DC( 

 117/71 هاي مدار ايمني هاي اكتيو و استپ برگشت سوئيچ  مدار ايمني
 

ولت  110
)AC,DC( 

 118/66 هاي طبقات هاي درب برگشت كنتاكت  مدار ايمني
 

ولت  110
)AC,DC( 

 119/69 برگشت كنتاكت درب كابين  مدار ايمني
 

ولت  110  120/68 )انتهاي مدار سري استپ(هاي طبقات  هاي قفل درب برگشت كنتاكت  مدار ايمني
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)AC,DC( 

 L5 فاز ثابت كابين  تغذيه ACولت  220

 S2 قترمينال ورودي فاز مستقيم از تابلوي بر  تغذيه ورودي AC ولت 220

 ولت 380/خروجي

AC 

 U1, V1, W1  از موتوراتصال سه ف  
 

 ولت 380/خروجي

AC 

  U2, V2, W2 مثلث موتور / اتصال ستاره   
 MPI نول برق شهر  -  ولت 230/خروجي

 100 ارت  -  -

 UPS( UP1ورودي به ( UPSنول تغذيه   تغذيه  نول/ ورودي

 UPS( UP2ورودي به ( UPSفاز تغذيه   تغذيه  ولت 230/ ورودي

 UPS UP3نول خروجي از    تغذيه  نول/خروجي

 UPS UP4فاز خروجي از   تغذيه  ولت 230/خروجي

 UP5 وارد شونده به جعبه سه فاز UPSفاز خروجي از   تغذيه  ولت 230/خروجي

 UP6 شتي از جعبه سه فازبرگ UPSفاز خروجي   تغذيه  ولت 230/ورودي

 COM VALVE VOLTAGE  CVVمشترك تعيين كننده ي ولتاژ شيرهاي برقي   مشترك تغذيه  
 

را به  CVVولت مي باشد، ترمينال 24در صورتي كه شير برقي(براي شيرهاي برقي24انتخاب ولتاژ   تغذيه  
 24V  )اين ترمينال پل نماييد

 

را به CVVولت مي باشد، ترمينال 48در صورتي كه شير برقي(هاي برقيبراي شير48انتخاب ولتاژ   تغذيه  
 48V  )اين ترمينال پل نماييد

 

را  CVVولت مي باشد، ترمينال 110در صورتي كه شير برقي(براي شيرهاي برقي110انتخاب ولتاژ   تغذيه  
 110V  )به اين ترمينال پل نماييد

 

 يرهاي برقيمشترك ش  مشترك تغذيه  ولتاژ شير برقي
Com  

 FU خروجي سرعت تند در جهت بالا    ولتاژ شير برقي
 

 FD خروجي سرعت تند در جهت پايين    ولتاژ شير برقي
 

 SU خروجي سرعت كند در جهت بالا    ولتاژ شير برقي
 

 SD  خروجي سرعت كند در جهت پايين   ولتاژ شير برقي
 

  ولت 24/خروجي
 ACولت 220

 SOR  ونيتگرمكن روغن تانك پاوري 
 

 MOR گرمكن روغن تانك پاوريونيت   ولت 24/خروجي
 

 open  Oفرمان    
 

 close Cفرمان    
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 CM  مشترك فرامين درب   
 

 U0  تغذيه مگنت باز كن درب لولايي   
 

 V0  تغذيه مگنت باز كن درب لولايي   
 

 VE+  تغذيه شير نجات اضطراري   
 

 VE-  تغذيه شير نجات اضطراري   
 

 CRV  ال ريويزيون كابينسيگن   
 

 JU1  سيگنال جهت پايين در مد ربويزيون   
 

 JU2  سيگنال جهت بالا در مد ربويزيون   
 

 PRH  سنسور فشار حداكثر روغن   
 

 PRL  سنسور فشار حداقل روغن   
 

 ترمينال نول جهت استفاده براي مصرف كننده هاي كابين كه در مد نرمال و نجات اضطراري بايد تغذيه   
 N3  )درايو سر درب، روشنايي دائم(شوند

 

درايو سر (ترمينال فاز جهت استفاده مصرف كننده هاي كابين كه در مد نرمال و نجات اضطراري بايد تغذيه شوند   
 L3  )درب، روشنايي دائم

 

 L5  )ندترمينال فاز جهت استفاده مصرف كننده هاي كابين كه در مد نرمال بايد تغذيه شو(فاز ثابت كابين    
 

 MPO  .ترمينال نول جهت استفاده مصرف كننده هاي كابين كه در مد نرمال بايد تغذيه شوند   
 

 L6  فاز موقت كابين   
 

 LMP  ترمينال لامپ روشنايي اضطراري    
 

 UEL  ترمينال ورودي زنگ اضطراري   
 

 PHC  فتوسل   
 

 DO  فرمان باز كردن مجدد درب اتوماتيك   
 

 DC  رب اتوماتيكفرمان بستن د   
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 FUL  حداكثر ظرفيت كابين   
 

 FIR  سنسور وضعيت آتش   
 

 K30  )از كار انداختن موقت آسانسور(حالت استراحت اجباري    
 

 

  راهنماي شروع مراحل راه اندازي تابلو فرمان هيدروليك
  :ابتدا طبق شكل زير اتصالات سه فاز برق شهر و ارت را به تابلو متصل نماييد

  
  

  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  جهت جلوگيري از هرگونه خطر برق گرفتگي و رعايت ايمني و كم كردن هرچه بيشتر سيگنالهاي مزاحم سيستم ارت به صورت صحيح
 .سيم كشي و اتصالات هر بخش مطابق توضيحات داده شده بر قرار گردد

 اتصالات ارت بايد تا حد امكان كوتاه و پهن باشد.  

 به ارت هرگز بجاي استفاده از بست ) شيلد(مي فلزيبراي برقرار كردن اتصال خرطوΩ  هميشه شيلد سيم هاي . ، از سيم استفاده نكنيد
 . موتور را از هر دو طرف به ارت متصل نماييد
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 در صورتيكه براي انتقال اطلاعات از كابلهاي شيلد دار استفاده مي گردد شيلد آنرا از يك طرف ارت كنيد در غير اينصورت استفاده از 
  . كابلهاي بدون شيلد بهتر مي باشد زيرا شيلد ارت نشده سطح بالاتري از اعوجاج ها را هدايت مي كند

  :تعيين ولتاژ شيرهاي برقي پاوريونيت
ييد، تابلو فرماني ماقبل از اتصال شير برقي به تابلو فرمان، بايد با توجه ولتاژ تعيين شده توسط سازنده ي شير برقي، در تابلو فرمان ولتاژ آنرا انتخاب ن

  :كه خريداري كرده ايد، سطح ولتاژهاي زير را براي شيرهاي مد نرمال پشتيباني مي كند

1- 24VDC 
2- 48VDC 
3- 110VDC 

رماييد در صورتي كه ولتاژ شيرهاي برقي و يا نوع جريان آنها خارج از رنج هاي ذكر شده مي باشد، حتماً با واحد خدمات پس از فروش تماس حاصل ف
  .يب احتمالي جلوگيري بعمل آيدتا از آس

  .همچنين عدم اتصال صحيح احتمال آسيب ديدگي شيرها را افزايش مي دهد و مسئوليتي متوجه اين شركت نمي باشد

  :24VDCشير برقي 
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  :48VDCشير برقي 

  
  

  :110VDCشير برقي 
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  :انتخاب سيم قدرت و شرايط تأثيرگذار بر آن
  .دهد جدول زير قطر پيشنهادي براي قدرتهاي مختلف موتور را نشان مي. ر سيم، قدرت موتور مي باشدعامل اصلي در انتخاب قط

  
رديف

قدرت موتور

(Kw) 

 جريان نامي

) A(  

  قطرسيم قدرت

) mm( 

1 5.5 11.5 4  

2 6.5 13.5  4  

3 7.5 15.5  4  

4 11 23  4 

5 15 30  6  

6 18.5 36  10  

7 22 43  16  

8 30 57  25  

9 37 72  25  

10 45 85  25  
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  :هايي كه در ابتداي راه اندازي بايد پل شوند ترمينال
  

  
  

  :سيم كشي بخش قدرت و سنسورهاي حرارتي پاوريونيت
تا بتوان اطمينان حاصل . قبل از سيم كشي بخش قدرت پاوريونيت، از عدم اتصال مستقيم سه فاز موتور بصورت ستاره يا مثلث اطمينان حاصل نماييد

  :مثلث راه اندازي كرد، اتصالات صحيح بايد بصورت زير باشد/ ه مي توان توسط تابلو فرمان موتور را بصورت ستاره كرد ك

  

  

  

  

  

  

  

  

 مثلث/ اتصال ستاره              اتصال مستقيم                                            
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  كرده و سپس به ترمينال ترموستات روغن و ترميستور موتور را بايد با يكديگر سريFTO متصل نمود. 

  هيتر گرمكن روغن بايد به ترمينال هايMOR , SOR وصل شود.  
 براي كابل قدرت موتور، كوتاهترين مسير را انتخاب كنيد. 

 تور را اگر كابل شيلددار در دسترس نمي باشد مي توانيد كابل مو. براي كابل قدرت موتور بايد از كابلهاي شيلددار استفاده كنيد
 .شكل ارت نماييد  Ωاز خرطومي فلزي عبور داده و بدنه خرطومي فلزي را از هر دو طرف به كمك بست 

  ):WITTUR(بخش قدرت پاوريونيت ويتور

  

  :(WITTUR)شير برقي پاوريونيت ويتور 

   
                   

 
  

U2        V2       W2   

U1       V1       W1   ارت  

 ولت نجات اضطراري12شير

(12VDC) 

به  80و  FTOمحل اتصال 
ترموستات روغن و ترميستور 

  موتور
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  ):90E )START ELEVATORبخش قدرت پاوريونيت 

  
  
  
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

U2        V2       W2    U1        V1       W1   

ترموستات روغن

 ترميستور موتور
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  :90E (START ELEVATOR)شير برقي پاوريونيت 

  
    

  ولت نجات اضطراري 12شير 

(12VDC) 
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  : (MORIS)بخش قدرت پاوريونيت  موريس

  
  
  

  :(MORIS)شير برقي پاوريونيت 
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  :شيرهاي برقي براي انجام حركت نرمال
  :در تابلو فرمان آريان آسانسور جهت سهولت كار، نامگذاري ترمينال هاي شيرهاي برقي بصورت زير انجام شده است

  توضيح  نام ترمينال
COM مشترك شيرهاي برقي  

FU شير تند جهت بالا  
FD شير تند جهت پايين  
SU شير كند جهت بالا  
SD شير كند جهت پايين  

  
  :اتصالات شيرهاي برقي را با توجه به هر پاوريونيت بصورت زير متصل نماييد

  
  :(WITTUR)پاوريونيت ويتور

  
  
  
  

  
  
  
  
  
  
  
  
  

    



  EC-ALISتابلو فرمان هيدروليك با برد  دفترچه راهنماي نصب و راه اندازي     
 

- 20 - 
REV :05 WI-86/108 

  :BLAIN EV100پاوريونيت 
  

  
  
  

  :90E (Start Elevator)پاوريونيت 
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  :(MORIS)پاوريونيت موريس
  

  
  

  
  
  
  

  :BLAIN KV1Sپاوريونيت 
  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  :اتصالات شير نجات اضطراري
در غيراينصورت شير . ماييدمتصل ن -VEو   +VEمي باشد، آنرا فقط به ترمينال  12VDCدر صورتي كه پاوريونيت مجهز به شير برقي اضطراري 

دقت نماييد در صورتي كه شير نجات اضطراري به ترمينال هاي ديگر متصل شود باعث آسيب . دوركند جهت پايين در زمان نجات فعال خواهد شد
  .رساندن به آن مي شود
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 :UPSاتصالات 

 ).به تابلو متصل نيست UPSحتي هنگامي كه (هميشه برقدار است UPSتوجه داشته باشيد كه فاز خروجي از 

  

    



  EC-ALISتابلو فرمان هيدروليك با برد  دفترچه راهنماي نصب و راه اندازي     
 

- 23 - 
REV :05 WI-86/108 

  :مدارات ايمني
  :مدارات ايمني در تابلو هاي توليدي اين شركت مي بايست بر اساس نقشه زيرسيم كشي و سربندي شود
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  :اطلاعات مربوط به جعبه ريويزيون ساده
 

  جدول راهنماي اتصالات جعبه ريويزيون 
 تراول كابل اول تراول كابل دوم

 ترمينال  مشماره سي  ترمينال
  شماره سيم

 تراول تراول

1CF 1 DC1 1 
CF3 2 DC2 2 
JU1 3 DC3 3 
JU2 4 DC4 4 
CRV 5 DC5 5 
FUL 6 DC6 6 
OVL 7 80 7 

51 8 LF1 8 
80 9 LF2 9 

CM 10 A 10 
O 11 B 11 
C 12 C 12 

111 13 D 13 

115 14 E 14 
119 15 F 15 
118 16 G 16 
U0 17 - 17 
V0 18 VLL 18 
L5 19 5KT 19 
L6 20 DO 20 

MPO 21 DC 21 
 L3 22 PHC 22 
N3 23 UEL 23 
  LMP 24 
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   :سوئيچ هاي دورانداز و شناساييراهنماي نصب 
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  راهنماي نصب سنسورهاي مغناطيسي
 ):سنسور توقف( 1CFسنسور  -1

در بالا و ) Sقطب (آهنرباي مشكي  2در وسط و ) Nقطب (فت، دو آهنرباي قرمزعدد آهنربا بايد در نظر گر 4، )سنسور توقف(1CFبراي سنسور 
  .سانتي متر باشد 5حداقل فاصله بين آهنرباي مشكي تا قرمز بايد . پايين قرار مي گيرند

  

 ):سنسور دورانداز طبقه( CF3سنسور  -2

 . باشدسانتي متر   5 بايد آهنربا 3 بين فاصله حداقل گيرد مي قرار وسط در )Nقطب (قرمز  آهنرباي 1 و )Sقطب (پائين  و بالا در مشكي آهنرباي دو
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 :Re-Levelسنسور  -3
  نحوه چيدمان آهنرباي برايRe-Level با درب بسته: 

انجام خواهد شد و نيازي به  1CFتوسط سنسور ) به غير از پايين ترين طبقه(با درب باز در طبقات مياني  Re-Levelعمليات 
انجام خواهد شد، خواهشمند است  CF3در پايين ترين توسط سنسور  Re-Levelجداگانه نمي باشد، و عمليات  نصب سنسور

نصب نماييد، همچنين پارامترهاي مربوطه را مطابق آدرس زير تنظيم  CF3را براي سنسور  Re-Levelطبق شكل زير آهنرباي 
  :نماييد

Settings \ Travel Settings \ Auto Relevel = Yes 
Settings \ Travel Settings \ RelvlWith Lvl Sensor = Yes 

  
  

   
    

  لول پايين ترين طبقه آهنرباي

(1CF) 

در پايين  Re-Level آهنرباي
 ترين طبقه

  CF3دورانداز  آهنرباي

قسمتي از ريل كه آهنرباهاي 
 تسنسور دورانداز چيده شده اس

فاصله ي مجاز افت روغن و 
 Re-Levelشروع عمليات 
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  نحوه چيدمان آهنرباي برايRe-Level با درب باز: 
  :با درب باز نيازمند الزاماتي است كه در زير به آنها اشاره اي خواهيم كرد Re-Levelعمليات 

a(  اين عمليات فقط در محدوده ي آهنربايLevel انجام خواهد شد. 
b(  منطق آهنربايLevel  بايدActive Close  باشد، يعني زماني كه كابين در سطح همتراز قرار دارد، نمايشگر

1CF  1برد اصلي روشن باشد، و يا ترمينالCF  24تابلو فرمان داراي ولتاژي معادلVdc باشد. 
c(  قطب هاي آهنربايLevel يدرا بر اساس راهنماي پايين نصب نماي. 
d(  وجود ماژول ايمنيADO V3  مجهز به رله هاي ايمني جهت جلوگيري از حركت هاي كنترل نشده و رعايت

 .در تابلو فرمان الزامي مي باشد UCMاستاندارد مربوط به 
e( چيدمان آهنرباي Re-Level در تمامي طبقات الزامي مي باشد. 

  
  
 

  (N)آهنرباي قرمز 
  
  
  

  (S) ي مشكيآهنربا
  
  
  

    (N)آهنرباي قرمز 
  

    

فرض بر اين است كه در اين نقطه 
 مي باشدLevelكابين

1CF 

آهنرباي قطع مجدد 
در جهت بالا را 
خارج از محدوده ي 

Level نصب نماييد  

تشخيص آهنرباي 
ايست در عمليات 

Re-Level 

تشخيص شروع  آهنرباي
در  Re-Levelعمليات 

جهت بالا، اين آهنربا 
نبايد خارج محدوده ي 

Level باشد.  
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  :پارامترهاي اين عمليات را مطابق با پارامترهاي زير تنظيم نماييد
Setting \ Travel Setting \ Auto Relevel = 001)YES 
Setting \ Travel Setting \ RelvlWith Lvl Sensor = 000)NO 
Input/Output Setting \ Programmable Input \ Pix Programmable In = UP Relevel 
Input/Output Setting \ Logic Prog. Input \ Pix Prog In. Logic = 000)Active Close 
Input/Output Setting \ Logic Prog. Input \ 1CF Logic = 000)Active Close 
Input/Output Setting \ Programmable Output \ Pox Programmable Outp. = 16)Relevel Decelera 
  

  
  :نمايشگرهاي طبقات شستي ها و
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  طرز كار با برنامه و تنظيم پارامترها
  :به فرمت زير مي باشد  كليد هاي برد اصلي

 

  :كاربرد كليد هاي برد اصلي

 .مي توانيد نوع منوها را تغيير دهيد (▼) DOWNو  (▲) UPتوسط كليد  -1

  .را تغيير دهيد مي توانيد مقدار پارامترها (-) و منفي  (+) توسط كليد مثبت  -2
 .مي توانيد مقدار منو را ثبت نماييد ENTERتوسط كليد  -3

 .مي توانيد پس از ورود به هر منو يا پارامتر از آن خارج شويد و يا مقادير تغيير يافته را قبل از تاييد، كنسل نماييد MODEتوسط كليد  -4

  :كليد هاي برد اصلي حالت هاي تركيبي

  .مي توانيد وارد منوها شويد و با تكرار آن از منوها خارج شويد) منفي( –و  MODEبا فشردن همزمان كليد هاي  -1
همزمان كليد هاي مثبت  انتخاب كنيد و ENTERآن پارامتر را توسط  در صورتي كه تمايل به پيش فرض كردن يكي از پارامترها داشتيد -2

 .و منفي را نگه داريد

  .شستي شويد وارد منوي شبيه سازي مي توانيد) منفي( –و  (▲) UPبا فشردن همزمان كليد هاي  -3

  :پيغام هاي خاص

مواجه شديد معناي آن اينست كه  مقدار اين پارامتر تغيير يافته است   ChangePara. Res Alisدر صورتي كه با پيغام  ،پس از تغيير هر پارامتر
 .سمت راست چشمك زن ميشودبالاي  Rدر اين شرايط حرف . دارد RESETنياز به اصلي و جهت اعمال آن برد 

  .كرد RESETكردن در هر بار مواجهه با اين پيغام نيست ، مي توان پس از پايان تنظيمات يكبار برد را  RESETنيازي به : نكته
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  :تنطيمات سريع برد اصلي مطابق با جدول زير مي باشد
  :ساختار منوهاي برد اصلي به فرمت زير مي باشد

  منوهاي اصلي 

  مياني نوهايم 

  زير منوها             

  منوي اصلي  منوي مياني زير منو  مقدار مناسب

YES Hydraulic Lift  

Hydraulic Settings  

 

 

 

 

SETTINGS 

 Hydraulic Power Unit  نوع پاوريونيت

  Number of Stops  تعداد توقف آسانسور

Basic Settings Down Collective Service Type 

Internal Motor Room Rev. Mode 

 Door 1 Type  Door Side1  نوع در آسانسور
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  پارامترهاي مهم و كاربردي در تابلو فرمان هيدروليك
 Setting → Hydraulic Setting → Hydraulic Lift 

Parameter Name Setting Range Default 

Hydraulic Lift NO 
YES 

NO 
 

  :توضيحات
  .قرار بگيرد، الگوريتم هاي كنترلي هيدروليك اعمال مي شود YESدر صورتي كه بروي مشخص كننده ي نوع آسانسور 

  
 Setting → Hydraulic Setting → Hydraulic Power Unit 

Parameter Name Setting Range Default 

Hydraulic Power Unit 000)Other PowerUnits 
001)90E 
002)90M 

003)Blain EV100 
004)Blain KV1S 

005)Bucher LRV-1 
006)GMV 3010 
007)GMV NGV 
008)Wittur HM 

 
 
 

008)Wittur HM 

  :توضيحات
در محل پروژه يكي از انواع بالا باشد مي توان آنرا انتخاب كرد تا مقادير مربوط به زمان بندي ها  Power unitدر صورتي كه 

  .را انتخاب نماييد Other PowerUnitsدر غيراينصورت مقدار . بصورت اتوماتيك اعمال شود

  
 Setting → Hydraulic Setting → Vr In Hydraulic Lift 

Parameter Name Setting Range Default 

Vr In Hydraulic Lift 000)Disable 
0001)Enable 

000)Disable 
 

  :توضيحات
  .دارند Referenceه نياز به اين هايي ك Power Unitبرخي از در ) سرعت ريويزيون( VRفعال و غير فعال كردن خروجي 
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 Setting → Hydraulic Setting → Star Delta Delay 

Parameter Name Setting Range Default 

 
Star Delta Delay 

0M  0S  5ms 
 to  

0M  5S  0ms 

 
0M  1S  0ms 

  :توضيحات
  .ثلث فعال مي شودمدت زمان مجاز براي حركت با حالت ستاره، پس از پايان زمان فوق خروجي م

  
 Setting → Hydraulic Setting → Pawl Device Type 

Parameter Name Setting Range Default 

Pawl Device Type 000)NO 
001)YES 

000)NO 
 

  :توضيحات
  .تنظيم شود YESدر صورتي كه آسانسور هيدروليك مجهز به اين وسيله ي ايمني مي باشد بايد اين منو بروي 

  
 Setting → Hydraulic Setting → NGV Run Ready Tol. 

Parameter Name Setting Range Default 

 
NGV Run Ready Tol. 

  0S  100ms 
 to  

  5S  0ms 

 
  2S  0ms 

  :توضيحات
  NGV A3در پاوريونيت  Readyو  RUNحداكثر زمان مجاز قطع و يا وصل بودن همزمان سيگنالهاي 
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 Setting → Hydraulic Setting → Hydr. Motor On Delay 

Parameter Name Setting Range Default 

 
Hydr. Motor On Delay 

0M  0S  ۵ms 
 to  

٠M  ١٠S  0ms 

 
0M  ٠S  ۵ms 

  :توضيحات
  )Mكنتاكتور (مدت زمان تاخير در روشن شدن خروجي تعريف شده براي موتور 

  
 Setting → Hydraulic Setting → Hydr.Motor Off Delay 

Parameter Name Setting Range Default 

 
Hydr.Motor Off Delay 

0M  0S  ۵ms 
 to  

٠M  ١٠S  0ms 

 
0M  ٠S  ۵ms 

  :توضيحات
  )Mكنتاكتور (مدت زمان تاخير در خاموش شدن خروجي تعريف شده براي موتور 

  
 Setting → Hydraulic Setting → Up/Dn To Fast Delay 

Parameter Name Setting Range Default 

 
Up/Dn To Fast Delay 

0M  0S  ۵ms 
 to  

٠M  ٧S  0ms 

 
0M  ٠S  ۵٠٠ms 

  :توضيحات
  V2فاصله ي زماني مابين فعال شدن خروجي هاي جهت تا سرعت 

  
 Setting → Hydraulic Setting → Fast To Slow Delay 

Parameter Name Setting Range Default 

 
Fast To Slow Delay 

0M  0S  ۵ms 
 to  

٠M  ۵S  0ms 

 
0M  ٠S  ٣٠٠ms 

  :توضيحات
  V0تا سرعت  V2فاصله ي زماني مابين فعال شدن خروجي 
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Setting → Hydraulic Setting → Hyd.UDReleased Delay 

Parameter Name Setting Range Default 

 
Hyd.UDReleased Delay 

0M  0S  ۵ms 
 to  

٠M  ۵S  0ms 

 
0M  ٢S  ٠ms 

  :توضيحات
  V0فاصله ي زماني غير فعال شدن جهت بعد از غير فعال شدن سرعت 

  

  اصلي ليست كامل پارامترهاي كاربردي برد
Setting → Basic Se ng: 

 Setting → Basic Se ng → Number of Stops     
Parameter Name Setting Range Default 

Number of Stops 2 ~ 32 8 

 ين تعداد توقف هاي آسانسورتعي

 
 Setting → Basic Se ng → Service Type  

Parameter Name Setting Range Default 

 
 

Service Type 

000)Down Collec ve 
001)Selec ve Collec . 

002)Full Collec ve 
003)Push Bu on 

 

 
Down Collective 

 

 :نوع سرويس دهي به شستي هاي احضار
Down Collective  :يك شستي در طبقات و پاسخگويي به شستي هاي احضار از بالاترين طبقه به سمت پايين ترين شستي احضار فعال شده  

Selective Collecti.  :دو شستي در طبقات و پاسخگويي به شستي هاي احضار مطابق با جهت آسانسور  
Full Collective  :ستي هاي احضار در هر دو جهت بدون الويتيك شستي در طبقات و پاسخگويي به ش  

Push Button  :يك شستي در طبقات و پاسخگويي به اولين شستي احضار تا پاسخگويي كامل  
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 Setting → Basic Se ng → MainFl DownCollectiv 
Parameter Name Setting Range Default 

MainFl DownCollectiv 1 to number of stop Disable 

در صورتي كه اين منو را براي طبقه اي تعريف نماييد سرويس دهي در طبقات بالاتر از آن بصورت DownCollectiveدر مد سرويس دهي 
DownCollective  و در طبقات پايين تر از آن بصورتUP تغيير مي كند.  

 
 Setting → Basic Se ng → Standby Time 

Parameter Name Setting Range Default 

Standby Time 0 to 60 Sec 30 Sec 

 
  بعد از توقف و باز كردن درب ها ، جهت خاموش نمودن روشنايي حين حركت و فن موتور Standbyمدت زمان تاخير رفتن به مد 

 

  Setting → Basic Se ng → Set Date And Time  
Parameter Name Setting Range Default 

Set Date And Time YYYY-MM-DD  00:00:00 YYYY-MM-DD  00:00:00 

 )ميلادي(تنظيمات تاريخ و ساعت 

 

 

Setting → Travel Setting: 

 Setting → Travel Se ng → Max Travel Time 

Parameter Name Setting Range Default 

Max Travel Time 0M  0S  100ms to 2M  0S  0ms 0M  32S  0ms 

  .صادر مي شود Travel Errorحركت آسانسور، پس از پايان اين مدت زمان و رسيدن به طبقه ي مقصد خطاي حداكثر زمان مجاز 

 

 Setting → Travel Se ng → Auto Leveling Speed 
Parameter Name Setting Range Default 

Auto Leveling Speed V0 
VR 

V0 
 

  تا لول طبقهCN1, CA1به سوئيچ هايتعيين سرعت آسانسور در مد ريويزيون پس از رسيدن
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 Setting → Travel Se ng → Power Up Calibration 

Parameter Name Setting Range Default 

Power Up Calibration YES,NO YES 

  .ام مي شودتنظيم شود در هر بار ريست شدن برد اصلي ، عمليات شناسايي بصورت اجباري انجYESدر صورتي كه اين منو بروي

  

 Setting → Travel Se ng → Calibration Speed  
Parameter Name Setting Range Default 

Calibration Speed V0,V1,V2,V3 V2 

 تعيين سرعت مد شناسايي
  .نان حاصل كنيدقبل از عمليات شناسايي، حتماً از صحت عملكرد سوئيچ هاي دورانداز و همچنين فواصل نصب آنها براي هر سرعت اطمي

 

 Setting → Travel Se ng → Auto Relevel 
Parameter Name Setting Range Default 

Auto Relevel YES 
NO 

NO  

 .مي باشندRe-Levelدر آسانسورهايي كه داراي سنسور Re-Levelتعريف مد 
  :آسانسورهاي هيدروليك

  در صورتي كه عملياتRe-Leveling  مي شود چيدن آهنرباي با درب باز انجامRe-Level  در تمامي طبقات در محدوده ي آهنرباي لول الزامي
  .مي باشد

  

 Setting → Travel Se ng → Used V0 With Relevel 
Parameter Name Setting Range Default 

Used V0 With Relevel 000)No 
001)YES 

NO  

 V0با سرعت Relevelانجام عمليات 

 Setting → Travel Setting → RelvlWith Lvl Sensor 
Parameter Name Setting Range Default 

RelvlWith Lvl Sensor 000)No 
001)YES 

000)NO  

 در طبقات نمي باشد، Relevelتوسط سنسور لول انجام مي شود و نيازي به چيدمان آهنرباي Relevelقرار بگيرد عملياتYESدر صورتي كه اين منو بروي
  .انجام مي پذيرد Relevelصادر شده و عمليات   Closeدر صورتي كه آسانسور از ناحيه لول طبقه خارج شود، فرمان 

  :توجه
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چيده شود تا پس از  Re-Levelبه فاصله ي مورد نياز براي  1CFهمانند قطب هاي سنسورCF3آهنربا براي سنسور2در پايين ترين طبقه فقط كافيست
  .انجام پذيرد Re-Levelعمليات  CF3ين و خاموش شدن ورودي پايين آمدن كاب

 
 Setting → Travel Se ng → Leveling Time 

Parameter Name Setting Range Default 

Leveling Time 0M  0S  0ms to 1M  38S  440ms 0M  30S  0ms 

 V0حداكثر زمان مجاز حركت با سرعت كند يا

  

Setting → Door In General: 

 Setting → Door In General → Wait To Close 
Parameter Name Setting Range Default 

Wait To Close 0M  0S  0ms to 0M  50S  0ms 0M  20S  0ms 

  .حداكثر زمان انتظار براي بسته شدن درب ها، پس از اتمام اين زمان و بسته نشدن درب ها تمامي شستي ها كنسل مي شوند

 

 Setting → Door In General → Passenger Time 
Parameter Name Setting Range Default 

Passenger Time 0M  0S  0ms to 0M  25S  0ms 0M  3S  0ms 

 مدت زمان مجاز مسافر گيري و حركت بعدي

 
 

Setting → Door Side1: 

 Setting → Door Side1 → Door Number 1 
Parameter Name Setting Range Default 

Door Number 1 Simple,Semi Automatic,Automatic Automatic 

 ساده ، نيمه اتوماتيك ، اتوماتيك: نوع درب 

 
 Setting → Door Side1 → Door1Distribu .0801 

Parameter Name Setting Range Default 
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Door1Distribu .0801 00000000 to 11111111 11111111 

را در اين منو با توجه به تعاريف شستي ها مشخص  8تا  1، وضعيت درب اول در طبقات )انتخاب شستي و تونلي(نسورهاي داراي بيش از يك دربدر آسا
  .نماييد

 Setting → Door Side1 → Door1Distribu .1609   
Parameter Name Setting Range Default 

Door1Distribu .1609 00000000 to 11111111 11111111 

را در اين منو با توجه به تعاريف شستي ها مشخص  16تا  9، وضعيت درب اول در طبقات )انتخاب شستي و تونلي(در آسانسورهاي داراي بيش از يك درب
  .نماييد

 

 Setting → Door Side1 → Door1Distribu .2417 
Parameter Name Setting Range Default 

Door1Distributi.2417 00000000 to 11111111 11111111 

را در اين منو با توجه به تعاريف شستي ها مشخص  24تا  17، وضعيت درب اول در طبقات )انتخاب شستي و تونلي(در آسانسورهاي داراي بيش از يك درب
  .نماييد

 

 Setting → Door Side1 → Door1Distribu .3225  
Parameter Name Setting Range Default 

Door1Distribu .3225 00000000 to 11111111 11111111 

را در اين منو با توجه به تعاريف شستي ها مشخص  32تا  25، وضعيت درب اول در طبقات )انتخاب شستي و تونلي(در آسانسورهاي داراي بيش از يك درب
  .نماييد

 
 Setting → Door Side1 → Door1 Unload Method 

Parameter Name Setting Range Default 

Door1 Unload Method 69,69 With Delay,68,68 With Delay, 
Loaded 

Loaded 

 روش خارج نمودن درب اول از زير بار

 

 Setting → Door Side1 → Door1 Unload 68 Time 
Parameter Name Setting Range Default 
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Door1 Unload 68 Time 0M  0S  0ms to 0M  3S  0ms 0M  0S  0ms 

 68مدت زمان زير بار قرار دادن درب اول پس از دريافت سيگنال

 

 

 Setting → Door Side1 → Door1 Unload 69 Time 
Parameter Name Setting Range Default 

Door1 Unload 68 Time 0M  0S  0ms to 0M  3S  0ms 0M  0S  0ms 

 69درب اول پس از دريافت سيگنالمدت زمان زير بار قرار دادن

 

 Setting → Door Side1 → Door1 Open Sensor 
Parameter Name Setting Range Default 

Door1 Open Sensor Time,5kt Time 

 نحوه تشخيص باز شدن كامل درب  اول

 
 

 Setting → Door Side1 → Door1 Close Sensor 
Parameter Name Setting Range Default 

Door1 Close Sensor 69,Time,6kt 69 
 

 نحوه تشخيص بسته شدن كامل درب اول
 اين منو در صورتي كه آسانسور داراي دو يا سه درب مي باشد و درب ها داراي ليميت سوئيچ حد بسته مي باشد و مورد استفاده قرار مي گيرند ، حتماً:  1نكته 

  .تنظيم نماييد 6ktرا بروي 
 اين منو صورتي كه آسانسور داراي دو يا سه درب مي باشد و درب ها فاقد ليميت سوئيچ حد بسته مي باشد و يا مورد استفاده قرار نمي گيرند ، حتماًدر :  2نكته 

  .تنظيم نماييد Timeرا بروي 

 

 Setting → Door Side1 → Door1 Opera on Time 
Parameter Name Setting Range Default 

Door1 Operation Time 0M  0S  100ms to 0M  10S  0ms 0M  4S  0ms 

 مدت زمان تخميني حركت كامل درب اول به هنگام باز و با بسته شدن
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 Setting → Door Side1 → Close Protect. Time1 
Parameter Name Setting Range Default 

Close Protect. Time1 0M  0S  100ms to 0M  10S  0ms 0M  6S  0ms 

 حداكثر زمان انتظار براي دريافت سيگنالي مبني بر بسته شدن درب اول

 

 Setting → Door Side1 → OpenProtect Time1  
Parameter Name Setting Range Default 

OpenProtec on Time1 0M  0S  100ms to 0M  10S  0ms 0M  6S  0ms 

 مبني بر باز شدن درب اولحداكثر زمان انتظار براي دريافت سيگنالي

 
 Setting → Door Side1 → URA Protec on Time1 

Parameter Name Setting Range Default 

URA Protec on Time1 0M  0S  0ms to 0M  30S  0ms 0M  10S  0ms 

 درب اولURAحداكثر زمان قابل قبول براي تكميل مدار ايمني بعد از فعال شدن

 
 Setting → Door Side1 → Door1 Park 

Parameter Name Setting Range Default 

Door1 Park YES,NO NO  

  Door1 Park Timeفعال و غير فعال شدن بسته شدن درب اول پس از مدت زمان مشخص شده در پارامتر

 
 Setting → Door Side1 → Door1 Park Time 

Parameter Name Setting Range Default 

Door1 Park Time 0M  0S  0ms to 10M  0S  0ms 0M  30S  0ms 

 مدت زمان انتظار براي بسته شدن درب اول
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Setting → Special Travels: 

 Setting → Special Travels → Park Floor 
Parameter Name Setting Range Default 

Park Floor 1 TO 32 Disable 

 .نتخاب مي گرددطبقه اي كه براي پارك آسانسور ا

 
 Setting → Special Travels → Park Time 

Parameter Name Setting Range Default 

Park Time 0M  0S  0ms to 10M  0S  0ms 0M  30S  0ms 

 .آسانسور به مد پارك برودزمانيپس از سپري شدن چه مدت

 
 Setting → Special Travels → Fire Park Floor 

Parameter Name Setting Range Default 

Fire Park Floor 00 TO31,Disable Disable 

 طبقه اي كه براي پارك آسانسور در شرايط اعلام حريق در نظر گرفته مي شود

  

Setting → Call Operation: 

 Setting → Call Opera on → Simulate Car Call 
Parameter Name Setting Range Default 

Simulate Car Call 0 to 31 0  

 )Cur.Floor:00با توجه به(شبيه سازي شستي هاي كابين

 

Setting → Evacuation Setting: 

 Setting → Evacua on Se ng → JustStopInBottFlEvac 
Parameter Name Setting Range Default 

JustStopInBottFlEvac NO 
YES 

NO 
 

  .تنظيم شود ، جهت پايين براي مد نجات انتخاب مي شود و آسانسور فقط در پايين ترين طبقه متوقف مي شودYESدر صورتي كه اين منو بروي
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Setting → Protection Setting: 
 Setting → Protec on Se ng → FTO Protection Time 

Parameter Name Setting Range Default 

FTO Protection Time 0M  0S  0ms to 2M  0S  0ms 0M  30S  0ms 

 FTOمدت زمان مجاز حركت ، پس از فعال شدن سنسور حرارتي موتور

 Setting → Protec on Se ng → CA1 CN1 Protec. Time 
Parameter Name Setting Range Default 

CA1 CN1 Protec. Time 0M  0S  0ms to 2M  0S  0ms 0M  30S  0ms 

   CN1 , CA1به لول طبقه پس از فعال شدن سوئيچ هاي شناسايي حداكثر زمان مجاز رسيدن

Memory of Error 
 Memory of Error → Memory of  Error 00 → Type Error 

Parameter Name Setting Range Default 

Type Error Refer to Errors Table No Errors Occurred 

 خطاي رخ داده 100مشاهده ي 

  
 Memory of Error → Memory of  Error 00 → Time Error  

Parameter Name Setting Range Default 

Time Error Read Only Read Only 

 مشاهده ي زمان و تاريخ رويداد خطا

 
 Memory of Error → Memory of  Error 00 → Floor Number Error 

Parameter Name Setting Range Default 

Floor Number Error Read Only Read Only 

 مشاهده ي طبقه ي رويداد خطا

 
Error Process 

 Error Process → Total Error Info. → Clear Memory Error 
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Parameter Name Setting Range Default 

DriveDeclare DirEvac NO 
YES 

NO 
 

 پاك كردن تمامي خطاهاي ثبت شده

 

Numerator → Numerator Se ings 

 Numerator → Numerator Se ngs → Hall Numerator Type 
Parameter Name Setting Range Default 

 
 
 
 
 

Hall Numerator Type 

Normal 7-segment 
Self Define 7-Seg. 
Odd 7-Segment 
Even 7-Segment 

Binary 
Inverted Binary 

Gray 
Inverted Gray 

Linear 
Inverted Linear 

 
 
 
 
 

Normal 7-segment 
 

 تعيين نوع نمايشگر طبقات
  .در بعضي از پروژه ها نوع نمايشگر طبقات با كابين متفاوت مي باشد

 
 Numerator → Numerator Se ngs → Car Numerator Type 

Parameter Name Setting Range Default 

 
 
 
 
 

Car Numerator Type 

Normal 7-segment 
Self Define 7-Seg. 
Odd 7-Segment 
Even 7-Segment 

Binary 
Inverted Binary 

Gray 
Inverted Gray 

Linear 
Inverted Linear 

 
 
 
 
 

Normal 7-segment 
 

  )در بعضي از پروژه ها نوع نمايشگر كابين با طبقات متفاوت مي باش( تعيين نوع نمايشگر كابين
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 Numerator → Numerator Settings → Blink In Standby 
  Parameter Name Setting Range Default 

Blink In Standby NO 
YES 

NO 
 

 Standbyچشمك زن شدن خروجي هاي نمراتور برد اصلي و كاركدك در مد

 

 

 Numerator → Numerator Settings → Blink Lfx 
Parameter Name Setting Range Default 

Blink Lfx NO 
YES 

NO 
 

 هاي جهت در هنگام حركت آسانسور چشمك زن شدن خروجي

 

 Numerator → Numerator Settings → Mess. Show Numerator 
Parameter Name Setting Range Default 

Mess. Show Numerator NO 
YES 

NO 
 

 و غيرهDOارسال برخي از پيغام ها بروي نمراتور همانند

 
 Numerator → Numerator Se ngs → Start Floor Numerat. 

Parameter Name Setting Range Default 

Start Floor Numerat. 0 to 8 0 

 .اين پارامتر تعيين كننده استارت شماره طبقه مي باشد
  )در نمايش داده مي شود 2باشد ، پس از اتمام طبقات همكف و زير همكف ، اولين طبقه  Start Floor Numerat = 1در صورتي كه (

 

 Numerator → Numerator Se ngs → Prog. Numer. Num Hal 
Parameter Name Setting Range Default 

Prog. Numer. Num Hal 0 to 32 0 

 مع تعداد طبقات همكف و زير همكف براي نمايشگرهاي طبقاتج
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 Numerator → Numerator Se ngs → Prog. Numer. Num Car 
Parameter Name Setting Range Default 

Prog. Numer. Num Car 0 to 32 0 

 جمع تعداد طبقات همكف و زير همكف براي نمايشگر كابين

 
 
 

 Numerator → Hall Normal 7Seg Se. → Hal Normal 7seg 00R 
Parameter Name Setting Range Default 

 
Hal Normal 7seg 00R 

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 
1. 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8. 9. 

A b C d E F G H J L N o P q r 
t U y - No Thing 

 
No Thing 

 00تعريف شاخص طبقه ي نمايشگر راست در توقف
  ، در اين پروژه ها ، از منوي(.1)از اعدادي كه داراي نقطه مي باشند استفاده كنيد همانند  Hدر صورت نياز به روشن شدن خط (
 Use Hall Num For Car  شاخص نمايشگر كابين را مجزا تنطيم نماييداستفاده ننماييد و(  

 
 Numerator → Hall Normal 7Seg Se. → Hal Normal 7seg 00L 

Parameter Name Setting Range Default 

 
Hal Normal 7seg 00R 

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 
1. 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8. 9. 

A b C d E F G H J L N o P q r 
t U y - No Thing 

 
No Thing 

 00تعريف شاخص طبقه ي نمايشگر چپ در توقف

 

 Numerator → Hall Normal 7Seg Se. → Hal Normal 7seg 31R 
Parameter Name Setting Range Default 

 
Hal Normal 7seg 31R 

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 
1. 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8. 9. 

A b C d E F G H J L N o P q r 
t U y - No Thing 

 
No Thing 

 31تعريف شاخص طبقه ي نمايشگر راست در توقف

 

 Numerator → Hall Normal 7Seg Se. → Hal Normal 7seg 31L 
Parameter Name Setting Range Default 
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Hal Normal 7seg 31L 

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 
1. 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8. 9. 

A b C d E F G H J L N o P q r 
t U y - No Thing 

 
No Thing 

 31تعريف شاخص طبقه ي نمايشگر چپ در توقف

 

 Numerator → Car Normal 7Seg Se. → Car Normal 7seg 00R 
Parameter Name Setting Range Default 

 
Car Normal 7seg 00R 

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 
1. 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8. 9. 

A b C d E F G H J L N o P q r 
t U y - No Thing 

 
No Thing 

 00تعريف شاخص نمايشگر راست كابين در توقف

 

 Numerator → Car Normal 7Seg Se. → Car Normal 7seg 00L 
Parameter Name Setting Range Default 

 
Car Normal 7seg 00L 

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 
1. 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8. 9. 

A b C d E F G H J L N o P q r 
t U y - No Thing 

 
No Thing 

 00تعريف شاخص نمايشگر چپ كابين در توقف

 

 Numerator → Car Normal 7Seg Se. → Car Normal 7seg 31R 
Parameter Name Setting Range Default 

 
Car Normal 7seg 31R 

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 
1. 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8. 9. 

A b C d E F G H J L N o P q r 
t U y - No Thing 

 
No Thing 

 31تعريف شاخص نمايشگر راست كابين در توقف

 

 Numerator → Car Normal 7Seg Se. → Car Normal 7seg 31L 
Parameter Name Setting Range Default 

 
Car Normal 7seg 31L 

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 
1. 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8. 9. 

A b C d E F G H J L N o P q r 
t U y - No Thing 

 
No Thing 
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 31تعريف شاخص نمايشگر چپ كابين در توقف

 

 Numerator → Hall Self Define Set → Hall SelfDef 7Seg 00R to 31R 
 Parameter Name Setting Range Default 

Hall SelfDef 7Seg 00R To 
Hall SelfDef 7Seg 31R 

00000000To11111111 00000000 

  .نيز استفاده نمود  Self define، در صورت نياز به تعريف كد خاص مي توان از حالت Self defineتعريف شاخص نمراتور راست طبقات در حالت

 
 Numerator → Hall Self Define Set → Hall SelfDef 7Seg 00L to 31L 

  Parameter Name Setting Range Default 

Hall SelfDef 7Seg 00L To 
Hall SelfDef 7Seg 31L 

00000000To11111111 00000000 

  .نيز استفاده نمود  Self define، در صورت نياز به تعريف كد خاص مي توان از حالت Self defineتعريف شاخص نمراتور چپ طبقات در حالت

 

 Numerator → Car Self Define Set. → Car SelfDef 7Seg 00R to 31R 
Parameter Name Setting Range Default 

Car SelfDef 7Seg 00R To 
Car SelfDef 7Seg 31R 

00000000To11111111 00000000 

  .نيز استفاده نمود  Self define، در صورت نياز به تعريف كد خاص مي توان از حالت Self defineتعريف شاخص نمراتور راست كابين در حالت

 

 Numerator → Car Self Define Set. → Car SelfDef 7Seg 00L to 31L 
 Parameter Name Setting Range Default 

Car SelfDef 7Seg 00L To 
Car SelfDef 7Seg 31L 

00000000To11111111 00000000 

  .نيز استفاده نمود  Self define، در صورت نياز به تعريف كد خاص مي توان از حالت Self defineتعريف شاخص نمراتور چپ كابين در حالت

 

Horizontal Selector → Slow Down Flag Numb 

 Horizontal Selector → Slow Down Flag Numb. → Default Slow Down 
Parameter Name Setting Range Default 

Default Slow Down All First Pulseto All Second Pulse All First Pulse 

 (CF3)رض پرچم هاي دوراندازي در تمامي طبقات در مد دوراندازي با آهنرباعيين پيش فت
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 Horizontal Selector → Slow Down Flag Numb. → Sl.Dn.Flag Num. 8To1 
Parameter Name Setting Range Default 

Sl.Dn.Flag Num. 8To1 11111111 to 22222222 11111111 

 8تا1در طبقات)ل يا دومپرچم او(تعيين پرچم دورانداز 

 

 
 Horizontal Selector → Slow Down Flag Numb. → Sl.Dn.Flag Nu. 16To9 

Parameter Name Setting Range Default 

Sl.Dn.Flag Nu. 16To9 11111111 to 22222222 11111111 

 16تا9در طبقات)پرچم اول يا دوم(تعيين پرچم دورانداز 

 

 Horizontal Selector → Slow Down Flag Numb. → Sl.Dn.Flag Nu. 24To17 
Parameter Name Setting Range Default 

Sl.Dn.Flag Nu. 24To17 11111111 to 22222222 11111111 

 24تا17در طبقات)پرچم اول يا دوم(تعيين پرچم دورانداز 

 

 Horizontal Selector → Slow Down Flag Numb. → Sl.Dn.Flag Nu. 32To25 
Parameter Name Setting Range Default 

Sl.Dn.Flag Nu. 32To25 11111111 to 22222222 11111111 

  32تا  25در طبقات )پرچم اول يا دوم(تعيين پرچم دورانداز

 

 Horizontal Selector → 1cf Delay Up → 1cf Delay Up Total 
Parameter Name Setting Range Default 

1cf Delay Up Total 0M  0S  0ms to 0M  5S  0ms 0M  0S  0ms 

  .در صورتي كه در تمامي طبقات در جهت بالا كابين با فاصله ي يكساني به لول طبقه نمي رسد(CF3)اعمال تاخير در توقف در مد دوراندازي با آهنربا
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 Horizontal Selector → 1cf Delay Down → 1cf Delay Down Total 
Parameter Name Setting Range Default 

1cf Delay Down Total 0M  0S  0ms to 0M  5S  0ms 0M  0S  0ms 

  .در صورتي كه در تمامي طبقات در جهت پايين كابين با فاصله ي يكساني به لول طبقه نمي رسد(CF3)اعمال تاخير در توقف در مد دوراندازي با آهنربا
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  :ابلو فرمانليست خطاهاي ت

  راه حل و نحوه برطرف كردن خطا  دليل بروز خطا  تعريف، رفتار و مفهوم خطا  كد خطا

CRC Error اختلال در مقادير ثبت شده
در حافظه ي دائمي برد 

  اصلي

  خرابي ميكرو كنترلر -1
2- Upgrade  نمودن نرم افزار از

  ورژن قديمي به جديد

 Upgrade CRC Ofيا  Load Defaultبرد را  -1

Menu را انجام دهيد. 
در صورت برطرف نشدن خطا با واحد خدمات پس از  -2

  .فروش تماس حاصل فرماييد
Internal Error با واحد خدمات پس از فروش تماس حاصل فرماييد -1  معيوب شدن ميكرو كنترلر  خطاي داخلي  

Main Error  اين خطا بالاترين الويت
نسيت به خطاهاي ديگر را 

  دارد

برد اصلي قطع ترمينالهاي -1
  قطع ولتاژ مشترك سنسورها -2

وضعيت ترمينال هاي برد را بررسي نماييد تا از برد  -1
 .جدا نباشند

را اندازه گيري نماييد اين ولتاژ  51 ولتاژهاي ترمينال -2
  .باشد 24Vdcبايد برابر با 

(Ec)ALIS Menu Error  مقدار برخي از پارامترها در
حافظه ي دائمي برد اصلي 

  ندنامعتبر شده ا

 .را انجام دهيد Load Default NewMenu -1  خرابي ميكرو كنترلر -1

در صورت برطرف نشدن خطا با واحد خدمات پس از  -2
  .فروش تماس حاصل فرماييد

Error On 110  110مدار ايمتي از نقطه ي 
  قطع شده است

ولت ورودي ترانس مدار  220 -1
 .قطع مي باشد

ترانس مدار ايمني معيوب مي  -2
 باشد

ترانس مدار فيوز خروجي  -3
 .ايمني آسيب ديده است

برد اصلي  110اتصال ورودي  -4
 قطع مي باشد

  برد اصلي معيوب مي باشد -5
Error On 115/72  مدار ايمني از نقطه ي

  قطع مي باشد 72/115
يكي از المانهاي مدارايمني  -1

 115تا  110در مسير 
 عملكرده است

برد اصلي  115ورودي  -2
  معيوب شده است

بروي برد اصلي را مشاهده  ٧٢وضعيت نمايشگر  -1
نماييد در صورتي كه اين نمايشگر روشن باشد و اين 

 .بايد تعويض شود اصليخطا اعلام مي شود برد 

بروي برد اصلي را مشاهده  72وضعيت نمايشگر  -2
نماييد در صورتي كه اين نمايشگر خاموش باشد و اين 

تابلو  72خطا اعلام مي شود سيم كشي ترمينال 
محل اتصال قطعي رخ  رسي نماييد كه دفرمان را برر
 .نداده باشد

سه فاز برق شهر قطع شده است و تابلو وارد مد نجات  -3
 UPS از طريقاضطراري نشده است و تابلو فرمان 

 .روشن مانده است
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وضعيت ميكرو سوئيچ هاي گاورنر، قطع كن حد بالا،  -4
قطع كن حد پايين، ميكرو سوئيچ بافر، ميكروسوئيچ 

عادل، ميكرو سوئيچ پاراشوت، كليد قارچي بافر وزنه ت
جعبه ريويزيون، ميكرو سوئيچ دريچه كابين، را بررسي 

قطع  72نماييد هر كدام از اين سوئيچ ها در مسير 
  .باشد اين خطا رخ مي دهد

Error On 117/71  مدار ايمني از نقطه ي
  قطع مي باشد 117/71

يكي از المانهاي مدارايمني  -1
 117تا  115در مسير 
 عملكرده است

برد اصلي معيوب  71ورودي  -2
  شده است

بروي برد اصلي را مشاهده  71وضعيت نمايشگر  -1
نماييد در صورتي كه اين نمايشگر روشن باشد و اين 

 .خطا اعلام مي شود برد آليس بايد تعويض شود
بروي برد اصلي را مشاهده  71وضعيت نمايشگر  -2

اشد و اين نماييد در صورتي كه اين نمايشگر خاموش ب
تابلو  71خطا اعلام مي شود سيم كشي ترمينال 

فرمان را بررسي نماييد كه دز محل اتصال قطعي رخ 
 .نداده باشد

وضعيت ميكرو سوئيچ هاي استپ قارچي كنار موتور،  -3
ميكرو سوئيچ دريچه اضطراري، ميكرو سوئيچ پارك 
پليت، ميكرو سوئيچ فلكه كشش گاورنر در چاهك، 

چاهك، ميكرو سوئيچ دريچه چاهك، استپ قارچي در 
استپ قارچي كنار دريچه چاهك را بررسي نماييد هر 

قطع باشد اين  71كدام از اين سوئيچ ها در مسير 
 .خطا رخ مي دهد

  
  
  
  
  
  
  

Error On 118/66  مدار ايمني از نقطه ي
  قطع مي باشد 118/66

در حين حركت كنتاكت درب  -1
 طبقات قطع شده است

لي معيوب برد اص 66ورودي  -2
  شده است

بروي برد اصلي را مشاهده  66وضعيت نمايشگر  -1
نماييد در صورتي كه اين نمايشگر روشن باشد و اين 

 .بايد تعويض شوداصلي خطا اعلام مي شود برد 
بروي برد اصلي را مشاهده  66وضعيت نمايشگر  -2

نماييد در صورتي كه اين نمايشگر خاموش باشد و اين 
تابلو  66كشي ترمينال  خطا اعلام مي شود سيم

فرمان را بررسي نماييد كه دز محل اتصال قطعي رخ 
 .نداده باشد

در صورتي كه در آسانسور از نوع اتوماتيك مي باشد  -3
را  (71)117به ترمينال  (66)118بايد اتصال ترمينال 
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بررسي نماييد اين ترمينالها بايد به يكديگر اتصال 
 .كوتاه باشند

سور از نوع نيمه اتوماتيك و در صورتي كه در آسان -4
ساده باشد با توجه به اينكه كنتاكت در طبقات با 

د بايد وضعيت كنتاكت در نباشمي يكديگر سري 
طبقات را بررسي نماييد در صورتي كه يكي از آنها 

  .قطع باشد اين خطا رخ مي دهد
Error On 120/68  مدار ايمني از نقطه ي

  قطع مي باشد 120/68
كنتاكت درب  در حين حركت -1

 طبقات قطع شده است
برد اصلي معيوب  68ورودي  -2

  شده است

بروي برد اصلي را مشاهده  68وضعيت نمايشگر  -1
نماييد در صورتي كه اين نمايشگر روشن باشد و اين 

 .بايد تعويض شود اصليخطا اعلام مي شود برد 
بروي برد اصلي را مشاهده  68وضعيت نمايشگر  -2

نمايشگر خاموش باشد و اين نماييد در صورتي كه اين 
ابلو ت 68خطا اعلام مي شود سيم كشي ترمينال 

محل اتصال قطعي رخ  فرمان را بررسي نماييد كه در
 .نداده باشد

برد آليس بعلت  68در هنگام حركت آسانسور ورودي  -3
  .باز شدن در آسانسور قطع شده است

External Fault 1-  برق شهر دچار
 .اختلال شده است

ي موتور برد حفاظت -2
تشخيص اضافه 

  .جريان داده است

سيستم كنترل فاز اختلالي را  -1
از جمله جابجايي فاز و يا 
قطع يك و يا چند فاز اعلام 

  .كرده است

را بررسي نماييد در  FLTورودي وضعيت نمايشگر  -1
صورتي كه اين نمايشگر خاموش باشد وضعيت هاي 

 .را بررسي نماييد موتور سيفبعدي از جمله 
بررسي شود، در صورتي كه  موتور سيفرد وضعيت ب -2

روشن باشد جابجايي فاز رخ داده  PFRنمايشگرهاي 
روشن باشند قطع يك و  UBFاست و در صورتي كه 

اين خطا رخ مي . يا دو فاز و يا قطع نول رخ داده است
 .دهد

  
  
  

Contactor Error خطاي فيدبك كنتاكتور 
  مثلث/ موتور و يا ستاره 

حركتي قبل از هرگونه  -1
بروي برد  RLSورودي 

 .اصلي دائماً روشن مي باشد
پس از فعال شدن سيگنال  -2

هاي سرعت و جهت، در مدت 
زمان تعيين شده فيدبك 

  .كنتاكتور شناسايي نگرديد

با توجه به نقشه ي تابلو فرمان تيغه هاي كمكي  -1
را بررسي نماييد تا  M, ST, DLكنتاكتورهاي 
 .معيوب نباشند

/ نتاكتور موتور و كنتاكتور ستاره سيم كشي بوبين ك -2
  .مثلث را بررسي كنيد

FTO Error  ترموستات روغن و يا
ترميستور موتور عمل كرده 

موتور به علت استارت هاي  -1
 .فراوان داغ شده است

سيم كشي سنسور با نقشه ي  -2

وضعيت موتور را بررسي نماييد تا حرارت بيش از حد  -1
 .بالا نرفته است

سيم كشي سنسور را مطابق با نقشه ي شركت سازنده  -2
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مطابقت پاوريونيت سازنده   .است
 .ندارد

ترموستات و ترميستور  -3
بدرستي با يكديگر سري 

  .اند نشده

 انجام دهيدپاوريونيت 

مي باشد، بررسي نماييد  80مشترك سنسور ترمينال  -3
 .تا اشتباهاً به ترمينال ديگري وصل نشده باشد

  

  

Safety Module Fault  بردADO علام خطا ا
كرده است و آسانسور را 

  .متوقف شده است

 خاموش مي باشد ADOبرد  -1

قطع  FSCاتصال ترمينال  -2
 .شده است

معيوب شده  ADOبرد  -3
  است

 ورودي. ميباشد ADOاين خطا مربوط به سيستم  -1
 Safetyبرد اصلي در خصوص فانكشن  كه بروي

Modole Fault تعريف شده است را چك نماييد .
 .ودي بايد هميشه روشن باشدنمايشگر اين ور

 .را بررسي نماييد تا روشن باشد ADOبرد  -2

را بررسي نماييد،  ADOبرد  FSCولتاژ ترمينال  -3
 .باشد 24VDCاين ولتاز بايد معادل 

تا ورودي هاي  FSCسيم كشي خروجي ترمينال  -4
PI برد اصلي را بررسي نماييد. 

در صورتي كه موارد فوق را بررسي نموده و مشكل  -5
  .را تعويض نماييد ADOف نگرديد برد برطر

ADO Fault  در سرعت تعيين شده
فرمان باز شدن در آسانسور 

صادر  ADOاز سمت برد 
  نشده است

 ZSCسيم كشي ترمينال  -1
 قطع مي باشد

در هنگام دوراندازي و توقف  -2
برد اصلي  CFOورودي 

فعال نشده است، اين ورودي 
و ترمينال  ADOتوسط برد 
مي  فعال ZSCخروجي 

 .شود

برد اصلي  CFOورودي  -3
  .معيوب مي باشد

را  ADOبروي برد  ZSCسيم كشي ترمينال  -1
 .بررسي نماييد كه مشكلي نداشته باشد

برد اصلي مبني بر تاييد دوراندازي فعال خروجي  -2
 نشده است

 قرار ندارد 1CFآسانسور در محدوده ي آهنرباي  -3

برد اصلي معيوب مي  CFOو يا ورودي  ADOبرد  -4
 .باشند

  

  

  

Travel Error  طولاني تر شدن زمان سفر
از مقدرا پارامتر 
Maximum Travel 

Time  

سرعت آسانسور كمتر از  -1
سرعت نامي تنظيم شده 

 .است

خروجي هاي سرعت برد  -2
 اصلي معيوب شده اند

شير دور تند بدرستي عملكرد  -3
 .ندارد

دورانداز عمل سوئيچ هاي  -4

 پاوريونيتروي سرعت هاي مختلف آسانسور را ب -1
 .تنظيم نماييد

خروجي هاي سرعت  برد اصلي را بررسي كنيد تا  -2
 .آسيب نديده باشند

سوئيچ هاي دورانداز مربوط به سرعت هاي مختلف را  -3
  .بررسي نماييد تا بي دليل عمل نكرده باشند
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  .كرده اند
Both Corr. Switch Er  سوئيچ هايCN1, CA1 

كه وظيفه ي شناسايي را 
ده دارند همزمان قطع ش

  .اند

 ولتاژ ندارد 51ترمينال  -1

اتصال مشترك سوئيچ ها  -2
 .قطع شده است

  سوئيچ ها معيوب شده اند -3

را اندازه گيري نماييد در صورتي كه  51ولتاژ ترمينال  -1
اين ترمينال فاقد ولتاژ مي باشد، با واحد خدمات پس 

 .از فروش تماس حاصل فرماييد

در صورتي عدم وجود مشكل در اتصال مشترك  -2
 .يچ ها، سوئيچ ها را تعويض نماييدسوئ

  
  
  
  

Direction Fault  جهت حركت، مخالف جهت
فرمان داده شده توسط 
كنترلر  تشخيص داده شده 

  است

در هنگام حركت كابين از  -1
و يا از پايين ترين طبقه 

بالاترين طبقه سوئيچ هاي 
CN1  وCA1  براي مدت

 كوتاهي وصل و قطع شده اند

ي جهت آسانسور اشتباه م -2
باشد و سوئيچ ها جابجا فعال 

  .شده اند

را بررسي نماييد  CA1و  CN1كنتاكت سوئيچ هاي  -1
  .در صورت وجود مشكل آنها را تعويض نماييد

Time Limitation 
CA1n 

 ،در ناحيه ي سوئيچ ها
زمان حركت از زمان تنظيم 

  شده در منوي

 CA1 CN1 Protec .
Time شده است بيشتر  

  

  

ا فاصله ي سوئيچ ها ت -1
Level  طبقه استاندارد نمي

  .باشد

فاصله ي سوئيچ ها را با توجه به سرعت آسانسور  -1
 .همانند توضيحات دفترچه بررسي نماييد

  

Safety Bypass Fault  در شرايطي كه فرمان
Open ،صادر شده است 

اما مدار ايمني از نقاط 
آسانسور قطع  در مربوط به
  نشده است

مدار ايمني در بخش در  -1
 .ر پل مي باشدآسانسو

دچار  Oسيم كشي بخش  -2
 اشكال مي باشد

به  CMو  Oترمينال هاي  -3
 .يكديگر پل مي باشند

 Powerبروي برد  Oرله ي  -4
 .معيوب مي باشد

درايو در آسانسور معيوب مي  -5

 اتصالات مدار ايمني را بررسي نماييد -1

 سيم كشي هاي فرامين در آسانسور را بررسي نماييد -2

بروي برد پاور بررسي  CMبه را نسبت  Oرله ي  -3
  .نماييد تا سالم باشد
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  .باشد
NGV Hydraulic Fault  خطاي مربوط به پاوريونيت

  ميباشد NGVهاي 
و  RUNسيگنالهاي  -1

READY  ثانيه  2بيشتر از
با همديگر قطع و يا وصل 

  .شده اند

سيم كشي سيگنالهاي فوق را مطابق با دفترچه ي  -2
 .تابلو و پاوريونيت بررسي نماييد

 .امترهاي برد كنترلي پاوريونيت را بررسي نماييدپار -3

برد كنترلي پاوريونيت معيبو ب مي باشد لطفاً با  -4
 شركت نماينده پاوريونيت تماس حاصل فرماييد

  
  

Leveling Time Error  زمان دوراندازي تا توقف از
 Leveling Timeمنوي 

  تجاوز كرده است

عملكرد صحيح 1CFسنسور -1
 ندارد

آهنرباها ي  فواصل چيدمان -2
CF3 صحيح نمي باشد. 

كمتر از حد  Levelingسرعت  -3
  استاندارد مي باشد

 .را تعويض و مجدداً تست نماييد 1CFسنسور  -1

را با توجه به سرعت  CF3فواصل چيدمان آهنرباهاي  -2
 .آسانسور و فواصل طبقات طبق دستورالعمل بررسي نماييد

را توسط شيرهاي دور كند تنظيم  Levelingسرعت  -3
  .اييد، تا كمتر از حد مجاز نباشدنم

Car Move Time Out Er زمان حركت آسانسور در خارج از
 Nonاز منوي ) يا خود لول(لول

Level Tolerance  و يا
Level Tolerance  بيشتر

  شده است

  

 عملكرد ندارد1CFسنسور -1

  
  را تعويض نماييد و مجدداً تست نماييد 1CFسنسور  -1

Overload Error  سنسورOverload  فعال
  .شده است

ظرفيت كابين بيش از حد  -1
 مجاز است

معيوب  Overloadسنسور  -2
  مي باشد

وضعيت بار كابين را بررسي نماييد تا ظرفيت بيش از  -1
 .حد مجاز نباشد

در صورتي كه اين خطا با كابين خالي رخ مي دهد  -2
 سنسور را تعويض نماييد و مجدداً تست نماييد

رديد با واحد خدمات در صورتي كه مشكل برطرف نگ -3
 .پس از فروش تماس حاصل فرماييد

  
  
  
  

Closing Timeout Er.  شدن در صادر  بستهفرمان
شده، مدت زمان انتظار 
براي دريافت سيگنال تمام 
شده و سيگنالي مبني بر 

  شدن در نيامده است بسته

پس از بسته  6KTسيگنال  -1
شدن در آسانسور فعال نشده 

 است

ته پس از بس 69سيگنال  -2
شدن در آساسنور فعال نشده 

  .است

را بررسي  (6KT)ليميت سوئيچ حد بسته در  -1
نماييد، در صورت وجود اشكال در آنرا تعويض و يا 

 69را بروي  Door Closing Sensorپارامتر 
 .تنظيم نماييد

 10روي را ب Close Protection timeمقدار  -2
 .نماييدثانيه تنظيم 

 ييدرا بررسي نما Cو  CMسيم كشي  -3

 سرعت بسته شدن در آسانسور كمتر از حد مجاز است -4
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 بروي برد كاركدك را بررسي نماييد Cرله ي  -5

در صورتي كه مشكل برطرف نگرديد با واحد خدمات  -6
  .پس از فروش تماس حاصل فرماييد

Opening Timeout Er.  فرمان باز شدن درب صادر
شده، مدت زمان انتظار 
براي دريافت سيگنال تمام 

و سيگنالي مبني بر شده 
  .باز شدن درب نيامده است

پس از باز  5KTسيگنال  -1
شدن در آسانسور فعال نشده 

 است

صادر شده است اما  Oفرما  -2
 .قطع نشده است 69سيگنال 

  

ثانيه  10روي  Open protection timeمقدار  -1
 .تنظيم گردد

 .را بررسي نماييد Oو  CMسيم كشي  -2

مي باشد و زمان  سرعت باز شدن در كمتر از حد مجاز -3
 باز شدن در از پارامتر مربوطه بيشتر مي باشد

 بروي برد كاركدك را بررسي نماييد Oرله ي  -4

در صورتي كه مشكل برطرف نگرديد با واحد خدمات  -5
  .پس از فروش تماس حاصل فرماييد

  اگر گوشه راست سطر اولLCD  حرفL  چشمك زن است، نشانه آن است كه خطاي نمايش داده شدهLatch براي خارج . كرده است
 .كنيد No Errorرا  Error Process/Latch Parameters/Latched Errorشدن از اين حالت 
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 :وضعيتياطلاعات 

  توضيحات عنوان
K300 Warning آسانسور در حالت عدم سرويس دهي موقت ميباشد 

Car Revision Mode آسانسور از روي كابين رويزيون ميباشد 

Motor Room Rev. Mode  آسانسور از تابلو رويزيون ميباشد 

Calibration Move  باشد آسانسور در حال حركت شناسايي مي. 

Unrequested 1CF War 
و مدارات  ١CFدر اين شرايط سنسور . ناخواسته تغيير وضعيت داده است ١CFسنسور 

 چك كنيد) اگر خطا آنها را نيز نمايش ميدهد(دربها را

Speed Switch Warning  خطاي مربوط به عملكرد اشتباه سوييچهايCA1, CN1  ميباشد 

Fireman Mode  مود آتش نشان فعال شده است 

Fire Mode مود آتش فعال شده است 

CarcodecType Warning نوع كاركدك اشتباه انتخاب شده است 

Do Kp Warning    شستيDO تحريك شده است 

Photocell Warning سنسور Photocell فعال شده است 

Full Load Is Active  سنسورFull Load فعال ميباشد 

VIP Mode  مودVIP فعال شده است 

Park Warning آسانسور در حال حركت پارك ميباشد 

Lifter Mode   آسانسور در مودLifter ميباشد و جهت حركت معكوس خواهد شد 

Safety Cut Warning باشدمدار ايمني قطع مي 

Evac .Delay To Start  
 آسانسور در مود نجات اضطراري و در مرحله تاخير براي شروع عمليات نجات مي

 باشد

Evac .DriveReadyDel. 
آسانسور در مود نجات اضطراري و در مرحله تاخير براي آماده شدن پاسخ درايو 

 باشد مي

Evac. Move To Level  باشد و در مرحله حركت به سمت لول طبقه ميآسانسور در مود نجات اضطراري 

Evac .OpenDelayInLvl آسانسور در مود نجات اضطراري و در مرحله تاخير براي باز كردن درب است 

Evac.DelayToSafetyOf 
آسانسور در مود نجات اضطراري و در مرحله تاخير براي خاموش كردن برق 

 اضطراري ميباشد

Evacuation Idle 
ور در مود نجات اضطراري است و عمليات نجات پايان يافته و منتظر وصل آسانس

 شدن برق است

Evac .Is Canceled 
آسانسور در مود نجات اضطراري است ولي عمليات نجات به دليل خطايي در عملكرد 

 سيستم، كنسل شده است
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Door Hold Warning  درب در حالتHold است 

Standby Mode  است و برق موقت خاموش شده استآسانسور بيكار 

Cf3 Wrong ins. Warn.   چينش آهنرباهايCF3  اشتباه است يا خود سنسورCF3 معيوب است 

Land.Cont.OffWarning  
آسانسور در حالت كنترل  DIP1 = OFFبا تحريك ورودي مربوطه يا قرار دادن 

 يگيردگروهي، از گروه خارج است و در حالت سيمپلكس  شستي احضار نم

DoorIsBlockedWarning 
درب آسانسور در حالت بسته  DIP3 = ONبا تحريك ورودي مربوطه يا قرار دادن 

 دائم است

Out Of Group Warning در كنترل گروهي، آسانسور از گروه خارج است 

Detect Adr EEp Warn. 
دهي در اين حالت، آسانسور براي سرويس . قسمت حافظه خطا ميكرو معيوب است

 مشكلي ندارد
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  )رشته 18نصب و راه اندازي تابلو فرمان هيدروليك با جعبه ريويزيون  راهنماي( A ضميمه
 :تابلو فرمان با جعبه ريويزيون كاركدك هاي معرفي ترمينال

  خروجي/ ورودي

  سطح ولتاژ

 در وضعيت

 نام ترمينال توضيحات حالت نرمال
 

ارت تجهيزات بايد به شينه ارت .ارت تجهيزات نبايد به اين ترمينال وصل شود-زمين يا صفر ولت تابلو  تغذيه صفر ولت
 .تابلو وصل شود

80  
(0V)  

جهت تغذيه سنسورهاي داخل چاه و  24V DCاين ترمينال داراي ولتاژ  - مشترك تغذيه سنسورها  تغذيه  ولت 24
  .روي كابين مي باشد

51 

(24V)  

 1CF  طبقه ترازر سنسوسيگنال   بسته/باز  ولت 24/ورودي

 CF3  سيگنال سنسور دورانداز  بسته  ولت 24/ورودي

 CA1  در پايين ترين طبقهو شناسايي  تندقطع كن سرعت سنسور سيگنال   بسته  ولت 24/ورودي

 CN1  در بالا ترين طبقهو شناسايي  تند قطع كن سرعتسنسور سيگنال   بسته  ولت 24/ورودي

 FIR آتش سنسور وضعيت  باز  ولت 24/ورودي

 K30 از كار انداختن موقت آسانسور - حالت استراحت اجباري  باز  ولت 24/ورودي

 FTO .به اين ترمينال وصل مي شود ترموسات حرارتي موتور  بسته  صفر ولت/ورودي

 XVL لامپ زير شستي و نمايشگر طبقات  ولت 24تغذيه   تغذيه  ولت 24

 A,B,C,…G طبقات اتورنمرسيگنالهاي مربوط به     صفر ولت/خروجي

 -   طبقاتدر  سيگنال مربوط به نمراتور سمت چپ جهت نمايش علامت منفي   صفر ولت/خروجي
 

 1  طبقاتدر  دهگان 1عدد سيگنال مربوط به نمراتور سمت چپ جهت نمايش    صفر ولت/خروجي
 

 LF1 طبقات لامپ جهت پايينسيگنال    صفر ولت/خروجي
 

 LF2 طبقات مپ جهت بالالاسيگنال    صفر ولت/خروجي
 

/ خروجي-ورودي
  صفر ولت

 DR1-n طبقات احضار شستي هاي  باز
 

 110 )ولت 110(ابتداي مدار سري استپ   مدار ايمني )AC(ولت  110

 111/90  و بافرها  )شالترها(برگشت سوئيچهاي حد بالا و پايين   مدار ايمني ),AC(ولت  110

ولت  110
)AC,DC( 

 115/72 از جعبه رويزيون كابين برگشت  مدار ايمني
 

ولت  110
)AC,DC( 

 117/71 هاي مدار ايمني هاي اكتيو و استپ برگشت سوئيچ  مدار ايمني
 

ولت  110
)AC,DC( 

 118/66 هاي طبقات هاي درب برگشت كنتاكت  مدار ايمني
 

ولت  110
)AC,DC( 

 119/69 برگشت كنتاكت درب كابين  مدار ايمني
 

ولت  110  120/68 )انتهاي مدار سري استپ(هاي طبقات  هاي قفل درب برگشت كنتاكت  ار ايمنيمد
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)AC,DC( 

 L5 فاز ثابت كابين  تغذيه ACولت  220

 S2 قترمينال ورودي فاز مستقيم از تابلوي بر  تغذيه ورودي ACولت  220

 ولت 380/خروجي

AC 

 U1, V1, W1  از موتوراتصال سه ف  
 

 ولت 380/خروجي

AC 

  U2, V2, W2 مثلث موتور / اره اتصال ست  
 MPI نول برق شهر  -  ولت 230/خروجي

 100 ارت  -  -

 UPS( UP1ورودي به ( UPSنول تغذيه   تغذيه  نول/ ورودي

 UPS( UP2ورودي به ( UPSفاز تغذيه   تغذيه  ولت 230/ ورودي

 UPS UP3نول خروجي از    تغذيه  نول/خروجي

 UPS UP4از  فاز خروجي  تغذيه  ولت 230/خروجي

 UP5 وارد شونده به جعبه سه فاز UPSفاز خروجي از   تغذيه  ولت 230/خروجي

 UP6 برگشتي از جعبه سه فاز UPSفاز خروجي   تغذيه  ولت 230/ورودي

 مشترك شيرهاي برقي  مشترك تغذيه  ولتاژ شير برقي
Com  

 FU خروجي سرعت تند در جهت بالا    ولتاژ شير برقي
 

 FD خروجي سرعت تند در جهت پايين    قيولتاژ شير بر
 

 SU خروجي سرعت كند در جهت بالا    ولتاژ شير برقي
 

 SD  خروجي سرعت كند در جهت پايين   ولتاژ شير برقي
 

  ولت 24/خروجي
 ACولت 220

 SOR  گرمكن روغن تانك پاوريونيت 
 

 MOR گرمكن روغن تانك پاوريونيت   ولت 24/خروجي
 

 VE+  راريتغذيه شير نجات اضط   
 

 VE-  تغذيه شير نجات اضطراري   
 

 PRH  سنسور فشار حداكثر روغن   
 

 PRL  سنسور فشار حداقل روغن   
 

ترمينال نول جهت استفاده براي مصرف كننده هاي كابين كه در مد نرمال و نجات اضطراري بايد    
 N3  )درايو سر درب، روشنايي دائم(تغذيه شوند
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اده مصرف كننده هاي كابين كه در مد نرمال و نجات اضطراري بايد تغذيه ترمينال فاز جهت استف   
 L3  )درايو سر درب، روشنايي دائم(شوند

 

 L5  )ترمينال فاز جهت استفاده مصرف كننده هاي كابين كه در مد نرمال بايد تغذيه شوند(فاز ثابت كابين    
 

 MPO  .مد نرمال بايد تغذيه شوند ترمينال نول جهت استفاده مصرف كننده هاي كابين كه در   
 

 FIR  سنسور وضعيت آتش   
 

  

  :اطلاعات مربوط به جعبه ريويزيون كاركدك
  

 كابل تراول -كاركدك رويزيون جعبه با تابلو ارتباط

سيم شماره ترمينال توضيحات  

كابل تراول  

 MPO 1  .است شده كشي سيم فاز سه جعبه نول از مستقيما و است L5 ترمينال نول

 N3 2  .است درب سر تغذيه جهت L3 ترمينال نول

 فاز سه جعبه 1-0 كليد قطع با تنها. است درب سر تغذيه ولت 220 برق N3 ترمينال همراه به

 .است دار برق اضطراري نجات زمان در. شود مي خاموش

L3 3 

 ولت 220 ولتاژ رايدا FLC كليد شدن قطع يا و برق قطع زمان از غيره ب ترمينال اين. كابين دايم فاز

 خاموش نجات زمان در. شود مي استفاده روشنايي براي ولتاژ اين. است MPO ترمينال به نسبت

  .است

L5 4 

 سر يك.  است) گاورنر و  پايين و بالا حدهاي بافرها،( چاه شونده پل عناصر برگشت سيم -ايمني مدار

 .است كابين روي پاراشوت سوييچ ميكرو مسير

111 5 

 6 112 و است كابين پاراشوت سوييچ ميكرو برگشت مسير

 شدن قطع بجز شرايط تمام در. است آن رويزيون كليد و  كابين روي هاي قارچي استپ برگشت

 .است دار برق كابين گرفتن قرار رويزيون حالت در يا و قارچي استپ

114 7 
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 شدن قطع بجز شرايط متما در. است آن رويزيون كليد و  كابين روي هاي قارچي استپ برگشت

 .است دار برق كابين گرفتن قرار رويزيون حالت در يا و قارچي استپ

115 8 

 9 118 .كابين استدربمسير برگشت كنتاكت119مسير رفت و 118

119 10 

 ها، سوييچ ميكرو تغذيه باي سيگنال اين. است تابلو بدنه و  80 ترمينال به نسبت ولت 24 تغذيه

 .شود مي استفاده...  و ها شستي زير چراغ و نمراتورها

51 11 

 موارد بقيه در و ولت 24 طبقات تراز هنگام در آن ولتاژ سطح. است طبقات تراز سنسور سيگنال

  .است ولت صفر

1CF 12 

 به نيازي) Close loop هاي پروژه( پالس با دوراندازي هنگام در. است دورانداز سنسور سيگنال

  .نشود كشي سيم تواند مي سيگنال اين لذا و نيست آهنربا چينش و زدوراندا سنسور نصب

CF3 13 

 14 80 .است زمين يا ولت صفر سيگنال

 PE 15 .است تابلو ارت ترمينال

 اين كه نماييد توجه. شود مي انجام سيگنالها اين طريق از كاركدك برد با تابلو سريال ارتباط

 .كنيد ورد بالا ولتاژهاي مسير از را سيگنالها

RS1 16 

RS2 17 

 FIR 18 .است نشاني آتش سنسور به مربوط سيگنال

  
  :)شامل برد آوا( CARCODEC S2استفاده از برد  

 تعداد ، برد اين بكارگيري با. دهد مي انتقال فرمان تابلو به)  CAN BUS يا( سريال پورت طريق از و ثبت را آسانسور كابين هاي شستي كه است بردي كاركدك برد

  .داد افزايش توقف 32 تا را  ها شستي تعداد ميتوان گسترش برد افزودن با و داد ارتقاء توان مي شستي16 تا را كابين داخل هاي شستي

  :از عبارتند ميدهد انجام كاركدك برد ديگري كارهاي

   فرمان تابلو به) CAN BUS  يا( سريال پورت طريق از آسانسور حركت جهت و  نمراتور به مربوط اطلاعات انتقال -1

 به) CAN BUS  يا( سريال پورت طريق از)JU1,JU2( ريويزيون جهت و 5KT و STBY، FULL ، OVL ،PHC ، DC ، DO ، CRV  سنسورهاي وضعيت انتقال -2

  .دارد را ديگر ورودي 8 افزودن توانايي ورودي گسترش برد از استفاده با توانايي برد اين ضمن در فرمان تابلو

   آوا برد طريق از موزيك پخش توانايي -3
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  همراه تلفن و بلوتوث ماژول بوسيله كابين داخل از تابلو تنظيم توانايي -4

   ولت 24 تحريك داراي هاي درب انواع از پشتيباني -5

  )بيروني رله نصب بدون.(ميكند پشتيباني مستقيم صورت به درب يك از  تنها برد اين: توجه

  .است  URA,LOVL,L6 روجيخ داراي برد اين-6

  :   ميپردازيم زير ترتيب به كاركدك برد مختلف هاي بخش معرفي به حال كاركدك برد با كلي آشنايي از پس

 ها ورودي 
 ها خروجي  
 اصلي برد با ارتباطي پورتهاي 
 ها شستي 
 ها سوييچ ديپ 
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    كاركدك برد مايش                                                                   

  

  :كاركدك برد هاي ورودي

 ):كابين درب شدن باز حد كنتاكت(5KTورودي

 مي متصل ريويزيون جعبه 51 ترمينال به كنتاكت ديگر سر و 5KT ورودي به كنتاكت سر يك كه ترتيب اين به ميشود وصل 5KT سنسور كنتاكت به ورودي اين

  . گردد

  ):ريويزيون( CRVورودي
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 به كليد ديگر سر و ورودي اين به سركليد يك ترتيب اين به ميشود وصل كابين ريويزيون كليد به ورودي اين رشته، دوازده ريويزيون جعبه از هاستفاد صورت در

 به ورودي ناي سريال ريويزيون جعبه از استفاده عدم صورت در و ميگيرد قرار ريويزيون مد در آسانسور ورودي اين كردن فعال با و ميشود وصل 51ترمينال

  . گردد مي متصل ريويزيون جعبه 51 ترمينال

  ):درب مجدد كردن باز شستي( DO ورودي

 متصل ريويزيون جعبه 51 ترمينال به آن ديگر سر و كاركدك برد DO ورودي به ، DO شستي سر يك كه ترتيب اين به ميشود وصل DO شستي به ورودي اين

  .ميگردد

 .است DO شستي كردن عمل معناي به شود قطع ديورو اين از 24V ولتاژ اگر: توجه

  

  ):درب بستن شستي( DC ورودي

 متصل ريويزيون جعبه 51 ترمينال به آن ديگر سر و كاركدك برد DC ورودي به ،DC شستي سر يك كه ترتيب اين به ميشود وصل ،DC شستي به ورودي اين

 . ميگردد

  .است DC شستي كردن عمل نايمع به شود وصل ورودي اين به 24V ولتاژ اگر: توجه

 ) :فتوسل(PHC ورودي

 مي متصل ريويزيون جعبه 51 ترمينال به كنتاكت ديگر سر و PHC ورودي به كنتاكت سر يك كه ترتيب اين به ميشود وصل PHC سنسور كنتاكت به ورودي اين 

 .گردد

  .است سنسور اين كردن عمل معناي به شود قطع ورودي اين از 24V ولتاژ اگر: توجه

  ):بار اضافه سنسور( OVL ورودي 

 مي متصل ريويزيون جعبه 51 ترمينال به كنتاكت ديگر سر و OVL ورودي به كنتاكت سر يك كه ترتيب اين به ميشود وصل OVL سنسور كنتاكت به ورودي اين

  .گردد

  ):تكميل ظرفيت سنسور( FULL ورودي

 مي متصل ريويزيون جعبه 51 ترمينال به كنتاكت ديگر سر و FULL ورودي به كنتاكت سر يك كه ترتيب اين به ميشود وصل FULL سنسور كنتاكت به ورودي اين

  .ميشود بسته ورودي اين به DO2 شستي درب دو آسانسورهاي در.گردد

  ):كابين هاي شستي ساز فعال غير( K300 ورودي
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 مي متصل ريويزيون جعبه 51 ترمينال به كنتاكت ديگر سر و K300 ورودي به تاكتكن سر يك كه ترتيب اين به ميشود وصل K300 سوييچ كنتاكت به ورودي اين

  .ميشود بسته ورودي اين به PHC2 سنسور درب دو آسانسورهاي در. گردد

 .است سوييچ اين كردن عمل معناي به شود وصل ورودي اين به 24V ولتاژ اگر: توجه

  ):بالا سمت به ريويزيون ساز فعال( JU2 ورودي

 ريويزيون جعبه 51 ترمينال به آن ديگر سر و كاركدك برد JU2 ورودي به كليد، سر يك كه ترتيب اين به ميشود وصل بالا جهت ريويزيون كليد به ورودي اين

 . ميگردد متصل

  ):پايين سمت به ريويزيون ساز فعال( JU1 ورودي

 ريويزيون جعبه 51 ترمينال به آن ديگر سر و كاركدك برد JU1 ورودي به كليد، سر يك كه ترتيب اين به ميشود وصل پايين جهت ريويزيون كليد به ورودي اين

  . ميگردد متصل

  :خروجيها

 مشخص شكل در دقيق صورت به خروجي بقيه ضمن در و است راست و چپ سگمنت خروجي داراي كابين، در آسانسور حركت جهت و ها توقف نمايش براي برد اين

  .اند شده

  : اصلي برد با يارتباط پورتهاي

  .ميكند استفاده CAN BUS يا سريال پورت از اصلي برد با ارتباط جهت برد اين

  :ها شستي

 .دنشو مي متصل كابين در متناظر ها شستي به ها ورودي اين

  :4 سوييچ ديپ

  ) است ها توقف شاخص اساس بر عادي التح در سخنگو برد گويش.( ميشود توقف شماره اساس بر سخنگو برد گويش سوييچ، ديپ اين شدن فعال صورت در

 

  :5 سوييچ ديپ

 Direct approach آسانسورها براي حالت اين.ميكند پيدا كاهش عادي حالت پنجم يك به ها گويش اعلان زمان در تاخير سوييچ ديپ اين شدن فعال صورت در

  .است مناسب

  .گيرد انجام ردب شدن روشن از قبل بايد كاركدك برد هاي سوييچ ديپ تنظيم: توجه
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