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 m/s 1قابل استفاده تا سرعت  -3

 آمپر 32قابل استفاده براي انواع پاوريونيت تا  -4

 ولتي 110 ,48 ,24قابل استفاده براي انواع شير برقي  -5

 عدد شير برقي 4قابل استفاده براي انواع پاوريونيت تا  -6

 حركتي بر حسب انتخاب پاوريونيت Sequenceتنظيم اتوماتيك  -7

 ساعت، جهت آماده نگه داشتن روغن 24بصورت ساعتي از يك الي  Random Callمجهز به ويژگي  -8

 موتور بواسطه الگوريتم هوشمندحفاظت از  -9

 مجهز به كنترل فاز هوشمند نرم افزاري -10

 مجهز به توابع و ورودي هاي مستقل براي سوئيچ حداقل و سوئيچ حداكثر -11

 UCMبا در باز، با رعايت كامل الزامات  Auto Re-Levelingقابليت فعالسازي حالت  -12

 ن نياز به سنسور اضافهبا در بسته بدو Auto Re-Levelingقابليت فعالسازي حالت  -13

 توماتيك ، نيمه اتوماتيك و سادهپشتيباني از درب تمام ا -14

 .و به كارشناسان شركت اعلام گرددباشد ، بايد در هنگام سفارش تابلدر صورتي كه درب كابين نيمه اتوماتيك يا ساده بوده و داراي مگنت درب باز كن برقي مي -15

 UPSبر پشتيباني از سيستم نجات اضطراري مبتني  -16

 ترل گروهي تا دو دستگاه آسانسورپشتيباني از كن -17

 استفاده از جعبه رويزيون كاركدكالزامي بودن  -18

 كثر دو درب براي كابينپشتيباني از حدا -19

 .)كلكتيو بودن شستي احضار پروژه حتماً به اين نكته دقت نمائيد –در صورت سلكتيو . ( عدد ورودي شستي احضار طبقات  10پشتيباني از حداكثر  -20

 .)باشد به اين نكته دقت نمائيددر صورتي كه پروژه دو درب انتخاب شستي مي.( عدد ورودي شستي كابين  10پشتيباني از حداكثر  -21

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
  
  
  
  
  
 
 

 هاي محصولويژگي. 1



 ECO Mainدفترچه راھنمای نصب و راه اندازی تابلو فرمان ھيدروليک با برد     

  

٢ 
REV: 01      WI-86/173  

  
  
  

ها در تابلو منجر شده است و علاوه بر آنكه پاسخگوي باشد كه به حذف برخي از المانهاي جديدي ميداراي ويژگي (ECO Main)برد اصلي اين تابلو فرمان  -1
گرديد را از بين بلو فرمان نصب ميباشد، احتياج به استفاده از برخي از سخت افزارهايي كه قبل از اين در تاهاي مورد نياز از سمت تابلو فرمان ميتمامي قابليت

 :ها به عبارت زير هستنداين ويژگي. يابدبرده است كه در نتيجه آن احتمال بروز خرابي در تابلوفرمان كاهش مي

 گيرددر اين كنترلر عملكرد كنترل فاز توسط برد اصلي انجام مي. 

 گيردط برد اصلي انجام ميدر اين كنترلر عملكرد حفاظت از موتور در برابر اضافه جريان توس. 

  ولت ، مدار ايمني بر روي برد اصلي قرار دارند  24فيوزهاي مربوط به تغذيه. 

 .بر روي اين دو برد نشان داده شده است T16تا  T1هاي برد اصلي و برد كاركدك متصل گردد كه با برچسب به ترمينال تراول كابل بايد مستقيماً -2

 .هاي برد اصلي متصل گردندو نمراتور طبقات بايد مستقيماً به ترمينال هاي مربوط به شستي احضارسيم -3

 :ترمينال هاي تغذيه شيرهاي برقي به ترتيب تعاريف زير هستند -4

 FU : محل اتصال شير برقي دور تند در جهت بالا(FAST UP) 

 SU : شير جهت بالا(محل اتصال شير برقي دور كند در جهت بالا(  (SLOW UP) 

 FD :صال شير برقي دور تند در جهت پايين محل ات(FAST DOWN) 

 SD : شير جهت پايين(محل اتصال شير برقي دور كند در جهت پايين ((SLOW DOWN) 

 :براي تعيين ولتاژ شيرهاي برقي به ترتيب زير عمل كنيد -5

  24در صورتي كه شيرهاي برقيVDC  هستند، ترمينالCVV   24را به ترمينالV پل كنيد. 

  48كه شيرهاي برقي در صورتيVDC  هستند، ترمينالCVV   48را به ترمينالV پل كنيد.  
  110در صورتي كه شيرهاي برقيVDC  هستند، ترمينالCVV   110را به ترمينالV پل كنيد. 

  .داشتتعيين ولتاژ اشتباه احتمال آسيب ديدگي شيرها را بدنبال دارد و شركت آريان آسانسور مسئوليتي در اين خصوص نخواهد 
تابلو فرمان  در صورتي كه ولتاژ شيرهاي برقي خارج از سه رنج ذكر شده در بالا مي باشد اين تابلو فرمان مناسب براي پاوريونيت شما نمي باشد و بايد: نكته

  .مناسب سفارش گذاري شود
انرژي و ولتاژهاي مختلف مورد نياز براي . لي انجام مي شوداص Downدر اين تابلو فرمان عمليات نجات اضطراري اتوماتيك، در جهت پايين و از طريق شير  -6

 .تامين مي شود UPSعمليات نجات اضطراري از طريق 

هم در مد نرمال و هم در مد نجات  N3و  L3بايد دقت نماييد كه فاز و نول ... ولت مانند فن، سر درب، روشنايي و  220هاي ولتاژ در سيم كشي مصرف كننده -7
، براي تغذيه )مانند درايو سر درب كابين( اي در زمان انجام عمليات نجات اضطراري هم برقدار باشد خواهيد مصرف كنندهذا در صورتي كه ميبرقدار هستند، ل

 .آن از اين ترمينال استفاده نماييد

نول  .يد ئجلوگيري نماايجاد اختلال در تغذيه آنها ولت بايد به استفاده از نول مختص هر فاز دقت نماييد تا از  220هاي در اتصال فاز و نول مصرف كننده -8
 .باشدمي MPOباشد و نول مختص بقيه فازها مي N3ترمينال  L3مختص فاز 

حدالمقدور اي انتخاب كنيد كه تكنسين به راحتي بتواند نسبت به انجام تنظيمات و تعميرات در آن اقدام نمايد و در هنگام كار با آن محل نصب تابلو را به گونه -9
 .به پاوريونيت اشراف داشته باشد

 .محل نصب تابلو فرمان، نبايد در معرض هرگونه آب باشد -10

 .براي موتورخانه آسانسور سيستم تهويه مناسب در نظر بگيريد -11

  

  
 

 اندازينكات قابل توجه قبل از راه.  2



 ECO Mainدفترچه راھنمای نصب و راه اندازی تابلو فرمان ھيدروليک با برد     

  

٣ 
REV: 01      WI-86/173  

 

  

  
مانند ها هاي چاه و مدار ايمني هنوز انجام نشده است، نياز به پل كردن موقتي برخي از وروديكشيسيمباشد و اندازي اوليه ميدر صورتي كه آسانسور در مرحله راه     
ها و كشيپس از آماده شدن هر كدام از سيم. باشد تا بتوانيد با آسانسور فقط در مد رويزيون كار كنيد و اتصالات چاه را انجام دهيدو مدار ايمني مي هاي دوراندازيچئسو
  .ها طبق نقشه به محل مربوط به خود متصل گردندهاي مذكور برداشته شوند و سپس هر كدام از المانالات بايد ابتدا پلاتص
  

نها پل هاي دورانداز و مدار ايمني آماده بوده و براي اتصال به تابلو فرمان در دسترس هستند، بندهايي كه در آها و اتصالات سوئيچكشيدر صورتي كه سيم :نكته مهم 
  .كشي را طبق نقشه انجام دهيداند را اجرا نكنيد و سيمهاي دورانداز اجباري آورده شدهكردن مدار ايمني و سوئيچ

  
و كابين باشد و درب طبقات كشي و اتصالات در چاه آسانسور آماده نميدر آن فرض بر آن بوده كه هيچ گونه سيم ه شدهئاراهاي كشيدر اين بخش و در سيم :نكته مهم 

لذا در صورت مغايرت شرايط پروژه با هر كدام از موارد . و پاراشوت هنوز نصب نشده اند و همچنين كابين در موقعيتي نيست كه بتوان ابتدا جعبه رويزيون را نصب كنيد
  .توانيد با وارد مدار كردن تجهيز مورد نظر به افزايش ايمني كمك كنيدذكر شده مي

  
  .اندازي نهايي تابلو، بايد آسانسور هم از سمت تابلو فرمان و هم از روي كابين در مد رويزيون قرار داشته باشداندازي اوليه و قبل از راهمراحل راه در تمامي :نكته مهم 

  
اندازي اوليه، بايد الزامات ايمني را به طور راه در مرحله هاي دوراندازيچئسوبا توجه به پل بودن مدار ايمني از جمله دربها و حد قطع كن بالا و پايين چاه و  :نكته مهم 

  . كامل رعايت فرماييد تا از آسيب رساندن به خود و ديگر اشخاص جلوگيري فرماييد
  

  

 اتصالات قدرت تابلو فرمان.  1.  3
  :شوندبه طريق زير انجام مي UPSم ، سه فاز موتور و اتصالات ئهاي قدرت تابلو فرمان ، شامل سه فاز و نول ورودي ، تك فاز دااتصالات ترمينال

  
  

  اندازي اوليه در مد رويزيونراه.  3
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  : نكات 

 .سيم ارت پاورپونيت را حتماً به شينه ارت تابلو متصل نماييد -1

پل كنيد،  UP4را به  UP2و ترمينال  UP3را به  UP1در پروژه ، بايد ترمينال  UPSهمانطور كه در شكل بالا توضيح داده شده است در صورت عدم وجود  -2
را به تابلو  UPSها را برداشته و طبق نقشه بايد پل بين ترمينال UPSدر صورت نياز به استفاده از . زيرا در غير اين صورت تابلو فرمان روشن نخواهد شد

 .متصل كنيد

-ابلو فرمان نبايد وارد مد نجات شود، به همين منظور مييك جعبه سه فاز موتورخانه ، ت –كند با قطع كردن كليد صفر با توجه به الزام استانداردي كه بيان مي -3

كنيد ، يك سر تيغه يك جعبه سه فاز استفاده كنيد و علاوه بر آنكه از سه تيغه آن براي عبور برق شهر استفاده مي –توانيد از كليد چهار تيغه براي كليد صفر 
يك، تابلو فرمان خاموش  –به اين ترتيب با قطع كردن كليد صفر . لو فرمان متصل كنيدتاب UP6و سر ديگر آن را به ترمينال  UP5چهارم را به ترمينال 

 .شودخواهد شد و وارد مد نجات نمي

 .مي باشد 51متصل مي شود و مشترك آنها ترمينال  PRHو سوئيچ فشار حداكثر به ترمينال  PRLسوئيچ حفاظتي فشار حداقل به ترمينال  - 4

  

 تابلو فرمان موتور بهاتصالات .  2.  3

  .گرددتابلو متصل مي U2, V2, W2و  U1 , V1 , W1سه فاز موتور به ترمينالهاي 
تا بتوان اطمينان حاصل كرد كه مي توان . قبل از سيم كشي بخش قدرت پاوريونيت، از عدم اتصال مستقيم سه فاز موتور بصورت ستاره يا مثلث اطمينان حاصل نماييد

  :مثلث راه اندازي كرد، اتصالات صحيح بايد بصورت زير باشد/ ا بصورت ستاره توسط تابلو فرمان موتور ر
  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

 مثلث/ اتصال ستاره                          اتصال مستقيم                                    
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  ترموستات روغن و ترميستور موتور را بايد با يكديگر سري كرده و سپس به ترمينالFTO متصل نمود. 

  هيتر گرمكن روغن بايد به ترمينال هايMOR , SOR وصل شود. 

 براي كابل قدرت موتور، كوتاهترين مسير را انتخاب كنيد. 

 ر داده و اگر كابل شيلددار در دسترس نمي باشد مي توانيد كابل موتور را از خرطومي فلزي عبو. براي كابل قدرت موتور بايد از كابلهاي شيلددار استفاده كنيد
 .شكل ارت نماييد Ωبدنه خرطومي فلزي را از هر دو طرف به كمك بست 

  
  :HL-H300بخش قدرت و شيرهاي برقي پاوريونيت 

  

  
  

 مثلث -اتصالات سه فاز موتور بصورت ستاره 
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به ترموستات روغن و ترميستور  80و  FTOمحل اتصال 
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  .مي باشد 110VDCو ولتاژ آن جهت بالا و پايين، شير دور تند در : H:12شيربرقي 
  .مي باشد 110VDCو ولتاژ آن  ،شير دور كند در جهت پايين: N:12شيربرقي 

  .اين پاوريونيت در جهت بالا فاقد شير مخصوص مي باشد، بنابراين در جهت بالا فقط شير دور تند و موتور فعال مي شوند
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  :HL-H300سوئيچ فشار پاوريونيت 
PC-NC : مي باشد و برگشتي آن به ترمينال  51مي باشد، مشترك اين سوئيچ ترمينال ) ماكزيمم(سوئيچ فشار حد بالاPRH  متصل مي

  .شود
PC-NO : مي باشد و برگشتي آن به ترمينال  51مي باشد، مشترك اين سوئيچ ترمينال ) مينيمم(سوئيچ فشار حد پايينPRL  متصل مي

  .شود
  :گرمكن روغن

در سمت پاوريونيت وجود دارد كه براي گرمكن روغن كاربرد  RSمي باشد، دو عدد ترمينال با نام  220VACگرمكن روغن اين پاوريونيت 
  .تابلو فرمان متصل نماييد MORو  SORدارد، آنها را به ترمينال هاي 
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  ):WITTUR(بخش قدرت پاوريونيت ويتور

  
  :(WITTUR)شير برقي پاوريونيت ويتور 

  

 
  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

به  80و  FTOمحل اتصال 
ترموستات روغن و ترميستور 

  موتور
U2       V2     W2 

U1        V1     W1 
  ارت
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  ):90E )START ELEVATORبخش قدرت پاوريونيت 

  
  
  
  
  
  

  :90E(START ELEVATOR)شير برقي پاوريونيت 

 

U1        V1     W1   U2        V2     W2   

 ترميستور موتور

 ترموستات روغن
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  : (MORIS)بخش قدرت پاوريونيت  موريس

  
  :(MORIS)شير برقي پاوريونيت 
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  :تعيين ولتاژ شيرهاي برقي.   1 . 2.  3
  :ولتاژ شيرهاي برقي را بصورت زير انتخاب كنيد

فرمان، بايد با توجه ولتاژ تعيين شده توسط سازنده ي شير برقي، در تابلو فرمان ولتاژ آنرا انتخاب نماييد، تابلو فرماني كه قبل از اتصال شير برقي به تابلو 
  :خريداري كرده ايد، سطح ولتاژهاي زير را براي شيرهاي مد نرمال پشتيباني مي كند

1- 24VDC 
2- 48VDC 
3- 110VDC 

آنها خارج از رنج هاي ذكر شده مي باشد، حتماً با واحد خدمات پس از فروش تماس حاصل فرماييد تا از در صورتي كه ولتاژ شيرهاي برقي و يا نوع جريان
  .آسيب احتمالي جلوگيري بعمل آيد

  .همچنين عدم اتصال صحيح احتمال آسيب ديدگي شيرها را افزايش مي دهد و مسئوليتي متوجه اين شركت نمي باشد
  

  :24VDCشير برقي

                
  

  :48VDCشير برقي 

  
  :110VDCشير برقي 
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  :اتصالات شيرهاي برقي.   2 . 2.  3
  :(WITTUR)ويتور

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

BLAIN EV100:  
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(Start Elevator) 90E:  

  
  
  

  :(MORIS)موريس
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  :BLAIN KV1Sشير

  
  

  ):سنسور حرارتي(اتصال ترموستات روغن .   3. 2.  3
  .د شومتصل مي 80و  FTOهاي به طور مستقيم به برد اصلي و ترمينال مطابق با شكل زيرترموستات روغن 

  

  
 اندازي اوليهمراحل راه.  3.  3

 )باقي بماند) اضطراري(تا زمان اتمام كار و قبل از راه اندازي نهايي ، تابلو فرمان بايد در مد رويزيون . ( قرار دهيد ) اضطراري ( تابلو فرمان را در مد رويزيون  -1

 .انجام دهيد)   2.  3( اتصالات قدرت موتور را طبق بند شماره  -2

 .پل كنيد 51را طبق شكل زير از روي برد اصلي تابلو فرمان به ترمينال )  CN1و  CA1هاي يعني ورودي( بالا و پايين چاه  هاي دوراندازيچئسو -3

دورانداز آماده بوده و براي اتصال به تابلو فرمان در دسترس هستند پل مذكور را انجام ندهيد و براي هاي ها و اتصالات سوئيچكشيدر صورتي كه سيم:نكته (
 .)مراجعه كنيد )  4.  4( اطلاع از نحوه اتصال آنها به برد اصلي ، به بخش

 
 .مدار ايمني را از روي برد اصلي تابلوفرمان موقتاً، به نحوه زير پل كنيد -4

ها و اتصالات مدار ايمني آماده بوده و براي اتصال به تابلو فرمان در دسترس هستند پل مذكور را انجام ندهيدو براي اطلاع از كشيسيمدر صورتي كه :نكته(
 )مراجعه كنيد )  1.  4( نحوه اتصال آنها به بخش 
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ن در شرايطي ايمن قابل جا به جايي است، با حركت دادن آن در مد تابلو را در حالي كه در مد رويزيون قرار دارد روشن نماييد و با اطمينان از اينكه كابي -5

 .رويزيون از پاي تابلو، كابين را در محلي قرار دهيد كه بتوانيد جعبه رويزيون را بر روي آن نصب نماييد

را نظير به نظير بين برد كاركدك و برد  T16تا  T1هاي تابلو فرمان را كاملاً خاموش كرده و جعبه رويزيون كاركدك را روي كابين نصب نماييد و سپس تراول -6
 .اصلي تابلو فرمان متصل كنيد

 :ها را به شكل زير انجام دهيد را برداشته و پل 3هاي انجام شده در مرحله براي آنكه مدار ايمني روي كابين در حين انجام كار در مدار باشد پل -7

  
توانيد قسمت مربوطه را پل صورتي كه مدار ايمني هر يك از نقاط پل شده در شكل فوق، آماده و قابل اتصال است، ميبا توجه به نقشه مدار ايمني تابلو در  :نكته مهم 

  .هاي انجام شده موقتي بوده و در زمان آماده شدن كار بايد تمامي آنها حذف شونددر ضمن تمامي پل. نكرده و مدار ايمني مخصوص آن را وارد مدار كنيد
 :ركدك اتصالات زير را انجام دهيدبر روي برد كا -8

برد كاركدك  T6و  T5هاي توانيد آن را طبق نقشه مدار ايمني تابلو مابين ترمينالآماده اتصال به كاركدك است مي يچ پاراشوتئميكروسودر صورتي كه  - 
  .آن پل كنيد  T6كاركدك را به ترمينال  T5در غير اين صورت تا زمان آماده شدن آن موقتاً ترمينال . متصل كنيد 

برد كاركدك  T9و  T8هاي آماده و قابل اتصال به برد كاركدك است آن را  مابين ترمينال) كنتاكت درب كابين ( در صورتي كه مدار ايمني درب كابين  - 
  .آن پل كنيد  T9رمينال كاركدك را به ت T8در غير اين صورت تا زمان آماده شدن آن موقتاً ترمينال . متصل كنيد 

  
ولت سردرب را  220تغذيه . بسته قرار دهيد مئدا در صورتي كه درب كابين نصب شده است بايد سر درب را در حالت كنترل دستي قرار داده و آن را در حالت -9

  .خص شده استقرار داده شده بر روي برد كاركدك بگيريد كه سوكت آن در شكل زير مش N3و  L3توانيد از فاز و نول مي

  
  

زيون از پاي تابلو، از تابلو را روشن كرده و با اطمينان از اينكه كابين در شرايطي ايمن قابل جا به جايي است، با چند بار حركت دادن آندر دو جهت در مد روي -10
 .ن شويدئو جهت آن مطمدرست و ايمن بودن سرعت و كيفيت حركت 
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  :زير را تنظيم كنيد در برد اصلي تابلو فرمان ، پارامترهاي  -11
 .ظاهر شود  Settingوارد منو تنظيمات برد اصلي شويد تا عبارت  ( - )و    (MODE)بينيد با فشردن همزمان دو كليد همانطور كه در شكل زير مي -

  
  .نمايش داده شود  Basic Settingشويد و زيرمنو  Settingرا بفشاريد تا وارد سرمنو  Enterيك بار كليد  - 
  .شويد  Basic Settingرا بفشاريد تا وارد  Enterيك بار كليد  - 
را يك بار بفشاريد ، در زماني كه عدد  Enterبا مشاهده آن كليد . شود ظاهر ميNumber of stopsعبارت  Basic Settingبا وارد شدن به زير منو - 

را  Enterعدد آن را برابر با تعداد توقف آسانسور قرار دهيد و سپس يك بار كليد  ( - ) يا ( + )زن شد با كليدهاي نشان داده شده در زير اين پارامتر چشمك
 .بزنيد 

را ببينيد و  Basic Settingو در زير آن عبارت  Settingفقط عبارات  LCDرا بفشاريد تا روي صفحه  Modeپس از تنظيم تعداد توقف يك بار كليد  - 
  .را بفشاريد   Enterرا ببينيد و سپس يك بار كليد  Serial Settingعبارت  Settingد تا در زير عبارت سپس يك بار كليد جهت بالا را بفشاري

و  Enterبا يك بار زدن كليد . نوشته شده است  Disableكنيد كه در زير آن عبارت را مشاهده مي Carcodec Spcl signalدر اولين پارامتر عبارت  - 
در . مقدار اين پارامتر را ذخيره كنيد  Enterپس از آن با يك بار فشردن كليد . نوشته خواهد شد  Enableدر زير اين پارامتر عبارت  ( + )سپس زدن كليد 

  .نهايت يك بار برد اصلي را ريست كنيد تا تغييرات انجام شده در عملكرد برد اصلي اعمال گردند 
  .)فوق نشان داده شده است كليد مربوط به ريست كردن برد در شكل  :نكته ( 
 .)اند آورده شده 9آدرس تنظيم پارامترهاي فوق به اختصار در بخش  :نكته (

 Carدر اين حالت چك كنيد كه روي برد اصلي عبارت                                    . از روي جعبه رويزيون كاركدك آسانسور را در حالت رويزيون قرار دهيد -12

Inspection mode سپس با رعايت الزامات ايمني از روي كابين آسانسور را در مد رويزيون تست كنيد و در صورت صحيح بودن عملكرد، . نوشته شده باشد
ورانداز، هاي ددر نظر داشته باشيد كه به دليل پل بودن سوئيچ. هاي آسانسور انجام دهيدكشيتوانيد ادامه كارهاي خود را براي آماده سازي اتصالات و سيممي

لازم به ذكر .دمحدوديتي براي حركت كابين در چاه وجود ندارد و خود شما بايد در هنگام حركت در چاه از برخورد كابين با سقف يا كف چاه جلوگيري نمايي
 .اندهاي مورد نياز براي تابلو فرمان و جعبه رويزيون كاركدك در ادامه آورده شدهكشياست نقشه سيم

 
بايد پل مربوطه را برداشته و ) هاي دورانداز مانند مدار ايمني يا سوئيچ( كشي مواردي كه قبل از اين پل داده بوديد پس از آماده شدن سيم دقت نماييد كه -13

 .هاي مربوطه را مطابق با نقشه تابلو به محل صحيح خود متصل نماييد كشيسيم

 
 .تابلو با واحد پشتيباني شركت تماس حاصل فرماييداندازي نهايي در نهايت پس از اتمام كار ، براي راه -14

  ) 021 – 23553000:   شماره تماس شركت آريان آسانسور ( 
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 تراول كابل و مدار ايمنياتصالات .  1.  4

محل اتصال تراول كابل روي برد اصلي و برد  هايترمينال. رشته تراول كافي است 16براي برقراري ارتباط بين تابلو اصلي و جعبه رويزيون كاركدك استفاده از      
  .اند كه بايد نظير به نظير به يكديگر متصل شوندگذاري شدها رنگ سفيد شمارهو ب T16تا  T1كاركدك با نام 

       
  :شوند به شرح زير است هاي مدار ايمني كه قسمتي از آنها به برد اصلي تابلو فرمان و قسمتي از آنها به برد كاركدك متصل ميحل قرار گرفتن هر كدام از المانم
  

  :اتصالات مدار ايمني متصل شونده به برد اصلي 
و  110بافر وزنه تعادل بايد با يكديگر سري شوند و مابين ترمينال  يچئميكروسوبافر كابين و  يچئميكروسو، قطع كن حد بالا ، قطع كن حد پايين ،  يچ گاورنرئميكروسو*

  .برد اصلي قرار گيرند  ( T5 ) 111ترمينال 
  
فلكه  يچئميكروسودريچه اضطراري ، استپ قارچي كنار موتور ، استپ قارچي در چاهك ، استپ قارچي كنار دريچه چاهك ،  يچئميكروسودريچه چاهك ،  يچئميكروسو*

  .برد اصلي قرار گيرند   117و ترمينال ( T7 ) 115كشش گاورنر بايد با يكديگر سري شوند و مابين ترمينال 
  

و  117باشد بايد كنتاكت درب تمامي طبقات با يكديگر سري شوند و مابين ترمينال داراي كنتاكت درب طبقه ميهايي كه درب طبقات به صورت لولايي بوده و در پروژ* 
برد اصلي  117باشد ، بايد ترمينال در صورتي كه درب آسانسور به صورت تمام اتوماتيك بوده و فاقد كنتاكت درب طبقه مي. برد اصلي قرار گيرند  ( T8 ) 118ترمينال 

  .آن پل شود  ( T8 ) 118ينال به ترم
  

  .برد اصلي قرار گيرند  120و ترمينال  ( T9 ) 119هاي قفل درب طبقات بايد با يكديگر سري شده و مابين ترمينال كنتاكت* 
  

  :اتصالات مدار ايمني متصل شونده به برد كاركدك 
  .برد كاركدك قرار گيرد  T6و ترمينال  T5يچ پاراشوت بايد بين ترمينال ئميكروسو* 
  

  . برد كاركدك قرار گيرد  T9و ترمينال  T8كنتاكت درب كابين بايد بين ترمينال * 
  
  
 
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
 

 اتصالات برد اصلي تابلو فرمان.  4
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  .دهد شكل زير نحوه اتصال تراول كابل بين برد اصلي تابلو فرمان و برد جعبه رويزيون كاركدك و همچنين اتصالات مدار ايمني را نمايش مي

  
  
  

  .نشان داده شده انددر شكل فوق سيم هاي تراول كابل به صورت : توجه
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 شستي احضار طبقات  اتصال.  2.  4

  .دهد شكل زير نحوه اتصالات مربوطه را نشان      مي. شوندمتصل مي DR1……DR10هاي هاي احضار طبقات به طور مستقيم به برد اصلي و ترمينالشستي
  :نكات

 .باشد مي 80هاي احضار طبقات ترمينال مشترك ورودي شستي -1

كشي شستي احضار طبقات توان از آن در سيمدر كنار ترمينال ورودي شستي احضار طبقات تعبيه شده است كه مي ( XVL , 80 )يك ترمينال دو پين  -2
 .استفاده نمود 

3- LED  شود كه بايد ترمينال ولت تغذيه مي 24پشت شستي احضار طبقات با ولتاژGND  آن را با يك سر تيغه شستي احضار كه به برد اصلي رفته است با هم
 .برد اصلي متصل كنيد XVLها را به ترمينال  LEDاين  V 24+يكي كنيد و ترمينال 
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 نمراتور طبقات  اتصال.  3.  4

شكل زير نحوه اتصالات مربوطه را نشان . شوند متصل مي  A , B , …,G ,- , 1 , LF1 , LF2هاي ترمينالهاي نمراتور طبقات به طور مستقيم به برد اصلي و سيم    
  .دهد مي

  :نكات 
هاي مربوطه كشيتوان از آن در سيمباشد كه در كنار ترمينال مختص آن بر روي برد اصلي تعبيه شده است و ميمي XVLمشترك نمراتور طبقات ترمينال  -1

 .نموداستفاده 

2- 7-seg هاي راست نمراتور طبقات به ترمينالA, B, …, G شوند متصل مي. 

 .براي آن استفاده كنيد  ( - )در صورت داشتن علامت منفي در شاخص طبقات ، از ترمينال  -3

 .براي آن استفاده كنيد  ( 1 )در صورت داشتن دهگان در شاخص طبقات ، از ترمينال  -4

 .متصل شود  LF2و فلش جهت بالا بايد به ترمينال  LF1فلش جهت پايين نمراتور طبقات بايد به ترمينال  -5
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 هاي دورانداز اجباري سوئيچ اتصال.  4.  4

  .دهداتصالات مربوطه را نشان ميشكل زير نحوه . شوند متصل مي CN1و  CA1هاي به طور مستقيم به برد اصلي و به ترمينال هاي دورانداز اجبارييچئسو
  

  :نكات 
- كشيتوان از آن در سيمها بر روي برد اصلي تعبيه شده است و ميباشد كه در كنار ترمينال مختص آنمي 51ترمينال  هاي دورانداز اجبارييچئسومشترك  -1

 .هاي مربوطه استفاده نمود 

 .باشد بالاي چاه مي دورانداز اجباري يچئسوبراي  CN1پايين چاه بوده و ورودي  دورانداز اجباري يچئسوبراي  CA1ورودي  -2

 .ترين طبقه قرار گيرند از لول بالاترين و پايين m 1.8بايد در فاصله  هاي دورانداز اجبارييچئسو -3

 )در پايين چاه  يچئسودر بالاي چاه و يك  يچئسويك . ( توان استفاده نمود مي دورانداز اجباري يچئسودر اين تابلو فقط از يك  -4
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 تغذيه و فرامين درايو سردرباتصالات .  1.  5

  .اتصالات فرامين درب تمام اتوماتيك سه سيم در شكل زير نمايش داده شده است 
  :نكات 

 .استفاده نماييد  CM2و  O2باشد ، فقط از ترمينال سيم ميدر صورتي كه درب دو -1

توانند مطابق با شكل زير متصل شوند و براي تغذيه مگنت درب ،  بايد در صورتي كه درب به صورت نيمه اتوماتيك با مگنت برقي باشد ، فرامين سر درب مي -2
 .گردد شود و مگنت به آن متصل بر روي كاركدك اضافه  URAكارت 

 .كه درب به صورت نيمه اتوماتيك با كمان درب مكانيكي باشد ، صرفاً بايد فرامين سردرب به صورت شكل زير متصل گردند در صورتي  -3

بر روي كاركدك متصل شود و مگنت به آن متصل شود  URAبراي تغذيه مگنت درب باز كن ، بايد كارت ) كابين فاقد درب ( در صورتي كه درب ساده است  -4
.  

 

 
 
  
  
  
  
  
  
  

 اتصالات برد جعبه رويزيون كاركدك.  5
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 اتصالات مدار ايمني كابين.  2.  5

  :اتصالات مدار ايمني متصل شونده به برد كاركدك به شرح زير هستند 
  .برد كاركدك قرار گيرد  T6و ترمينال  T5يچ پاراشوت بايد بين ترمينال ئميكروسو -1
  . برد كاركدك قرار گيرد  T9و ترمينال  T8كنتاكت درب كابين بايد بين ترمينال  -2
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 شستي كابين اتصال.  3.  5

  .شوند برد كاركدك متصل مي310تا  301هايهاي كابين مطابق با شكل زير ، به ترتيب به ترمينالشستي
  :نكات 

 .باشد مي 80هاي كابين ترمينال مشترك شستي -1

شود و از با يك سر كنتاكنت شستي كابين كه به برد كاركدك متصل شده است يكي     مي ( GND )پشت شستي كابين ،  از سمت منفي  LEDتغذيه   -2
 .شود متصل مي VLLسمت مثبت به ترمينال 

 .هاي كابين تعبيه شده است براي استفاده در مدار شستي  80و  VLLدر كنار ترمينال شستي كابين بر روي كاركدك ، ترمينال  -3
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 كابين نمراتور اتصال.  4.  5

  . شوند متصل مي  A , B , …,G ,- , 1 , LF1 , LF2 , LOVLهاي هاي نمراتور كابين مطابق با شكل زير، به طور مستقيم به برد كاركدك و ترمينالسيم    
  :نكات 

هاي مربوطه كشيتوان از آن در سيمميباشد كه در كنار ترمينال مختص آن بر روي برد كاركدك تعبيه شده است و مي VLLمشترك نمراتور كابين ترمينال  -1
 .استفاده نمود 

2- 7-seg هاي راست نمراتور كابين به ترمينالA , B , …,G شودمتصل مي. 

 .براي آن استفاده كنيد  ( - )در صورت داشتن علامت منفي در شاخص طبقات ، از ترمينال  -3

 .براي آن استفاده كنيد  ( 1 )در صورت داشتن دهگان در شاخص طبقات ، از ترمينال  -4

 .متصل شود  LF2و فلش جهت بالا بايد به ترمينال  LF1فلش جهت پايين نمراتور كابين بايد به ترمينال  -5

 .شود برد كاركدك متصل مي LOVLنشانگر اضافه بار نمايشگر داخل كابين به ترمينال  -6

  

  
    



 ECO Mainدفترچه راھنمای نصب و راه اندازی تابلو فرمان ھيدروليک با برد     

  

٢۶ 
REV: 01      WI-86/173  

  اتصال تغذيه فن و روشنايي كابين.  5.  5
  :نكات 

 .باشند مي VAC 220هاي فراهم شده در اين ترمينال داراي ولتاژ تغذيهتمامي  -1

 .متصل كنيد  MPOو  L5Oكابين را بايد به ترمينالهاي  مئدا تغذيه روشنايي -2

 .متصل كنيد  MPOو  L6كابين را بايد به ترمينالهاي ) موقت ( تغذيه روشناييدر حال حركت  -3

 .متصل كنيد  MPOو  FNتغذيه فن كابين را بايد به ترمينالهاي  -4

  .است  80و  FANشستي فن كابين نبايد در مسير تغذيه فن قرار بگيرد و محل اتصال آن در سمت راست برد كاركدك و به ترمينالهاي  -5
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  لامپ اضطراري و شستي زنگ اضطراري كابين اتصال.  6.  5

 

 سيستم آوا.  7.  5

 :قرار گرفتن كارت حافظه آن بر روي برد كاركدك در دو شكل زير نشان داده شده است محل اتصال بلندگو سيستم آوا و همچنين محل 

   
  

  :نكات 
 .آورده شده است )  9( شود كه توضيحات آن در بخش تنظيم سطح صداي اعلام طبقه و موزيك توسط تنظيمات برد اصلي انجام مي -1

 .قابليت حذف موزيك و پخش صرفاً اعلام طبقه وجود دارد  -2

 .قابليت پخش گويش انگليسي و تركي وجود دارد  -3
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  و سنسورهاي فتوسل ، اضافه بار و تكميل ظرفيت DCو  DOهاي شستي اتصال.  8.  5
  

  .دهد شكل زير نحوه اتصالات مربوطه را نشان مي.پين بر روي كاركدك تعبيه شده است  8ها و سنسورهاي فوق يك ترمينال به منظور اتصال شستي
  

  :نكات 
هاي مربوطه استفاده كرد كشيتوان از آن در سيمها قرار داده شده است و مياست كه اين ترمينال در كنار ورودي 51هاي فوق ترمينال مشترك تمامي ورودي -1

. 

 .استفاده كرد  ( NC )بايد از تيغه بسته  (PHA,PHB)و فتوسل  DOهاي در مسير ورودي -2

 .پل كنيد   51يا فتوسل براي درب كابين ، ترمينال مختص هر كدام را بايد به ترمينال  DOدر صورت عدم وجود شستي  -3

 .استفاده كرد  ( NO )بايد از تيغه باز  FULLو  DC  ،OVLدر مسير وروديهاي  -4

  .سري كنيد  DOاين سنسور را با تيغه كليد  ( NC )در صورت وجود سنسور ضربه براي درب كابين ، تيغه بسته  -5
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  سنسور لول ، سنسور دورانداز ، سوئيچ از كار انداختن آسانسور و شستي فن كابين اتصال.  9.  5
  :نكات 

 .باشد مي 51كار انداختن آسانسور ترمينال  يچ ازئسولول ، سنسور دورانداز ،  مشترك سنسور -1

 .باشد مي 80مشترك شستي فن كابين ترمينال  -2

 .باشد  ( NO )شستي فن كابين بايد به صورت پوش باتن و با تيغه باز  -3

خاموش باشد و در زماني  1CFاي باشد كه در زماني كه آسانسور در تراز طبقه قرار گرفته است ، ورودي بايد به گونه) ايست طبقه ( چيدمان آهنرباهاي لول  -4
 .ود گيرد اين ورودي روشن شكه كابين در بين طبقات قرار مي

  .كند خاموش شده و سپس روشن شود اي باشد كه در زماني كه سنسور دورانداز از مقابل آن عبور ميچيدمان آهنرباهاي دورانداز بايد به گونه -5

  
 
 
  
  

  

- اي چيده شوند كه در هنگامي كه كابين در تراز طبقه قرار ميهاي آهنرباهاي لول بايد به گونهقطب. دهد شكل صفحه بعد نحوه صحيح چيدمان آهنرباها را نشان مي     

گيري در لي در طبقات مياني براي ممكن ساختن لولگيرد وترين طبقه دو آهنربا براي لول طبقه قرار ميدر بالاترين و پايين. برد اصلي خاموش شود 1CFگيرد، ورودي 
  .گيرد كه دو آهنرباي داخلي داراي قطب يكسان و با دو آهنرباي بيروني قطب مخالف دارند آهنربا براي لول قرار مي 4دو جهت ، 

برد اصلي خاموش شده و مجدداً  CF3كند ورودي روي آنها عبور مياي چيده شوند كه در هنگامي كه سنسور مربوطه از روبهاي آهنرباهاي دورانداز بايد به گونهقطب     
. شود وجود دارد كه به هر سري از آنها اصطلاحاً يك پرچم گفته مي)  شود آهنربا تشكيل مي 3هر سري از ( در بين هر دو طبقه ،  دو سري آهنرباي دورانداز . روشن شود 

با توجه به شكل . گيرد از مقابل اولين پرچم دورانداز ديده شده مابين طبقه مقصد و يك طبقه قبل از آن صورت مي CF3به طور پيش فرض ، دوراندازي با عبور سنسور 
  .نسبت به آهنرباي لول طبقه قرار گيرد  m 1.8صفحه بعد ، پرچم اول بايد در فاصله 

از آهنرباي  1.8mنام داشته و در فاصله  CN1سوئيچ دورانداز اجباري بالاترين طبقه . گيرند ترين طبقه قرار ميهاي دورانداز اجباري فقط در بالاترين و پايينسوئيچ     
  .گيرد ترين طبقه قرار مياز آهنرباي لول پايين 1.8mنام داشته و در فاصله  CA1ترين طبقه گيرد و سوئيچ دورانداز اجباري پايينلول بالاترين طبقه قرار مي

  
  

  نحوه صحيح چيدمان آهنرباهاي لول، سوئيچ و آهنرباهاي دورانداز و ريلولينگ.  6
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 :با درب بسته Re-Level عمليات براي آهنربانحوه چيدمان 

انجام خواهد شد و نيازي به نصب سنسور جداگانه نمي باشد، و  1CFتوسط سنسور ) به غير از پايين ترين طبقه(در طبقات مياني  با درب بسته Re-Levelعمليات 
نصب  CF3را براي سنسور  Re-Levelانجام خواهد شد، خواهشمند است طبق شكل زير آهنرباي  CF3توسط سنسور  طبقه در پايين ترين Re-Levelعمليات 

  :نماييد، همچنين پارامترهاي مربوطه را مطابق آدرس زير تنظيم نماييد
Settings \ Travel Settings \ Auto Relevel = Yes 
Settings \ Travel Settings \ RelvlWith Lvl Sensor = Yes 
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 :با درب باز Re-Levelعمليات  نحوه چيدمان آهنربا براي

  :با درب باز نيازمند الزاماتي است كه در زير به آنها اشاره اي خواهيم كرد Re-Levelعمليات 
  اين عمليات فقط در محدوده ي آهنربايLevel انجام خواهد شد. 
  سنسور مجزا براي عملياتRe-Level مورد نياز مي باشد. 
  منطق آهنربايLevel  بايدActive Close  1باشد، يعني زماني كه كابين در سطح همتراز قرار دارد، نمايشگرCF  برد اصلي روشن باشد، و يا ترمينال

1CF  24تابلو فرمان داراي ولتاژي معادلVdc باشد. 
  قطب هاي آهنربايLevel را بر اساس راهنماي پايين نصب نماييد. 
  وجود ماژول ايمنيADO V3 مجهز به رله هاي ايمني جهت جلوگيري از حركت هاي كنترل نشده و رعايت استاندارد مربوط بهUCM  در تابلو فرمان

 .الزامي مي باشد
 چيدمان آهنرباي Re-Level در تمامي طبقات الزامي مي باشد. 
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باشند هايي بر روي برد اصلي وجود دارند كه هر كدام نمايانگر اطلاعاتي در خصوص عملكرد تابلو فرمان و عوامل محيطي مي LEDبينيد همانطور كه در شكل زير مي     
  .ايم در ادامه به تشريح عملكرد هر كدام از آنها پرداخته. 

L5  : در صورت وصل بودن خروجيL5  ،LED  شود ميمذكور روشن.  
  .شود مربوطه روشن مي LEDدر صورت وصل بودن هر كدام . باشند نمايانگر چهار نقطه آخر مدار ايمني مي:  120 , 119 , 117,118

R,S,T  :در صورت وصل بودن هر فاز ، . باشد نمايانگر وصل يا قطع بودن هر كدام از سه فاز ورودي تابلوميLED شود مربوطه روشن مي.  
V24  :ولت ورودي برد اصلي ،  24ر صورت وصل بودن تغذيه دLED شود مذكور روشن مي.  
LK1 :در صورت برقرار بودن ارتباط . باشد نمايانگر وضعيت ارتباط سريال بين برد اصلي و برد كاركدك ميLED شود مذكور چشمك زن سريع مي.  
1CF :باشد نمايانگر وضعيت قطع يا وصل بودن سنسور لول مي.  
CF3 :باشد نمايانگر وضعيت قطع يا وصل بودن سنسور دورانداز مي.  
VLL : نمايانگر وصل يا قطع بودن خروجيVLL ) در صورت وصل بودن خروجي مذكور . باشد مي)ولت روي كابين  24تغذيهLED باشد روشن مي.  

 

  
  
  
  
  

  هاي موجود بر روي برد اصلي و برد كاركدك LEDمعرفي .  7
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LED باشند هاي روي برد كاركدك نيز داراي مفاهيم زير مي:  
  

Serial :در صورت برقرار بودن ارتباط . باشد نمايانگر وضعيت ارتباط سريال بين برد اصلي و برد كاركدك ميLED شود مذكور چشمك زن سريع مي.  
  

FAN  : در زماني كه وروديFAN  كاركدك از طريق شستي فن داخل كابين تحريك شود اينLED شود شود و تغذيه فن كابين برقرار ميروشن مي.  
  

L6 :  در هنگامي كه برد اصلي از حالتStandby ، خارج شودLED شود و ترمينال مذكور روشن ميL6 گردد كاركدك برقدار مي.  
  

Close  : هنگامي كه فرمانClose  توسط برد اصلي صادر شود اينLED شود و تا قطع شدن فرمان روشن ميClose ماند ، روشن مي.  
  

Open  : هنگامي كه فرمانOpen  توسط برد اصلي صادر شود اينLED شود و تا قطع شدن فرمان روشن ميOpen ماند ، روشن مي.  
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در صورتي كه نياز به . روند از مداري خاص به كار مي اي بر روي برد اصلي وجود دارند كه هر كدام براي حفاظتبينيد چند فيوز شيشههمانطور كه در شكل زير مي     
از پل نمودن . ي نماييد تعويض هر كدام از فيوزهاي مذكور وجود داشت ، حتماً به جريان نامي فيوز مربوطه دقت كنيد و فيوزي با همان جريان نامي را جايگزين قبل

  .ايم شريح عملكرد هر كدام از فيوزها پرداختهدر ادامه به ت. فيوزهاي روي برد اصلي جداً خودداري فرماييد 
  

  .باشد مي A 1جريان نامي اين فيوز . باشد مي 51ولت متصل شده به ترمينال  24هاي اين فيوز براي حفاظت از مصرف كننده :51ترمينال يه فيوز تغذ
  .باشد مي A 0.5جريان نامي اين فيوز . در صورت بروز اتصالي در مدار ايمني اين فيوز حفاظت لازم را انجام خواهد داد  :فيوز مدار ايمني 

  

  
 
 
 
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  معرفي فيوزهاي موجود بر روي برد اصلي و برد كاركدك.  8
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زير نشان دهنده محل شكل . باشد مي A 5باشد و داراي جريان نامي مي L6اي وجود دارد كه براي تغذيه فن كابين و خروجي بر روي برد كاركدك تنها يك فيوز شيشه
  باشد قرار گيري اين فيوز مي
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براي . شود برد اصلي شامل تعدادي سرمنو و تعدادي زير منو مي. پردازيم ها دارند ميكه كاربرد زيادي در اكثر پروژهدر اين قسمت به ذكر برخي از پارامترهاي برد اصلي   
شود كه فشردن هر كدام به صورت تكي يا فشردن كليد تشكيل مي 6صفحه كليد از . هاي صفحه كليد آشنا شويد پارامترهاي برد اصلي بايد ابتدا با عملكرد كليد تنظيم

  .ايم دهد كه در ادامه به تشريح آنها پرداختهتركيبي از آنها عمل خاصي را انجام مي
  

  .توانيد اين كليد را بفشاريد ك منو ، براي خارج شدن از آن ميپس از وارد شدن به ي : MODEكليد 
  .پس از وارد شدن به يك پارامتر ، براي كاهش مقدار پارامتر بايد اين كليد را بفشاريد : ( - )كليد 
  .پس از وارد شدن به يك پارامتر ، براي افزايش مقدار پارامتر بايد اين كليد را بفشاريد : ( + )كليد 

.تغيير منو و زير منو بايد اين كليد را بفشاريد براي   :( ) كليد
  

.براي تغيير منو و زير منو بايد اين كليد را بفشاريد   :( ) كليد
 

  .رود براي وارد شدن به يك منو يا زير منو و همچنين ثبت مقدار پارامتر به كار مي : Enterكليد 
  
  

در صورتي كه مجدداً اين . براي وارد شدن به منو تنظيم پارامترها اين دو كليد را همزمان با يكديگر بفشاريد :   ( - )و كليد  ( MODE )فشردن همزمان كليد : نكته 
  .شويد دو كليد را با هم بفشاريد از منو تنظيم پارامترها خارج مي

پس از تغيير مقدار اين دسته از پارامترها . پس از تغيير مقدار برخي از پارامترها ، بايد حتماً برد اصلي ريست شود تا اين تغيير مقدار در عملكرد آسانسور اعمال شود :نكته 
 LCDدر گوشه سمت راست بالاي صفحه  Rشود و سپس از روي صفحه رفته و حرف نوشته ميLCDبه مدت يك ثانيه بر روي  Change Para Res Alisعبارت 

 .در اين هنگام بايد از طريق كليد ريست كه در شكل زير نمايش داده شده است برد را ريست كنيد . شود چشمك زن مي

  :باشدداراي فرمت زير مي تايم نشان داده شده در آنهاشود در پارامترهايي مانند پارامتر حداكثر تايم تراول و غيره كه يك زمان در آنها تنظيم مي:نكته 

0 Min  0 S   0 Msec 

  .باشد يه ميكه اولين عدد از سمت چپ داراي مفهوم دقيقه ، دومين عدد از سمت چپ داراي مفهوم ثانيه و اولين عدد از سمت راست داراي مفهوم ميلي ثان

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  تنظيم پارامترهاي برد اصلي.  9
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 Setting→ Hydraulic Setting→ Hydraulic Lift 

Parameter Name Setting Range Default 

Hydraulic Lift NO 
YES 

NO 
 

  :توضيحات
  .قرار بگيرد، الگوريتم هاي كنترلي هيدروليك اعمال مي شود YESمشخص كننده ي نوع آسانسور در صورتي كه بروي 

 

 Setting→ Hydraulic Setting→ Hydraulic Power Unit 

Parameter Name Setting Range Default 

Hydraulic Power Unit 000)Other PowerUnits 
001)90E 
002)90M 

003)Blain EV100 
004)Blain KV1S 

005)Bucher LRV-1 
006)GMV 3010 
007)GMV NGV 
008)Wittur HM 

009)HE650 

 
 
 

008)Wittur HM 

  :توضيحات
در محل پروژه يكي از انواع بالا باشد مي توان آنرا انتخاب كرد تا مقادير مربوط به زمان بندي ها Power unitدر صورتي كه 

را انتخاب نماييد و توالي حركتي بايد بصورت دستي  Other PowerUnitsدر غيراينصورت مقدار . بصورت اتوماتيك اعمال شود
  .تنظيم شود

 

 Setting→ Hydraulic Setting→ MotorMaxCurre(A) 

Parameter Name Setting Range Default 

MotorMaxCurre(A) 1A to 60A 10A 

  :توضيحات
  جريان نامي موتور پاوريونيت را در اين پارامتر مطابق با پلاك بصورت صحيح و كامل وارد كنيد
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 Setting→ Hydraulic Setting→ MotMaxPhDevia(%) 

Parameter Name Setting Range Default 

MotMaxPhDevia(%) 7% to 100% 40% 

  :توضيحات
  ميزان مجاز انحراف جريان مابين فازهاي موتور

  
  

 Setting→ Hydraulic Setting→ Motor OC Time(S) 

Parameter Name Setting Range Default 

Motor OC Time(S) 0 to 10 5 S 

  :توضيحات
در صورت وجود اضافه جريان پس از گذشت اين مدت زمان آسانسور متوقف و خطاي مربوطه نمايش داده مدت اضافه جريان مجاز، 

  .مي شود

  
 Setting→ Hydraulic Setting→ Motor OC InStart 

Parameter Name Setting Range Default 

Motor OC InStart YES / NO NO 

  :توضيحات
  در زمان استارتفعال سازي حفاظ در برابر اضافه جريان 

  
 Setting→ Hydraulic Setting→ Mot.OCInStart(A) 

Parameter Name Setting Range Default 

Mot.OCInStart(A)  0.00 to 120.0 20.0 

  :توضيحات
تنظيم شود، اگر اضافه جريان در زمان استارت رخ دهد و ميزان  YESبروي  Motor OC InStartدر صورتي كه پارامتر 

عبور كند، آسانسور متوقف شده و  MotoStarttim(S)جريان كشي از مقدار تنظيمي اين پارامتر و مدت زمان آن از پارامتر 
  .خطاي مربوطه صادر مي شود
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 Setting→ Hydraulic Setting→ CurrentDevTim(S) 

Parameter Name Setting Range Default 

CurrentDevTim(S) 0 to 10 5 S 

  :توضيحات
 

  
 Setting→ Hydraulic Setting→ MotorStartTim(S) 

Parameter Name Setting Range Default 

MotorStartTim(S) 0 to 10 1 S 

  :توضيحات
نامتعارف در زمان استارت، در مدت زماني بيش از مقدار ، و بروز جريان كشي Motor OC InStartدر صورت فعال بودن پارامتر 

  .تعيين شده در اين پارامتر، آسانسور متوقف شده و خطاي مربوطه صادر مي شود

 
 

 Setting→ Hydraulic Setting→ CurrentFilterTim 

Parameter Name Setting Range Default 

 
CurrentFilterTim 

0M  0S  5ms 
 to  

0M  1S  0ms 

 
0M  0S  100ms 

  :توضيحات
  )مختص كاركنان خدمات پس از فروش(فيلتر زماني براي اندازه گيري جريان 

  
 Setting→ Hydraulic Setting→ MinCurProtect(A) 

Parameter Name Setting Range Default 

MinCurProtect(A) 1 to 5 1 A 

  :توضيحات
عددي كه در اين پارامتر باشد، آسانسور متوقف شده و خطاي مربوطه نمايش داده پس از روشن شدن موتور، اگر جريان كشي زير 

  .مي شود
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 Setting→ Hydraulic Setting→ MinCurProtecTime 

Parameter Name Setting Range Default 

 
MinCurProtecTime 

0M  0S  100ms 
 to  

0M  10S  0ms 

 
0M  1S  0ms 

  :توضيحات
  .مي باشد MinCurProtect(A)مدت زمان مجاز روشن ماندن موتور در حالتي كه جريان كشي زير عدد پارامتر 

  
 Setting→ Hydraulic Setting→ MeasuringCur / 2 

Parameter Name Setting Range Default 

MeasuringCur / 2 YES / NO YES 

  :توضيحات
براي اندازه گيري جريان موتور مي باشد، در صورتي كه اين پارامتر بروي  MCMقرارگيري برد  محل اين پارامتر تعيين كننده

YES  تنظيم شود بردMCM  درصد جريان كشي مي باشد 50در خروجي قرار مي گيرد و اين به معني.  
جريان درصد  100د و در ورودي مي باش MCMتنظيم شود به معناي قرار گيري برد  NOو در صورتي كه اين پارامتر بروي 

  )مختص كاركنان آريان آسانسور. (اندازه گيري مي شود

  
  

 Setting→ Hydraulic Setting→ Hydr With Drive 

Parameter Name Setting Range Default 

Hydr With Drive YES / NO NO 

  :توضيحات
تنظيم شود، الگوريتم  YESاين پارامتر تعيين كننده وجود و يا عدم وجود اينورتر در تابلو فرمان مي باشد، اگر اين پارامتر بروي 

  .هاي حفاظتي موتور عملكرد نخواهند داشت
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 Setting→ Hydraulic Setting→ OpenAfterRelvl 

Parameter Name Setting Range Default 

OpenAfterRelvl YES / NO YES 

  :توضيحات
  .صادر مي شود openفرمان  Re-levelingتنظيم شود، پس از اتمام عمليات  YESدر صورتي كه اين پارامتر بروي 

 

 Setting→ Hydraulic Setting→ Vr In Hydraulic Lift 

Parameter Name Setting Range Default 

Vr In Hydraulic Lift 000)Disable 
0001)Enable 

000)Disable 
 

  :توضيحات
  .دارند Referenceهايي كه نياز به اين  Power Unitبرخي از در ) سرعت ريويزيون( VRفعال و غير فعال كردن خروجي 

 

 Setting→ Hydraulic Setting→ Star Delta Delay 

Parameter Name Setting Range Default 

 
Star Delta Delay 

0M  0S  5ms 
 to  

0M  5S  0ms 

 
0M  1S  0ms 

  :توضيحات
  .مدت زمان مجاز براي حركت با حالت ستاره، پس از پايان زمان فوق خروجي مثلث فعال مي شود

 

 Setting→ Hydraulic Setting→ Pawl Device Type 

Parameter Name Setting Range Default 

Pawl Device Type 000)NO 
001)YES 

000)NO 
 

  :توضيحات
  .تنظيم شود YESدر صورتي كه آسانسور هيدروليك مجهز به اين وسيله ي ايمني مي باشد بايد اين منو بروي 
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 Setting→ Hydraulic Setting→ NGV Run Ready Tol. 

Parameter Name Setting Range Default 

 
NGV Run Ready Tol. 

  0S  100ms 
 to  

  5S  0ms 

 
  2S  0ms 

  :توضيحات
  NGV A3در پاوريونيت  Readyو  RUNحداكثر زمان مجاز قطع و يا وصل بودن همزمان سيگنالهاي 

  
 

 Setting→ Hydraulic Setting→ Hydr. Motor On Delay 

Parameter Name Setting Range Default 

 
Hydr. Motor On Delay 

0M  0S  5ms 
 to  

0M  10S  0ms 

 
0M  0S  5ms 

  :توضيحات
  )Mكنتاكتور (مدت زمان تاخير در روشن شدن خروجي تعريف شده براي موتور 

 

 Setting→ Hydraulic Setting→ Hydr.Motor Off Delay 

Parameter Name Setting Range Default 

 
Hydr.Motor Off Delay 

0M  0S  5ms 
 to  

0M  10S  0ms 

 
0M  0S  5ms 

  :توضيحات
  )Mكنتاكتور (مدت زمان تاخير در خاموش شدن خروجي تعريف شده براي موتور 

  
 Setting→ Hydraulic Setting→ ERS ENR Off Delay 

Parameter Name Setting Range Default 

 
ERS ENR Off Dely 

0M  0S  0ms 
 to  

0M  0S  100ms 

 
0M  0S  200ms 

  :توضيحات
  ، HEVOS (HE650)برد كنترل شير برقي  ENRو  ERSمربوط به فيدبك هاي 
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 Setting→ Hydraulic Setting→ Up/Dn To Fast Delay 

Parameter Name Setting Range Default 

 
Up/Dn To Fast Delay 

0M  0S  5ms 
 to  

0M  7S  0ms 

 
0M  0S  500ms 

  :توضيحات
  V2فاصله ي زماني مابين فعال شدن خروجي هاي جهت تا سرعت 

 

 Setting→ Hydraulic Setting→ Fast To Slow Delay 

Parameter Name Setting Range Default 

 
Fast To Slow Delay 

0M  0S  5ms 
 to  

0M  5S  0ms 

 
0M  0S  300ms 

  :توضيحات
  V0تا سرعت  V2فاصله ي زماني مابين فعال شدن خروجي 

 

 Setting→ Hydraulic Setting→ Hyd.UDReleased Delay 

Parameter Name Setting Range Default 

 
Hyd.UDReleased Delay 

0M  0S  5ms 
 to  

0M  5S  0ms 

 
0M  2S  0ms 

  :توضيحات
  V0فاصله ي زماني غير فعال شدن جهت بعد از غير فعال شدن سرعت 

 

 Setting→ Travel Settings → Auto Relevel 

Parameter Name Setting Range Default 

Auto Relevel YES / NO NO 

  :توضيحات
   Re-Levelفعال سازي حركت پارامتر مخصوص 
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 Setting→ Travel Settings → Use V0 With Relevel 

Parameter Name Setting Range Default 

Use V0 With Relevel YES / NO YES 

  :توضيحات
 Re-Levelپارامتر مخصوص فعال سازي سرعت كند در حركت 

 

 Setting→ Travel Settings → RelvlWith Lvl Se 

Parameter Name Setting Range Default 

RelvlWith Lvl Se YES / NO NO 

  :توضيحات
 1CFاز سنسور  Re-Levelتنظيم شود، معنا و مفهوم آن اين است كه براي عمليات  YESاگر اين پارامتر بروي  -1

 .انجام مي شوداستفاده خواهد و عمليات با در بسته 

. با در باز انجام خواهد شد Re-Levelتنظيم شود، معنا و مفهوم آن اين است كه عمليات  NOاگر اين پارامتر بروي  -2
چيدمان آهنرباي آن بايد مطابق با بروي كابين نصب و  Re-Levelبنابراين بايد سنسور جداگانه اي براي عمليات 

الزامي مي  UCMجهت رعايت الزامات  ADO V4و يا  ADO V3همچنين وجود برد . ضيحات اين دفترچه باشدتو
 .با در باز وجود ندارد Re-Levelامكان راه اندازي حركت  ADOباشد و بدون برد 
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  :ليست كامل ساير پارامترهاي كاربردي تابلو فرمان
  تنظيم پارامترآدرس   پارامتر مورد نياز

 تعداد توقف آسانسور = Settings → Basic Settings → Number of stops  تنظيم تعداد توقف

تنظيم مد سرويس دهي شستي 
  احضار طبقات

Settings → Basic Settings → Service Type = 
Down Collective 
Full Collective 

بودن مد سرويس دهي ، تنظيمات مربوطه بايد توسط واحد خدمات  Selective Collectiveدر صورت : نكته 
  .پس از فروش صورت گيرد 

تنظيم ارتباط سريال بين برد 
اصلي تابلو فرمان و برد كاركدك 

  اندازي اوليهدر زمان راه

Settings → Serial Settings → Car.Spcl.Signal = Enable 

Settings → Serial Settings → Carcodec Exist = Yes 

 تايم مورد نياز = Settings → Travel Settings → Max Travel Time  تنظيم حداكثر تايم تراول
  . دهد فرض استاندارد به خود اختصاص مياين تايم پس از تنظيم تعداد توقف و ريست كردن برد يك مقدار پيش

تنظيم زمان انتظار براي كنسل 
كردن شستي هاي احضار طبقات 

هاي كابين در صورت شستيو 
عدم بسته شدن درب در هنگام 

  سوار و پياده كردن مسافر

Settings → Door In General → Wait To Close = تايم مورد نياز 
  

  .باشد ثانيه مي 20مقدار پيش فرض برابر با 

  تنظيم تعداد درب كابين

Settings → Door In General → Number of Doors =  كابينتعداد درب  
شود اين در صورتي كه كابين دو درب بوده و فرامين درب يك و دو مستقيماً از برد كاركدك گرفته مي: نكته 

مقدار پيش فرض اين پارامتر برابر با يك است . باشد  1در غير اين صورت بايد برابر با . قرار دهيد  2پارامتر را برابر 
. 

  تنظيمات
  درب يك
  كابين

تنظيم نوع درب 
  يك

Settings → Door Side 1 → Door 1 Type = 
Automatic 
Semi Automatic 
Simple 

 
  .تنظيم شود  Automaticدر صورتي كه درب تمام اتوماتيك باشد بايد اين پارامتر بر روي 
  .تنظيم شود  Semi Automaticدر صورتي كه درب نيمه اتوماتيك باشد بايد اين پارامتر بر روي 

  .تنظيم شود  Simpleدر صورتي كه درب ساده باشد بايد اين پارامتر بر روي 
زمان نگه داشتن

در  Openفرمان 
 هنگام باز شدن درب

Settings → Door Side 1 → Door 1 Operati.Tim = تايم مورد نياز 
  .پارامتر را تغيير ندهيد اين در صورتي كه مقدار پيش فرض مناسب است مقدار 

  تنظيم حد خطادهي
Closing Timeout 

Settings → Door Side 1 → Close Protect.Time = تايم مورد نياز 
 Door 1مقدار اين پارامتر بايد از. در صورتي كه مقدار پيش فرض مناسب است مقدار اين پارامتر را تغيير ندهيد 

Operati.Tim  بيشتر باشد. 

تنظيم حد خطادهي 
Opening Timeout 

Settings → Door Side 1 → Open Protect.Time = تايم مورد نياز 
 Door 1مقدار اين پارامتر بايد از. در صورتي كه مقدار پيش فرض مناسب است مقدار اين پارامتر را تغيير ندهيد 

Operati.Tim  بيشتر باشد. 
تنظيم پارك درب 

  بسته

Settings → Door Side 1 → Door 1 Park = Yes 
قرار دهيد و در غير اين صورت بايد  Yesدر صورتي نياز به پارك درب بسته براي كابين داريد ، اين پارامتر را روي 

 .قرار گيرد  NOاين پارامتر روي 
تنظيم تايم بسته 
شدن درب در حالت 

Settings → Door Side 1 → Door 1 ParkTime= تايم مورد نياز 
 .ثانيه است  30اين پارامتر برابر با مقدار پيش فرض 



 ECO Mainدفترچه راھنمای نصب و راه اندازی تابلو فرمان ھيدروليک با برد     

  

۴٨ 
REV: 01      WI-86/173  

  پارك درب بسته

  تنظيمات
  درب دو
  كابين

  تنظيم نوع درب دو

Settings → Door Side 2 → Door 2 Type = 
Automatic 
Semi Automatic 
Simple 

 
  .تنظيم شود  Automaticدر صورتي كه درب تمام اتوماتيك باشد بايد اين پارامتر بر روي 
  .تنظيم شود  Semi Automaticدر صورتي كه درب نيمه اتوماتيك باشد بايد اين پارامتر بر روي 

  .تنظيم شود  Simpleدر صورتي كه درب ساده باشد بايد اين پارامتر بر روي 
زمان نگه داشتن

در  Openفرمان 
 هنگام باز شدن درب

Settings → Door Side 2 → Door 2 Operati.Tim =  مورد نيازتايم  

  .در صورتي كه مقدار پيش فرض مناسب است مقدار اين پارامتر را تغيير ندهيد 

تنظيم حد خطادهي 
Closing Timeout 

Settings → Door Side 2 → Close Protect.Time = تايم مورد نياز 
 Door 2پارامتر بايد از مقدار اين. در صورتي كه مقدار پيش فرض مناسب است مقدار اين پارامتر را تغيير ندهيد 

Operati.Tim  بيشتر باشد. 

تنظيم حد خطادهي 
Opening Timeout 

Settings → Door Side 2 → Open Protect.Time = تايم مورد نياز 
 Door 2مقدار اين پارامتر بايد از. در صورتي كه مقدار پيش فرض مناسب است مقدار اين پارامتر را تغيير ندهيد 

Operati.Tim  بيشتر باشد. 
تنظيم پارك درب 

  بسته

Settings → Door Side 2 → Door 2 Park = Yes 
قرار دهيد و در غير اين صورت بايد  Yesدر صورتي نياز به پارك درب بسته براي كابين داريد ، اين پارامتر را روي 

 .قرار گيرد  NOاين پارامتر روي 
تنظيم تايم بسته
شدن درب در 

درب حالت پارك 
  بسته

Settings → Door Side 2 → Door 2 ParkTime= تايم مورد نياز 
  .ثانيه است  30مقدار پيش فرض اين پارامتر برابر با 

 تنظيمات

 مربوط به
اختصاص 
  طبقه پارك

Settings → Special Travels → Park Type = Floor فعالسازي طبقه پارك
 شماره توقف مورد نظر = Settings → Special Travels → Park Floor  طبقه پارك مورد نظر
تايمي كه بعد از آن
آسانسور به طبقه 

  رودپارك مي
Settings → Special Travels → Park Time = تايم مورد نظر 

 اتتنظيم
  سيستم آوا

= Settings → Car Module Settings → Announce Language  تنظيم زبان گويش

Persian )فارسي(  
English 
Turkish 

  . به صورت پيش فرض زبان گويش بر روي فارسي قرار دارد ، در صورتي كه بخواهيد زبان گويش را تغيير دهيد بايد اين پارامتر را تنظيم كنيد

  بي صدا كردن آوا
Settings → Car Module Settings → Music Mute = No

توانيد اين پارامتر را بر رفاً اعلام طبقه انجام بپذيرد ميقطع كنيد و صدر صورتي كه بخواهيد موزيك داخل كابين را 
 .تنظيم كنيد  Yesروي 

ها بهتغيير آهنگ
  آهنگ شاد

Settings → Car Module Settings → Happy Music = No 
  .يد قرار ده Yesدر صورتي كه بخواهيد موزيك تبديل به موزيك شاد بشود بايد اين پارامتر را بر روي 

تنظيم سطح 
  صداي اعلام طبقه

Settings → Car Module Settings → Announce Volume = 25
در صورتي كه بخواهيد سطح صداي اعلام طبقه كاهش يابد بايد مقدار اين پارامتر را كاهش دهيد و در صورتي كه 

  .دهيد بخواهيد سطح اين صدا را افزايش دهيد بايد مقدار اين پارامتر را افزايش 
تنظيم سطح 
  صداي موزيك

Settings → Car Module Settings → Music Volume = 25
در صورتي كه بخواهيد سطح صداي موزيك كاهش يابد بايد مقدار اين پارامتر را كاهش دهيد و در صورتي كه 

  .بخواهيد سطح اين صدا را افزايش دهيد بايد مقدار اين پارامتر را افزايش دهيد 
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  حافظه خطا

مشاهده حافظه 
  خطا

Memory Of Error → Memory Of Error00-99 
  .گردد باشد و جديدترين خطا در بالاترين شماره ذخيره ميكد خطا آخر را دارا مي 100برد اصلي قابليت ذخيره 

پاك كردن حافظه
  خطا

Error Process → Total Error Info → Clear Memory Err = Yes 
  .قرار دهيد Yesبرابر با  دو باردر صورتي كه بخواهيد حافظه خطا برد اصلي را پاك كنيد بايد اين پارامتر را 

تنظيمات 
Valid Day 
براي از كار 
انداختن 

آسانسور بعد 
از تعداد روز 

  دلخواه

سپري تعداد روز 
 كاركردشده از 

  آسانسور

Error Process → Total Error Info → Day Counter = 0 
  

  .در ابتدا اين پارامتر را برابر با صفر قرار دهيد  Valid Dayدر هنگام تنظيم 

تعداد روز مورد نياز 
براي كاركرد 

  آسانسور

Error Process → Total Error Info → Valid Days = تعداد روز مورد نياز 
  

 .را در اين پارامتر وارد كنيد خواهيد آسانسور كار كند و پس از آن از كار بيافتد تعداد روزي كه مي

تنظيم 
  نمراتور

تعداد طبقه زير 
  1+ همكف 

Numerator → Numerator Settings → Prog. Numer. Car = 
  :دهيد بايد برابر با حاصل جمع زير باشد عددي كه در اين پارامتر قرار مي

  ) 1+ تعداد طبقه زير همكف (
دهيد و  رقرا 3است بايد اين پارامتر را بر روي  G, P,  b ..… 2 , 1 ,بهطور مثال اگر شاخص طبقات به صورت 

  .اي وجود ندارد بايد اين پارامتر را برابر با يك قرار دهيد اگر زير همكف هيچ طبقه

تعداد طبقه زير 
  1+ همكف 

Numerator → Numerator Settings → Prog. Numer. Hal = 
  :دهيد بايد برابر با حاصل جمع زير باشد عددي كه در اين پارامتر قرار مي

  ) 1+ تعداد طبقه زير همكف (
دهيد و  رقرا 3است بايد اين پارامتر را بر روي  G,  P,  b ..… 2 , 1 ,بهطور مثال اگر شاخص طبقات به صورت 

  .اي وجود ندارد بايد اين پارامتر را برابر با يك قرار دهيد اگر زير همكف هيچ طبقه
نمراتور اختصاص 

طبقه به نمراتور 
  كابين

Numerator → Numerator Settings → UseHallNumForCar = (Yes/No)
 

باشند مي   P , G , 1 , 2 باشند ، مثلاً به صورتدر صورتي كه شاخص طبقات داراي سگمنت چپ يا منفي نمي
  .قرار دهيد  Noدر غير اين صورت برابر با . قرار دهيد  Yesاين پارامتر را بر روي 

تنظيم نمراتور 
  نمايشگر طبقات

 2 , 1تنظيم كنيد و ادامه آن را برد به صورت اتوماتيك برابر باترين طبقه تا طبقه همكف رافقط بايد نمراتور پايين

براي هر توقف سگمنت راست و چپ همانطور كه در دو آدرس زير نمايش داده شده است ، . قرار خواهد داد  … ,
در اولين آدرس نوشته شده در زير نمراتور سگمنت راست توقف اول و در دومين آدرس نمراتور . ظيم است قابل تن

- هاي زير شماره توقف به ترتيب زياد ميهاي بعدي در آدرسبراي توقف. شود سگمنت چپ توقف اول تنظيم مي

  .شود 
  

Numerator → Hall Normal 7Seg → Hall Normal 7Seg01R =  
Numerator → Hall Normal 7Seg → Hall Normal 7Seg01L = No Thing 

  
  .قرار گيرد  No Thingبايد برابر با  سگمنت چپبه طور كلي  نمراتور طبقاتبراي 

  
يا داراي شاخص با )  2-مثلاً ( مثلاً اگر پايين ترين طبقه داراي شاخص با علامت منفي  سگمنت راستدر 

مثلاً اگر . تنظيم كنيد ( .2 )را به صورت   Hall Normal 7Seg01Rاست بايد نمراتور)  P2مثلاً ( سگمنت چپ
 )را بايد به صورت Hall Normal 7Seg02Rاست نمراتور  ( 1 - )يا )P1(دومين توقف از پايين داراي شاخص

  .تنظيم كنيد ( .1
)  Pمثلاً ( ي يا سگمنت چپ است مثلاً اگر پايين ترين طبقه داراي شاخص بدون علامت منف سگمنت راستدر 

مثلاً اگر دومين توقف از پايين داراي . تنظيم كنيد ( P )را به صورت   Hall Normal 7Seg01Rبايد نمراتور 
 .تنظيم كنيد  ( G )را بايد به صورت  Hall Normal 7Seg02Rاست نمراتور )G (شاخص
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تنظيم نمراتور 
  نمايشگر كابين

 2 , 1تنظيم كنيد و ادامه آن را برد به صورت اتوماتيك برابر باترين طبقه تا طبقه همكف رافقط بايد نمراتور پايين

براي هر توقف سگمنت راست و چپ همانطور كه در دو آدرس زير نمايش داده شده است ، . قرار خواهد داد  … ,
نمراتور اول و در دومين آدرس در اولين آدرس نوشته شده در زير نمراتور سگمنت راست توقف . قابل تنظيم است 

  . شود هاي زير شماره توقف به ترتيب زياد ميهاي بعدي در آدرسبراي توقف. شود سگمنت چپ توقف اول تنظيم مي
Numerator → Car Normal 7Seg → Car Normal 7Seg01R =  
Numerator → Car Normal 7Seg → Car Normal 7Seg01L =  

  .تنظيم شوند بايد  چپ راست و سگمنتدوهر كابيننمراتور براي 
 Car Normal 7Seg01Rبايد نمراتوراست )  1-مثلاً ( مثلاً اگر پايين ترين طبقه داراي شاخص با علامت منفي 

 . تنظيم كنيد( - )را به صورت   Car Normal 7Seg01Lو( 1 )را به صورت 

 Car Normal 7Seg01Rبايد نمراتوراست )  P1مثلاً ( مثلاً اگر پايين ترين طبقه داراي شاخص با علامت منفي 
 .تنظيم كنيد( P )را به صورت   Car Normal 7Seg01Lو( 1 )را به صورت 

قرار دهيد  No Thingبرابر با  Car Normal 7Seg01Lدر صورتي كه شاخص فاقد علامت منفي يا سگمنت چپ باشد بايد 
.  

تنظيم پرچم 
  دورانداز

  9تا  1براي توقف 

Horizontal Selector → Slow Down Flag → SLDnFlagNum.8To1
كه از سمت راست به چپ، اولين . قابل مشاهده است 2تا عدد  8رامتر به صورت پيش فرض در قسمت زيرين اين پا

نشان دهنده شماره پرچم دوراندازي  2دومين . نشان دهنده شماره پرچم دور اندازي بين توقف اول و دوم است 2
نشان دهنده شماره پرچم دوراندازي بين توقف هشتم و نهم  2بين توقف دوم و سوم و به همين ترتيب هشتمين 

  .است
توانيد عدد قرار دهيد مي اولدر صورتي كه بخواهيد پرچم دوراندازي را در بين دو طبقه خاص بر روي پرچم 

  .قرار دهيد 1مختص همان طبقه را برابر با 
قرار دهيد، بايد از سمت راست  م را روي پرچم اولبه طور مثال اگر بخواهيد پرچم دوراندازي بين توقف دوم و سو

 .قرار دهيد 1با را برابر  2دومين 

  10براي توقف 

Horizontal Selector → Slow Down Flag → SLDnFlagNum.16To9
كه از سمت راست به چپ، . قابل مشاهده است  1تا عدد  8رامتر به صورت پيش فرض در قسمت زيرين اين پا

  .است  دهمو  نهمنشان دهنده شماره پرچم دور اندازي بين توقف  1اولين 
 2اولين توانيد قرار دهيد مي اولبر روي پرچم  نهم و دهم كه بخواهيد پرچم دوراندازي را در بين طبقهدر صورتي 

  .قرار دهيد  1را برابر با  از سمت راست

تاخير دادن 
 1CFبه 

در  1CFتاخير به 
  جهت بالا

Horizontal Selector → 1cf Delay Up= تايم مورد نظر 
پارامتر ، در حركت به سمت بالا پس از ديدن سيگنال لول توسط برد اصلي ، پس از در صورت مقدار دهي به اين 

  . كند گذشت اين زمان ، برد اصلي فرمان توقف را صادر مي

در  1CFتاخير به 
  جهت پايين

Horizontal Selector → 1cf Delay Down= تايم مورد نظر 
سمت پايين پس از ديدن سيگنال لول توسط برد اصلي ، پس از در صورت مقدار دهي به اين پارامتر ، در حركت به 

  .كند گذشت اين زمان ، برد اصلي فرمان توقف را صادر مي

 تابلو فرمان UPSفعالسازي نجات 
Settings → Evac Settings → Evacuation Mode = Enable

قرار دهيد  Enableدر صورتي كه بخواهيد سيستم نجات اضطراري تابلو فرمان را فعال كنيد اين پارامتر را بر روي 
  .قرار دهيد  Disableو در صورتي كه بخواهيد آن را غير فعال كنيد اين پارامتر را روي 

  تنظيم كنسلينگ شستي كابين
Settings → Car Module Settings → Car Click Cancel = Yes

در صورتي كه بخواهيد اين قابليت را غير . به صورت پيش فرض كنسلينگ شستي كابين با دبل كليك فعال است 
  .قرار دهيد  NOفعال كنيد ، بايد اين پارامتر را برابر با 

تنظيم منطق ورودي سنسور لول 
  برد اصلي

In/Out Setting → Logic Prog. In → 1CF Logic = Active Open
خاموش است ، بايد  1CFايد كه در هنگام قرار گرفتن در لول ورودي اي چيدههاي آهنرباي لول را به گونهدر صورتي كه قطب
ايد كه در هنگام قرار اي چيدههاي آهنرباي لول را به گونهقرا گيرد و در صورتي كه قطب Active Openاين پارامتر بر روي 

 . قرا گيرد Active Closeشن است ، بايد اين پارامتر بر روي رو 1CFگرفتن در لول ورودي 

  .قرار دارد  Active Openاين پارامتر به صورت پيش فرض بر روي 
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كاربر نسبت به تنظيم برخي حل ها بايد در برخي از راه. ايم دهند را آوردهدر اين بخش راه حل برخي از ايرادات شايع كه در تابلو فرمان رخ مي
اند شده آورده)  9( از پارامترها بپردازد ، لذا براي آشنايي با نحوه وارد شدن به منوها و تنظيم پارامترها به توضيحاتي كه در ابتداي بخش 

  .مراجعه بفرماييد 
 ايراد حلراه

-برد اصلي و برد كاركدك مييكي از دلايل بروز اين مشكل تنظيم نبودن پارامترهاي ارتباط سريال بين  -

بدين منظور به قسمت تنظيم ارتباط سريال بين برد اصلي تابلو فرمان و برد كاركدك در . تواند باشد 
  .مراجعه فرماييد  9بخش 

ها را چك كنيد كه هر شماره به مكان درست خود در صورت صحيح بودن تنظيمات برد اصلي ، تراول - 
  .متصل شده باشد 

برد كاركدك دقت كنيد كه با تغيير حالت كليد رويزيون و نرمال روي  CRVبا ترمينال متناظر  LEDبه  - 
  .باشد شود يا خير در صورتي كه خاموش نشود ايراد از كليد ميكابين خاموش و روشن مي

عدم برقراري ارتباط جعبه رويزيون با تابلو 
  اندازي اوليهفرمان در راه 

- ون نميبه طور مثال از روي كابين رويزي(

  )شود

كند ، به حركت مي)  m/s 0.1مثلاً سرعت (در صورتي كه با شستي گرفتن آسانسور با دور خيلي كند -
LED هاي دورانداز اجباري سوئيچ(CA1 , CN1)  در صورتي كه آسانسور . روي برد اصلي دقت كنيد

تواند يكي از خرابي سوئيچ دورانداز مي. ها روشن باشند  LEDها نباشد ، بايد اين در محدوده سوئيچ
  .دلايل بروز اين خطا باشد 

-رخ مي Travel Errorكند ولي با اين وجو خطاي اگر با شستي گرفتن آسانسور با دور تند حركت مي - 

برد  Max Travel Time، در اين صورت با توجه به سرعت حركتي زمان تنظيم شده در پارامتر  دهد
 9براي اصلاح اين پارامتر به قسمت تنظيم حداكثر تايم تراول بخش . باشد لي مناسب پروژه نمياص

 .مراجعه فرماييد 

هاي دورانداز كند و ضمناً سوئيچدر صورتي كه با شستي گرفتن آسانسور با دور خيلي كند حركت مي - 
 .س حاصل فرماييد برند ، با واحد خدمات پس از فروش تمااجباري در صحت كامل به سر مي

  

  در برد اصلي Travel Errorبروز خطاي 

 .از اتصال سيم هاي موتور به ترمينال هاي مربوطه مطابق با نقشه اطمينان حاصل نماييد -

را در حالت مثلث اندازه گيري نماييد، اگر اين  U2, V2, W2و  U1, V1, W1ولتاژ ترمينال هاي  - 
باشند، با واحد خدمات آريان آسانسور تماس بگيريد، در غير اينصورت با  380VACترمينالها فاقد ولتاژ 

  .سازنده پاوريونيت تماس بگيريد

  موتور روشن نمي شود

 .ولت اطمينان حاصل نماييد 110يا  48يا  24به ترمينالCVVاز اتصال ترمينال -

 .ولتاژ ترمينال هاي شيرها را اندازه گيري كنيد - 

تا اشتباهي رخ . تا پاوريونيت بررسي كنيد FU, FD, SU, SDسيم كشي شيرها را از ترمينال هاي  - 
 .نداده باشد

 .فيوز مربوط به شيرهاي برقي را بررسي نماييد تا سالم باشد - 

در صورتي كه ولتاژ مورد نياز توسط تابلو فرمان تامين نمي شود، با واحد خدمات آريان آسانسور تماس  - 
ا در صورتي كه ولتاژ شيرها بدرستي تامين مي شود اما شيرها باز نمي شوند با شركت سازنده بگيريد ام

  .شيرهاي برقي تماس بگيريد

  شيرهاي برقي عملكرد ندارند

 را بررسي كنيد تا مطابق با جريان نامي موتور تنظيم شده باشد MotorMaxCurre(A)پارامتر -

 .بيش از حد مجاز بار درون كابين قرار دارد آنرا تخليه نماييد بار كابين را بررسي نماييد در صورتي كه - 

 مثلث را بررسي كنيد تا بصورت صحيح انجام شده باشد/ سيم كشي بخش ستاره  - 

 نماييداز اتصال محكم و صحيح سيم هاي موتور اطمينان حاصل  - 

 .از تنظيم شيرهاي برقي و جريان صحيح روغن در جهت بالا اطمينان حاصل نماييد - 

  از سلامت موتور اطمينان حاصل نماييد تا مشكلي در سيم پيچ ها نداشته باشد - 

  اضافه جريان رخ مي دهد

  رفع ايرادات شايع.  10
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 :را بررسي كنيد Default slow downدر آدرس زير پارامتر -

Horizontal selector  Slow down Flag. Default slow down = All second Pulse 
تنظيم شده باشد با اولين پرچم  All First Pulseاين پارامتر بروي اگر . تا مطابق بالا تنظيم شده باشد

  .سرعت تند قطع مي شود و پياده روي طولاني خواهد شد
 .را بررسي كنيد تا فواصل آنها بدرستي انجام شده باشد CF3در غير اينصورت چيدمان آهنربا براي پرچم  - 

  .سنسور دورانداز را بررسي كنيد تا سالم باشد - 

  روي طولانيپياده 

 مثلث انجام مي شود/ مطمئن شويد كه كنتاكتور عمليات ستاره  -

 زمان ستاره به مثلث را مطابق با توصيه سازنده پاوريونيت تطابق دهيد تا مغايرتي وجود نداشته باشد - 

توالي حركتي را مطابق با نمودار حركتي موجود در دفترچه پاوريونيت تطابق دهيد تا خطايي در تنظيمات  - 
  .جود نداشته باشدو

  شوك در زمان استارت

توالي حركتي را مطابق با نمودار حركتي موجود در دفترچه پاوريونيت تطابق دهيد تا خطايي در تنظيمات  -
 .وجود نداشته باشد

 :براي مثال - 

  زمان خاموش شدن موتور
 زمان بسته شدن شير جهت بالا و يا پايين

  .انجام شده باشد سيم كشي شيرها را بررسي نماييد تا صحيح - 

  شوك در زمان استپ

آسانسور را در طبقات مياني قرار دهيد و يك بار برد اصلي را ريست كنيد تا به شناسايي برود، در صورتي  -
 .كه شالتر بكند به بخش شالتر كردن در مد شناسايي همين جدول مراجعه كنيد

 .آهنرباهاي لول و دورانداز را چك كنيددر صورتي كه در مد شناسايي شالتر نكند ، صحت سنسور و  - 

در صورت عدم مشاهده ايراد در آهنرباهاي لول و دورانداز ، براي اطمينان سنسورهاي لول و دورانداز را  - 
 .تعويض كنيد

  .در صورت بروز مجدد مشكل با واحد خدمات پس از فروش تماس حاصل فرماييد - 

  كندآسانسور گاهاً شالتر مي

 .آسانسور در مد رويزيون نباشد چك كنيد كه -

در صورت شستي نگرفتن احضار طبقات يا كابين ، ابتدا به صفحه اصلي برد اصلي دقت كنيد كه خطا يا  - 
هشدار نداشته باشد و در صورت وجود خطا يا هشدار به بخش توضيحات خطا يا هشدار برد اصلي مراجعه 

 .فرماييد 

جود ايراد فقط در شستي احضار طبقات، براي تست موقتي ، در صورت عدم وجود خطا در برد اصلي و و - 
 (DR1 ..DR10)هاي شستي احضار برد اصلي برد اصلي به ورودي 80به صورت دستي از ترمينال 

باشد هاي احضار ميكشي شستيدر صورت شستي گرفتن در اين حالت مشكل از سمت سيم. متصل كنيد
 .بت نشد با واحد خدمات پس از فروش تماس بگيريد در صورتي كه با اين كار بازهم شستي ث. 

هاي كابين را در صورت عدم وجود خطا در برد اصلي و وجود ايراد فقط در شستي كابين، اتصالات شستي - 
برد كاركدك  80هاي كابين بايد از ترمينال چك كنيد و حتماً به اين نكته دقت كنيد كه مشترك شستي

در صورتي كه با اين كار بازهم شستي ثبت نشد با واحد خدمات پس از فروش تماس .  گرفته شده باشد 
  .بگيريد 

برد اصلي يا برد كاركدك شستي را ثبت      
مربوطه  LED( دارند كنند و نگه نمينمي

-پس از رها كردن شستي سريعاً خاموش مي

  )شود 

 ايستد و فقطآسانسور در طبقات مياني نمي  .مربوطه آن بر روي برد اصلي چك كنيد  LEDرا از روي  CF3صحت سنسور  - 
  كندترين طبقه توقف ميدر بالاترين و پايين 

 CMINهاي رديف پاييني برد اصلي را نسبت به ترمينال قرار گرفته در ترمينال110ترمينالACولتاژ -
در صورت نداشتن ولتاژ . داشته باشد  V 110بايد  اين ترمينال حداقل. گيري كنيد برد اصلي اندازه

 .اي مربوط به مدار ايمني را بر روي برد اصلي چك كنيد مذكور، صحت فيوز شيشه

باشد ، براي يافتن ريشه را دارا مي V 110برد اصلي ولتاژي برابر با حداقل  110در صورتي كه ترمينال  - 
) برد اصلي 117و  115،  112،  111هاي ترمينال( ايمني قطع شدن مدار ايمني ، ولتاژ ساير نقاط مدار 

هاي قرار گرفته پس از يافتن نقطه قطعي مدار ايمني ، با توجه به المان. گيري كنيد را به ترتيب اندازه
بين آن نقطه و نقطه قبل از آن ، نسبت به پيدا كردن تجهيزي كه باعث قطع شدن مدار ايمني شده است 

  مدار ايمني به طور كلي قطع است
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 .، اقدام نماييد

  
 .كشي سگمنت مورد نظر را مطابق با نقشه تابلو فرمان چك كنيد اتصال سيم -

. به سگمنت مورد نظر متصل كنيد  80كشي ، به صورت دستي از ترمينال در صورت صحيح بودن سيم - 
در صورتي كه سگمنت روشن شد ايراد از سمت تابلو فرمان بوده ولي اگر بازهم سگمنت روشن نشد ، 

  .ايراد از سمت سگمنت است 

هاي نمايشگر روشن نشدن يكي از سگمنت
  طبقات يا داخل كابين

  در برد اصلي CRC Errبروز خطاي   .دمات پس از فروش تماس حاصل فرماييدخبا واحد  - 
- در اين حالت آسانسور براي سرويس. قسمت حافظه ثبت خطا ميكروكنترلر برد اصلي معيوب شده است -

با اين وجود براي . در حافظه ثبت نخواهد شددهي مشكلي ندارد و صرفاً در صورت بروز خطا، كد خطا 
  .حدف اين عبارت از روي صفحه نمايش بايد پارامتر زير را تنظيم كنيد

Error Process → Total Error Info → MonitDetAdrEepWarning = Disable

Detect Adr EEP Warningبروز خطاي 

  در برد اصلي

را از روي برد  CA1ترمينال  LEDرسد ، خاموش شدن ترين طبقه ميدر هنگامي كه آسانسور به پايين -
ولت پل شده  24در صورتي كه خاموش نشود يا ترمينال مذكور به صورت دائمي به . اصلي چك كنيد 

 .باشد است و يا سوئيچ دورانداز اجباري پايين چاه معيوب مي

ترين طبقه ، فاصله اين سوئيچ دوراندازرا نسبت به آهنرباي لول پايين CA1در صورت عملكرد صحيح  - 
 .يد افزايش ده

 شالتر كردن در مد شناسايي

تواند كم بودن پياده روي باشد ، لذا در صورت مشاهده كم بودن پياده يكي از دلايل بروز اين ايراد مي -
  .روي بايد بوسيله تنظيم درايو يا تنظيم فاصله آهنرباي دورانداز نسبت به افزايش پياده روي اقدام كنيد 

اين راهنما ، صحيح  9منطق ورودي سنسور لول برد اصلي در بخش همچنين با توجه به قسمت تنظيم  - 
  .بودن تنظيم منطق را چك كنيد 

 .هاي آهنرباهاي لول را چك كنيد كه صحيح چيده شده باشند قطب - 

 Unrequested 1CFبروز خطاي 

Warning 
  در برد اصلي

  
  
  

  
  معني و مفهوم  وضعيت

Standby Mode آسانسور در حالت آماده به كار است  

Car Inspection Mode آسانسور از روي كابين در حالت رويزيون قرار گرفته است  

Emerg.Electric.Oper.  قرار گرفته است )رويزيون(برقي اضطراري  آسانسور از سمت تابلو فرمان در حالت  

Calibration Move   باشدشناسايي ميآسانسور در حال حركت  

Fireman Mode  نشان قرار گرفته استآسانسور در مد آتش  

Evacuation Idle  عمليات نجات اضطراري پايان يافته است و در انتظار وصل شدن برق است  

Evac is canceled آسانسور در مد نجات اضطراري است ولي عمليات نجات بدليل بروز خطا در سيستم متوقف شده است  

Restriction Warn 
و تا رفع محدوديت آسانسور سرويس دهي . محدوديت زماني براي عملكرد آسانسور تعيين شده است

  نرمال نخوهد داشت

  
  
  

  جدول نمايش وضعيت برد اصلي.  11
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 هشدار معني و مفهوم

  . رخ داده است 1CFتغيير حالت ناخواسته و بيش از تعداد مورد نياز در ورودي 
 Unrequested 1CF War  .براي توضيحات بيشتر به بخش رفع ايرادات شايع مراجعه كنيد

برد  DOكابين تا ورودي  DOدر غير اين صورت ايرادي در مدار شستي .كابين فشرده شده استDOشستي
ود، بايد تا زماني كه شستي مذكور فشرده نش. كاركدك بوجود آمده است و در اثر آن،  اين ورودي خاموش است

  .اين ورودي روشن باشد
DO/KP Warning   

 K300 Warning .فعال شده است ) برد كاركدك  STBYترمينال ( ورودي از كار انداختن آسانسور از داخل كابين 

در غير اين صورت ايرادي در مدار فتوسل كابين تا ورودي . جسمي مقابل سنسور فتوسل كابين قرار گرفته است
PHA  ياPHB تا . اندها يا يكي از آنها خاموش شدهرد كاركدك بوجود آمده است و در اثر آن، هر دو اين وروديب

- قابل ذكر است در پروژه. ها روشن باشندزماني كه جسمي مقابل سنسور فتوسل كابين قرار نگيرد، بايد اين ورودي

  .بي اثر است PHBهاي تك درب ، ورودي 

Photocell Warning 

 Full Load Is Active  .برد كاركدك فعال شده است  ( Full )ورودي تكميل ظرفيت 

 Park Warning .آسانسور در حال حركت به سمت طبقه پارك تعيين شده است 

  Safety Cut Warning .بصورت كلي قطع مي باشد مدار ايمني

 Cf3 Wrong ins. Warn  .باشدمعيوب مي CF3اشتباه است يا خود سنسور  CF3چينش آهنرباي 

 Land Cont Off Warning .شوند هاي احضار طبقات توسط برد اصلي پذيرفته نميشستي

 Door Is Blocked Warning  .داشته شده است ، توسط برد اصلي ، به صورت دائم بر روي درب كابين نگه Closeفرمان 

 Out Of Group Warning .آسانسور از كنترل گروهي خارج شده است 

دهي در اين حالت آسانسور براي سرويس. قسمت حافظه ثبت خطا ميكروكنترلر برد اصلي معيوب شده است 
  .مشكلي ندارد و صرفاً در صورت بروز خطا ، كد خطا در حافظه ثبت نخواهد شد 

  .براي توضيحات بيشتر به بخش رفع ايرادات شايع مراجعه كنيد 
Detect .Adr EEp Warn 

 DO PHC BlockWarn  .فعال مانده است DO PHC Blocked Timeفتوسل بيش از زمان تعيين شده در پارامتر 

و در لول طبقه اي متوف مي  CN1, CA1در حالت عادي و در زماني كه آسانسور خارج از محدوده سوئيچ هاي 
كه نشان از ايراد ) يعني اين ورودي ها قطع يا قطع و وصل شده اند(باشد، اين سوئيچ ها تغيير وضعيت داشته اند 

از آنجايي كه ادامه كار عادي آسانسور با اين سوئيچ ها كه نقش دورانداز اجباري و . فني اين سوئيچ ها مي باشد
ر را از حالت ايمن و استاندارد خارج مي كند، در اين حالت اين هشدار صادر مي شود و شناسايي را دارند، آسانسو

و تا زماني كه عمليات رفع عيب انجام نشود، آسانسور به حالت . آسانسور از سرويس دهي نرمال خارج خواهد شد
  .عادي باز نخواهد گشت

رفع محدوديت حركتي از طريق آدرس زير اقدام پس از برطرف كردن ايراد سوئيچ ها و يا سيم كشي آنها، براي 
  :كنيد

Error Process  Total Error Info  Just work In Rev = Disable 
الكترونيكي سوئيچ ها و صرفاً رفع محدوديت نرم افزاري توسط شركت تعمير / در صورت عدم رفع مشكل مكانيكي 

جدداً آسانسور از سرويس دهي نرمال خارج خواهد شد و م) خرابي سوئيچ(و نگهدار و تكرار مجدد حالت ناايمن 
لازم به . اين نكته مهم است كه بدانيد اين حفاظت قابل حذف بصورت دائمي نمي باشد. عمليات بايد تكرار شود

  .ذكر است كه اين حفاظت شامل زمان هاي راه اندازي نيز مي شود

Abnrml Swtch War 
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-دسته

 معني و مفهوم عبارت خطا  بندي خطا

رد 
ي ب

اخل
ي د

اها
خط

لي
اص

 

CRC Error  
EEPROMبا واحد خدمات پس از فروش تماس . ميكرو كنترلر برد اصلي با مشكل مواجه شده است

  .حاصل فرماييد 

Internal Error  
پس از فروش تماس با واحد خدمات . يك خطاي داخلي در ميكروكنترلر برد اصلي رخ داده است

  .بگيريد
Menu Error  با واحد خدمات پس از فروش تماس بگيريد. تنظيم پارامترهاي برد اصلي اشتباه است.  

ني
ايم

دار 
ي م

اها
خط

 

Error On 110   قطع است 110مدار ايمني از نقطه.  

Error On 117/71  
هاي موجود در مدار ايمني كه قبل از مطابق با نقشه تابلو المان.قطع است117مدار ايمني از نقطه

  .قرار دارند را چك كنيد 117
Error On 118/66   قطع شده است 118در حين حركت آسانسور مدار ايمني از نقطه.  

Error On 120/68   قطع شده است 120در حين حركت آسانسور مدار ايمني از نقطه.  

Safety Bypass Fault  
تواند به دليل را صادر كرده است ، درب باز نشده است، كه مي Openدر هنگامي كه برد اصلي فرمان

  .پل بودن مدار ايمني يا قرار داشتن سر درب روي حالت دستي باشد

ال
يگن

ي س
خطا

به 
ي 
رود

ي و
ها

  
دك

ارك
ا ك
ي ي

صل
رد ا

ب
 

Contactor Error  
يعني در زمان . باشد برد اصلي اشتباه مي RLSروي ورودي ( RLS )عملكرد فيدبك كنتاكتور

شود و در زمان قبل از استارت كه استارتو بعد از جذب شدن كنتاكتور كه بايد وصل شود ، وصل نمي
  .بايد قطع باشد ، وصل است 

FTO Error  
برد  FTOدر نتيجه اين عمل ورودي . موتور داغ شده است و سنسور حرارتي موتور عمل كرده است

  .باشدمي 80، ترمينال  FTOمشترك ورودي. اصلي خاموش شده است

Main Error  باشند هاي برد اصلي قطع ميتمامي ورودي.  

Overload Error   سنسورOverload  فعال شده است و وروديOVL برد كاركدك روشن شده است.  

External Fault   خطاي درايو رخ داده است.  

چ 
وئي

ي س
خطا

داز
وران

د
 

Both Corr. Switch Er  هاي دورانداز اجباري سوئيچCA1  وCN1 اند به طور همزمان خاموش شده.  

Direction Fault  
جهت حركت و صحت . باشد جهت حركت كابين برخلاف جهت فرمان داده شده از سوي برد اصلي مي

  .هاي دورانداز را چك كنيد سوئيچ
  

خطا
ان
 زم
اي

ه
-

دي
بن

 

Travel Error  
برد  Max Travel Timeدر حركت نرمال آسانسور ، زمان حركت از زمان تنظيم شده در پارامتر 

  .اصلي بيشتر شده است 
  

Time Limitation CA1n  
طبقه و در حال حركت به ) ترين پايين(در حالي كه آسانسور در محدوده سوئيچ دورانداز بالاترين

 CA1 CN1 Protec.timeزمان حركت از مقدار تنظيم شده در پارامتر . است ) پايين ( سمت بالا 
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  .تواند باشد طولاني بودن پياده روي يكي از دلايل بروز اين خطا مي.بيشتر شده است
  

Leveling Time Error  
براي حل . بيشتر شده است  Leveling Timeزمان دوراندازي تا توقف از تايم تنظيم شده در پارامتر 

  .و يا تنظيم شيرهاي برقي بررسي شود. اين مشكل بايد تنظيم فاصله آهنرباي دورانداز كاهش داده شود

Car Move Time Out Er  
تايم تنظيم شده در پارامتر  از ) يا خود لول ( زمان حركت آسانسور در خارج از لول 

Non Level Tolerance(Level Tolerance)  بيشتر شده است.  

Closing Timeout Er.   با وجود سپري شدن زمان به اندازه تايم تنظيم شده در پارامترClose Protect.Time هنوز درب
  .كابين بسته نشده است 

Opening Timeout Er.   با وجود سپري شدن زمان به اندازه تايم تنظيم شده در پارامترOpen Protect.Time هنوز درب
  .كابين باز نشده است 

 Serial Cut  ارتباط سريال بين برد اصلي و برد كاركدك قطع شده است  

هاي خطا
حفاظتي 
 موتور

Over/ZeroCurrent رخ داده است در موتور اضافه جريان و يا عدم جريان كشي.  

CurrentDeviation انحراف در جريان كشي در فازها رخ داده است  

Power Lost Fault يك يا هر سه فاز قطع مي باشد  

Phase Reverse Fault جابجايي در فازها ورودي رخ داده است  

Min Pressure Fault فشار روغن به پايين ترين حد خود رسيده است  

Max Pressure Fault فشار روغن به بالاترين حد خود رسيده است  

Pawl Device Flt  فيدبك مناسب از سمت سوئيچ هايPawl device دريافت نشده است  

Permanent RdyFlt 
بصورت دائم شده است و مطابق با توالي ذكر شده در دفترچه پاوريونيت قطع نمي Readyسيگنال

  شود

Hydr.SigHE650Flt  سيگنال هايENR, ENR بدرستي عملكرد ندارند.  

 

 


