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 ؟ ARCUBEچطا 

 
 :ٟبیػٌیٚ

 

 یا طجٝیق حطوز (DIRECT APPROACH) 

  ٛسطویجی اظ زضایVVVF ،  ثطز وٙشطِط ٚ ؾبیط اجعای اِىشطیىی زض یه ٚاحس

 ٔی ثبقس.ٔٛ٘ٛثلان 

 ٖسٛلف ثٝ نٛضر  7ثٝ نٛضر سه جٟز ٚ    سٛلف 61 سب اؾشفبزٜ أىب

 ؾّىشیٛ

 أىبٖ اؾشفبزٜ زض وبثیٗ ٞبی سه زضة 

 ٖٝیثب٘ ثط ٔشط 1.75 ؾطػز سب اؾشفبزٜ أىب 

 ؾبظٌبض ثب ٔٛسٛض ٞبی ٌیطِؽ ٚ ٌیطثىؽ 

  ٞٙطثبآلبثّیز قٙبؾبیی ٚضؼیز وبثیٗ ثب ا٘ىٛزض ٔٛسٛض یب 

 ٔحسٚز یفضبٞب یثطا ٔٙبؾت 

 ٖآؾب٘ؿٛض زٚ وطزٖ یٌطٚٞ أىب  

 حطوز قطٚع زض ٗیوبث ثطٌكز اظ جٌّٛیطی یثطا ثه ضَٚ یآ٘ش ٚ ٌكشبٚض فید یفٙبٚض یزاضا 

 ّعجمبر  كٍطیٕ٘ب یٕٞطاٜ ثب ثطزٞب بَیاؾشفبزٜ ثٝ نٛضر ؾط زیلبثBC-2X  ٚBC-3X  ٚBC-LCD10555 

 ّؾطیبَ اؾشفبزٜ ثٝ نٛضر دبضاُِ  زیلبث ٚ  

 ُضقشٝ(75) وٕشط سؼساز سطاَٚ وبث 
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  یٕٙیا ٘ىبر
 زؾز ٘ع٘یس.سبثّٛ زلیمٝ( ثٝ ٞیچ نفحٝ یب اجعای اِىشطٚ٘یىی  5دؽ اظ ذبٔٛـ وطزٖ زؾشٍبٜ ، سب ظٔبٖ سرّیٝ ذبظٖ ٞب )حسالُ 

 ٘ىٙیس. ٍٞٙبْ وبض زؾشٍبٜ ، اجعا ٚ ػلائٓ ٔٛجٛز زض نفحٝ ٞبی اِىشطٚ٘یىی ضا ثطضؾی ٘ىٙیس. ٚنُا اسهبَ ضٞیچ  سبثّٛ ٍٞٙبْ ضٚقٗ ثٛزٖ

، زض قٛ٘سَ زچبض اذشلا U ،V  ٚW ثب سیذظ ٞؿشٙس ٚ ٘جب یٚضٚز ٙبَیسطٔ L1 ،L2  ٚL3زضؾز اؾز.  انّی وٝ اسهبلار سیٔغٕئٗ قٛ

 .ٙسیثج تینٛضر ٕٔىٗ اؾز زؾشٍبٜ آؾ ٗیا طیغ
 

 ٘هت قٛز. طذبضج اظ وبثیٙز وٙشطِ افمیلطاض ٘سٞیس. ٔمبٚٔز سطٔع ثبیس ثٝ نٛضر  سبثّٛضٚی ثس٘ٝ ٔمبٚٔز سطٔع ضا 

 جٌّٛیطی اظ آسف ؾٛظی ، زؾشٍبٜ ضا ٘عزیه اقیب لبثُ اقشؼبَ لطاض ٘سٞیسثطای 

 ثطای جٌّٛیطی اظ ٌطْ قسٖ ثیف اظ حس ، آؾیت ٚ آسف ؾٛظی اعٕیٙبٖ حبنُ وٙیس وٝ ٔحیظ سٟٛیٝ وبفی زاضز.

 ٘ىٙیس.زؾشٍبٜ ضا زض ٔحیظ ٞبیی ثب ٌطٔبی قسیس ، ؾطٔبی قسیس ، ضعٛثز قسیس ، آة ، ٌطز ٚ غجبض ٍٟ٘ساضی 

 .ؾبذشٝ قسٜ اؾز VVVFلاظْ اؾز وٝ ٔٛسٛض ٔٛضز اؾشفبزٜ زاضای یه ػبیك ؾیٓ دیچ ثبقس وٝ ثطای وبض ثب ایٙٛضسط 
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 فبظ ؾٝ جؼجٝ اسهبلار

 
 ؾیٓ چبٜ اضر ضا ٔؿشمیٕب ثٝ قیٙٝ اضر سبثّٛ ٔشهُ وٙیس.

 ٔشهُ وٙیس R,S,Tٚ ؾٝ فبظ ٚضٚزی ضا ثٝ سطٔیٙبِٟبی  Nٚضٚزی ثٝ سبثّٛ( ضا ثٝ سطٔیٙبَ )َ٘ٛ قجىٝ ثطق 
 

 سطٔع ٔمبٚٔز ٚ ٔٛسٛض اسهبلار

 

 

 

 

 

 

( لطاض زاض٘س. زض نٛضسی وٝ اظ ایٗ ؾٙؿٛضٞب اؾشفبزٜ ٕ٘ی قٛز، T1, T2ٔٛسٛض )  FTO( ٚ T3,T4ؾٙؿٛضٞبی ٔمبٚٔز سطٔع ) FTOزض  ٔؿیط 

 ٔؿیط ؾیٓ وكی ایٗ سطٔیٙبِٟب ٚ ؾٙؿٛضٞبی ٔطثٛعٝ ضا انلاح وٙیس. Motor Overheatedسطٔیٙبِٟب ضا دُ زٞیس. زض نٛضر ٚلٛع ذغبی 

 .ٔمبٚٔز سطٔع دیف اظ سیٖٛ ٔٛسٛض ٔی ثبیؿز ٔشهُ ٌطزز 

 ( زض سبثّٛ ٔشهُ وٙیس.U,V,W) وٙبض سطٔیٙبِٟبی ٔٛسٛض PEثٝ قیٙٝ اضر سبثّٛ ٚ قیّس وبثُ ٔٛسٛض ضا ثٝ سطٔیٙبَ ثس٘ٝ ٔٛسٛض ضا 

  ٗٙبَ یؾٙؿٛض حطاضسی ٔمبٚٔز سطٔع سطٔزض نٛضر ٘ساقشT3  ٚT4 دُ ٔی ٌطزز. 
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  سطٔع فیسثه ٚ سطٔع اسهبلار
 

 ٔٛسٛضٞبی ٌیطِؽ:
 

 :ٞبی ٌیطثىؽٔٛسٛض

 

 سٛجٝ وٙیس ثٝ ٔكرهبر لیس قسٜ ثط ضٚی دلان سطٔعسطٔعٞبی ٔٛسٛض اسهبلار ثؿشٗ  لجُ اظ. 

 ٔٛاظی ( ضا ثطضؾی وٙیس.ٔع)ؾطی یب زضنٛضر ٌطْ وطزٖ یب ػسْ ثبظقسٖ سطٔع ٘حٜٛ اسهبَ سط 

 BRC1,BRC2 .سطٔیٙبِٟبی ٔطثٛط ثٝ فیسثه سطٔع ٔی ثبقٙس 
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 فطٔبٖ سبثّٛ زض LCB ثطز ٞبی سطٔیٙبَ
 

 سٛضیحبر وبضثطز ٘بْ ضزیف

1 T1 ٔٛسٛضحطاضسی  ؾٙؿٛض 
 زض نٛضر ػسْ اسهبَ دُ قٛز

2 T2 ٔٛسٛضحطاضسی  ؾٙؿٛض 

3 T3 ٔمبٚٔز سطٔعحطاضسی  ؾٙؿٛض 
 اسهبَ دُ قٛززض نٛضر ػسْ 

4 T4 ٔمبٚٔز سطٔع یؾٙؿٛض حطاضس 

5 S1A ٌّٛطٚٞی وطزٖ زٚ سبث 
 ٔطاجؼٝ قٛز ٛؾزیوطزٖ زٚ سبثّٛ ثٝ د یٌطٚٞ یثطا

6 S1B ٌّٛطٚٞی وطزٖ زٚ سبث 

  نفط ِٚز 1000 7

  ِٚز 24 100 8

9 110-110A ٘ٝذب ٔٛسٛض فطاض چٝیزض  

11 110A-110B ٜاؾشخ سٝ چب  

11 110B-110E اؾشخ ٔٛسٛض  

12 PE اضر  

  ٝٚظ٘ لبة ثبفط– ٗثبفطوبثی– ٗییقبِشط دب 116-117 13

 ٌبٚض٘ط ثبلا -قبِشط ثبلا 117-118 14
، زض نٛضر  ٖٛیعیدؽ اظ اسهبَ جؼجٝ ضٚ ➢

 ٙبَی، سطٔ یٕٙیا یؾط یٞب ٓیػسْ ٚجٛز ؾ

 سب اؾشخ ٚ زوٕٝ سیجسَٚ ضا دُ زٞ یٞب

RUN یٚ اظ دُ وطزٖ ؾط ٙسیبیزض ٔساض ث 

 . سییٕ٘ب عیدطٞ ینٛضر وّ ثٝ یٕٙیا

15 120-130 
 لفُ زضة عجمٝ = هیزضة سٕبْ اسٛٔبس

 زضة زٚ قبخ وٙشبوز =هیاسٛٔبس ٕٝی٘ زضة

16 130-135 
 زقٛ ی= دُ ٔ هیزضة سٕبْ اسٛٔبس

 = لفُ زضة عجمبرهیاسٛٔبس ٕٝی٘ زضة

  زضة زاذُ 140 17

18 PR1 
COM ضِٝ لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی 
NO 

 

 ٔٛسٛض فٗ اسهبلار
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  ا٘ىٛزض سهبلارا
 گیربکس

 
 

 

 

 گیرلس
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 :UPS اسهبَ
 

  زض نٛضر ػسْ ٚجٛزUPS ز سطٔیٙبَ ٞبی ٔطثٛعٝ ٔغبثك قىُ ظیط دُ ٌطزز:ؿٔی ثبی 

 
 

 

  زض نٛضر ٚجٛزUPS :اسهبلار ٔغبثك قىُ ظیط ذٛاٞس ثٛز 
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 سبثّٛ ٞبی سطٔیٙبَ ٚ وّیسٞب ٚ ٞب فیٛظ جسَٚ
 

 سٛضیحبر وبضثطز ٘بْ ضزیف

1 SM ّٛثٝ ایٗ فیٛظ ؾٝ فبظ انّی ٚ َ٘ٛ ٔشهُ ٔی قٛز فیٛظ ؾٝ فبظ ٚضٚزی سبث 

2 FR  فیٛظ ذطٚجیUPS  

3 FMB فیٛظ ذطٚجی سطٔع  

4 F110 فیٛظ ؾطی ایٕٙی  

5 F18  ِٚز 24فیٛظ  

6 FKL فیٛظ FLC  

7 FARD فیٛظ ثبسطی  

8 SEE ّٛ٘طٔبَ وطزٖ سبثّٛ اؾشفبزٜ ٔی قٛز -ضٚیعیٖٛثطای  وّیس ضٚیعیٖٛ سبث 

9 SEES ّٛاؾشخ لبضچی سبث  

11 SEEU )ّٛدٛـ ثبسٗ جٟز ثبلا )ضٚیعیٖٛ اظ سبث  

11 SEED )ّٛدٛـ ثبسٗ جٟز دبییٗ )ضٚیعیٖٛ اظ سبث  

12 SEV  زؾشی ثٝ نٛضر فه سطٔع زض سبثّٛ ٞبی ٌیطِؽ ثٝ ٔٙظٛض آظاز وطزٖ  ٘جبر زؾشی 1-0وّیس

لطاض زازٜ ٚ  1وّیس ضا ضٚی حبِز اؾشفبزٜ ٔی قٛز ثسیٗ نٛضر وٝ 

 دٛـ ثبسٗ ٘جبر زؾشی SB1 13 ضا فكبض زٞیس سب فه سطٔع ٞب ثبظ قٛ٘س SB1دٛـ ثبسٗ 

14 1F )ٓفبظ ثطق قٟط )فبظ زائ 
 FLCٚضٚزی فبظ ٚ َ٘ٛ 

15 NF )ٓثطق قٟط )َ٘ٛ زائ َٛ٘ 

16 B1,B2 ٔمبٚٔز سطٔع  

17 U  ٝفبظ ذطٚجی ٔٛسٛضؾ  

18 V ؾٝ فبظ ذطٚجی ٔٛسٛض  

19 W ؾٝ فبظ ذطٚجی ٔٛسٛض  

21 ES1 ULO   فبظ ٘جبر  UPS  .آضیبٖ زاضای ثبسطی ٞؿشٙس ٚ ٘یبظی ثٝ ثبسطی ٕ٘ی ثبقس

 َ٘ٛ ٘جبر   ES2 UNO 21 ٓضٚ ثٝ ایٗ سطٔیٙبَ ٞب دُ ٔی وٙی UPSٚ فبظ ٚ َ٘ٛ 

22 U-LI  ٚضٚزی فبظUPS 
 دُ ٔی قٛز. UPSزض نٛضر ٘جٛزٖ 

23 U-LO فبظ  ذطٚجیUPS 

24 U-NI  َٛ٘ ٚضٚزیUPS 
 دُ ٔی قٛز UPSزض نٛضر ٘جٛزٖ 

25 U-NO  َٛ٘ ذطٚجیUPS 

26 BL1  ٚضٚزیUPS  جؼجٝ ؾٝ فبظ1-0ثطای دُ چٟبضْ وّیس 
 

27 BL2  ذطٚجیUPS  جؼجٝ ؾٝ فبظ1-0ثطای دُ چٟبضْ وّیس 

28 LFAN  فبظ ذطٚجی فٗ ٔٛسٛض  

31 NFAN ذطٚجی فٗ ٔٛسٛض َٛ٘  
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  زضایٛ ضٚی وّیسٞبی ثب آقٙبیی

 
 

  وّیس ENT ظضز ضً٘( : جٟز ٚاضز قسٖ ثٝ ٔٙٛٞبی زاذّی زضایٛ ٚ ٕٞچٙیٗ ثطای سبییس ٚ ا٘شربة ٌعیٙٝ ٞب( 

 ّیس وESC  (ٖجٟز ذبضج قسٖ اظ ٔٙٛ ٞب ٚ شذیطٜ وطز : )ً٘لطٔع ض 

  ٝزض چٟبض جٟز ٞؿشٙس ثطای حطوز ٚ جؿز ٚ جٛ وطزٖ دبضأشطٞبچٟبض زوٕٝ ؾفیس و 

 سٛضیح ػٙٛاٖ ضزیف

1 QUICK INSTALATION ٝجٟز زؾشطؾی ؾطیغ ثٝ دبضأشطٞبی اِٚی 

2 BASIC SETTING وّیٝ دبضأشطٞبی ٔطثٛط ثٝ سٙظیٕبر دبیٝ ای 

3 SHAFT SETTING ٜچب یطیا٘ساظٜ ٌ ٕبریٔطثٛط ثٝ سٙظ یدبضأشط ٞب 

4 TRAVEL SPEED CURVE SETTING دبضأشط ٞبی ٔطثٛط ثٝ سٙظیٕبر حطوشی 

5 MOTOR PARAMETERS ٔٛسٛض یدبضأشط ٞب 

6 PID SETTING  ٌیٗ ٞب یدبضأشط ٞب 

7 DOOR SETTING  زضة ٞب یدبضأشط ٞب 

8 RESCUE SETTING ػّٕیبر ٘جبر ٔطثٛط ثٝ یدبضأشط ٞب 

9 DISPLY SETTING  ٕ٘بیكٍطٞب یدبضأشط ٞب 

11 PROGRAMABLE INPUT  ٚضٚزی ٞبی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی 

11 PROGRAMBLE OUTPUT ذطٚجی ٞبی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی 

12 FX-CUBEVOICE SETTING ٖٛسٙظیٕبر آٚای جؼجٝ ضٚیعی 
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 اسهبلار ٔطثٛط ثٝ سطاَٚ وبثُ: 

 اؾز بظی٘ عٖٚیضٚ جؼجٝ ثٝ سبثّٛ اسهبَ یثطا سطاَٚ ػسز 17 سٟٙب . 

 ٔط٘سیٌ یٔ لطاض اؾشفبزٜ ٔٛضز وبثُ سطاَٚ اسهبَ یثطا ضً٘ ی٘بض٘ج یٞب ٙبَیسط . 

 سییٕ٘ب ٔشهُ طیظ یٌصاض قٕبضٜ تیسطس ثٝ ضا ٞب سطاَٚ ِغفب . 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

  : فطٔبٖ سبثّٛ اجعای ٔؼطفی

   انکودر کارت

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 

 
 بکسی گ  یمربوط به موتورهاENCI برد انکودر                                       لسی گ  یمربوط به موتورها ENCAبرد انکودر          

 سطٔیٙبَ سطاَٚ قٕبضٜ سطٔیٙبَ سطاَٚ قٕبضٜ

6 118 13 PE 

2 119A 14 K220 

3 119B 15 N 

4 120 16 1 

5 135 17 NF 

 سّفٗ 18 140 6

7 ML1 19 ٗسّف 

8 ML2 20  

9 100 21  

10 1000 22  

11 CANL 23  

12 CANH 24  
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 )جؼجٝ ضٚیعیٖٛ دبضاُِ( FX-CUBE برد
 

 

 وٙشطِط ( زض وبثیٗ آؾب٘ؿٛض ضا ثب اضسجبط ؾطیبَ ثب OVERLOADثطزی اؾز وٝ وٙشطَ ٚضٚزی ٚ ذطٚجی )احضبض وبثیٗ ، فٗ وبثیٗ ، 

Arcube اضسجبط ؾطیبَ ٔٛجت نطفٝ جٛیی زض وبثُ ٞبی  ثیٗ ثطز وٙشطِط انّی ٚ وبثیٗ ٔی قٛز. فطاٞٓ ٔی وٙس. را 
 

 ثطز اظ FX-CUBE یذطٚج ٚ یٚضٚز ،یٕٙیا ٔساض یٚضٚز ٚ ٝیسغص قبُٔ ثطز ٗیا . قٛز یٔ اؾشفبزٜ ٗیوبث بظی٘ ٔٛضز اسهبلار ٕٞٝ یثطا CANbus ٚ 

  .ثبقس یٔ ٗیوبث ثٝ ٔطثٛط اسهبلار

 ّثطز ثٝ ٗیوبث زاذُ یقبؾ كٍطیٕ٘ب ٚ ٞب احضبض ٝیو FX-CUBE ) ٌٝطزز یٔ ٔشهُ ) ٖٛیعیضٚ جؼج. 

 فمظ اػلاْ عجمبر ٚ زیًٙ . سییٕ٘ب ٘هت ضا ىطیاؾذ ؾذؽ وطزٜ دطٌٚطاْ ضا عٖٚیضٚ جؼجٝ یضٚ یٕٔٛض ؿزیوبف ،سٟٙب عجمبر اػلاْٖ وطز فؼبَ یثطا(

 ٔی ثبقس.( G&Zزاً٘ ثطای ٔٛظیه ٘یبظ ثٝ اضبفٝ وطزٖ ثطز 

 ٔاؾشفبزٜ لطاض ٔی ٌیطز.  ٔٛضز وبثُ سطاَٚ اسهبَ یثطا ضً٘ ی٘بض٘ج یٞب ٙبَیسط 
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 حبریسٛض ػّٕىطز FX-CUBEسطٔیٙبَ ٞبی ثطز ٔؼطفی 

 A-G  ٗیزاذُ وبث كٍطیاسهبَ ٕ٘ب یثطا ؾٖٛ ؾٍٕٙز 

G2 ٗیزاذُ وبث كٍطیاسهبَ ٕ٘ب یثطا ؾٖٛ ؾٍٕٙز ٔٙفی 

BC  ٗیزاذُ وبث كٍطیاسهبَ ٕ٘ب یثطا 6ؾٖٛ ؾٍٕٙز 

 ٗیزاذُ وبث كٍطیاسهبَ ٕ٘ب یثطا ٘كبٖ زٞٙسٜ جٟز دبییٗ ٚ ثبلا 31,32

 ٗیزاذُ وبث كٍطیاسهبَ ٕ٘ب یثطا OUT OF SERVICE٘كبٖ زٞٙسٜ  02

C1-C16 ٗ1000ثب ٔكشطن  احضبض قؿشی ٞبی زاذُ وبثی (GND) 

 (24V) 100ثب ٔكشطن  ؾٛئیچ زٚضا٘ساظ دبییٗ 817

 (24V) 100ثب ٔكشطن  ثبلاؾٛئیچ زٚضا٘ساظ  818

ML1&ML2 ٝؾٙؿٛض قٙبؾبیی عجم  

LS  َؾیٍٙبDATA ِیفز ؾٙؽ 
ؾجع ضً٘ ثٝ  ٓیؾٙؽ ، ؾ فزیفبزٜ اظ ؾٙؿٛض ِشزض نٛضر اؾ

 قٛز. ٚنُ ٙبَیسطٔ ٗیا

ML0 ٝٔكشطن ؾٙؿٛض َِٛ عجم  

K20  قؿشیDO   100ثب ٔكشطن (24V) 

DTS  قؿشیDC  100ثب ٔكشطن (24V) 

FAN  وٙبض (FSL) ٗ100ثب ٔكشطن  ؾیٍٙبَ ٚضٚزی فؼبَ وٙٙسٜ ف (24V) 

FSL   100ثب ٔكشطن  فشٛؾُؾیٍٙبَ ٚضٚزی (24V) 

K16,K19 5KT,6KT ؾیٍٙبَ ٚضٚزی   (24V) 100ثب ٔكشطن  

804 Over Load ؾیٍٙبَ ٚضٚزی   (24V) 100ثب ٔكشطن  

805 Ful Load  ؾیٍٙبَ ٚضٚزی  (24V) 100ثب ٔكشطن  

PI1-PI3 100ثب ٔكشطن  لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی ٚضٚزی ٞبی (24V) 

  ِٚز42 100

  نفط ِٚز 1000

PE اضر  

CANH&CANL َاضسجبط ؾطیب  

AA یچطاؽ اضغطاض ذطٚجی چطاؽ اضغطاضی 

BAT یِٚز ثبسط 64ثبثز  یذطٚج ثبسطی 

YH4 1000ثب ٔكشطن  لاضْآ 

SPE+,SPE- اؾذیىط  
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 حبریسٛض ػّٕىطز FX-CUBEسطٔیٙبَ ٞبی ثطز ٔؼطفی 

PR1 ٛفطٔبٖ ثبظق 

 فطٔبٖ ثؿشٝ قٛ PR2 ضِٝ فطٔبٖ زضة

PRCOM ٔكشطن فطٔبٖ زضة 

PR3 یىیفطٔبٖ ٍٔٙز اِىشط 
 یىیوٝ ٍٔٙز اِىشط یظٔب٘ هیاسٛٔبس ٕٝی٘ یزضة ٞب یثطا

 قٛز. یاؾشفبزٜ ٔ ٙبَیسطٔ ٗیزاض٘س، اظ ا

AV  10-0 ٚضٚزی ِٚشبغ آ٘بِٛيV 

AI  20-4 ٚضٚزی جطیبٖ آ٘بِٛيA 

AR 1000ثب ٔكشطن  ٚضٚزی ٔكشطن 

KL&NF ٗضٚقٙبیی ٔٛلز وبثی  

K220&N  َٛ٘ ٚ فبظUPS 
زضة  ٝیسغص اسهبَ یاؼ ثطا ید ٛی یفبظ ٚ َ٘ٛ ذطٚج

 )ِٚز ثبقس 442اٌط (ثطز فشٛؾُ  ٝیٚ سغص ٗیوبث

YK6,…,YK3 )ٗایٙشطوبْ )سّف  

YH5,...,YH7 ٚضظض  

NF ثطق قٟط َٛ٘  
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C
A

N
H

 

C
A

N
L

 

1
0

0
0

 

1
0

0
 

 دبضاُِ عجمبر یشقؿ اسهبَ
 قٛز . یلطاض زاضز اؾشفبزٜ ٔ یثطز انّ یوٝ ثط ضٚ MSP16-EXPعجمبر ثٝ نٛضر دبضاُِ اظ ثطز  یشؿاسهبَ ق ثطای

 
 ثطز ضٚی ػلأز ٔٙفی لطاض ٌیطز.دبییٗ جبٔذط ٔكىی زض ؾٕز چخ ،: ثٝ ٔٙظٛض ٕ٘بیف نحیح جٟز ٞب نکته

 

 

 

 

 

 

 
 

 ؾطیبَ عجمبر یشقؿ اسهبَ
 

 

 

 

  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 سٛضیحبر سطٔیٙبَ ضزیف

  OUT OF SERVICE ذطٚجی 02 7

 جٟز دبییٗ 31 1

 جٟز ثبلا 32 1

2 BP ٞكساض زٞٙسٜ قؿشی عجمبر 

3 A…G ٕ٘بیكٍط ؾٍٕٙز ٞبی  ذطٚجی 

4 G2 ؾٍٕٙز ٔٙفی 

5 BC ٖذظ زٍٞب 

6 C1..C16 ٔكشط ( یب  1000ثب  نٚضٚزی احضبض ٞبGND) 

C
A

N
H

 

C
A

N
L

 

1
0
0
0

 

1
0
0
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 ARCUBEسازگار با  یبردها مشخصات

 

عجمبر وٝ قٕبضٜ عجمبر ضا زض حبِز كٍطی: ٔبغَٚ ٕ٘ب  BCD 2X 

ٚ آؾبٖ ٕ٘طاسٛض غیؾط یوك ٓیثطز أىبٖ ؾ ٗیزٞس. ا ی٘كبٖ ٔ بَیؾط  

ؾبظز. یضا فطاٞٓ ٔ عجمبر  

 
 
 

BCD 3X: عجمبر وٝ قٕبضٜ عجمبر ٚ جٟز حطوز كٍطیٔبغَٚ ٕ٘ب 

 یوك ٓیثطز أىبٖ ؾ ٗیزٞس. ا ی٘كبٖ ٔ بَیضا زض حبِز ؾط ٗیوبث

 ؾبظز. یٚ آؾبٖ ٕ٘طاسٛض عجمبر ضا فطاٞٓ ٔ غیؾط

 

 
LCD 10555 : َٚحطوز جٟز ٚ عجمبر قٕبضٜ وٝ عجمبر كٍطیٕ٘ب ٔبغ 

 یوك ٓیؾ أىبٖ ثطز ٗیا زٞس. یٔ ٘كبٖ بَیؾط حبِز زض ضا ٗیوبث

 ؾبظز. یٔ فطاٞٓ ضا عجمبر ٕ٘طاسٛض آؾبٖ ٚ غیؾط

 

 

 
 

 
: BC BUT أىبٖ وٝ ثبقس ٔی ؾطیبَ عجمبر قؿشی ثطای ٔجسَ یه 

 .ؾبظز ٔی فطاٞٓ ضا عجمبر قؿشی آؾبٖ ٚ ؾطیغ وكی ؾیٓ
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 G&Zبرد 
G&Z حطوز جٟز آؾب٘ؿٛض، ذطاثی وٙٛ٘ی، عجمٝ قٕبضٜ ٔؿبفطیٗ ثٝ ٚؾیّٝ ایٗ .اؾز آؾب٘ؿٛض زضٖٚ نٛسی دیبْ درف ثطای ؾیؿشٕی 

 اػلاْ وبثیٗ ضٚیعیٖٛ جؼجٝ ثٝ CAN bus عطیك اظ اسهبَ ثب ضا ... ٚ ظِعِٝ ؾٛظی، آسف ذغط ثبض، اضبفٝ زضة، قسٖ ثؿشٝ ٚ قسٖ ثبظ وبثیٗ،

 زاؾ ثطز ایٗ أىب٘بر اظ ٘یع ظٔیٙٝ دؽ ٔٛؾیمی درف ٞكساضٞب ٚ دیبٟٔب ایٗ جع ثٝ .ٔیىٙس

 

 G&Z-Plus ینسا ٕبریسٙظ

 اؾز. ٓیٔجعا لبثُ سٙظ ٛٔشطیثب زٚ دشب٘ؿ یمیٔٛؾ یّٟبیٚ فب (یمیٔٛؾ)ٞكساض/اعلاػبر  ینسا

                  ثٝ ٘بْ یٛٔشطیدشب٘ؿ كیاظ عط یمیٔٛؾ ی: نسا G&Z-Plusزض  یمیٔٛؾ ینسا بی” MUSIC VOLUME“ ٛٔشطیدشب٘ؿ

“MUSIC VOLUME ”اؾز. ٓیلبثُ سٙظ 

” VOICE VOLUME“ثٝ ٘بْ  یٛٔشطیدشب٘ؿ كیؾرٍٙٛ اظ عط ی: نسا G&Z-Plusؾرٍٙٛ زض  ینسا بی” VOICE VOLUME“ ٛٔشطیدشب٘ؿ

 اؾز. ٓیلبثُ سٙظ

 

 افعاض ٘طْ یثٝ ضٚظضؾب٘

 اظ ٘ؿرٝ سسطیجس ی ٞبٝ دٛقٝ قبُٔ ٘ؿر ٗیاؾز. اٌط ا یلبثُ ثٝ ضٚظضؾب٘” Firmware“زضٖٚ دٛقٝ  ُیفب سیثطز ثب ٘ؿرٝ جس ٗیا افعاض ٘طْ

 ثٝ اضبفٝ یبظیوبض وٙس، ٘ ARCUBEثب  G&Z ىٝی. زض نٛضسكٛزیذٛز ا٘جبْ ٔٝ ث ذٛز یثٝ ضٚظضؾب٘ بریٔٛجٛز زض حبفظٝ ثبقس، ػّٕ ثط٘بٔٝ

 . ؿزی٘” Firmware“زض دٛقٝ  سی٘ؿرٝ جس یّٟبیفب وطزٖ
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 :یىیاسهبلار اِىشط

 

 اسهبَ ٔٛاظی                                                             اسهبَ ؾطی                                             

 

 

 

 

 

 

 

 

 موتور ونیت یبرا یساز آماده
 

سیٖٛ ٔٛسٛض ٔی ثبیؿز ا٘جبْ قٛز. ثسٖٚ سیٖٛ ٔٛسٛض ؾیؿشٓ دبضأشطٞبی ٔٛسٛض ضا ٔشٛجٝ ، لجُ ا٘جبْ سٙظیٕبر اِٚیٝ ثطای ضاٜ ا٘ساظی آؾب٘ؿٛض 

( لطاض زاقشٝ ثبقس ٚ فطٔبٖ اظ عطیك دُٙ ثٝ آٖ recallؾیؿشٓ ٔی ثبیؿز زض حبِز ضٚیعیٖٛ اظ ٔٛسٛضذب٘ٝ )ٔٛسٛض ، ٕ٘ی قٛز. زض ٍٞٙبْ سیٖٛ 

 وكی ٞب ا٘جبْ ٘كسٜ ٚ ضاٜ ا٘ساظی نطفب اِٚیٝ اؾز ایٗ اسهبلار ضا ثطلطاض وٙیس: زازٜ قٛز. ثطای ا٘جبْ سیٖٛ زض نٛضسی وٝ اسهبلار ٚ ؾیٓ

  وبثُ ٞبی سغصیٝ، َ٘ٛ ٚ اضر ضا ٔشهُ وٙیس(L1,L2,L3,N,PE) 

 

 ٚضٚزی ٞبی ؾیٍٙبَ
 حبِز ٞبی ػّٕىطز

G3 G2 G1 G0 

M3 M2 M1 M0 یٙطیوس ثب 

M3 M2 M1 M0 وس ٌطی 

 817 M1 32  وب٘شطM1 

 ٚضٚزی ٞب سٛضیحبر

 G0-G4 ؾیٍٙبَ ٞبی ٚضٚزی ثطاؾبؼ حبِز ٚضٚزی

 PI1-PI3 لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعیٚضٚزی ٞبی 
 02 ٚضٚزی ذطاثی

 804 ٚضٚزی اضبفٝ ثبض
 Ding-Dong DDٚضٚزی 

 100 ِٚز24
 1000 ظٔیٗ
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  دُ وٙیسعجك قىُ ظیط ٔساض ٞبی ایٕٙی ضا 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 دُ قٛ٘س دبییٗقىُ ٔغبثك  سیثب ٖٛ،یعیزض جؼجٝ ضٚ ٗییثبلا ٚ دب یاججبض ی، زٚضا٘ساظٞب ٖٛیعیثب جؼجٝ ضٚ ٖٛیزض نٛضر س 

 

 

 

 

 

 

 

 سٙظیٕبر لجُ اظ سیٖٛ ٔٛسٛض
 

 :سیٚضٚز ثٝ ثرف دبضٔشطٞب فكبض زٞ یضا ثطا ENTزوٕٝ 

 

 Operation mode 

 
 ثب جؼجٝ ضٚیعیٖٛ ضاٜ ا٘ساظی  .1

 

  ثسٖٚ جؼجٝ ضٚیعیٖٛضاٜ ا٘ساظی  .2

 

 

  ٘طٔبَ .3
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 Motor type 

 ٌیطِؽ یب ٌیطثىؽ ثٛزٖ ا٘شربة وٙیس. زض اثٗ ثرف ٘ٛع ٔٛسٛض ذٛز ضا ثط اؾبؼ

 

 ٔٛسٛض ٌیطِؽ .1

 

 ٔٛسٛض ٌیطثىؽ .2

 

 Motor Control Type 

 حّمٝ ثؿشٝ ا٘شربة قٛز.  بیثٝ ػٙٛاٖ حّمٝ ثبظ  یثٝ زضؾش سی٘ٛع وٙشطَ ٔٛسٛض ثب

 

 

 

 

 

 

 حبِز حّمٝ ثؿشٝ فمظ لبثُ ا٘شربة اؾز طِؽیٌ یٔٛسٛضٞب یثطا 
 

 Nominal car speed 

 حساوثط ؾطػز وبثیٗ عجك فطَٔٛ ظیط ِحبػ قٛز  Nominal car speedزلز قٛز زض لؿٕز 

 

          لغط فّىٝ

 ٘ؿجز ٌیطثىؽ      ؾیؿشٓ سؼّیك
 

 

 

 :اعلاػبر ٔٛسٛض اظ ضٚی دلان ٔٛسٛض ثب زلز زض دبضأشطٞبی ظیط ٚاضز قٛز 

 Motor RPM ؾطػز زٚض ثط زلیمٝ ٔٛسٛض 

 

  Motor frequency فطوب٘ؽ ٘بٔی ٔٛسٛض



 Arcube کنترلر دستورالعمل جامع

 

23 

 WI-86/133   4REV:0 

 

 
 

 

 Motor Current  جطیبٖ ٘بٔی ٔٛسٛض 

 

 
 

 Motor Voltage  ِٚشبغ ٘بٔی ٔٛسٛض 

 

 
 

 High speed [Vmax] 

 ٔٛسٛض ثبقس. ٘بٔیؾطػز ثٝ ا٘ساظٜ حساوثط  سیدبضأشط ثب ٗیوٙس. ٔمساض ا یٔ ٗییضا سؼؾطػز وبثیٗ اؾز وٝ حساوثط  یدبضأشط ٗیا

 

 
 

 Shaft position system 

 (CLOSE)قٙبؾبیی چبٜ ثب ا٘ىٛزض  

 

 (OPEN)قٙبؾبیی چبٜ ثب آٞٙطثب  

 

 

 

 Number of floors 
 سؼساز عجمبر دطٚغٜ ضا زض ایٗ دبضأشط ٚاضز وٙیس 

 

 



 Arcube کنترلر دستورالعمل جامع

 

24 

 WI-86/133   4REV:0 

FIRMWARE UPDATE 
 

 ا٘جبْ ٔی دصیطز:اضبفٝ قسٖ لغؼٝ جسیس ثٝ ؾیؿشٓ ثٝ ضٚظ وطزٖ ٘طْ افعاض ؾیؿشٓ ثٝ زِیُ 
 .ٌطزز زیآدس ٖٛیعیجؼجٝ ضٚ سی، ثب ٖٛیثٝ ٍٞٙبْ س ٖٛیعی: زض نٛضر اسهبَ جؼجٝ ضٚ سٛجٝ

 .ٔٙٛی انّی ضا ازأٝ زٞیس سب نفحٝ ظیط ضا ثجیٙیس "ضاؾز"ثب فكبض زازٖ زوٕٝ 

 
 
 
 

 

اظ ٘ؿرٝ  سیسٛا٘ یقٛ٘س. ثب اؾشفبزٜ اظ فّف جٟز ٔ یٔ ؿزیِ SDزاذُ وبضر  آدسیز ٞبی. سیضا فكبض زٞ "ٗییدب"ٚ  "ثبلا" یؾذؽ ، زوٕٝ ٞب

، ثب  سیسیضؾ یثٝ ضٚظضؾب٘ یوٝ ثٝ ٘ؿرٝ ٔٛضز ٘ظط ثطا یضا زاضز. ٍٞٙبٔ دیسبض ٗیاؾز وٝ آذط ی٘ؿرٝ ٘طْ افعاض ٘ؿرٝ ا ٗیآذط .سیٞب ػجٛض وٙ

 قٛز. یٔ یٔجسزاً ضاٜ ا٘ساظ ؿشٓی، ؾ یثٝ ضٚظضؾب٘ بریاظ اسٕبْ ػّٕ دؽ .سیضا قطٚع وٙ یثٝ ضٚظضؾب٘ بریػّٕ "ENT" فكبض زازٖ زوٕٝ

 ٛضسیٖٛ ٔٛس

 )سیٖٛ چطذكی( ا٘شربة ٔی وٙیٓ.ثی ثبض ) سیٖٛ ایؿشب( یب  ثبض٘ٛع سیٖٛ ضا ثط اؾبؼ ثب زض ٔٛسٛض ٞبی ٌیطِؽ زض اثشسا 

 
 

 سیٖٛ ثب ؾیٓ ثىؿُ. 1

 

 

 سیٖٛ ثسٖٚ ؾیٓ ثىؿُ. 2

 

 
 

 (سیٝ وّحنف یضً٘ ضٚ سیؾف یزوٕٝ ٞب).سیزاض ثطز ضا ٕٞعٔبٖ ٍ٘ٝ یضٚ ٗییجٟز ثبلا ٚ دب ٖٛیس اسٛ یثطاؾذؽ 

 

 
 
 

 

 

 سیوّزض ٘شیجٝ  ثبقس (اظ سبثّٛ ٖٛیعیضٚ)ىبَیسبثّٛ زض حبِز ض سیثب . قٛزی ظبٞط ٔ” READY FOR MOTOR TUNE“ بْیاوٖٙٛ د

"SEE"  سب نفحٝ  سیضا فكبض زٞ ٗییدب بیثبلا جٟز  یٚ زوٕٝ ٞب ٍصاضیسث "1" ضٚی حبِزضا"MOTOR TUNE SUCCEED" سٜیز 

 قٛز.
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 .سیحطوز زٞ یضا وٕ وبثیٗ سیوٙ ی. ؾذؽ ، ؾؼسیوٙ طٜیضا شذ طیٔمبز "ENT"، ثب فكبض زازٖ زوٕٝ  بْید ٗیدؽ اظ ٔكبٞسٜ ا

 4.2": دبضأشط حطوز وطز ی، ٔٛسٛض زض جٟز اقشجبٞ ثبلا بی ٗییدب یٍٞٙبْ فكبض زازٖ زوٕٝ ٞب اٌط :MOTOR DIRECTION" طیضا زض ظ 

ٛٙٔ "4-BASIC SETTINGS" اٌط ثٝ ػٙٛاٖ  سیوٙ ساید“clockwise ”،ا٘شربة قسٜ اؾز“counter-clockwise ”ثبِؼىؽ ٚ سیا٘شربة وٙ ضا. 

 ٔ غبید ٛةیآضو وٙس. اٌط جٟز ا٘ىٛزض ثطػىؽ ثبقس طییجٟز ا٘ىٛزض سغ سیوكس ثب یاظ حس ٔ فیث بٖیجط بیوٙس  یاٌط ٔٛسٛض وٙس حطوز ْ

” MOTOR PARAMETERS“ جٟز ا٘ىٛزض، ثٝ طییسغ یزٞس . ثطا یٔ” H39: MOTOR ENCODER DIRECTION WRONG“ یذغب

 .سیزٞ طییضا سغ " ENCODER DIRECTION "ضفشٝ ٚ 

 ٘طٔبَ حطوز ثطای ؾبظی آٔبزٜ

 LIFTSENSE ؾٙؿٛض

 
 

اؾشفبزٜ ٔی قٛز )اظ ؾٙؿٛضٞبی  Lift sense٘حٜٛ اضائٝ ؾیؿشٓ آضوُ اظ ؾٛی قطوز آضیبٖ ثطای قٙبؾبیی ؾغح عجمبر سٟٙب اظ ؾٙؿٛض  زض

 Re-levelingیه ؾٙؿٛض چٙس وبضٜ اؾز وٝ ٞٓ ثطای قٙبؾبیی ؾغح عجمٝ ٚ ٞٓ ثطای  Lift senseٔیّٝ ای اؾشفبزٜ ٕ٘ی قٛز(.ؾٙؿٛض 

٘حٜٛ اسهبَ ایٗ ؾٙؿٛض ثٝ نٛضر ٚاضح زض قىُ ظیط سٛضیح زازٜ قسٜ اؾز. لاظْ ثٝ شوط اؾز ایٗ ؾٙؿٛض زاضای  ٔٛضز اؾشفبزٜ لطاض ٔیٍیطز.

ٔی ثبیؿز ثٝ سطٔیٙبِٟب ٔشهُ قٛز. ٘حٜٛ ٚ ٔحُ ایٗ  IBC-Sضقشٝ اؾز وٝ اظ ؾٕز ؾٙؿٛض زاضای ؾٛوز اؾز ِٚی اظ ؾٕز ثطز  5یه وبثُ 

 ؾز.اسهبلار زض سهٛیط نفحٝ ثؼس ٘كبٖ زازٜ قسٜ ا

دؽ اظ ٘هت نحیح ؾٙؿٛض ٔی سٛا٘یس ثب حطوز زازٖ یه آٞٙطثب زض ٔمبثُ آٖ نحز ػّٕىطز آٖ ضا ثب ذبٔٛـ ٚ ضٚقٗ قسٖ چطاؽ ٞب چه 

 وٙیس.

  

 ؾجع ظضز آثی لطٔع ٔكىی ضً٘ ؾیٓ

 ثؿشٝ ٕ٘ی قٛز IBC 1000 ML0 ML1 ML2اسهبَ ضٚی ثطز 



 Arcube کنترلر دستورالعمل جامع

 

26 

 WI-86/133   4REV:0 

 
 Liftsenseؾٙؿٛض  .6

 (2)قٕبضٜ اؾذیؿط جٟز اسهبَ ؾٙؿٛض ثٝ دبیٝ  .4

 IBCثٝ ثطز  Liftsenseضقشٝ جٟز اسهبَ  2وبثُ  .3

  (2( ثٝ دبیٝ )قٕبض4ٜٟٔطٜ جٟز اسهبَ اؾذیؿط )قٕبضٜ .2

 ثٝ وبثیٗ Liftsenseدبیٝ جٟز اسهبَ  .2

 

 عجمبر آٞٙطثبی چیسٔبٖ
ؾب٘شیٕشطی زض ایٗ ؾیؿشٓ ٔی ثبیؿز ثٝ ٘حٛی  31٘حٜٛ لطاض ٌیطی آٞٙطثٟبی ذغی 

وبثیٗ زض ؾغح عجمٝ ثبلا سطیٗ لؿٕز آٞٙطثب ثب ذظ ثبقس وٝ ثؼس اظ لطاض ٌطفشٗ 

٘كبٖ زازٜ قسٜ  ظیطٕٞشطاظ قٛز.)زض سهٛیط  liftsenseٔكرم قسٜ زض ثبلای ؾٙؿٛض 

 .(اؾز
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 ٔسازی ٔٙٛ اؾشیجُ:  ؾٙؿٛض

 

 

 

 

 

 

 

 
 ML1-ML2ؾٙؿٛض ٔٛ٘ٛ اؾشیجُ 

 

 یآٞٙطثب یاؾز وٝ ٕٞطاٜ ثب سؼساز ( Mono-stable ) جُیاؾش-ٛؾٙؿٛضٞب اظ ٘ٛع ٔٛ٘ ٗی. اثبقس یٔ ٗیوبث یؾٙؿٛضٞب ثطضٚ ٗیٔحُ ٘هت ا

 . (طزیٍیلطاض ٔ یٔكشط بضیسبثّٛ فطٔبٖ زض اذش ٝیثطاثط ثب سؼساز عجمبر) ٍٞٙبْ سٟ یٕشطیؾب٘ش 31 یّٟبیٔ

 ٝیثٝ دب سیثب یؿیٔغٙبع یؾٙؿٛضٞب یٕٟبی. ؾسی٘هت وٙ ٗیوبث یثط ضٚ طیضا ثٝ قىُ ظ ML1 & ML2ٔطثٛط ثٝ  یا ّٝیٔ ی. آٞٙطثبٞب 1

) ؾیٓ ٞبی ٔشهُ ثٝ سطٔیٙبَ ٞبی       ٔشهُ ٌطز٘س. FX-CUBE ثطز یضٚ ML1-ML0-1000  ٚML2-ML0-1000 یٙبِٟبیسطٔ

ML1  ،ML2  ثٝ ضً٘ ؾفیس ٚ ؾیٓ ٞبی ٔشهُ ثٝ سطٔیٙبَ ٞبی ،ML0 , 1000  ) ثٝ ضً٘ لٟٜٛ ای ٔی ثبقس 

 .سیلطاض زٞعجمٝ  ٗیثبلاسطٕٞؿغح  مبًیضا زل ٗی. وبث 2

 . ثبقس ثب ٚؾظ زٚ ؾٙؿٛض ٕٞؿغح مبًیزل سیآٞٙطثب ثب ٗی. ٚؾظ اسیزٞعجمٝ لطاض میسكر یضا زض ٔمبثُ ؾٙؿٛضٞب ذغی ی. آٞٙطثب 3

 ٞط عجمٝ سىطاض قٛز . یثطا سیثب ذغی ی. ٔطحّٝ ٘هت آٞٙطثبٞب 4
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 قٛز ٘هت ٔشطؾب٘ٙی  5 فبنّٝ ثٝ ML1 ؾٙؿٛض ثبلای ثبثس ML2 ؾٙؿٛض  :سصوط

 ٗییزٚضا٘ساظ ثبلا ٚ دب یؾٙؿٛضٞب

ثطای وبضوطز ٘یبظ ثٝ ؾٙؿٛضٞبی زٚض ا٘ساظ ثبلا ٚ دبییٗ زاضز. ٘ٛع ایٗ ؾٙؿٛضٞب ثطای ایٗ ؾیؿشٓ إٞیشی ٘ساضز. ٔی سٛاٖ اظ   Arcubeؾیؿشٓ 

ؾٛئیچ ٞبی ٔىب٘یىی زاذُ قفز یب ؾٙؿٛضٞبی ٔغٙبعیؿی ضٚی وبثیٗ اؾشفبزٜ وطز. ٘حٜٛ لغغ ٚ ٚنُ ایٗ ؾیٍٙبِٟب زض سهٛیط ظیط ٘كبٖ زازٜ 

 قسٜ اؾز.

 (ثبقٙس یٔ ٗیوٕشط طیظ یفبنّٝ ٞب) سییاؾشفبزٜ ٕ٘ب طیزٚض ا٘ساظ اظ جسَٚ ظ ی٘هت آٞٙطثب یسٛجٝ : ثطا: 

 1m/s 1.4m/s 1.6m/s 1.75m/s ؾطػز )ٔشط ثطثب٘یٝ(
 cm 210 cm 263 cm 310 cm 121 وٕشطیٗ فبنّٝ زٚض ا٘ساظ )ؾب٘شی ٔشط(
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س اظ ایٗ ٔمساض وٕشط ثبقٙس ِٚی ثٝ ٞط زِیُ اٌط لطاض زازٖ جبیاؾز فٛانُ زازٜ قسٜ حسالُ فبنّٝ ٔٛضز ٘یبظ ؾیؿشٓ اؾز ٚ فٛانُ ٘لاظْ ثٝ شوط 

 ؾٙؿٛض یب ؾٛئیچ زض ایٗ فبنّٝ ٔمسٚض ٘جٛز لطاض زازٖ ؾٛئیچ زض فٛانُ ثیكشط ثلا ٔب٘غ اؾز. 

زیسٖ ایٗ ؾٙؿٛضٞب زٚض ا٘ساظی ٕ٘ی وٙس ِٚی زض نٛضسی وٝ ایٗ ؾٙؿٛضٞب جب ثٝ جب بقیس ثؼس اظ ا٘جبْ دطٚؾٝ یبزٌیطی ؾیؿشٓ ثب ثسٛجٝ زاقشٝ 

زض نٛضر جب ثٝ جب قسٖ قٛ٘س ٚ یب اظ ٔساض ذبضج قٛ٘س ؾیؿشٓ ذغب ٔی زٞس. ایٗ سٛضیح ثطای آٞٙطثبٞبی ؾغح عجمبر ٘یع نسق ٔیىٙس ٚ 

ثطز  817,818آٟ٘ب ضا ثٝ سطسیت ثٝ سطٔیٙبِٟبی  وٝ ثٝ آٔٛظـ زٚثبضٜ زاضز.اظ ٔحّی وٝ دطٚؾٝ یبزٌیطی ثب آٖ ا٘جبْ قسٜ  ٘یبظ  ؾب٘شیٕشط 5ثیف اظ 

Fx-Cube وبضوسن( ٔشهُ وٙیس( 

  سٙظیٓ ٟ٘بیی
 

 ایٕٙی ٔساضٞبی
 

 سیضا ثطزاض یٕٙیٔٛجٛز زض ٔساض ا ٙبَیسطٔ 622سب  662 ٗیث یسٕبْ دُ ٞب. 

 طیزض غ انلاح قٛ٘س. سیٚ آٞٗ ضثب ، دبضأشطٞب ثب یؿیٔغٙبع چیؾٛئ ضٚی وبثیٗ ٚ ضٚیعیٖٛ ٙبَیٔطحّٝ ، دؽ اظ اسٕبْ ٘هت سطٔ ٗیاظ ا دؽ 

 یلطاض زاضز ثٝ قره وبثیٗ یوٝ زض ثبلا یقره زیلطاض زاضز ٚ اِٚٛ وبثیٗ یوٝ زض ثبلا یثب سٛجٝ ثٝ قره چبٜفطز زض  زینٛضر ، اِٚٛ ٗیا

 .ضٚز یٔ ٗیلطاض زاضز اظ ث جّٛ سبثّٛ وٝ زض 

 قفز یطیبزٌی
 
 لجُ اظ ٘طٔبَ وطزٖ ا٘جبْ زٞس. ٗیٔحُ عجمٝ ٚ وبث میسكر یچبٜ ضا ثطا ییثبض قٙبؾب هی ٛةیاؾز وٝ آضو بظی٘
 

 ٔسییٕ٘ب ُیضا سىٕ ؿشٓیؾ یىیٔىب٘ ی٘هت ٞب یسٕب . 

 سیٚ ؾٙؿٛض ٞب ضا ا٘جبْ زٞ یٕٙیا یؾط ٖٛ،یعیجؼجٝ ضٚ یثٙس ٓیؾ . 

 یسبثّٛ : زض ٔٙٛ ٓیسٙظ “OPERATION MODE” زٕزض لؿ “BASIC SETTINGS” ٙٝیٌع “NORMAL OPERATION” ا٘شربة ضا 

 یس.وٙ

 نحز وبُٔ ثٛزٖ آٟ٘ب ، ػُٕ  ی. دؽ اظ ثطضؾسیوٙ یضا ثطضؾ ا٘ىٛزض، ؾذؽ اسهبلار  سیوٙ یٚ ٘هت آٞٙطثب ضا ثطضؾ یؿیٔغٙبع یٞب چیؾٛئ

 .سیٌفشٝ قسٜ ا٘جبْ زٞ طیفز ضا ٕٞب٘غٛض وٝ زض ظق یطیبزٌی

 عَٛ  زض قٛز. یزازٜ ٔ فیزض نفحٝ ٕ٘ب ذغب هینٛضر ،  ٗیا طیثبقس. زض غ ضٚیعیٖٛزض حبِز  سی٘جب ؿشٓیفز ، ؾق یطیبزٌیا٘جبْ  یثطا

فز قٛز. ؾذؽ ، ق یٔٙشمُ ٔ ٗییثٝ عجمٝ دب وبثیٗ، اظ ؾطػز یٕیلطاض زاضز. ثب ٘وجب زض آٖ ظٔبٖ  وبثیٗوٝ  ؿزیفز ، ٟٔٓ ٘ق یطیبزٌی

 وٙس. یضا ٔشٛلف ٔ یطیبزٌی بری، ؾذؽ ػّٕ طزیٌ یٔ بزیضا ثب حطوز ثٝ عجمٝ آذط 

 زوٕٝ  سیسٛا٘ ی، ٔ سیفز ضا ِغٛ ٚ ٔشٛلف وٙق یطیبزٌی ٙسیفطآ ٗیا سیذٛاٞ یٔ یّیفز ، اٌط ثٝ ٞط زِق یطیبزٌی بریاظ قطٚع ػّٕ دؽ

 .سیلطاض زٞ یضا زض حبِز ثبظضؾ ؿشٓیؾ بی سیضا فكبض زٞ یسٛلف اضغطاض
 

” MOTOR ENCODER“حبِتز   یضٚ سیثب” SHAFT POSITION SYSTEM“زض ٔس وّٛظ ِٛح ٕٞطاٜ ثب ا٘ىٛزض، دبضأشط  ینٛضر ضاٜ ا٘ساظ زض

) CLOSE LOOP ( ٌ حبِز یٚ اٌط ا٘ىٛزض ٚجٛز ٘ساضز ضٚ طزیلطاض” ML1-ML2 MAGNE“)  (OPEN LOOP . ثبقس 
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 ثجیٙیس.ٔٙٛی انّی ضا ازأٝ زٞیس سب نفحٝ ظیط ضا  "ضاؾز"ثب فكبض زازٖ زوٕٝ  .6

 

 

 

 .سیقفز ضا قطٚع وٙ یطیبزٌی بریػّٕ "دبییٗ"ٚ  "ثبلا" یثب فكبض زازٖ زوٕٝ ٞب .4

 بریزٞس وٝ ػّٕ ی٘كبٖ ٔ بریثب جعئ Arcube عَٛ ثىكس. نفحٝ یآؾب٘ؿٛض ٔسس ٔشٙبؾت ثب سؼساز عجمبرػُٕ ٕٔىٗ اؾز  ٗیا .3

 .اؾز ٔطحّٝقفز زض وساْ  یطیبزٌی

فز آؾب٘ؿٛض ٞط ق یاؾز ثطا ی. وبفبثسی یٔ بٖیدب "SHAFT LEARN SUCCEED" بْیثب د بریفز ، ػّٕق یطیبزٌی بٖیاظ دب دؽ .2

ٍٞٙبْ  طیسب ٔمبز سیضا فكبض زٞ "ENT". زوٕٝ سیوبض اظ ٔٙٛ ذبضج قٛ ٗی. دؽ اظ اسٕبْ اسیفز ضا ا٘جبْ زٞق یطیبزٌی بریجبض ػّٕیى

. ا٘جبْ قٛز بریػّٕ ٗیا أجسز ٔیجبیؿز ٚ  قس٘رٛاٞس  شذیطٜفز ق یطیبزٌینٛضر ،  ٗیا طیقٛز. زض غ طٜیذطٚج اظ نفحٝ شذ

 ٘كبٖ زازٜ قسٜ اؾز. طیظ یفز ثب قىُ ٞبق یطیبزٌیا٘جبْ  ٗیح یٙسٞبیفطآ
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 ٗیوبث زاذُ كٍطیٕ٘ب ٓیسٙظ
 

 قٛیس:  ”FX-CUBE DISPLAY OUTPUTS: 9.2“ٚاضز ظیطقبذٝ   ”DISPLAY SETTINGS :9“ زض ٔٙٛ 

 . سیا٘شربة وٙ ثرف ظیطدبضأشط ضا اظ ٔشبؾت ثب ذطٚجی ٕ٘بیكٍط 

 

. 

 

 

 
 

  9.4 "ٕٔىٗ اؾز لاظْ ثبقس دبضأشط: GRAY / BINARY CODE START" سیوٙ ٓیٔٛضز اؾشفبزٜ ذٛز سٙظ كٍطیضا ثؿشٝ ثٝ ٕ٘ب. 

  " DISPLAY SETTING " ٙٝیاظ ٌع ٗیوبث زاذُ زض OUT OF SERVICEٚ  ٗییثبلا ، دب یجٟز ٞب فیٕ٘ب یثطا

 :سیوٝ ٔٙبؾت اؾز ضا ا٘شربة وٙ یاظ زٚ حبِش یىی ضا ا٘شربة وطزٜ ؾذؽ ٔغبثك قىُ ضٚثطٚ " FX-CUBE 31-32-02 " ٙٝیٌع

 

 

 
 
 

 عجمبر قبذم ٓیسٙظ
 

 : سییػُٕ ٕ٘ب طیقبذم عجمبر ٔغبثك ضٚـ ظ ٓیثٝ ٔٙظٛض سٙظ

ؾذؽ ثب ا٘شربة  قٛیس ”DISPLAY SETTINGS:9“ ٚاضز ٔٙٛ.ؾذؽ سیقٛ ٛةیآضو یٔٙٛ یضا فكبض زازٜ سب ٚاضز دبضٔشط ٞب ENT سیاثشسا وّ

ضا فكطزٜ  ENTوطزٜ ، ؾذؽ زوٕٝ  ساید ضا س،یزازٖ زاض فیضا وٝ لهس ٕ٘ب یثب جٟز چخ ٚ ضاؾز قبذه ”FLOOR 1 TEXT :9.5“ دبضأشط

 .ٌطزز طٜیٞب شذ ذبضج قسٖ اظ ٔٙٛ ٞب ، قبذم ضٕٗ ضا فكطزٜ سب ESCعجمبر ، زوٕٝ  یقبذم ٞب ٝیاظ ا٘شربة وّ دؽ سب ا٘شربة ٌطزز .
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 عجمبر احضبض

Arcube بَیؾطثٝ نٛضر  ٘هت لبثّیز (CANBus )احضبض عجمبر ثٝ نٛضر دبضاُِ اٌط .زاضز احضبض عجمبرثطای  دبضاُِثٝ نٛضر ٘هت  بی 

 .اؾز یضطٚض MSP-16_Expثطز قٛ٘س ، اؾشفبزٜ اظ  یاؾشفبزٜ ٔ
 

  ٝنٛضر ؾطیبَضاٜ ا٘ساظی ث: 

ثٝ  "LOP WIRING SYSTEM :2.6"دبضأشط  "BASIC SETTINGS:2"زض ثرف  اؾز ، لاظْ اؾز بَیؾطثٝ نٛضر  احضبض عجمبراٌط 

ٔشٙبؾت ثب  سیثب "COLLECTION TYPE:2.7"دبضأشط  ٚ ٕٞچٙیٗ  زض زاذُ ٔٙٛ ا٘شربة قٛز "SERIAL WIRING "ػٙٛاٖ 

سب  سیضا فكبض زٞ "چخ"زوٕٝ  ثٝ ٕٞیٗ ػّز سزٞ میسكر Arcubeضا  قؿشی احضبض عجمبر وٝ ز، لاظْ اؾقٕب ا٘شربة قٛز. ؾذؽ ؿشٓیؾ

 .سیوٙ " ENABLED"آٖ ضا  "ENT"، ثب فكبض زازٖ زوٕٝ  سیسینفحٝ ضؾ ٗیثٝ ا ی. ٚلشسیٙیضا ثج LOP یطیبزٌینفحٝ 

 

 

 

 

. سیفكبض زٞ ٝیثب٘ 5ضا احضبض عجمٝ ٚ زوٕٝ  سیضا ا٘جبْ زٞ LOP یطیبزٌیسب  سیحطوز زٞ ٗییضا ثٝ عجمٝ دب وبثیٗ، فكبض زازٖ قؿشی وبثیٗثب 

 5ضا  احضبض عجمٝ ٚ زوٕٝ  جطیسث 2ضا ثٝ عجمٝ  ظزٖ قؿشی وبثیٗظ٘س. ثب  یچكٕه ٔ ٝیثب٘ 1آٖ عجمٝ آٔٛذز ، زوٕٝ ثٝ ٔسر  LOP یٚلش

 LOPسب نفحٝ  سیضا فكبض زٞ "چخ"، زٚثبضٜ زوٕٝ  ا٘جبْ زازیسٕٞٝ عجمبر  یآٟ٘ب ضا ثطا ٙىٝی، ثؼس اظ ا تیسطس ٗی. ثٝ اسیفكبض زٞ ٝیثب٘

learning ثب فكبض زازٖ زوٕٝ  سیسینفحٝ ضؾ ٗیثٝ ا ی. ٚلشسیٙیضا ثج ،"ENT"  آٖ ضا"ISABLEDD" ٙسیو. 
 

 

 

 

 

 ثٝ سیٙیضا ثج ظیطزازٜ قسٜ زض قىُ  فیسب نفحٝ ٕ٘ب سیضا فكبض زٞ "چخ"زوٕٝ  یانّ یزض ٔٙٛ ِطٖ قسٜ ٔی سٛا٘یسٔكبٞسٜ عجمبر  یثطا ،

 ٗیا طی. زض غزیسٜ ٔی قٛز عجمٝ "6"قٕبضٜ  طیزض ظ "+"، ػلأز قٛز ییقٙبؾب ؿشٓیزض ؾ یثٝ زضؾش 6عجمٝ  LOPػٙٛاٖ ٔثبَ ، اٌط 

  .جٛزٜ اؾز٘ عیآٔ زیٔٛفم LOP یطیبزٌی بریاؾز وٝ ػّٕ یٔؼٙ ٗینٛضر ، ثٝ ا
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 زاذُ ٚ احضبض ثیطٖٚ زض فبیُ اوؿُ ٔطثٛعٝ ثهٛضر ظیط ػُٕ ٔی وٙیٓ : ٞبی ثٝ ٔٙظٛض غیط فؼبَ ؾبظی قؿشی-
 ثٝ ثؼس ثبقس 2122٘ىشٝ ( ٚضغٖ آدسیز زضایٛ ٔی ثبیؿز ٔطثٛط ثٝ 

 

ARCUBE 
        1- Select the function that you want to do : 

     I want to : Disable only Car call 
     

         2- Select floor: 
       please arrange floors that you want to disable arrange it as "Disable" 

    KAT/FLOOR   
       1 Disable 
       2 Enable 
       3 Disable 
       4 Enable 
       5 Enable 
       6 Disable 
       7 Enable 
       8 Enable 
       9 Enable 
       10 Enable 
       11 Enable 
       12 Enable 
       13 Enable 
       14 Enable 
       15 Enable 
       16 Enable 
       

 

37 
       3- Enter parameter.  

       On ARCUBE menu, Arrange `2.54:CAR CALL BLOCKING` parameter as: 37 
        

         4- Assigning the input. 
       

         Arrange "10.2:FX-CUBE PI3" parameter as "(CCB) CAR CALL BLOCKING  " 
        Then connect 100 to PI3 on LCB board and and test the function.  

    

         Note: if PI3 input is used in LCB board you can use any other free Programmble  inputs in the system.  
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 :ُِضاٜ ا٘ساظی ثٝ نٛضر دبضا 

قؿشی  16 یٞب ثطا احضبضٔشهُ قٛ٘س.  دبضاُِثٝ عٛض  ٕبًیٔؿشم قؿشی ٞبی احضبض عجمبرقٛز وٝ  یاؾشفبزٜ ٔ یٍٞٙبٔ MSP-16_Expثطز 

 .عجمٝ ٔٛضز اؾشفبزٜ لطاض ٔی ٌیطز 9احضبض  یثطا زٚ زوٕٝ یزوٕٝ ٚ ثطا هیثب  احضبض

  2"زض ثرف:BASIC SETTINGS"  ، 2.6"دبضأشط:LOP WIRING SYSTEM" ثٝ ػٙٛاٖ  سیثب"PARALLEL WINGING"  ا٘شربة

  قٛز

   ٗ2.7"دبضأشط ٕٞچٙی: COLLECTION TYPE" قٛز. ٓیقٕب سٙظ ؿشٓیثب سٛجٝ ثٝ ؾ سیثب 

زض دبضأشط ثٝ ٕٞیٗ ػّز  قٛ٘س. ٓیاظ فٟطؾز سٙظ MSP-16_Expنفحٝ  یٞب یذطٚجٞب لجُ ٔی ثبیؿز ؽ اظ ا٘شربة دبضأشط د

"9:DISPLAY SETTINGS"  دبضأشط" MSP16-EXP 9.1:DISPLAY OUTPUTS" 7ٚ ضٚی ٌعیٙٝ  سیوٙ سایضا د-SEGMENT 

 .لطاض زٞیس

 

 

 
 

 ی(طیَِٛ ٌ)ؾغح عجمبر  كیزل ٓیسٙظ
 

 :سیضا ز٘جبَ وٙ طیظ یٞب وبض ٌبْ ٗیا٘جبْ ا یؾغح عجمبر اؾز. ثطا كیزل ٓیٔطحّٝ سٙظ ٗیقس، آذط یآؾب٘ؿٛض ثٝ نٛضر ٘طٔبَ ضاٜ ا٘ساظ یٚلش

 . سیثطٚ” TO SET FINE LEVELING VALUES“ یدس ثٝ ٔٙٛ یثب ظزٖ زوٕٝ ؾٕز ضاؾز و .6

 (سینفحٝ وّ یضً٘ ضٚ سیؾف ی.)زوٕٝ ٞبٞٓ ظٔبٖ فكبض زٞیس وّیس جٟز ثبلا ٚ دبییٗ ضا .4

 ٚ ٗیوبث ٗیاذشلاف ث شٛاٖیٔ”FINE LEVELING VALUES“زض لؿٕز بظیٔٛضز ٘ عاٖیثٝ ٔ ٗییزض زٚ جٟز ثبلا ٚ دب یثب ٔمساضزٞ .3

 ؾغح عجمٝ ضا حصف وطز .

 دبن وطزٖ ذغبٞب
 دبن وطز . بیذغب ٞب ضا ٔكبٞسٜ ٚ  ؿزیسٛاٖ ِ یٔٙٛ ٔ ٗیقسٜ ٚ زض ا ٛةیآضو یؾٕز ضاؾز ٚاضز ٔٙٛ سیاثشسا ثب فكطزٖ وّ

 
TO SEE ERROR LIST 

PRESS ENTER BUTTON 
 .سیزٞ ضا فكبض ENTاؾز زوٕٝ  یذغب ، وبف ؿزیٔكبٞسٜ ِ یثطا

LIST INDEX : 1 

ERROR : 42 FLOOR:1 

10/01/2019 6:45 

NO COMMUNACATION WITH 
 سییٔكبٞس ٕ٘ب ٗییجٟز ثبلا ٚدب یٞب ذغب ٞب ضا ثب زوٕٝ ٝیوّ سیسٛا٘ یٔ ENTدؽ اظ فكطزٖ زوٕٝ 

TO CLEAR ERROR LIST 

PRESS UP+DOWN BUTTONS 
 ذغب ضا دبن وطز . ؿزیِ سٛاٖ یثٝ نٛضر ٕٞعٔبٖ ، ٔ ٗییدب نفحٝ ثب فكطزٖ جٟز ثبلا ٚ ٗیزض ا

THERE IS NO 

PERMANENT ERROR 
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 سیوٙ دبن ثٝ نٛضر ٕٞعٔبٖ ذغب ضا ٗییجٟز ثبلا ٚ دب سیثب فكطزٖ وّ سیسٛا٘ ینفحٝ ٔ ٗیزض ا PERMANENT یزض نٛضر ٔكبٞسٜ ذغب

  لیست خطاها
 

 ضاٜ حُ سٛضیح ذغب وس ذغب

H01 

FAIL TO LOCK DOOR. 140 SIGNAL IS MISSED 
: 7.9"زض ٔمساض دبضأشط  141 ٍٙبَیدؽ اظ زؾشٛض زضة ثؿشٝ ، اٌط ؾ

DELAY BEFORE DOOR CLOSING RETRY" ذبٔٛـ ثبقس ،

 قٛز. یذغب ٔغطح ٔ ٗیا

 . بثسی فیٔمساض ظٔبٖ افعا سیثب سٜوٓ ٚاضز ق یّیٔمساض آٖ ذ اٌط

 .قٛز یثطضؾ سیثب یٕٙیٔساض ا

 ذغب وٙشبوز زضة

H02 

FLOOR TO FLOOR MAX TRAVEL TIME 

ELAPSED 

وٝ زض  یظٔبٖ ظٔب٘ هی٘شٛا٘س زض  وبثیٗوٙس وٝ  یثطٚظ ٔ یذغب زض نٛضس ٗیا

 MAXIMUM TRAVEL TIME BETWEEN: 2.8"دبضأشط 

FLOORS" وٓ ٚاضز  یّیثطؾس. اٌط ٔمساض آٖ ذ یسیلطاض زاضز ، ثٝ عجمٝ جس

-ML1 یٞب ٍٙبَیثبقس ، ؾ ی. اٌط ٔمساض وبفبثسی فیٔمساض ظٔبٖ افعا سیثب سٜق

ML2 قٛ٘س. یثطضؾ وبثیٍٗٞٙبْ حطوز  ضز سیثب 
 حساوثط ظٔبٖ حطوز ثیٗ زٚ عجمٝ ؾذطی قسٜ اؾز

H03 

DOOR IS NOT CLOSED FOR A LONG TIME 
زضة ثؿشٝ ٘كٛز  "DOOR OPEN ERROR: 7.7"اٌط زض ظٔبٖ دبضأشط 

افشس.  یاظ وبض ٔ ؿشٓیذغب ٔغطح قسٜ ٚ ؾ ٗیذبٔٛـ اؾز( ، ا 141ؾیٍٙبَ )

. اٌطچٝ زضٞب ٘ع٘سجٟز ذغب  یقٛز سب ث ٓیسٙظ یثٝ ا٘ساظٜ وبف سیثب دبضأشط  ٗیا

زض  141 ٍٙبَیسٕبؼ زضة ٚ ؾ سیثؿشٝ ٞؿشٙس ، أب زض نٛضر ثطٚظ ذغب ، ثب

 قٛز. ینفحٝ وٙشطَ وٙٙسٜ ثطضؾ
 اؾز . ٘كسٜ ثؿشٝ یٔسر عٛلا٘ یزضة ثطا

H04 

CAR CAN’T HOLD. PLEASE CHECK MOTOR 

PARAMETERS ٗیٔمساض ٔكرم ثچطذس ، ا هیاظ  فیذٛزوبض ، اٌط ٔٛسٛض ث ٓیزض ٍٞٙبْ سٙظ 

 قٛ٘س. یثطضؾ سیٔٛسٛض ثب یقٛز. دبضأشطٞب یذغب ٔغطح ٔ
 زاضز ضا ٍ٘ٝ ٗیسٛا٘س وبث یٔٛسٛض ٕ٘

H05 

BOTH LIMIT SWITCHES UP&DOWN ARE 

OPEN 

 .ضخ ٔی زٞسذغب  ٗیثبقٙس ، اذبٔٛـ ٕٞعٔبٖ  818ٚ817 چیٌط ٞط زٚ ؾٛئا

سٛا٘س ذبٔٛـ ثبقس. حسالُ  یٔ زٚضا٘ساظ یٞب چیاظ ؾٛئ یىی،  یػبز ظیقطا زض

 818ثبقس ،  ٗییزض عجمٝ دب وبثیٗثبقس. اٌط  ON زیزض ٚضؼ سیاظ آٟ٘ب ثب یىی

 یٞب چیضٚقٗ اؾز. ؾٛئ 817زض عجمٝ آذط ثبقس ،  وبثیٗضٚقٗ اؾز. اٌط 

 قٛ٘س. یثطضؾ سیآٟ٘ب ثب یطیطثب ٚ ٘حٜٛ لطاضٌ، آٞٙ یؿیٔغٙبع
 ا٘س قسٜ ٕٞعٔبٖ لغغ(  818 ٚ 817)  ٗییثبلا ٚ دب یزٚض ا٘ساظ اججبض

H06 

TOP LIMIT SWITCH CUTS OFF WHILE 

RUNNING DOWN 

سٛا٘س فمظ ٍٞٙبْ  یٔ 818 ٍٙبَیقٛز ٚ ؾ یزض عجمٝ آذط اؾشفبزٜ ٔ 818اظ 

 ٍٙبَیآٔسٖ ؾ ٗییقٛز. ٍٞٙبْ دب ُیحطوز زض جٟز ثبلا ثٝ حبِز ذبٔٛـ سجس

 قٛز. یذغب ٔغطح ٔ ٗی، ا اسفبق ٗیقٛز. زض نٛضر ثطٚظ ا لغغسٛا٘س  یٕ٘

ٔطست  یٌطز ثٝ زضؾش یآٞٙطثبٞب سیوٝ ؾٕز لطٔع ٚ ؾف سیٔغٕئٗ ثبق سیثب

 قسٜ ا٘س.

 ؾٕز ثٝ ٗیحطوز وبث ٗیزض ح 818 ثبلا یؾٙؿٛض زٚض ا٘ساظ اججبض

 لغغ قسٜ اؾز ٗییدب

H07 

BOTTOM LIMIT SWITCH CUTS OFF WHILE 

RUNNING UP 

سٛا٘س فمظ زض  یٔ 817 ٍٙبَیقٛز ٚ ؾ یاؾشفبزٜ ٔ ٗییزض عجمٝ دب 817اظ 

 یٕ٘ ٍٙبَیقٛز. ٍٞٙبْ ثبلا ضفشٗ ؾ ُیضفشٗ ثٝ حبِز ذبٔٛـ سجس ٗییحبِز دب

 قٛز. یذغب ٔغطح ٔ ٗی، ا اسفبق ٗیقٛز. زض نٛضر ثطٚظ ا لغغسٛا٘س 

ٔطست  یٌطز ثٝ زضؾش یآٞٙطثبٞب سیوٝ ؾٕز لطٔع ٚ ؾف سیٔغٕئٗ ثبق سیثب

 قسٜ ا٘س.

 ؾٕز ثٝ ٗیحطوز وبث ٗیزض ح 817 ٗییدب یؾٙؿٛض زٚض ا٘ساظ اججبض

 ثبلا لغغ قسٜ اؾز

H08 
LOW DC BUS VOLTAGE ٝیقٛز. ٔٙجغ سغص یذغب ٔغطح ٔ ٗیوٕشط اظ ِٚشبغ وبض ثبقس ، ا ٝیاٌط ٔٙجغ سغص 

 .سیوٙ یثطضؾ L1  ،L2  ،L3 یٞب یضا اظ ٚضٚز
DC BUS اؾز بفشٝی وبٞف ٗیاظ حس ٔؼ. 

H09 HIGH DC BUS VOLTAGE  اٌط ِٚشبغDC BUS قٛز.  یذغب ٔغطح ٔ ٗیاظ ِٚشبغ ٔحسٚز ثبقس ، ا فیث
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DC BUS اؾز بفشٝیافعایف  یٙیاظ حس ٔؼ. 

 قٛز. یذغب ٔغطح ٔ ٗی، ا بثسی فیٔمساض افعا هیاظ  فیث یٔٙجغ انّ یٚلش

. ِٚشبغ فبظ ثٝ فبظ سیوٙ یثطضؾ L1  ،L2  ،L3 یٞب یضا اظ ٚضٚز ٝیسغص ٔٙجغ

 قٛز. یثطضؾ سیِٚز ثبقس. اسهبلار ٔمبٚٔز سطٔع ثب 441اظ  فیث سی٘جب

H10 

KRC CHECK BACK ERROR یٚضٚز كیسطٔع اظ عط زیٔٛلؼ KRC ٔ ٍَٙبَیقٛز. ؾ یوٙشط KRC  زض

Arcube ؾىٖٛ لطاض زاضز ،  زیزض ٚضؼ وبثیٗ وٝ یقٛز. زض حبِ یثطضؾ سیثب

 لغغ قٛز. سیثب ٍٙبَیقٛز ، ؾ یوٝ حطوز قطٚع ٔ یِٚز ثبقس. ٍٞٙبٔ 24 سیثب
 KRCذغبی 

H11 

ML1 & ML2 SIGNALS SHORT CIRCUIT TO 

EACH OTHER. 

 ٍطیىسیاظ ظٔبٖ ٘ؿجز ثٝ  یثب اذشلاف وٕ سیثب ML1  ٚML2 یٞب ٍٙبَیؾ

ٔٛضز ضخ  ٗی. اٌط اؿزیذبٔٛـ ثٛزٖ ٕٞعٔبٖ ٔجبظ ٘ بیضٚقٗ ثبقٙس. ضٚقٗ 

 5ٔی ثبیؿز اظ یىسیٍط  ML1  ٚML2فبنّٝ  قٛز یذغب ٔغطح ٔ ٗیزٞس ، ا

 . قٛ٘س یوٝ اسهبَ وٛسبٜ ٔ یٍٞٙبٔ ML1&ML2  یذغب ؾب٘شی ٔشط ثبقس 2سب  1ؾب٘شی ٔشط ٚ فبنّٝ ثیٗ آٞطثب سب ؾٙؿٛض ٔی ثبیؿز 

H12 

DOOR BRIDGING RELAYS SR1 & SR3 DONT 

PICK UP 
ML1  ٚML2 ثطضؾی قٛز 

 قٛ٘س یٕ٘ جصة ADO ثٝ ٔطثٛط SR1&SR3 یضِٝ ٞب

H13 

DOOR BRIDGING RELAYS SR1 or SR3 DONT 

DROP ML1  ٚML2 ثطضؾی قٛز 

 ٍطز٘سیثط ٕ٘ ADO ثٝ ٔطثٛط SR1&SR3 یضِٝ ٞب

H14 

DOOR BRIDGING DISABLED BUT 140P 

SIGNAL IS STILL EXIST 
دؽ اظ ذبسٕٝ اسهبَ دُ زضة  140P ٍٙبَیذغب زض نٛضر ضٚقٗ ثٛزٖ ؾ ٗیا

 قٛز. یٔ جبزیا

 یثٝ زضؾش سیٚجٛز ٘ساضز. اسهبلار ثب یٕٙیدُ زض ٔساض ا چیوٝ ٞ سیقٛ ٔغٕئٗ

 ٘كبٖ زازٜ قسٜ اؾز ا٘جبْ قٛز. ٘مكٝ ٞبٕٞب٘غٛض وٝ زض 
ADO  140 ٍٙبَیأب ؾ اؾز فؼبَ طیغP ٕٖٞٚجٛز زاضز . چٙب 

H15 

L1, L2, L3 MAINS POWER SUPPLY FAILURE 
 یٔضخ ذغب  ٗی، ا ٘كٛز سبٔیٗ L1-L2-L3 یٞب یاظ ٚضٚز بظیاٌط ِٚشبغ ٔٛضز ٘

قٛ٘س. اٌطچٝ  یطیزؾشٍبٜ ا٘ساظٜ ٌ یضٚ سیثب ٓیفبظ ثٝ فبظ ٔؿشم یِٚشبغٞب س.زٞ

، ٕٔىٗ اؾز  ٔی قٛزذغب ٕٞچٙبٖ زازٜ  ٗیا ٚاؾز  حینح یطیا٘ساظٜ ٌ

 ذطاة ثبقسزؾشٍبٜ 
 اؾز . قسٜ لغغ L1 - L2 - L3 یٚضٚز

H16 

MOTOR CAN NOT SPIN IN EVACUATION 

MODE 
 .ٕ٘ی سٛا٘س حطوز وٙسٔٛسٛض  ٘جبر ٗیوٝ زض ح ضخ ٔی زٞس یذغب ٍٞٙبٔ ٗیا

 ِٚشبظ ثبسطی ٞب ثطضؾی قٛزثبقس.  یوبف سیثب UPS سٛاٖ

 ز .ؿی٘ سٖیثٝ چطذ لبزض یٔٛسٛض زض ٔس ٘جبر اظغطاض

H17 

PTC SIGNAL OPEN. MOTOR OVER HEATED 
 .ضخ ٔی زٞسذغب  ٗیاظ حس آؾشب٘ٝ ثبقس ، ا فیٔٛسٛض ث PTCاٌط ٔمساض 

 "PTC TEMPERATURE MONITORING: 5.24"دبضأشط  یٚلش

"Enable" ٔساض  ثبقسقسٜ  ٓیسٙظ ،PTC تیسطس ٗیقٛز. ثٝ ا یثطضؾ سیثب  ،

 قٛز. ساید سیوٙس ثب یضا ثبظ ٔ PTC بَیوٝ ٔساض ؾط یثرك
 اؾز قسٜ اظ حس زاؽ فی. ٔٛسٛض ثٔٛسٛضPTC  ٍٙبَیفؼبَ قسٖ ؾ

H18 
DIPSWITCH CONFIGURATION ERROR 

 .سیطیسٕبؼ ثٍ ARKELثب دكشیجب٘ی ذغب  ٗیزض نٛضر ٔكبٞسٜ ا

 چیؾٛئ خیز ٕبریسٙظ یذغب

H19 

SAME GROUP ID NAME USED ON 

CONTROLLERS 

ٞطزٚ اؾب٘ؿٛض زض وٙشطَ ٌطٚٞی ثٝ یه ٘بْ وٝ  ضخ ٔی زٞس یذغب ٚلش ٗیا

 .سؼطیف قسٜ ثبقٙس

. سٙظیٓ وٙیس یثٝ زضؾش سیثب ضا "GROUP IDENTITY: 2.21" دبضأشط

 سیثب یٍطیا٘شربة قسٜ ثبقس ، ز Controller-Aثٝ ػٙٛاٖ  یىیاٌط 

Controller-B .ثبقس 
 قسٜ اؾز . اؾشفبزٜ یٔكبثٝ زض قٙبؾٝ ٌطٚٞ یاؾبٔ
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H21 

DRIVE OVER CURRENT ERROR 

 جطیبٖ ٘بٔیاظ ٔمساض  فیث یفؼّجطیبٖ وٝ ٔمساض  ضذٕی زٞس یذغب ٍٞٙبٔ ٗیا

 سی. ثبسٜ ثبقسزؾشٍبٜ ٕٔىٗ اؾز ثب سٛجٝ ثٝ ٔٛسٛض وٓ ا٘شربة ق سٛاٖ ثبقس.

ذغب زض حّمٝ  ٗیٔٛسٛض ٔٛجٛز اؾز. اٌط ا یزؾشٍبٜ ثطا زیقٛز وٝ ظطف یثطضؾ

 یثبظ ٔغطح قٛز ، دبضأشطٞب

 "5.17 MOTOR V / F MIDDLE VOLTAGE"  ٚ 

"5.19 :MOTOR V / F MINIMUM VOLTAGE"  

وبض وٙس ، أب زض حّمٝ ثؿشٝ  یزض حّمٝ ثبظ ثٝ زضؾش ٌط٘س. اقٛ ٓیسٙظ ثبیؿز یٔ

ٚجٛز زاقشٝ ثبقس. ا٘ىٛزض زض ٔٛضز  یوبض ٘ىٙس ، ٕٔىٗ اؾز ٔكىّ یثٝ زضؾش

 .اسهبلار ٚ سٙظیٕبر ا٘ىٛزض ثطضؾی قٛز

 ٛیاظ حس زضا فیث بٖیجط یذغب

H22 

SERVICE TIME OVERFLOW 
ثٝ  "MAINTENANCE TIME CONTROL 2.39"اٌط دبضأشط 

 ٚ اٌط اظ ظٔبٖ ا٘شربة قسٜ زض دبضأشطا٘شربة قسٜ ثبقس ،  "Enable"ػٙٛاٖ 

"2.41 MAINTENANCE TIME" دی. سبضثٍصضز ایٗ ذغب ضخ ٔی زٞس 

 ٗی( زٚثبضٜ ٔطست قٛز.  اdd / mm / yy hh: mm)ثٝ نٛضر  ٔی ثبیؿز

 اؾز یزائٕ یذغب هی
 زاؾ سٜیضؾ یٚ ٍ٘ٝ زاض ؽیظٔبٖ ؾطٚ

H23 

OVER SPEED ERROR 

 یٔ ضخذغب  ٗیثبقس ، ا ؾطػز ٘بٔیثبلاسط اظ ٔمساض  وبثیٗاٌط ٔمساض ؾطػز 

 قٛ٘س. یثطضؾ سیٔٛسٛض ثب یدبضأشطٞب ٚ ا٘ىٛزض اسهبلار س.زٞ

Load balance ثبقس.  حینح سیآؾب٘ؿٛض ثبLoad balance ثب افعٚزٖ  سیثب

زضٖٚ  "PID SETTINGS: 6" یدبضأشطٞب قٛز. یثطضؾهف ظطفیز وبثیٗ ٘

 قٛ٘س. ٓیسٙظ Speed-PID gains یٔٙٛ ، دبضأشطٞب

زض حبَ حطوز اؾز ، اٌط ٔساض  وبثیٗوٝ  یقٛز. زض حبِ یثطضؾ سیثب یٕٙیا ٔساض

 ثبلا ضٚز. وبثیٗذبٔٛـ قٛز ، ٕٔىٗ اؾز ؾطػز  یثٝ عٛض ٘بٌٟب٘ یٕٙیا

 ساظح فیؾطػز ث یذغب

H24 

UCM DETECTION ERROR  ٔحسٚزٜثبظ اؾز ، اٌط اظ  یٔٙشظط اؾز ٚ زضٞب سطاظ عجمٝزض  وبثیٗظٔب٘ی وٝ زض 

قٛ٘س.  یثطضؾ سیثب ML1-ML2قٛز.  یذغب ٔغطح ٔ ٗیذبضج قٛز ، ا ةزض

 UCM میسكر یذغب اؾز  یزائٕ یذغب هی ٗیا

H25 

EN SIGNAL IS NOT EXIST 
 یوٝ ٔٛسٛض قطٚع ثٝ حطوز ٔ ظٔب٘ی، زاض٘س ٌیطِؽوٝ ٔٛسٛض  ییٞب ؿشٓیزض ؾ

 س.زٞ یٔ ضخذغب  ٗی٘كٛز ، ا ُیسجس ON زیثٝ ٔٛلؼ "EN" ٍٙبَی، اٌط ؾوٙس

ٍٞٙبْ ٚ  ِٚز ثبقس 24 سیثب Arcubeزض  "EN"ی، ٚضٚز حطوزاظ زؾشٛض  دؽ

 لغغ قٛز. سیثب ٍٙبَیؾ ٗیسٛلف ، ا
 سضؾ یٕ٘ ٛیثٝ زضا EN ٍٙبَیؾ

H26 

BRAKE CHECK BACK ERROR ٔیثط ضٚ یِٚش 24 ٍٙبَیسٛلف اؾز ، اٌط ؾ زیوٝ سطٔع ٔٛسٛض زض ٚضؼ یٍٞٙب 

ِٚز ٚجٛز زاضز ٍٞٙبْ  24 ٍٙبَیٚجٛز ٘ساقشٝ ثبقس ، ٚ اٌط ٞٙٛظ ؾ یٚضٚز

 چیؾٛئ ىطٚیؾٙىطٖٚ ، ٔ ی. زض ٔٛسٛضٞببثسی یٔ فیذغب افعا ٗیقطٚع حطوز ، ا

 قٛ٘س. یوٙشطَ ٔ Arcube كیسطٔع اظ عط یٞب

 سطْ ظ سثهیف یذغب

H27 

DC BUS VOLTAGE EXCEEDED CRITICAL 

LEVEL 
قٛز.  یذغب ٔغطح ٔ ٗیضؾس ، ا یٔ یبسیح طیثٝ ٔمبز DC BUSؾغح  یٚلش

 سیقٛز. ٔمبٚٔز سطٔع ٚ اسهبلار آٖ ثب یثطضؾ سیثب L1  ،L2  ،L3 ٝیٔٙجغ سغص

 ػجٛض وطزٜ اؾز یثحطا٘ اظ حس DC BUSِٚشبغ  قٛز. یثطضؾ

H28 

DOOR SAFETY CIRCUITS ARE BRIDGED  ِٝض"DOOR OPEN" اٌط ثؼس اظ ظٔب٘ی وٝ وبثیٗ زض َِٛ عجمٝ ٔی ایؿشس .

 س.زٞ یٔ ضخذغب  ٗی( لغغ ٘كٛز ، ا141-131) یٕٙیضِٝ ٔساض ا ٗیفؼبَ قسٖ ا

 اؾز  یزائٕ یذغب هی ٗیا

ٔكبٞسٜ قٛز وٝ  سیقٛز. ٍٞٙبْ ثبظ قسٖ زضٞب ، ثب یثطضؾ سیثب یٕٙیا ٔساض

 قٛ٘س. یلغغ ٔ یٕٙیٔساض ا یٞب ٍٙبَیؾ

 زؾزضة دُ قسٜ ا یٕٙیٔساض ا
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H29 

LOW SPEED ERROR 
 س.زٞ یٔ ضخذغب  ٗیوٕشط ثبقس ، ا٘بٔی اظ ٔمساض  وبثیٗاٌط ؾطػز 

 ا٘ىٛزضٔٛسٛض ٚ اسهبلار  یسٛا٘س ثٝ ؾطػز زِرٛاٜ ثطؾس ، دبضأشطٞب یٕ٘ ٔٛسٛض

 قٛ٘س. یثطضؾ سیثب

Load balance قٛز. یثطضؾ وبثیٗ ٘هف ظطفیز ثب افعٚزٖ سیثب 

"6 :PID SETTINGS" زاذُ ٔٙٛ ، ؾطػز  یدبضأشطٞبPID ٓیسٙظ سیثب 

 قٛز.

، زض نٛضر ػسْ ٚجٛز ذغب زض ػّٕىطز حّمٝ ثبظ ،  ٌیطثىؽ یزؾشٍبٜ ٞب زض

 ز.قٛ یثطضؾ  ENCI وبضر ا٘ىٛزضٚ  ا٘ىٛزضاسهبلار 

 ٗییؾطػز دب یذغب

H30 

ML1, ML2 SIGNAL SEQUENCE IN REVERSE 
 ML1 ٍٙبَیاؾز ، اٌط اثشسا ؾ زضحبَ حطوز زض جٟز ثبلا ظٔب٘ی وٝ وبثیٗ

زضحبَ حطوز اؾز ، اٌط اثشسا  دبییٗزض جٟز  ٗیوٝ وبث یظٔب٘ ثبفؼبَ قٛز 

 .ضخ ٔی زٞسذغب  ٗیفؼبَ قٛز ، ا ML2 ٍٙبَیؾ

 زثطػىؽ اؾ ML1 -ML2 ٍٙبَیؾ تیسطس اؾز  یزائٕ یذغب هی ٗیقٛز. ا یثطضؾ سیثب یؿیٔغٙبع یٞب چیؾٛئ اسهبلار

H31 

COUNTED DOOR ZONE NUMBER IS WRONG 
زاذُ قفز ثب سؼسازعجمبر  یقفز ، اٌط سؼساز آٞٙطثبٞب یطیبزٌی ٗیزض ح

 زٞس. یذغب ضخ ٔ ٗی٘جبقس ، ا یىیقسٜ زض دبضأشط  ٓیسٙظ

 قٛز. یثطضؾ سیثب” NUMBER OF FLOORS: 2.3“ دبضأشط

 قٛز. یثطضؾ سیزاذُ قفز ثب یٔشط یؾب٘ش 31 یسؼساز آٞٙطثبٞب 

 یٕٞرٛا٘( قٕطزٜ قسٜ یآٞٙطثب)قسٜ ا٘جبْ ییقٕبضٜ عجمٝ ثب قٙبؾب

 ٘ساضز

H32 

817/818 SWITCH ACTIVATED IN WRONG 

DIRECTION 

اظ  817 ٍٙبَیزض حبَ حطوز ثٝ ؾٕز ثبلا اؾز ، اٌط ؾ وبثیٗوٝ  ظٔب٘ی

 ٗییزض جٟز دب وبثیٗظٔب٘ی وٝ  بیقٛز ،  ُیسجس OFFثٝ حبِز  ON زیٔٛلؼ

 ُیسجس OFFثٝ حبِز  ON زیاظ ٔٛلؼ 818 ٍٙبَیوٙس ، اٌط ؾ یحطوز ٔ

 .ضخ ٔی زٞسذغب  ٗیقٛز ، ا

قٛز.  یثطضؾ سیثب 817قٛز ،  جبزیحطوز ثٝ ؾٕز ثبلا ا ٗیذغب زض ح ٗیا اٌط

قٛز.  یثطضؾ سیثب 818قٛز ،  جبزیا ٗییحطوز جٟز دب ٗیذغب زض ح ٗیاٌط ا

. ٕٔىٗ اؾز قسٜ ثبقسلغغ  بیاسهبَ وٛسبٜ  ٍٙبَیؾ 817،818ٕٔىٗ اؾز زض 

س ثب یٚجٛز زاقشٝ ثبقس. جٟز حطوز ثب یوبثُ اسهبَ ٔكىّ 817،818زض ٔٛضز 

 قٛز. ی، ثطضؾ یزض حبِز ثبظضؾ ٗییحطوز زض ثبلا ٚ دب

 اقشجبٜ فؼبَ قسٜ ا٘س جٟز زض 818ٚ  817 ٍٙبَیؾ

H33 

SHAFT ENCODER DIRECTION REVERSE 
 اسهبلار ا٘ىٛزض ثطضؾی قٛز.

 اؾز ثطػىؽ ا٘ىٛزض جٟز

H34 

NO ENCODER SIGNAL. 

 اسهبلار ا٘ىٛزض ثطضؾی قٛز.

 ؿزیا٘ىٛزض ٔٛجٛز ٘ ٍٙبَیؾ

H35 

SPEED GOVERNOR MONITORING ERROR 
 Arcubeاظ حس ٔؼَٕٛ زض  فیث زض ظٔبٖ ؾطػز ٌبٚض٘طٔٛلؼیز ظٔب٘ی وٝ 

 یٔ ضخذغب  ٗیقٛز ، ا ییقٙبؾب یٔٙشظطٜ ا طیغ ٍٙبَیاٌط ؾ ٚقٛز  قٙبؾبیی

 س.زٞ

 "Enable"ثٝ ػٙٛاٖ  "OSG COIL CONTROL: 2.11"دبضأشط  یٚلش

زض  وبثیٗوٝ  ظٔب٘یقٛز.  یثطضؾ سیثب "SGC" شٛضیٔب٘ یز ، ٚضٚزٛا٘شربة ق

وٝ زض حبِز  ٚ ظٔب٘یٚجٛز زاقشٝ ثبقس.  ٍٙبَیؾ سیحبَ حطوز اؾز ، ٘جب

 ِٚز ثبقس. 24 سیؾىٖٛ اؾز ، ثب

 ؾطػز ٌبٚض٘ط ذغبی

H36 

IPM ERROR, TRANSISTOR SHORT CIRCUIT 
چه وطزٖ (ٔٛسٛض اسهبَ وٛسبٜ ثبقس ٛیلسضر زاذُ زضاثرف ٕٔىٗ اؾز زض 

٘بٌٟبٖ ٔشٛلف قٛز ، ٕٔىٗ  وبثیٗ یٚلش( . U,V,Wاسهبلار ذطٚجی زضایٛ 

 زاقشٝ ثبقس. یذغب زازٜ قٛز. زؾشٍبٜ ٕٔىٗ اؾز ثب زؾشٍبٜ ٔكىّ ٗیاؾز ا
 سطا٘عیؿشٛض وٛسبٜ اسهبَ ، IPM ذغبی
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H37 

IPM ERROR, DRIVE SUPPLY UNDER 

VOLTAGE  سغصیٕٝٔىٗ اؾز زض ٔساض IPM ٚجٛز زاقشٝ ثبقس. یٔٛسٛض ٔكىّ ٛضیزضا 

 وٕجٛز ِٚشبغ اؾز . یزاضا ٛیزضا ٝی، سغص IPM یذغب

H38 

IPM ERROR, IPM OVER HEATED فیذغب افعا ٗی، ا بثسی فیاظ حس افعا فیث ٛیلسضر زاذُ زضاثرف  یزٔب یٚلش 

ا٘شربة قسٜ  یوٝ زؾشٍبٜ ثب سٛجٝ ثٝ ٔٛسٛض ثٝ زضؾش سی. ٔغٕئٗ قٛضخ ٔی زٞس

 ززاؽ قسٜ اؾ حس اظ فیث IPM  ،IPM یذغب اؾز.

H39 

MOTOR ENCODER DIRECTION WRONG 
. جٟز ضخ ٔی زٞسذغب  ٗیثطػىؽ ا٘جبْ قٛز ، ا ا٘ىٛزضوٝ اسهبلار  یٍٞٙبٔ

 وٙس. طییسغ سیاظ ٔٙٛ ثب ا٘ىٛزض

 ٖٛیس هیوٙس ،  یٔ طییسغ ا٘ىٛزضوٝ جٟز  ی، ٍٞٙبٔ ٌیطِؽ یٞب ٔٛسٛض یثطا"

 زاؾ جٟز ا٘ىٛزض ٔٛسٛض اقشجبٜ "ا٘جبْ قٛز. سیثب ٔجسز

H40 
FIRMWARE OF MDC IS INVALID 

MDC ٔی ثبیؿز ثطٚظضؾب٘ی قٛز 
 .زاؾ طٔجبظیغ MDCؾرز افعاض 

H41 

NO COMMUNICATION WITH FX-CUBE. 

CHECK CONNECTION AND FIRMWARE 
ذغب  ٗیاضسجبط ثطلطاض وٙس ، ا وبثیٗ یثبلا Fx-Cube ثطزثب  سزؾشٍبٜ ٘شٛا٘ یٚلش

 ثٝ ضٚظ قٛز. سیثب FX-Cubeػبُٔ  ؿشٓی. ؾضخ ٔی زٞس

ثٝ  سیٔشهُ ٘جبقس ، دبضأشط حبِز ػّٕىطز ثب یٍٞٙبْ ٘هت ، اٌط جؼجٝ ثبظضؾ زض

 ا٘شربة قٛز. یزضؾش
 چه قٛز . اؾز. اسهبلار ٚ ؾرز افعاض لغغ FX-CUBEاضسجبط ثب 

H42 

NO COMMUNICATION WITH ENCA 

ENCODER BOARD 

 س.زٞ یٔضخ ذغب  ٗیاضسجبط ثطلطاض وٙس ، ا ENCAثب ثطز  سزؾشٍبٜ ٘شٛا٘ یٚلش

 قٛز. یثطضؾ سیثب ENCA  ٚArcube ٗیث وبثُ

Led ٔٛجٛز زض نفحٝ  یٞبENCA ذٛز  زیٔٛلؼ حیػّٕىطز نح یثطا سیثب

 زٞٙس. طییضا سغ

ا٘ىٛزض زض ٔٙجغ  بیا٘شربة قسٜ اظ ٔٙٛ ،  ا٘ىٛزضاؾز زض ا٘شربة ٘ٛع  ٕٔىٗ

 ٚجٛز زاقشٝ ثبقس. یٔكىّ

 ثبقس . یلغغ ٔ ENCAاضسجبط ثب ثطز ا٘ىٛزض 

H43 

SERIAL CONNECTION ERROR WITH 

ABSOLUTE ENCODER ا٘شربة قسٜ اظ  ا٘ىٛزضقٛز. ٘ٛع  یثطضؾ سیثب وبضر ا٘ىٛزضٚ  ا٘ىٛزض ٗیاضسجبط ث

 قٛز. یثطضؾ سیٔٙٛ ثب
 كٔغّ ثب ا٘ىٛزض بَیاضسجبط ؾط یذغب

H44 
SERIAL CONNECTION ERROR WITH MDC 

سٜ وبثُ لغغ ق بیٚجٛز ٘ساقشٝ ثبقس  MDC  ٚLCB ٗیث یوبثُ اضسجبع یٚلش

 قٛز. یثطضؾ سیثب یس. وبثُ اضسجبعزٞ یٔضخ ذغب  ٗی، ا ثبقس

 MDC ثب بَیاضسجبط ؾط یذغب

H45 
L1, L2, L3 PHASE ORDER FAILURE 

 اظ ٔٙٛ ثٝ ػٙٛاٖ "PHASE ORDER CONTROL :2.32"دبضأشط  یٚلش

"ENABLED" فبظ ٚجٛز زاقشٝ  یزض سٛاِ ی، اٌط ٔكىّ ٜ ثبقسا٘شربة قس

 L1 –L3 – L2ؾٝ فبظ  یذغب زض سٛاِ .قٛ٘س ثٝ جبجب L2 ثب فبظ سیثب L3 بی L1 یس. فبظٞبزٞ یٔ ضخذغب  ٗیثبقس ، ا

H46 

LOW MOTOR CURRENT 
 س.زٞ یٔ ضخذغب  ٗیثبقس ، ا ٘بٔی ٔٛسٛض وٕشط اظ ٔمساض بٖیجط یٚلش

ٔٛسٛض  چید ٓیٔٛسٛض ٕٔىٗ اؾز ٔساض ثبظ ثبقٙس. ٕٔىٗ اؾز ؾ یٞب ٙبَیسطٔ

ٔمساض  سیقٛز. ثب یثطضؾ سیثب ٗیفبظ ٚ ظٔ 3 چید ٓیزاقشٝ ثبقس. ؾ یٔكىّ

 چید ٓیؾ ٗیث سیفبظ ٚجٛز زاقشٝ ثبقس. ثب یٞب چید ٓیؾ ٗیث یىؿب٘یٔمبٚٔز 

 .زاقشٝ ثبقس ییٔمبٚٔز ثبلا ٗیٞط فبظ ٚ ظٔ یٞب

 ضٔٛسٛ ٗییدب بٖیجط

H47 

3-PHASE DETECTED IN MONO-PHASE MODE 
 MONO PHASE REDUCED SPEED: 2.33"دبضأشط  یٚلش

MODE"  ٖثٝ ػٙٛا"Enable"  زؾشٍبٜ  یفبظ ثٝ ٚضٚز 3ا٘شربة قس ، اٌط

فبظ ثٝ زؾشٍبٜ ٔشهُ قس ،  3 یٚضٚز یٚلش .ضخ ٔی زٞسذغب  ٗیٔشهُ ثبقس ، ا

 زٔكبٞسٜ قسٜ اؾ زض حبِز سه فبظ، ؾٝ فبظ قٛز. ٓیسٙظ " DISABLED "ثٝ ػٙٛاٖ  سیدبضأشط ثب ٗیا



 Arcube کنترلر دستورالعمل جامع

 

41 

 WI-86/133   4REV:0 

H48 

NUMBER OF FLOORS OF ALL LIFTS IN THE 

GROUP MUST BE SAME. 

ٔٛجٛز  یزؾشٍبٜ ٞب ثطای "NUMBER OF FLOOR: 2.3"اٌط دبضأشط 

 .ضخ ٔی زٞسذغب  ٗی٘كٛز ، ا ثٝ زضؾشی سٙظیٓ وٙشطَ ٌطٚٞیزض 

 فٛق سؼساز عجمبردبضأشط  زضزاض٘س ،  یوٝ سؼساز عجمبر ٔرشّف ییآؾب٘ؿٛضٞب زض

 missing floor from top or bottomقٛز ، دبضأشط  ٓیسٙظ ىؿبٖی سیثب

 قٛز. ٓیسٙظ یثٝ زضؾش سی( ثب"2.23"ٚ  "2.22")

 سثبق ىؿبٖیسیٌطٜٚ ثب هی یآؾب٘ؿٛض ٞب سؼساز عجمبر زض ٕٞٝ

H49 

DOOR BRIDGING ENABLED BUT 140P 

SIGNAL IS NOT EXIST یضِٝ ٞب SR1  ٚSR3 یٞب ٍٙبَیوٝ سٛؾظ ؾ ML1  ٚML2 ٔ َیفؼب 

 قٛ٘س. یثطضؾ سیقٛ٘س ثب
 ٚجٛز ٘ساضز 140P ٍٙبَیؾ یدُ زضثٟب وبُٔ قسٜ ِٚ

H50 

EARTHQUAKE SENSOR ACTIVATED یاٌط ٚضٚز ( ِٝظِعDEPفؼبَ ثبقس ، ا )قٛز. یذغب ٔغطح ٔ ٗی 

اذشهبل زازٜ قسٜ اؾز  یعیلبثُ ثط٘بٔٝ ض یٞب یٚضٚز ثٝ یىی DEP یٚضٚز

 زاؾ قسٜ ِطظٜ فؼبَ ٗیؾٙؿٛض ظٔ اؾز  یزائٕ یذغب هی ٗیقٛز. ا یثطضؾ دبضأشط سیثب

H51  

DOOR LIMIT SWITCH FAULT 
 DOOR"ثؼٙٛاٖ  "DOOR LIMIT SWITCHES: 7.24"اٌط دبضأشط 

OPEN AND CLOSE LIMITS CONNECTED"  ٜا٘شربة قس

 ٗیوٙٙس ، ا یوبض ٕ٘ یزضة ثٝ زضؾش زیٔحسٚز یٞب چیوٝ ؾٛئ یثبقس ، ٍٞٙبٔ

ٔحسٚز  یٞب چیقٛز. اٌط اظ ؾٛئ ٓیسٙظ یثٝ زضؾش سی. دبضأشط ثبضخ ٔی زٞسذغب 

ا٘شربة قٛ٘س.  "NOT USED"ثٝ ػٙٛاٖ  سیثب دبضأشطٞباؾشفبزٜ ٘كسٜ اؾز ، 

 ا٘جبْ قٛز. یثٝ زضؾش سیٔحسٚز ثب چیاسهبلار ؾٛئ بی

 زضة چیؾٛئ زیٕیِ یذغب

H52 

DOOR CONTACTS BRIDGED 
 "DOOR CONTACTS BRIDGE CONTROL: 7.25"اٌط دبضأشط 

اسهبَ  میسكر یثطا یكیا٘شربة قسٜ ثبقس ، آظٔب "ENABLED"ثٝ ػٙٛاٖ 

 یٔٙشظطٜ ا طیآظٖٔٛ ، اٌط ٔٛضز غ ٗیزضة ٚجٛز زاضز. زض عَٛ ا ٗیوٛسبٜ ٔربعج

 سیثب یٕٙی. ٘ٛع زضة ٚ اسهبلار ٔساض أی زٞس ضخذغب  ٗیضخ زازٜ ثبقس ، ا

 قٛز. یثطضؾ

 سا٘ زضة دُ قسٜ یوٙشبوشٟب

H53 

BYPASS SOCKET CONNECTION WRONG 
ثٝ ػٙٛاٖ  "DOOR BY-PASSING SOCKET: 7.26"اٌط دبضأشط 

"ENABLED" ثطز  یدؽ ضٚ یؾٛوز ثب یا٘شربة قٛز ، ٚلشLCB  ثب

اظ وبثُ  هی چیٞ بیٔشهُ اؾز  یقٛز ، وبثُ ثٝ ٔىبٖ اقشجبٞ یضٚثطٚ ٔ یٔكىّ

 .ضخ ٔی زٞسذغب  ٗی، ا ؿشٙسیٞب ٔشهُ ٘

دؽ ثب ػلأز ٘طٔبَ ثبقس.  یؾٛوز ثب یوبثُ دُ فمظ زاضا سیعٛض ٔؼَٕٛ ، ثب ثٝ

 ثبقس. یذبِ سیثب ٍطیز یلؿٕشٟب

 اؾز . اقشجبٜ دؽ یاسهبَ ؾٛوز ثب

H54 

MAXIMUM ALLOWED SPEED EXCEEDED 

WITH BRIDGED DOOR 
اظ  فیث وبثیٗٔجسز ، اٌط ؾطػز  َِٛ وطزٖ بی سٖ ٔجسز زضةٍٞٙبْ ا٘جبْ ثبظق

 ثبقس وٝ زض دبضأشط  یٔمساض

"7.27 BRIDGED DOOR ALLOWED MAX SPEED"  ٚاضز

 .سزٞ یٔ ضخذغب  ٗیقسٜ اؾز ، ا
 ذٛز زض حبِز دُ ثٛزٖ زضثٟب ضز قسٜ اؾز . ٕٓیؾطػز اظ حس ٔبوع

H55 

REACHED DIRECTION CHANGING LIMIT  2.41"اٌط دبضأشط :DIRECTION CHANGING LIMIT" ٚیض 

جٟز ثٝ ٔمساض ٚاضز قسٜ  طارییسؼساز سغ یقٛز ، ٚلش ٓیسٙظ 1اظ  طیغ یٔمساض

ٚاضز نفحٝ  سیدبن وطزٖ ذغب ، ثب یزٞس. ثطا یذغب ضا ٘كبٖ ٔ ٗیضؾس ، ا یٔ

 وٝ یزض حبِ ENTER سیٚ ثب فكبض زازٖ وّ سیآٔبض قٛ

"1. DIRECTION CHANGING NUMBER"  اؾز ، سؼساز

 سیثب ٗیاؾز ، ٕٞچٙ یزائٕ یذغب هیذغب  ٗی. اسیوٙ ٓیجٟز ضا سٙظ طارییسغ

 .سیضا حصف وٙ یزائٕ ی، ذغب دبن وطزٖ ٌعاضـ ذغبٞبدؽ اظ 

 اؾز سٜیجٟز ضؾ طییثٝ حس ٔجبظ سغ

H56 

SHAFT INPUT DETECTED 

 یضٚ "SHAFT INPUT PROTECTION: 2.31"اٌط دبضأشط 

"ENABLED" ٍٙبَیؾ یقسٜ ثبقس ، ٚلش ٓیسٙظ "(SPRn) SHAFT 

ENTRY PROTECTION FLOOR-n"  اظ عجمٝ  طیاظ عجمبر غ یىیاظ

 هیذغب  ٗیزٞس . ا یذغب ضا ٘كبٖ ٔ ٗیقٛز ، ا بفزیزض وبثیٗ یطیٔحُ لطاضٌ

 اؾز.  یزائٕ یذغب
 قس ییقفز قٙبؾب یٚضٚز
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H57 
120 WAS OFF DURING MOVEMENT  

 زٞس. یذغب ضخ ٔ ٗی، ا قٛز لغغ 120 ٍٙبَیؾوبثیٗ اٌط ٍٞٙبْ حطوز 
 ٍٞٙبْ حطوز لغغ قسٜ اؾز120ؾیٍٙبَ 

H58 
  130 WAS OFF DURING MOVEMEN 

 زٞس. یذغب ضخ ٔ ٗی، ا قٛز لغغ 130 ٍٙبَیؾوبثیٗ اٌط ٍٞٙبْ حطوز 
 لغغ قسٜ اؾزٍٞٙبْ حطوز 130ؾیٍٙبَ 

H59 

135 WAS OFF DURING MOVEMENT 

 زٞس. یذغب ضخ ٔ ٗی، ا قٛز لغغ 135 ٍٙبَیؾوبثیٗ اٌط ٍٞٙبْ حطوز 

 ٍٞٙبْ حطوز لغغ قسٜ اؾز135ؾیٍٙبَ 

H60 

140 WAS OFF DURING MOVEMENT 
 زٞس. یذغب ضخ ٔ ٗی، ا قٛز لغغ 140 ٍٙبَیؾوبثیٗ اٌط ٍٞٙبْ حطوز 

 حطوز لغغ قسٜ اؾزٍٞٙبْ 140ؾیٍٙبَ 

H61 
140P WAS OFF DURING MOVEMENT 

 زٞس. یذغب ضخ ٔ ٗی، ا قٛز لغغ 140P ٍٙبَیؾوبثیٗ اٌط ٍٞٙبْ حطوز 

 ٍٞٙبْ حطوز لغغ قسٜ اؾز140Pؾیٍٙبَ 

H62 

INSTALLATION ACTIVATION REQUIRED ٘هت  یفؼبَ ؾبظArcube سیوبض ضا ٘ىٙ ٗیا٘جبْ قٛز. اٌط ا ىجبضی سیثب  ،

وٙس.  یٔ جبزیذغب ضا ا ٗیزاضز ا یؼیؾبػز وٝ ػّٕىطز عج 1آؾب٘ؿٛض ثؼس اظ 

 ضخ ٘رٛاٞس زاز. ضٚیعیٖٛ اظ ضٚی سبثّٛ یب وبثیٗذغب زض حبِز  ٗیا
 فؼبَ ؾبظی ٘هت لاظْ اؾز

 


