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  داراي كنترلر يكپارچه(Integrated)  و درايو با يكديگر ) كنترلر( تلفيق . 

  داراي حركتDirect Approach اي ) ( حركت شيرجه. 

  3قابل استفاده تا سرعت m/s . 

  پارالل و سريال .با شستي بصورت  توقف ١٦قابل استفاده تا 

  دستگاه آسانسور ٨پشتيباني از كنترل گروهي تا . 

  قابل استفاده به صورتClose Loop  . 

 داراي موتورخانه و گيرلس هاي گيربكسيقابل استفاده براي پروژه . 

  پشتيباني از سيستم نجات اضطراري مبتني برUPS . 

  منطق دوراندازي به صورت دوراندازي با پالس ( بدونCF3 ( . 

  پشتيباني از مدVIP . 

 پشتيباني از مد آتش نشان . 

 پشتيباني از درب تمام اتوماتيك ، نيمه اتوماتيك و ساده . 

  اندازي تابلو فرمانرشته تراول براي راه ١٦استفاده از . 

 پشتيباني از حداكثر دو درب براي كابين . 

  هايي كه داراي شستي در پروژهطبقات عدد ورودي شستي احضار  ١٦پشتيباني از حداكثر

ژه حتماً به كلكتيو بودن شستي احضار پرو –. ( در صورت سلكتيو  باشنداحضار پارالل مي

 )اين نكته دقت نمائيد

  1ارتفاع بالاترين و پايين ترين طبقه پروژه براي آسانسورهايM/S بايد بيش از             

 . متر باشدسانتي ١٦٠بايد بيش از  M/S 1.6متر و براي آسانسورهاي سانتي ٩٠

  تابلو فرمانARPACK  توليد مي شود كيلووات ١١و  ٧,٥در سطوح تواني . 

  

  

 هاي محصولويژگي.  ١
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تمامي اقدامات ذكر شده در اين دستورالعمل فقط بايد با رعايت تمامي الزامات ايمني و   -

با  آشناتوسط افراد داراي تخصص و آموزش ديده در صنعت آسانسور و همچنين 

  ي شركت آريان آسانسور صورت پذيرد.هاتابلوفرمان

نماييد، تا مطابق با ليست زير باشند. محصولاتي كه براي شما ارسال شده است را بررسي   -

 در صورت مغايرت با واحد خدمات پس از فروش تماس حاصل فرماييد:

 به همراه بسته متعلقات ARPACKتابلو فرمان  -١

 جعبه رويزيون كاركدك -٢

 يك عدد مقاومت ترمز، به همراه كابل مربوطه -٣

صورت گيرلس بودن  براي اتصال انكودر ( در DB15سوكت مبدل ترمينال به  -٤

 تابلو فرمان )

  (1CF)پك آهنرباي آماده به منظور استفاده به عنوان آهنرباي تراز طبقه  -٥

 پايه سنسوربه همراه  Bistableيك عدد سنسور  -٦

بسته مي شود . همچنين سيم  JHسه فاز ورودي تابلو فرمان زير كليد مينياتوري سه فاز  -

هاي فن موتور ،  ترمز موتور ، مقاومت ترمز ، كابل نول برق شهر ، اتصالات سه فاز موتور ،

در تابلو فرمان متصل قرار گرفته بر روي ريل هاي به ترمينال S2و هادي  UPSارتباطي 

 گردند.مي

اي بر روي ريل قرار بگيرند كه در هنگامي كه كابين در آهنرباهاي تراز طبقه بايد به گونه -

روشن  ADVANCE INTEGRATEDبر روي  1CFتراز طبقه قرار دارد ، ورودي 

 شود .گفته مي Active Closeباشد . به اين منطق اصطلاحاً 

حتماً نسبت به اتصال شينه ارت تابلو فرمان به چاه ارت ساختمان (به صورت مستقيم)  -

 اقدام نمائيد.

 كشي سيستم، حتماً به نقشه تابلو فرمان دقت نمائيد.در هنگام انجام سيم -

بر  T16تا  T1كه با برچسب  T2C - 1هاي برد در تابلو فرمان به ترمينال تراول كابل -

تا T1هاي اند ، و در جعبه رويزيون كاركدك به ترمينالروي اين برد نام گذاري شده

T16  گردد.ميبرد كاركدك متصل 

 اندازي نكات قابل توجه قبل از راه.  ٢
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توانيد كارهاي اوليه در مد رويزيون را بدون در صورتي كه موتور گيربكسي باشد، مي -

اندازي نهايي لزوماً بايد انكودر انجام دهيد. اما براي راه Open Loopانكودر و به صورت 

 . شود Close Loopنصب گردد و سيستم تبديل به 

هاي گيرلس، قبل از شروع كار، با واحد خدمات پس از فروش تماس حاصل در پروژه -

 برقرار گردد .رويزيون  مداندازي سيستم در جهت راهس تيون اوليه فرماييد تا سروي

هاي مربوط به شستي احضار و در صورتي كه محصول پارالل خريداري كرده ايد، سيم -

 هاي برد هالكدك متصل نمائيد .مينالبايد مستقيماً به تررا نمراتور طبقات 

سر درب ، درايو مانند فن ،  كابين ولت ٢٢٠هاي ولتاژ در سيم كشي مصرف كننده -

هم در مد نرمال و هم در مد ،  N3 و نول L3روشنايي و ... بايد دقت نماييد كه فاز 

اي در زمان خواهيد مصرف كنندهبرقدار هستند ، لذا در صورتي كه مياضطراري نجات 

 ( مانند درايو سر درب كابين ) ، براي انجام عمليات نجات اضطراري هم برقدار باشد

 .استفاده نماييد هاتغذيه آن از اين ترمينال

بايد به استفاده از نول مختص هر  كابين ولت ٢٢٠هاي در اتصال فاز و نول مصرف كننده -

مختص  N3. نول به عمل آيدفاز دقت نماييد تا از ايجاد اختلال در تغذيه آنها جلوگيري 

 باشد .مي L6 ، MPOو  L5باشد و نول مختص فازهاي مي L3فاز 

 . قرار دارد T2C-2اي مربوط به مدار ايمني بر روي برد فيوز شيشه -

كشي تابلو فرمان و جعبه رويزيون كاركدك كه در كارخانه از دخل و تصرف در سيم -

 شركت آريان آسانسور صورت گرفته است ، جداً خودداري نمائيد .

راحتي بتواند نسبت به انجام اي انتخاب كنيد كه تكنسين به محل نصب تابلو را به گونه -

 تنظيمات و تعميرات در آن اقدام نمايد و در هنگام كار با آن به موتور اشراف داشته باشد.

 محل نصب تابلو فرمان، نبايد در معرض آب باران باشد. -

 براي موتورخانه آسانسور سيستم تهويه مناسب در نظر بگيريد. -
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پانچ خورده به همراه تابلو ارسال  پليتبر روي ديوار، يك  ARPACKبه منظور نصب تابلو فرمان      

را به صورتي كه در تصوير زير نمايش داده شده است بر روي ديوار  پليتاين ابتدا گرديده است كه بايد 

  صورت كشويي بر روي آن قرار دهيد.را به  فرمان نصب كنيد و سپس تابلو

اي براي پيچ كردن تابلو به ديوار تعبيه ، پايهدر مركز نيمه پاييني سيني تابلو فرمان همچنين     

  گرديده است كه براي استحكام بيشتر نصب مكانيكال، بايد اين اتصال را نيز برقرار نماييد. 

  

  

 

 

 

 

 نصب مكانيكي تابلو فرمان.  ٣

ورق پانچ خورده براي نصب 

 تابلو فرمان بر روي ديوار 

پيچ پايه مورد نياز براي 

 كردن تابلو فرمان به ديوار



  ) ٢( نسخه  ARPACKدفترچه راهنماي تابلو فرمان  

 REV : 1                                                                                                          WI-86/185 5 

از قبيل مربوطه هاي كشيپليت براي بستن و فرم دادن سيم در قسمت پاييني تابلو فرمان نيز يك     

هاي چاه ، قرار داده شده است . تصوير زير نشان دهنده محل قرارگيري اين كشيكابل و سيمتراول

  باشد .پليت مي
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 ADVANCE INTEGRATEDكنترلر .  ١.  ٤

ها را كنترلر اصلي تابلو فرمان كه وظايفي از قبيل كنترل موتور و ارسال و دريافت خروجي و ورودي     

  شود:نام داشته و از دو قسمت زير تشكيل مي ADVANCE INTEGRATEDبرعهده دارد 

  ARPبرد كنترلي   )أ

 بخش پاور  )ب

گردند و اتصالات متصل مي ARPو بردهاي جانبي، به برد  هاي ورودي و خروجيتمامي سيگنال     

                    قدرت مانند سه فاز ورودي، سه فاز موتور و مقاومت ترمز به بخش پاور

ADVANCE INTEGRATED  عكس زير شماي كلي برد شوندميمتصل .ARP  را نشان 

  دهد .مي

 

  

 روش تنظيم پارامترها و ADVANCE INTEGRATEDكنترلر  . معرفي ٤
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  روش تنظيم پارامترها.  ٢.  ٤

 (DMV)تابلوفرمان  Handheld. تنظيم پارامترها از طريق  ١.  ٢.  ٤

 Handheldهمانطور كه در شكل مشخص است  باشد.به صورت زير مي  Handheldشماي كلي     

  باشد.باشد كه عملكرد هر كدام به شرح زير ميكليد مي ٧داراي 

  باشد :به صورت زير مي كليدهاي تركيبيكاربرد نكته مهم : 

  : ورود به ليست پارامترها و خروج از آن ( - )و  Modeفشردن همزمان كليدهاي 

 Quick Installationثانيه: ورود به  ٥به مدت +) و ( Modeفشردن همزمان كليدهاي 

  Simulate Car Call: ورود به زير منو  ( - )و  ( UP )فشردن همزمان كليدهاي 

  

  

  

   

كه براي خارج شدن  Modeكليد 

از منوها يا استفاده به صورت 

تركيبي با كليدهاي ديگر به 

عنوان ميانبر براي انجام عملي 

 رود .خاص به كار مي

كه براي تغيير  (UP) ˄كليد 

منوها در جهت بالا به كار 

 رود.مي

كه براي تغيير  ( - )كليد 

 رود.مقدار پارامترها به كار مي

كه براي  RESETكليد 

 ADVANCEريست كردن 

INTEGRATED  به كار

كه براي تغيير منوها  (Down) ˅كليد  ميرود.

 . روددر جهت پايين به كار مي

كه براي تغيير  ( + )كليد 

 رود.مقدار پارامترها به كار مي

كه براي وارد  Enterكليد 

شدن به پارامترها و ثبت 

 باشد.مقادير مي
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به ترمينال چهارپين  DMVكابل پنل دستي 

(DMV)  قرار گرفته بر روي بردT2C-1  متصل

  ( ترمينال مشخص شده در عكس فوق ) شودمي
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    نرم افزار آريان موبايل. تنظيم پارامترها از طريق  ٢.  ٢.  ٤

توان از نرم هاي درايو ، ميها و كميتپارامترها و مانيتورينگ ورودي و خروجيبه منظور تنظيم      

وبايل را كه در افزار آريان موبايل استفاده نمود . براي استفاده از اين نرم افزار بايد دانگل بلوتوث آريان م

)  ) نمايش داده شده است به جانكشن مربوطه كه در عكس زير ( سمت راستعكس زير ( سمت چپ

نمايش داده شده است متصل نماييد و سپس با استفاده از نرم افزار آريان موبايل كه بر روي گوشي 

نسبت به تنظيم پارامترها اقدام كنيد . دقت نماييد كه جانكشن مربوط به گردد هوشمند نصب مي

رم افزار آريان نشانه گذاري شده است . آموزش كامل كار با ن دانگل آريان موبايل با علامت بلوتوث 

 اين دفترچه آورده شده است . ١موبايل در پيوست 

    
  

    ADVANCE INTEGRATEDپد كي. تنظيم پارامترها از طريق  ٣.  ٢.  ٤

   نيز  ADVANCE Integrated كنترلر پد قرار گرفته بر رويبراي تنظيم پارامترها از كي     

اند كه هر گروه داراي يك يا دسته بندي شده Pتا  Aهاي توان استفاده نمود . پارامترها در گروهمي

اين دفترچه آورده  ٢باشد . ليست تمامي پارامترهاي قابل تنظيم در پيوست چند زير گروه نيز مي

باشد با اين تفاوت كه براي مي DMVعملكرد كليدها به مانند عملكرد كليدهاي پنل دستي  اند .شده

ثانيه ) بهره  ٢به طور همزمان ( به مدت  DNو  UPزمان كليدهاي ريست كردن بايد از فشردن هم

  ببريد .
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  نماي كلي از تابلو فرمان.  ٣.  ٤

  

  

  

پنل برقي اضطراري / 

 دستي اضطراري

كنترل فاز و كليدهاي 

 كنترلر يكپارچه مينياتوري

محل اتصال سيم هاي 

محل اتصال برق  UPSموتور و 

 سه فاز

محل اتصال تراول 

كابل، سوئيچ ها و 

 مدار ايمني

محل اتصال 

شستي و 

نمراتور 

 شينه ارت
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هاي چاه و مدار ايمني هنوز كشيباشد و سيماندازي اوليه ميدر صورتي كه آسانسور در مرحله راه     

 هاي دورانداز و مدار ايمني يچئها مانند سوموقتي برخي از ورودياند ، نياز به پل كردن انجام نشده

باشد تا بتوانيد با آسانسور فقط در مد رويزيون كار كنيد و اتصالات چاه را انجام دهيد . پس از آماده مي

هاي مذكور برداشته شوند و سپس هر كدام از ها و اتصالات ، بايد ابتدا پلكشيشدن هر كدام از سيم

  . ها طبق نقشه به محل مربوط به خود متصل گردندانالم

 : نكته مهم   

هاي دورانداز و مدار ايمني آماده بوده و براي اتصال به ها و اتصالات سوئيچكشيدر صورتي كه سيم     

هاي دورانداز تابلو فرمان در دسترس هستند، بندهايي كه در آنها پل كردن مدار ايمني و سوئيچ

  كشي مربوطه را طبق نقشه انجام دهيد .اند را اجرا نكنيد و سيمه شدهاجباري، آورد

 : نكته مهم   

كشي و ه شده در آن ، فرض بر اين بوده كه هيچ گونه سيمئهاي اراكشيدر اين بخش و در سيم     

نصب باشد و درب طبقات و كابين و ترمز ايمني ( پاراشوت ) هنوز اتصالاتي در چاه آسانسور آماده نمي

نشده اند و همچنين كابين در موقعيتي نيست كه بتوانيد ابتدا جعبه رويزيون كاركدك را نصب كنيد. 

كشي توانيد با وارد مدار كردن سيملذا در صورت مغايرت شرايط پروژه با هر كدام از موارد ذكر شده مي

  مربوط به تجهيز مورد نظر ، به افزايش ايمني كمك كنيد .

 : نكته مهم  

اندازي نهايي تابلو، بايد آسانسور هم از سمت تابلو اندازي اوليه و قبل از راهدر تمامي مراحل راه     

  فرمان و هم از روي كابين در مد رويزيون قرار داشته باشد .

 : نكته مهم  

هاي يچئبا توجه به پل بودن مدار ايمني از جمله دربها و حد قطع كن بالا و پايين چاه و سو       

اندازي اوليه، بايد الزامات ايمني را به طور كامل رعايت نمائيد تا از آسيب رساندن دورانداز در مرحله راه

  به خود و ديگر اشخاص جلوگيري فرماييد . 

 اندازي اوليه در مد رويزيونراه.  ٥
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 T2C ( V01 ). معرفي برد  ١.  ٥

بر  T2C – 2تشكيل شده است كه لايه   T2C – 2و  T2C – 1هاياز دو لايه با نام T2Cبرد      

اين برد به منظور برقراري ارتباط تابلو فرمان با جعبه رويزيون  .گيردقرار مي T2C–1روي لايه 

 (    هاي دورانداز و موتوراتصالات مدار ايمني و سوئيچ )، چاه آسانسور ( اتصالات تراول كابل كاركدك (

ها بالاي هر كدام از اين لايههاي رديف ) در تابلو فرمان قرار داده شده است. ترمينال  FTOاتصال 

    كشي نصاب آسانسورهاي رديف پايين آنها مربوط به سيمكشي كارخانه و ترمينالمربوط به سيم

 . باشدمي

  شكل زير نشان دهنده بردT2C – 1 باشدمي : 

رديف پايين در اين برد، محل اتصال تراول كابل هستند كه بايد  T16تا  T1هاي ترمينال     

  . كشي گرددتوسط نصاب آسانسور سيم

  

  شكل زير نشان دهنده بردT2C – 2 باشدمي : 

كشي مربوط به مدار ايمني ، سنسور هاي رديف پايين اين برد مخصوص سيمترمينال     

كه بايد مطابق با نقشه تابلو فرمان ، توسط نصاب د نباشهاي دورانداز ميحرارتي موتور و سوئيچ

  . كشي گرددآسانسور سيم
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  اتصالات قدرت تابلو فرمان.  ٢.  ٥

م، سه فاز موتور، ئهاي قدرت تابلو فرمان، شامل سه فاز و نول ورودي، تك فاز دااتصالات ترمينال     

 : شوندبه طريق زير انجام مي UPSمقاومت ترمز و اتصالات 

  

  

  

  

  نكات :

جهت جلوگيري از هرگونه خطر برق گرفتگي و رعايت ايمني و كم كردن هرچه بيشتر  -١

 . ، حتماً سيستم ارت ساختمان را به تابلو فرمان متصل كنيدسيگنالهاي مزاحم

به  نول ساختماندر صورت نداشتن چاه ارت استاندارد در ساختمان، به هيچ وجه از  -٢

 . نكنيد عنوان ارت استفاده

گاه اتصالات ارت را به صورت رينگ (حلقه) برقرار نكنيد. همچنين از ايجاد هيچ  -٣

مسيرهاي موازي براي اتصال ارت خودداري فرماييد. تمامي خطوط اتصال ارت بايد 

 بصورت ستاره در يك نقطه (شينه ارت تابلو به عنوان مركز ستاره) به هم متصل شده و

 : ل گرددچاه ارت نيز بايد به همين نقطه متص هادي
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 . موتور و بدنه مقاومت ترمز را حتماً به شينه ارت تابلو متصل نماييد (Earth)سيم ارت  -٤

،  Ωبه ارت هرگز بجاي استفاده از بست ) شيلد( براي برقرار كردن اتصال خرطومي فلزي -٥

هميشه شيلد سيم هاي موتور را از هر دو طرف به ارت متصل . از سيم استفاده نكنيد 

 . نماييد

 . مقاومت ترمز را به صورت افقي روي ديوار نصب كنيد -٦

 . مقاومت ترمز نبايد به بدنه تابلو فرمان متصل شود -٧

در زمان روشن بودن تابلو  ،شودمتصل مي به آنها مقاومت ترمز كه B2و  B1ترمينالهاي  -٨

 . ولت برقدار هستند ٦٠٠آن، حداقل دقيقه پس از خاموش كردن  ١٠و حتي تا 

در پروژه،  UPSدر شكل بالا توضيح داده شده است در صورت عدم وجود  همانطور كه -٩

پل كنيد، زيرا در غير اين صورت  U4را به  U2و ترمينال  U3را به  U1بايد ترمينال 

ها بايد پل بين ترمينال UPSتابلو فرمان روشن نخواهد شد. در صورت نياز به استفاده از 

 متصل كنيد . فرمان بلورا به تا UPSرا برداشته و طبق نقشه 

يك جعبه سه فاز  –كند با قطع كردن كليد صفر با توجه به الزام استانداردي كه بيان مي -١٠

توانيد از كليد چهار موتورخانه، تابلو فرمان نبايد وارد مد نجات شود، به همين منظور مي

يك جعبه سه فاز استفاده كنيد و علاوه بر آنكه از سه تيغه آن  –تيغه براي كليد صفر 

و سر ديگر  U5كنيد، يك سر تيغه چهارم را به ترمينال براي عبور برق شهر استفاده مي

         تابلو فرمان متصل كنيد. به اين ترتيب با قطع كردن كليد U6آن را به ترمينال 

 شود.و وارد مد نجات نمييك، تابلو فرمان خاموش خواهد شد  –صفر 

 : به تابلو فرمان UPSنحوه اتصال  -١١
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  اتصالات موتور به تابلو فرمان.  ٣.  ٥

گردد ، ساير اتصالات مي متصل فرمان تابلو U , V , Wعلاوه بر آنكه سه فاز موتور به ترمينالهاي      

  : گردندنحوه زير برقرار ميبه موتور 

 بوبين ترمز و فن موتور:اتصال تغذيه .  ١.  ٣.  ٥

تابلو فرمان ولتاژي كه در فرم  +BM12و -BM11هاي براي تغذيه بوبين ترمز در ترمينال     

مي باشد، مگر  220VDCشود. معمولاً اين ولتاژ برابر با سفارش تعيين شده است تحويل داده مي

اينكه بروي پلاك ترمز موتور مقدار ديگري تعيين شده باشد، لذا در هنگام اتصال، به پلاك بوبين ترمز 

موتور مورد استفاده در پروژه دقت نماييد و در صورتي كه ولتاژ نامي بوبين ترمز موتور با تابلو خريداري 

  .  دشده مغايرت دارد، با كارشناسان شركت تماس برقرار كني

 

  نكات :

 . باشد بايد آن را از مدار خارج كنيددر صورتي كه فك ترمز موتور داراي يكسوساز مي -١

      م براي تغذيه فن موتورئفاز دا S4تابلو فرمان، فاز تايمري و ترمينال  S7ترمينال  -٢

نيز نول مورد استفاده براي  MPOرا دارا هستند. ترمينال  220VACباشند و ولتاژ مي

 كنيد ترموستات موتورباشد. همانطور كه در شكل زير مشاهده ميتغذيه فن موتور مي

قرار گيرد تا فقط در صورت داغ شدن موتور، فن روشن شود.  S4بايد در مسير فاز 
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نيز بايد به صورت مستقيم به فن موتور متصل شود و از زمان حركت  S7همچنين فاز 

 . شودمي كند و سپس خاموشن فن را روشن ميتا زمان ايستادن آموتور 

باشد بايد از ترانس مي 220VACدر صورتي كه ولتاژ نامي فن موتور مقداري غير از  -٣

با كارشناسان شركت مشورت  مناسب با آن در خروجي تابلو فرمان استفاده نماييد. (

  ) نماييد

  موتور . اتصال سنسور حرارتي ٢.  ٣.  ٥

  : شودمتصل مي T2C-2، برد 80 و  FTOهاي سنسور حرارتي موتور مطابق با شكل زير به ترمينال

 

  . اتصال انكودر موتور به تابلو فرمان ٣.  ٣.  ٥

به منظور اتصال انكودر در تابلوهاي مخصوص پروژه داراي موتور گيربكسي، در تابلو فرمان      

  .  قرار داده شده است ٢٥تا  ٢٢هاي هاي مورد نياز با نامترمينال

در صورتي كه سوكت انكودر موتور به صورت هاي داراي موتور گيرلس، در تابلوهاي مخصوص پروژه     

DB15 توانيد به طور مستقيم آن را به كارت انكودر متصل نماييد. ( در صورتي كه نوع باشد، ميمي

  انكودر در سفارش تابلو فرمان ذكر شده باشد)  

توانيد از سوكت مبدل ترمينال باشد، ميمي DB15در صورتي كه سيم انكودر موتور فاقد سوكت      

موجود در متعلقات تابلوفرمان استفاده نمائيد. عكس زير نشان دهنده اين مبدل و متعلقات  DB15به 

 باشد .آن مي
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 ( موتور گيربكسي )  HTL 12 – 30 V. انكودر  ١.  ٣.  ٣.  ٥

هاي انكودر را به صورت زير به تابلو فرمان سيمبندي مربوطه ، به مشخصات انكودر و رنگبا توجه 

  متصل كنيد .

  

  ) ERN487و  ERN1387مانند ( موتور گيرلس  SINCOS. انكودر  ٢.  ٣.  ٣.  ٥

مبدل ترمينال به سوكت به مطابق با جدول زير را  Sincos هاي انكودراتصالات تغذيه و سيگنال     

DB15 و سپس سوكت را به كارت انكودر وصل كنيد . متصل نمائيد 

  

كارت انكودر مخصوص 
كارت  Sincosانكودر 
 SW-PG-SIN1انكودر 

  باشد .مي
  

  شماره پين  سيگنال  شماره پين  سيگنال

+ 5 V  9  B -  1 
C +  10  ---  2  
C -  11  R +  3  
D +  12  R -  4  
D -  13  A +  5  
---  14  A -  6  
---  15  0 V  7  

----------------------------------  B +  8  



  ) ٢( نسخه  ARPACKدفترچه راهنماي تابلو فرمان  

 REV : 1                                                                                                          WI-86/185 18 

  ) ECN413و  ECN1313موتور گيرلس ( مانند  Endat. انكودر  ٣.  ٣.  ٣.  ٥

را مطابق با جدول زير به مبدل ترمينال به سوكت  Endatهاي انكودر اتصالات تغذيه و سيگنال     

DB15 متصل نمائيد و سپس سوكت را به كارت انكودر وصل كنيد .  

  

كارت انكودر مخصوص 
كارت  Endatانكودر 

 SW-PG-ABS1انكودر
  باشد .مي
  

  شماره پين  سيگنال  شماره پين  سيگنال

+ 5 V  9  B -  1 

CLK +  10  ---  2  
CLK -  11  ---  3  
DT +  12  ---  4  
DT -  13  A +  5  
---  14  A -  6  
---  15  0 V  7  

----------------------------------  B +  8  
  

  اندازي اوليه مراحل راه.  ٤.  ٥

قبل تا زمان اتمام كار و  ) قرار دهيد. (برقي تابلو فرمان را در مد رويزيون (اضطراري ابتدا -١

 ) ) باقي بماند برقي اضطراري اندازي نهايي، تابلو فرمان بايد در مد رويزيون (از راه

 انجام دهيد. )  ٣.  ٥( ) و  ٢.  ٥ اتصالات قدرت و اتصالات موتور را طبق بندهاي شماره ( -٢

  T2C-2برد  بروي  CN1و  CA1هاي هاي دورانداز با نام يچئمحل اتصال سيم سو -٣

به  T2C-2را طبق شكل زير از روي برد  CN1و  CA1ورودي هاي اند . گذاري شدهنام

  . پل كنيد 51ترمينال 

هاي دورانداز آماده بوده و براي اتصال به تابلو ها و اتصالات سوئيچكشيدر صورتي كه سيم نكته: 

(          ، به بخشآنها فرمان در دسترس هستند پل مذكور را انجام ندهيد و براي اطلاع از نحوه اتصال 

 ) ) مراجعه كنيد ٤.  ٦
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 : پل كنيد ، به نحوه زيرT2C-2 ايمني را از روي برد مدار  -٤

ها و اتصالات مدار ايمني آماده بوده و براي اتصال به تابلو فرمان در كشيدر صورتي كه سيم نكته:

)  ٢.  ١.  ٦دسترس هستند پل مذكور را انجام ندهيد و براي اطلاع از نحوه اتصال آنها به بخش ( 

 .  مراجعه كنيد

 

فروش شركت در صورتي كه پروژه داراي موتور گيرلس است، با واحد خدمات پس از  -٥

برقراري سرويس تيون اوليه به منظور راه اندازي  تماس برقرار كرده و آريان آسانسور

. پس از انجام تيون اوليه، به درست بودن نماييد درخواست رويزيون را مدآسانسور در 

رويزيون به مرحله  مدآسانسور در  اندازيپس از راه  جهت حركت موتور دقت نماييد و

بعد برويد. در صورتي كه پروژه داراي موتور گيربكسي است نياز به سرويس تيون اوليه 

 . توانيد به مرحله بعد برويدوجود ندارد و مي

ر تابلو را در حالي كه در مد رويزيون قرار دارد روشن نماييد و با اطمينان از اينكه كابين د -٦

شرايطي ايمن قابل جا به جايي است، با حركت دادن آن در مد رويزيون از پاي تابلو، 

 . كنيدكابين را در محلي قرار دهيد كه بتوانيد جعبه رويزيون را بر روي آن نصب 

تابلو فرمان را كاملاً خاموش كرده و جعبه رويزيون كاركدك را روي كابين نصب نماييد و  -٧

در تابلو  T2C – 1كاركدك و برد  بردرا نظير به نظير بين  T16تا  T1هاي سپس تراول

 . فرمان متصل كنيد

هاي انجام شده در براي آنكه مدار ايمني روي كابين در حين انجام كار در مدار باشد پل -٨

 : ها را به شكل زير انجام دهيدرا برداشته و پل ٤مرحله 
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، در صورتي كه مدار ايمني هر يك از نقاط پل شده در  با توجه به نقشه مدار ايمني تابلو نكته مهم :

توانيد قسمت مربوطه را پل نكرده و مدار ايمني مخصوص آن ، مي شكل فوق، آماده و قابل اتصال است

بايد  هاي انجام شده موقتي بوده و در زمان آماده شدن كاررا وارد مدار كنيد. در ضمن تمامي پل

  تمامي آنها حذف شوند.

 
 : در جعبه رويزيون كاركدك اتصالات زير را انجام دهيد -٩

 
توانيد است ميجعبه رويزيون در صورتي كه ميكروسوئيچ پاراشوت آماده اتصال به   )أ

برد  111Bو  111هاي مابين ترمينال ،فرمان آن را طبق نقشه مدار ايمني تابلو

Carcodec S05-05  متصل كنيد. در غير اين صورت تا زمان آماده شدن آن

 . پل كنيدبرد كاركدك را به يكديگر  111Bو  111 هايموقتاً ترمينال

خواهيد بر روي كابين يك استپ قارچي جداگانه از استپ قارچي در صورتي كه مي  )ب

كنتاكت باشد، موجود بر روي جعبه رويزيون قرار دهيد، يا كابين داراي دريچه مي

و  111Bهاي مربوط به اين دو المان را با يكديگر سري كنيد و بين ترمينال

111C  بردCarcodec S05-05  متصل كنيد . در صورتي كه اين المانها هنوز

برد كاركدك را به  111Cو  111B هايترمينال موقتاً در دسترس نيستند ،

 . پل كنيديكديگر 

در صورتي كه مدار ايمني درب كابين ( كنتاكت درب كابين ) آماده و قابل اتصال   )ت

و  118هاي كنتاكت درب اول كابين را بين ترمينالبه جعبه رويزيون است 

118B 118هاي برد كاركدك و كنتاكت درب دوم كابين را بين ترمينالB  و

آماده شدن آن موقتاً  . در غير اين صورت تا زمانبرد كاركدك متصل نماييد  119

 . پل كنيد يكديگررا به  برد كاركدك 119و  118B،  118ترمينال سه 

در صورتي كه درب كابين نصب شده است بايد سر درب را در حالت كنترل دستي   )ث

سردرب را درايو ولت  220قرار داده و آن را در حالت دائم بسته قرار دهيد. تغذيه 

 .تامين نماييد بر روي برد كاركدكقرار داده شده  N3و  L3توانيد از فاز و نول مي

تابلو را روشن كرده و با اطمينان از اينكه كابين در شرايطي ايمن قابل جا به جايي   )ج

است، با چند بار حركت دادن آن در دو جهت در مد رويزيون از پاي تابلو، از 

صورتي در  ن شويد.ئدرست و ايمن بودن سرعت و كيفيت حركت و جهت آن مطم

با حركت گرفتن، كابين در خلاف جهتي  و كه پروژه داراي موتور گيربكسي است
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دهد نمايش مي ADVANCE INTEGRATED كنترلر يا DMVكه روي 

     حركت كند، تابلو را خاموش كرده و جاي دو فاز از فازهاي موتور را با يكديگر

 رويزيون تست كنيد . و مجدداً در مدجا به جا كنيد. سپس تابلو را روشن كرده 

 : تنظيم كنيد تابلو فرماندر  رازير ، پارامترهاي  DMVاز طريق پنل دستي   )ح

وارد منو تنظيمات شويد  ( - )و   (MODE)با فشردن همزمان دو كليد  -١

 . ظاهر شود Settingتا عبارت 

         شويد و زيرمنو Settingرا بفشاريد تا وارد سرمنو  Enterيك بار كليد  -٢

Basic Setting نمايش داده شود . 

     عبارت Settingسپس يك بار كليد جهت بالا را بفشاريد تا در زير عبارت  -٣

Serial Setting  را ببينيد و سپس يك بار كليدEnter  را بفشاريد . 

كنيد كه را مشاهده مي Carcodec Spcl Signalدر اولين پارامتر عبارت  -٤

 Enterنوشته شده است. با يك بار زدن كليد  Disableدر زير آن عبارت 

نوشته خواهد  Enableدر زير اين پارامتر عبارت  ( + )و سپس زدن كليد 

مقدار اين پارامتر را ذخيره  Enterشد. پس از آن با يك بار فشردن كليد 

را ريست  ADVANCE INTEGRATEDكنيد. در نهايت يك بار 

  . اعمال گردند آند كنيد تا تغييرات انجام شده در عملكر

از روي جعبه رويزيون كاركدك آسانسور را در حالت رويزيون قرار دهيد. در اين حالت  - ١٠

 Seg-7و روي نمايشگر  Car Revision Modeعبارت  DMVچك كنيد كه روي 

ADVANCE INTEGRATED  عبارتInS سپس با رعايت  نوشته شده باشد .

آسانسور را در مد رويزيون تست كنيد و در صورت صحيح  ، الزامات ايمني از روي كابين

هاي كشيتوانيد ادامه كارهاي خود را براي آماده سازي اتصالات و سيمبودن عملكرد، مي

هاي دورانداز، آسانسور انجام دهيد. در نظر داشته باشيد كه به دليل پل بودن سوئيچ

از ، د شما بايد در هنگام حركتمحدوديتي براي حركت كابين در چاه وجود ندارد و خو

هاي كشيبرخورد كابين با سقف يا كف چاه جلوگيري نماييد. لازم به ذكر است نقشه سيم

 . اندمورد نياز براي تابلو فرمان و جعبه رويزيون در ادامه آورده شده

        كشي مواردي كه قبل از اين پل داده بوديددقت نماييد كه پس از آماده شدن سيم - ١١

هاي كشيبايد پل مربوطه را برداشته و سيم، هاي دورانداز ) ( مانند مدار ايمني يا سوئيچ

  . مربوطه را مطابق با نقشه تابلو به محل صحيح خود متصل نماييد
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  اتصالات تراول كابل و مدار ايمني.  ١.  ٦

 . اتصالات تراول كابل ١.  ١.  ٦

 

رشته تراول كافي  ١٦برقراري ارتباط بين تابلو فرمان و جعبه رويزيون كاركدك استفاده از  براي     

و در جعبه رويزيون بر  T2C-1روي برد بر هاي محل اتصال تراول كابل در تابلو فرمان ترمينال است.

ر به نظير به اند كه بايد نظيگذاري شدهو با رنگ سفيد شماره T16تا  T1 هايبا نامروي برد كاركدك 

 . يكديگر متصل شوند

 

 

 

 

 اتصالات تابلو فرمان.  ٦
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  . اتصالات مدار ايمني ٢.  ١.  ٦

هاي مدار ايمني كه قسمتي از آنها به تابلو فرمان و قسمتي از محل قرار گرفتن هر كدام از المان     

( دقت نمائيد كه با وارد مدار كردن هر بخش از  شوند به شرح زير است :آنها به برد كاركدك متصل مي

داده  رويزيون انجام مدمدار ايمني ، بايد پل انجام شده در آن بخش را كه در مرحله راه اندازي در 

  برداريد ) ،بوديد 

گاورنر ، قطع كن حد بالا ، قطع كن حد پايين، ميكروسوئيچ بافر كابين و يچ ئميكروسو -١

و ترمينال  110ميكروسوئيچ بافر وزنه تعادل بايد با يكديگر سري شوند و مابين ترمينال 

 . قرار گيرند  T2C – 2برد  111

ميكروسوئيچ دريچه چاهك، ميكروسوئيچ دريچه اضطراري، استپ قارچي كنار موتور،  -٢

ميكروسوئيچ فلكه كشش  و قارچي در چاهك، استپ قارچي كنار دريچه چاهكاستپ 

  T2C – 2برد   117و ترمينال  115گاورنر بايد با يكديگر سري شوند و مابين ترمينال 

  . قرار گيرند

 ( درب نيمه اتوماتيك يا درب ساده ) هايي كه درب طبقات به صورت لولايي بودهدر پروژ -٣

بايد كنتاكت درب تمامي طبقات با يكديگر سري ، د نباشبقه ميو داراي كنتاكت درب ط

قرار گيرند. در صورتي كه   T2C – 2برد  118و ترمينال  117شوند و مابين ترمينال 

باشد، بايد درب آسانسور به صورت تمام اتوماتيك بوده و فاقد كنتاكت درب طبقه مي

 . ودآن پل ش 118به ترمينال   T2C – 2برد  117ترمينال 

و ترمينال  119هاي قفل درب طبقات بايد با يكديگر سري شده و مابين ترمينال كنتاكت -٤

 . قرار گيرند  T2C – 2برد  120
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   : دهدشكل زير اتصالات مدار ايمني متصل شونده به تابلو فرمان را نمايش مي
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  اتصال شستي احضار طبقات.  ٢.  ٦

باشند و تابلو فرمان موجود بر اين اساس طبقات از نوع سريال مي هاي احضاردر صورتي كه شستي    

-جانكشن مخصوص به شستيهاي احضار به توليد گرديده است، كابل سوكت خورده مربوط به شستي

  شود.هاي احضار طبقات قرار داده شده در تابلو فرمان متصل مي

كنيد، بايد اتصالات مربوطه را به طور مي هاي احضار طبقات پارالل استفادهدر صورتي كه از شستي     

متصل نماييد. در ادامه نكات مربوطه و  DR1……DR10هاي مستقيم به برد هالكدك و ترمينال

ورودي براي شستي احضار طبقات،  ١٠حوه انجام اتصالات آورده شده است . در صورت نياز به بيش از ن

  ودي قابل افزايش است .ور ١٦ها بوسيله كارت توسعه تا تعداد اين ورودي

  

  

 

  

  

هاي احضار مشترك ورودي شستي

 باشد.مي 80طبقات ترمينال 

LED  پشت شستي احضار طبقات با

شود كه بايد ولت تغذيه مي ٢٤ولتاژ 

آن را با يك سر تيغه  GNDترمينال 

شستي احضار كه به برد هالكدك رفته 

 V 24+است با هم يكي كنيد و ترمينال 

برد  XVLها را به ترمينال  LEDاين 

  .نمائيدهالكدك متصل 
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  اتصال نمراتور طبقات.  ٣.  ٦

 

نمراتور طبقات نيز از طريق كابل  ،باشندسريال ميفول احضار طبقات از نوع  برددر صورتي كه     

  .ايد منتقل خواهد شد متصل كرده جانكشن مربوطه در تابلو فرمانچهار رشته ارتباط سريال كه به 

هاي نمراتور طبقات به طور مستقيم به در صورت استفاده از نمايشگر طبقات به صورت پارالل، سيم     

شوند. شكل زير نحوه متصل مي  A , B , …,G ,- , 1 , LF1 , LF2هاي برد هالكدك و ترمينال

 : دهداتصالات مربوطه را نشان مي

  

 

 

   

مشترك نمراتور طبقات 

باشد مي XVLترمينال 

نمراتور كه در كنار ترمينال 

بر روي برد هالكدك  ،

- تعبيه شده است و مي

- كشيتوان از آن در سيم

هاي مربوطه استفاده 

 نمود.

7-seg  راست نمراتور طبقات به

 A, B, … , Gهاي ترمينال

شوند. در صورت داشتن متصل مي

علامت منفي در شاخص طبقات ، 

براي آن استفاده  ( - )از ترمينال 

كنيد. در صورت داشتن دهگان در 

 ( 1 )شاخص طبقات ، از ترمينال 

براي آن استفاده كنيد. فلش 

جهت پايين نمراتور طبقات بايد 

و فلش جهت  LF1به ترمينال 

متصل  LF2نال بالا بايد به ترمي

 شود.
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 هاي دورانداز اجبارياتصال سوئيچ.  ٤.  ٦

متصل مي شوند، اسامي و كاربرد سوئيچ  T2C-2هاي برد ترمينال هاي دورانداز اجباري بهيچئسو     

( دقت  دهد.هاي دورانداز در زير آمده است، همچنين شكل زير نحوه اتصالات مربوطه را نشان مي

ها ، بايد پل انجام شده در آن بخش را كه در مرحله راه نمائيد كه با وارد مدار كردن هر كدام از سوئيچ

  ويزيون انجام داده بوديد ، برداريد )ر مداندازي در 

  نكات :

ها بر باشد كه در كنار ترمينال مختص آنمي 51هاي دورانداز اجباري ترمينال يچئمشترك سو -١

 هاي مربوطه استفاده نمود.كشيتوان از آن در سيمتعبيه شده است و مي T2C-2روي برد 

 . دورانداز اجباري و شناسايي در پايين چاه مي باشد يچئبراي سو CA1ورودي  -٢

 . باشددورانداز اجباري و شناسايي در بالاي چاه مي يچئبراي سو CN1ورودي  -٣

 . در پايين چاه مي باشدسرعت تند دورانداز اجباري  يچئبراي سو CA2ورودي  -٤

  . در بالاي چاه مي باشد سرعت تند دورانداز اجباري يچئبراي سو CN2ورودي  -٥
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 : فواصل سوئيچ هاي دورانداز براي سرعت هاي مختلف، مطابق با جدول زير مي باشد

سرعت 

  آسانسور

تا تراز  CA1/CN1 فاصله سوئيچ

 طبقه

تا تراز  CA2/CN2فاصله سوئيچ 

 طبقه

  فاصله بهينه
حداقل فاصله 

  مجاز
  فاصله بهينه

حداقل فاصله 

  مجاز

1 m/s 85 cm  55 cm  -  -  
1.6 m/s  150 cm  120 cm  210 cm  180 cm  

2 m/s  175 cm  155 cm  220 cm  190 cm  
2.5 m/s 255 cm 225 cm 315 cm 285 cm 
3 m/s 280 cm 250 cm 360 cm 330 cm 

 CA1به  CA2، بايد ترمينال CN2و  CA2هاي يچئنكته مهم: در صورت عدم استفاده از سو

 51ها به ترمينال پل گردد، از پل كردن اين ترمينال CN1به  CN2پل شود و ترمينال 

  خودداري نمائيد.

  

  

  

  اتصالات مدار ايمني.  ١.  ٧

( دقت  : شودبه صورت زير انجام مي Carcodec S05-05برد اتصالات مدار ايمني متصل شونده به 

نمائيد كه با وارد مدار كردن هر بخش از مدار ايمني ، بايد پل انجام شده در آن بخش را كه در مرحله 

  رويزيون انجام داده بوديد ، برداريد ) مداندازي در راه

 برد كاركدك  111Bو ترمينال   111ميكروسوئيچ پاراشوت بايد بين ترمينال كنتاكت  -١

 قرار گيرد.

به استپ قارچي روي  چي روي كابين (استپ قارچي جداگانه نسبتكنتاكت استپ قار -٢

) و كنتاكت ميكروسوئيچ دريچه كابين بايد با يكديگر سري شوند و بين جعبه رويزيون

 برهاي فوق قرار گيرند. در صورتي كه از المان برد كاركدك 111Cو  111Bترمينالهاي 

 برد كاركدك را به يكديگر 111C و 111B هايكنيد، ترمينالروي كابين استفاده نمي

 . پل كنيد

 اتصالات جعبه رويزيون كاركدك.  ٧
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برد كاركدك و كنتاكت  118Bو  118 هايكابين بايد بين ترمينالاول كنتاكت درب  -٣

 د.نقرار گير S05-05برد كاركدك  119و  118Bهاي درب دوم كابين بايد بين ترمينال

برد كاركدك را به  119و  118Bدر صورتي كه كابين تك درب است بايد ترمينالهاي  

  يكديگر پل كنيد .

  دهد:كاركدك را نمايش مي بردشكل زير اتصالات مدار ايمني متصل شونده به 

  
  

  اتصالات تغذيه و فرامين درايو سردرب.  ٢.  ٧

 برد كاركدك N3 (220VAC)و  L3هاي اتصالات تغذيه درايو سردرب بايد به ترمينال -١

 متصل گردند .

برد كاركدك براي اتصال  Cو  CMباشد ، فقط از ترمينال سيم ميدر صورتي كه درب دو -٢

 استفاده نماييد .فرامين درايو سردرب 
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   مشترك فرامين درايو سردرب را به ترمينالباشد ، مي سه سيمدر صورتي كه درب  -٣

CM  فرمان ،Close  را به ترمينالC  و فرمانOpen  را به ترمينالO1  برد كاركدك

 متصل نماييد.

  

با مگنت برقي باشد ، براي يا درب ساده در صورتي كه درب به صورت نيمه اتوماتيك  -٤

شود و فه بر روي كاركدك اضا URA Card S02-01تغذيه مگنت درب ،  بايد كارت 

 .گرددمگنت به آن متصل 

 

در صورتي كه درب به صورت نيمه اتوماتيك با كمان درب مكانيكي باشد، صرفاً بايد  -٥

 متصل گردند. برد كاركدكفرامين سردرب به 
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هاي توان سيمدو سيم باشد ميبا درايو سردرب دو درب  داراي در صورتي كه كابين -٦

هاي فرمان برد كاركدك متصل كرد و سيم CMو  Cهاي فرمان درب اول را به ترمينال

  .برد كاركدك متصل نمود  CMو  O1درب دوم را به ترمينالهاي 

درب  Closeبرد كاركدك به عنوان  Openبراي اختصاص رله  بايدسپس پارامتر زير 

  گردد : Reset سيستمدوم تنظيم شود و سپس 

Setting → Car Module Setting → Set O1 as C2 → Enable 
             ، بايد ازدر صورتي كه كابين داراي دو درب با درايو سردرب سه سيم باشد  -٧

IDC Card S02-01 هاي شود استفاده نمود و سيمكه بر روي برد كاركدك نصب مي

 فرمان درب دوم را به برد مذكور متصل نمود .

  

  اتصالات شستي كابين.  ٣.  ٧

برد كاركدك متصل  310تا  301هاي زير ، به ترتيب به ترمينالهاي كابين مطابق با شكل شستي     

  شوند .مي

 نكات :

 باشد .مي 80هاي كابين ترمينال مشترك شستي -١

با يك سر كنتاكنت  ( GND )پشت شستي كابين ،  از سمت منفي  LEDتغذيه   -٢

شود و از سمت مثبت به شستي كابين كه به برد كاركدك متصل شده است يكي مي

 شود .مي متصل VLLترمينال 

هاي كابين براي استفاده در مدار شستي برد كاركدك  80و  VLL هايترمينال از -٣

  استفاده نماييد .

  

 محل اتصال شستي كابين
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 اتصالات نمراتور كابين.  ٤.  ٧

 :شوندكاركدك متصل ميقيم به برد به طور مست ، مطابق با شكل زيرهاي نمراتور كابينسيم

 
  

  

 
 

 نكات :

 .باشد مي VLLمشترك نمراتور كابين ترمينال  -١

٢- 7-seg هاي راست نمراتور كابين به ترمينالAR, BR, …, GR شود.متصل مي 

براي آن استفاده  ( - )در صورت داشتن علامت منفي در شاخص طبقات ، از ترمينال  -٣

 كنيد .

 براي آن استفاده كنيد . ( 1 )در شاخص طبقات ، از ترمينال  دهگاندر صورت داشتن  -٤

بايد به ترمينال  پايينو فلش جهت  LF2نمراتور كابين بايد به ترمينال  بالافلش جهت  -٥

LF1  شود .متصل برد كاركدك 

  

  

  

 سگمنت راست نمراتور كابين
 فلش جهت بالا نمايشگر كابين

 فلش جهت پايين نمايشگر كابين
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  و سنسورهاي فتوسل ، اضافه بار و تكميل ظرفيت DO  ،DCهاي اتصال شستي.  ٥.  ٧

 نكات :

 .است  51هاي فوق ترمينال مشترك تمامي ورودي -١

 NC )بايد از تيغه بسته  (PHA,PHB)و فتوسل  DO1  ،DO2هاي در مسير ورودي -٢

 استفاده كرد . (

يا فتوسل براي درب كابين ، ترمينال مختص هر كدام  DOدر صورت عدم وجود شستي  -٣

 پل كنيد .  51را بايد به ترمينال 

 استفاده كرد . ( NO )بايد از تيغه باز  FULLو  DC  ،OVLهاي در مسير ورودي -٤

اين سنسور را با  ( NC )در صورت وجود سنسور ضربه براي درب كابين ، تيغه بسته  -٥

 سري كنيد . DOتيغه كليد 

-و سنسور فتوسل مي DOباشد و درب دوم داراي كليد رتي كه كابين دو درب ميدر صو -٦

 براي آنها استفاده نماييد . PHBو  DO2هاي وروديتوانيد از ،    مي باشد

  

  

 

 

  

سنسور فتوسل  هاي ورودي

  كابيندرب اول و دوم 

 Overloadورودي سنسور 

 Fullloadورودي سنسور 

درب  DOشستي  هاي ورودي

  كابيناول و دوم 

  كابين DCورودي شستي 
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  اتصال لامپ اضطراري و شستي زنگ اضطراري كابين.  ٦.  ٧

هاي و شستي زنگ اضطراري به ترمينال برد كاركدك 80و  LMPلامپ اضطراري به ترمينالهاي      

ALM  گردند .متصل مي برد كاركدك 80و  

  

  
  

  سيستم آوا.  ٧.  ٧

براي تنظيم سطح  شود .متصل مي كاركدكبرد  SP2و  SP1هاي اسپيكر سيستم آوا به ترمينال     

استفاده  ADVANCE INTEGRATEDو اعلان طبقه ، از پارامترهاي زير در صداي موزيك 

  نماييد .

Setting → Car Module Setting → Music Volume     تنظيم سطح صداي موزيك 
Setting → Car Module Setting → Announce Volume  اعلان طبقه تنظيم سطح صداي  

  

   (1CF)اتصال سنسور تراز طبقه .  ٨.  ٧

همچنين دقت  گردد .متصل مي برد كاركدك 51و  1CFهاي سنسور تراز طبقه بين ترمينال     

اي بر روي ريل قرار بگيرند كه در هنگامي كه كابين در هنرباهاي تراز طبقه بايد به گونهنماييد كه آ

روشن باشد . به اين  ADVANCE INTEGRATEDبر روي  1CFتراز طبقه قرار دارد ، ورودي 

  شود .گفته مي Active Closeمنطق اصطلاحاً 
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  كابينو فن اتصالات روشنايي .  ٩.  ٧

شود . اتصالات در حين حركت تقسيم مي روشنايي كابين به دو قسمت روشنايي دائم و روشنايي     

متصل  برد كاركدك MPOو  L5Oهاي توانيد به ترمينالكابين را مي (220VAC)روشنايي دائم 

برد  MPOو  L6 خروجيبايد از  (220VAC)و فن كابين  روشنايي در حين حركتتغذيه كنيد و 

  بر روي برد كاركدك در شكل زير نمايش داده شده است . L6تامين گردد. موقعيت ترمينال  كاركدك

  

  

  

  

  

  

ترين در بالاترين و پايينگردد . همراه با تابلو فرمان پك آهنرباي مخصوص تراز طبقات ارسال مي     

گيري در دو طبقات مياني براي ممكن ساختن لول گيرد ولي درطبقه قرار مي ترازطبقه دو آهنربا براي 

گيرد كه دو آهنرباي داخلي داراي قطب يكسان و با دو آهنرباي قرار مي تراز طبقهآهنربا براي  ٤جهت، 

   بيروني قطب مخالف دارند .

اي بر روي ريل قرار بگيرند كه در همچنين دقت نماييد كه آهنرباهاي تراز طبقه بايد به گونه     

 ADVANCEبر روي  1CFنگامي كه كابين در تراز طبقه قرار دارد ، ورودي ه

INTEGRATED  ًروشن باشد . به اين منطق اصطلاحاActive Close شود .گفته مي 

طبقه قرار بالاترين در زماني كه كابين كاملاً در تراز  قرار گيري پك آهنربا در بالاترين طبقه : نحوه

  قرار گيرد .از نزديكترين آهنربا  بالاتر سانتي متر ١٥سنسور تراز طبقه بايد گرفته است ، 

ترين پاييندر زماني كه كابين كاملاً در تراز ترين طبقه : نحوه قرار گيري پك آهنربا در پايين

  گيرد .تر از نزديكترين آهنربا قرار سانتي متر پايين ١٥طبقه قرار گرفته است ، سنسور تراز طبقه بايد 

در تراز يكي از طبقات  در زماني كه كابين كاملاًنحوه قرار گيري پك آهنربا در طبقات مياني : 

قرار گرفته است ، سنسور تراز طبقه بايد مابين دو آهنرباي مياني پك آهنربا قرار گيرد ، به  مياني

  متر فاصله داشته باشد .سانتي ١٥نحوي كه از هر كدام 

     ن آهنرباها در پك مربوطه و همچنين موقعيت سنسور تراز طبقه را نشانشكل زير نحوه چيدما

  .دهدمي

 نحوه قرار دادن پك آهنرباي تراز طبقات بر روي ريل.  ٨
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اندازي نهايي تابلو با واحد پشتيباني شركت آريان آسانسور تماس در نهايت پس از اتمام كار ، براي راه

  ) ٠٢١ – ٢٣٥٥٣٠٠٠( شماره تماس شركت آريان آسانسور :   حاصل فرماييد . 

  

  

  

  هاي قدرتترمينال.  ١.  ٩

  

  

  توضيحات  نام ترمينال

R , S , T ترمينال سه فاز ورودي  
   DC BUSقطب منفي   -

P1 , + , PB  
P1  ترمينالهاي رزرو براي راكتور  + وDC خارجي هستند  

  است DC BUSقطب مثبت  +
  محل اتصال مقاومت ترمز هستند PBو  +

U , V , W  ترمينال سه فاز خروجي براي موتور  

PE  ترمينال ارت  

  

  

 ADVANCE INTEGRATEDمعرفي ترمينالهاي .  ٩
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  هاي فرمانترمينال.  ٢.  ٩

  

  توضيحات  هاي زيرمجموعهترمينال  نام ترمينال

Relay Output 
( J17 ) 

T1A – T1C  رله خروجي شماره يك  

T2A – T2C  رله خروجي شماره دو  

T3A – T3C  رله خروجي شماره سه  
Safety 
Output 
( J10 )  

VS1 – VS2   رله خروجيVSC  

AC Inputs 
( J11 )  

CmIn – 110 …. 120 - 
Cmout  

  ترمينال مدار ايمني

Digital Inputs 
( J7 ) 

1CF  ورودي سنسور تراز طبقه  
CN1   ورودي سوئيچ دوراندازCN1 

CA1   ورودي سوئيچ دوراندازCA1 

CN2   ورودي سوئيچ دوراندازCN2 

CA2   ورودي سوئيچ دوراندازCA2 

RLS  فيدبك كنتاكتور موتور  

DRC  فيدبك كنتاكتور ترمز  

FTO  ورودي سنسور حرارتي موتور  

Digital Inputs 
( J8 ) 

MRV  ورودي حالت اضطراري برقي  

JU1  ورودي جهت پايين اضطراري برقي  

JU2   برقيورودي جهت بالا اضطراري  
PI1   ١ورودي برنامه پذير شماره  

PI2   ٢ورودي برنامه پذير شماره  

PI3   ٣ورودي برنامه پذير شماره  
PI4   ٤ورودي برنامه پذير شماره  

PI5   ٥ورودي برنامه پذير شماره  

Digital Inputs 
( J4 ) 

PI6   ٦ورودي برنامه پذير شماره  
PI7   ٧ورودي برنامه پذير شماره  

PI8   ٨ورودي برنامه پذير شماره  
Digital 
Outputs 

( J9 ) 
PIO1 – PIO8   ٨تا  ١خروجي برنامه پذير شماره  
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Power 
( J16 ) 

V24 , GND   ورودي تغذيه بردARP 

CAN1 
( J14 ) 

CH1,CL1,V24,GND   پورت ارتباطCAN  ١شماره  

CAN2 
( J15 ) 

CH2,CL2,V24,GND   پورت ارتباطCAN  ٢شماره  

Rs485 
( J12 ) 

RS11,RS12   ١پورت ارتباط سريال شماره  

RS485 
( J13 ) 

RS21,RS22   ٢پورت ارتباط سريال شماره  

  

  

  

  

  

  مقاومت ترمز مناسب تابلوفرمان را از جدول زير انتخاب نمائيد :

  

سطح توان 
ADVANCE 

INTEGRATED 
(KW) 

  مورد نيازحداقل توان   مقدار مقاومت پيشنهادي

7.5 63Ω  2000 W  
11  42Ω  2000 W  
15  30Ω  4800 W 

18.5  30Ω  5000 W 
22 30Ω  5000 W 
30 20Ω  6000 W 

  

  

  

  

 انتخاب مقاومت ترمز.  ١٠
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 كنترلر هايها و خروجيكنيد، تمامي وروديهاي زير ملاحظه ميهمانطور كه در عكس     

ADVANCE INTEGRATED  دارايLED باشند و در زمان فعال شدن منحصر به فرد مي

و  (RS1 , RS2)مربوطه روشن خواهد شد. همچنين برقراري ارتباط دو پورت سريال  LEDآنها 

 Landing control offو همچنين فعال بودن مد Openيا  Closeهمچنين صدور فرمان 

(LCOF)  وDoor close mode (DCLS) ي نيز داراLED د .نباشمختص به خود مي 

  

 
 
 

FTO  DRC  RLS  CA2  CN2  CA1  CN1  1CF  
PI5  PI4  PI3  PI2  PI1  JU2  JU1  MRV  

STBY  RLT3  RLT2  RLT1  VSC  PI8  PI7  PI6  
PIO8  PIO7  PIO6  PIO5  PIO4  PIO3  PIO2  PIO1  

    120  119  118  117  115  110  
DCLS  LCOF  CLOS  OPEN  CAN2  CAN1  RS2  RS1  

  
 

 

 ADVANCE INTEGRATEDهاي  LEDو  Keypad. معرفي  ١١
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وجود دارد كه  LEDچهار  seg ADVANCE INTEGRATED-7در قسمت بالاي نمايشگر 

  باشند :داراي مفهوم زير مي

  
  

 STOP  شود روشن مي LED، اين متوقف مي باشدزماني كه موتور 

  RUN  شود روشن مي LEDزماني كه موتور در حال حركت باشد ، اين 
روشن  LEDاز روي كابين در مد بازرسي قرار داده شده باشد اين  زماني كه آسانسور

  شودمي
INS  

  FLT  شودروشن مي LEDزماني كه خطايي رخ بدهد اين 
  

وجود دارد كه  LEDسه  seg ADVANCE INTEGRATED-7در قسمت پايين نمايشگر 

  باشند :داراي مفهوم زير مي

  
  

 ▼  شود .روشن مي LEDزماني كه كابين در حال حركت در جهت پايين باشد ، اين 

    شود . روشن مي LEDزماني كه كابين در تراز طبقه قرار داشته باشد ، اين 
  ▲  شود .روشن مي LEDزماني كه كابين در حال حركت در جهت بالا باشد ، اين 

  

فوق  LEDتوان از سه مشاهده جهت حركت و موقعيت كابين در عملكرد نجات دستي، مي براي

  استفاده نمود.

در هنگام حركت در مد نرمال يا نجات دستي، سرعت حركت كابين به صورت زير بر روي نمايشگر      

7-seg ADVANCE INTEGRATED  نمايش داده خواهد شد. اگر كابين در حال حركت به

شود و اگر در حال حركت در جهت پايين باشد با مي باشد، سرعت بدون علامت نشان داده سمت بالا

  علامت منفي نمايش داده خواهد شد.
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و در زماني كه كابين در تراز طبقه توقف نموده باشد،  Shaft Learningپس از انجام عمليات      

 كنترلر seg-7اي كه كابين در آن قرار دارد به صورت زير بر روي نمايشگر شاخص طبقه

ADVANCE INTEGRATED .نمايش داده خواهد شد 

  

  

ثانيه  ٥پد، بايد از طريق كي ADVANCE INTEGRATEDبراي ريست كردن خطاي  نكته :

  را بفشاريد. Modeكليد 

هاي ، به ترتيب كميت ADVANCE INTEGRATEDپد با فشردن كليد جهت بالا بر روي كي

 زير نمايش داده خواهند شد.

  

  كميت  صفحه

 (Hz)فركانس مرجع   ٢

 (Hz)فركانس خروجي   ٣

 (V)ولتاژ خروجي   ٤

 (A)جريان خروجي   ٥

 DCBUS (VD)ولتاژ   ٦

  ADVANCE INTEGRATEDوضعيت عملكردي   ٧

  نسخه نرم افزار درايو  ٨
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شود. به صورت كد هگز نمايش داده مي ADVANCE INTEGRATEDوضعيت عملكردي      

مطلع شويد. اين كنترلر توانيد در هر لحظه از وضعيت عملكردي با تبديل اين كد به معادل باينري مي

 باشد :هر بيت از اين مقدار داراي معني و مفهوم زير مي

  

 Bit  توضيحات

  0  در حال عملكرد / خاموش
  1  مستقيمجهت معكوس / جهت 

  2  قرار داشتن در سرعت صفر
  3  در حال شتاب گيري
  4  در حال دوراندازي

  5  قرار داشتن در سرعت ثابت
  Pre-excitation 6قرار داشتن در 

  Auto tuning 7قرار داشتن در مد 
  8  در حال محدود سازي اضافه جريان

 DC 9در حال محدود سازي اضافه ولتاژ 

 10 گشتاوردر حال محدود سازي 

 11 در حال محدود سازي سرعت

 ADVANCE INTEGRATED  12خطاي 

 13  كنترل سرعت

 14  كنترل گشتاور

 Sincos 15انكودر  CDجهت 
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  . اصول عملكردي ١.  ١٢

هاي به دست مبتني بر داده داراي عملكردد نرمال براي عملكرد در م ARPACKتابلو فرمان      

قابل بهره  Closed Loopبه صورت  باشد . اين تابلو صرفاًمي Shaft Learningآمده در فرآيند 

استفاده كرد، مد رويزيون  Open Loopتوان از آن در مد برداري بوده و تنها شرايطي كه مي

  است. موتورهاي گيربكسي

رود و سپس ترين توقف مي، ابتدا كابين به پايين Shaft Learningپس از فعالسازي عمليات      

     فواصل رسد. به پايان مي Shaft Learningآيد و فرآيند صرفاً يك بار به بالاترين توقف مي

از  بسته به ميزان سرعت آسانسور و شيب دور اندازي بايد تراز طبقههاي دورانداز از سطح سوئيچ

  . به آنها اشاره شده است ) ٤.  ٦بخش (  ر خاصي پيروي كنند كه درمقادي

  

  اندازي تابلوفرمان در مد نرمالراه.  ٢.  ١٢

  توان از يكي از دو روش زير استفاده نمود :اندازي تابلو ميبراي راه

 .  Quick Installationاندازي تابلو از طريق راه -١

 . اندازي تابلو به روش عاديراه -٢

هاي آن مانند نجات اندازي تابلو به يكي از دو روش فوق، بايد نسبت به تست ساير قابليتپس از راه     

  .ترل بار را نيز به انجام برسانيداضطراري برقي و نجات دستي اضطراري اقدام كنيد و همچنين تست كن

  Quick Installationاندازي تابلوفرمان از طريق راه .  ١.  ٢.  ١٢

ابتدا بايد به يكي از دو روش زير به اين منو  Quick Installationاندازي تابلو از طريق براي راه

  مراجعه كرد :

 Quickاگر تابلو فرمان از روي كابين در مد رويزيون قرار گرفته باشد ، سيستم وارد مد  نكته :

Installation . نخواهد شد  

 اندازي تابلوفرمان در مد نرمالاصول عملكردي و راه.  ١٢
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   Setting → Basic Setting → Quick Installation → Enableاز طريق آدرس روبرو :  -

 ثانيه . ٥به مدت  DMVبر روي  ( + )و  Modeفشردن همزمان كليدهاي  -

باشد كه در هر صفحه تنظيم يا اقدامي صفحه مي ٢٧متشكل از  Quick Installationفرآيند      

شده و آماده حركت  Learnگيرد و پس از اتمام اين فرآيند، آسانسور تنظيم، تيون و خاص صورت مي

گردد. البته ممكن است برخي موارد جانبي مانند كيفيت حركت، لول گيري، تنظيمات در مد نرمال مي

درب، نمراتور و ... نياز به تنظيم داشته باشند كه بايد از طريق منوهاي مربوطه نسبت به تنظيم آنها 

ند تنظيمات، بايد از صحت چينش آهنرباهاي اقدام فرماييد. در نظر داشته باشيد كه قبل از شروع فرآي

هاي دورانداز و همچنين اتصالات آنها و همچنين اتصال صحيح عناصر مدار ايمني و تراز طبقه و سوئيچ

 . پل نبودن هيچ كدام از آنها اطمينان حاصل نماييد

تنظيم  ( - ) يا  ( + )هر پارامتر را با فشردن كليدهاي  Quick Installationدر طي مراحل      

باعث رفتن به مرحله بعد شده و  DMVيا جهت بالا بر روي  Enterكنيد. همچنين فشردن كليد 

دقت نماييد در صورتي كه مقدار پارامتري  .جهت پايين به مراحل قبلي بازگشت توان با زدن كليد مي

  قدار پارامتر ثبت شود .به مرحله بعد برويد تا تغيير م Enterرا تغيير داديد حتماً با فشردن كليد 

  صفحه نمايش  توضيحات

در اين صفحه ابتدا هشداري مبني بر حصول اطمينان از اتصالات موتور، انكودر، ترمز 

  . شودشود و عبارت روبرو نوشته ميموتور، مقاومت ترمز و مدار ايمني، داده مي

First check 
motor, encoder, 
brake, brake 
resistor, 
encoder and 
safety chain 
connections. 

1  

  : در اين صفحه بايد نوع انكودر را از يكي از سه نوع زير انتخاب كنيد

 :  IM ABZ گيربكسي موتور انكودر 

 :  PM Sincos 487يا  1387 با انكودر گيرلسموتور 

 :    PM Endat 413يا  1313 با انكودر گيرلسموتور 
  

Encoder Type? 2  

 Encoder  : صفحه بايد رزولوشن انكودر را تنظيم نماييددر اين 
Resolution? 

3  
  2048 گيرلس  :    1024گيربكسي : 
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  در اين صفحه بايد جهت چرخش پالس انكودر را مشخص نماييد :

 :  Clockwise ساعتگرد

 :  Counter Clockwise پادساعتگرد
  

Encoder 
Direction? 

4  

  موتور را مشخص نماييد :در اين صفحه بايد نوع 

Motor type? 5  
   IMگيربكسي : موتور 

  IPM :   اياستوانه گيرلسموتور 

  SPM :   ايصفحه گيرلسموتور 

 Motor Power  در اين صفحه بايد توان نامي موتور را تنظيم نماييد .
(KW)? 6  

 Motor Voltage  در اين صفحه بايد ولتاژ نامي موتور را تنظيم نماييد .
(V)? 

7  

 Motor current  در اين صفحه بايد جريان نامي موتور را تنظيم نماييد .
(A)? 8  

  در اين صفحه بايد فركانس نامي موتور را تنظيم نماييد .
Motor 

Frequency 
(Hz)? 

9  

  Motor RPM? 10  نامي موتور را تنظيم نماييد . RPMدر اين صفحه بايد 

 Suspension  را مشخص نماييد . آسانسور تعليقدر اين صفحه بايد نسبت 
ratio? 11  

 Motor Sheav  در اين صفحه بايد اندازه قطر فلكه موتور را بر حسب سانتي متر تنظيم نماييد .
Dia (cm)? 

12  

   در اين صفحه بايد عدد كوچكتر در نسبت گيربكس موتور را مشخص نماييد .

  ) ١( براي موتور گيرلس = 
Motor Gear 
Ratio Fac? 

13  

   در اين صفحه بايد عدد بزرگتر در نسبت گيربكس موتور را مشخص نماييد .

  ) ١( براي موتور گيرلس = 
Motor Gear 
Ratio Div? 

14  

  در اين صفحه بايد نسبت تقسيم پالس را تنظيم نماييد :

Pulse Divider? 15  
  5 گيرلس  : موتور    26گيربكسي : موتور 
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 Enterبا زدن كليد  در صورتي كه مدار ايمني به طور كامل وصل باشد ، به اين صفحهپس از رسيدن 

  گردد . فرآيند اتوتيونينگ به صورت اتوماتيك آغاز مي

دهد تا زماني كه اتوتيونينگ به درستي انجام نشود ، سيستم اجازه رفتن به مرحله بعد را به شما نمي

نمايش داده  Motor Tune Successfulام گيرد پيام .در صورتي كه اين فرآيند به درستي انج

  رود .شود و به مرحله بعد ميمي
و  DMVدر صورتي كه در حين فرآيند اتوتيونينگ خطايي رخ دهد پس از نمايش كد خطا بر روي صفحه نمايش 

شود. شما بايد با خارج مي Quick Installationاز منو سيستم ،  ADVANCE INTEGRATEDنمايشگر 

  اقدام فرماييد.  Quick Installationتشخيص ريشه خطا نسبت به برطرف كردن آن و انجام مجدد فرآيند 

جهت چرخش پالس انكودر صحيح تنظيم نشده باشد، ، گيرلس  داراي موتور هايبه طور مثال ممكن است در پروژه

آن اقدام كرده و سپس با ادامه فرآيند به مرحله  نسبت يه اصلاح ٤توانيد در صفحه لذا در تلاش بعدي مي

  .سيده و مجدداً آن را فعال نماييداتوتيونينگ ر

Enable Auto 
Tuning? 16  

در اين مرحله بايد با رعايت نكات ايمني نسبت به تست حركتي در مد اضطراري برقي اقدام نماييد و 

  به چند نكته زير دقت نماييد :

 ؟ كندبه درستي حركت مي آيا موتور در هر دو جهت -١

 ؟ آيا جهت حركت صحيح است -٢

 ؟ آيا علامت پالس انكودر صحيح است -٣

موتور به طور صحيح ، گيربكسي داراي موتور به طور مثال اگر در پروژه  ح بودن حركت:يصح

توانيد . مي دنانكودر با ترتيب صحيح به تابلو متصل نشده باش Bو  Aحركت نكند ممكن است پالس 

 ، گيرلس داراي موتور هاي.اگر در پروژه هاي مربوطه را اصلاح كنيد و مجدداً تست كنيدسيماتصال 

به حركت  (U,V,W)جايگشت فازهاي موتور  ٦توانيد با تست موتور به درستي حركت نكند مي

  . صحيح دست يابيد

  ت .قابل اصلاح اس ١٨اگر جهت حركت موتور برعكس بود در صفحه  صحيح بودن جهت حركت :

براي تشخيص صحيح بودن علامت پالس انكودر (در جهت بالا  صحيح بودن علامت پالس انكودر :

مثبت، در جهت پايين منفي)، پس از حركت دادن موتور در مد اضطراري برقي به صفحه نمايش 

ADVANCE INTEGRATED  دقت نماييد، با شروع به حركت، يك عدد روي صفحه نمايش

شود، اين عدد بايد در حركت در جهت بالا فاقد علامت بوده و در حركت در جهت نمايش داده مي آن

پايين داراي علامت منفي گردد. در غير اين صورت علامت پالس انكودر نياز به معكوس شدن خواهد 

اگر مادامي كه در  ١٩قابل انجام است. با معكوس كردن اين علامت در صفحه  ١٩داشت كه در صفحه 

هستيد تست حركتي انجام دهيد، اصلاح شدن آن را مشاهده نخواهيد  Quick Installationفرآيند 

اين علامت اصلاح خواهد شد. البته دقت كنيد كه اگر  Learnكرد ولي با اتمام اين فرآيند و شروع به 

نسبت  ١٨علاوه بر صحيح نبودن علامت پالس انكودر، جهت چرخش موتور نيز اشتباه بود و در صفحه 

اصلاح جهت چرخش موتور اقدام كرديد، ديگر نيازي به معكوس كردن جهت پالس انكودر در به 

  نخواهد بود . ١٩صفحه 

Run it correctly 
in electrical 
emergency 

mode and then 
go to next page 

17  
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به  Enterدر صورتي كه نياز به معكوس كردن جهت حركت موتور نداريد صرفاً با زدن 

   مرحله بعدي برويد.

در صورتي كه بخواهيد جهت چرخش موتور را معكوس نماييد، بايد ابتدا اين پارامتر را 

توانيد بزنيد و به مرحله بعد برويد. پس از آن مي Enterقرار دهيد و سپس  Yesروي 

  حركت را مجدداً در مد اضطراري برقي تست كنيد .

Reverse 
Moving Dir? 

18  

به  Enterدر صورتي كه نياز به معكوس كردن علامت پالس انكودر نداريد صرفاً با زدن 

  مرحله بعدي برويد.

در صورتي كه بخواهيد علامت پالس انكودر را معكوس نماييد، بايد ابتدا اين پارامتر را روي 

Yes  قرار دهيد و سپسEnter .مت با معكوس كردن اين علا بزنيد و به مرحله بعد برويد

هستيد تست حركتي انجام دهيد ، اصلاح  Quick Installationاگر مادامي كه در فرآيند

اين علامت  Learnشدن آن را مشاهده نخواهيد كرد ولي با اتمام اين فرآيند و شروع به 

  اصلاح خواهد شد .

Reverse Pulse 
Dir? 

19  

 Max Travel  كند را وارد نماييد .خواهيد آسانسور حركت در اين صفحه بايد حداكثر سرعتي كه مي
Spd (m/s)? 

20  

  در اين صفحه بايد شيب ميانگين حركتي را وارد نماييد .

 مقدار تنظيمي (m/s)سرعت آسانسور 

1  0.2  
1.6  0.35  
2  0.5  
3 0.7   

Average 
Acc/Dec 
(m/s2)? 

21  

 Number of  در اين صفحه بايد تعداد توقف آسانسور را وارد نماييد .
Stops? 22  

  در اين صفحه بايد تعداد سوئيچ دورانداز استفاده شده را وارد نماييد .

 →  1  ايداستفاده كرده CN1و  CA1 از اگر فقط

 →  2  ايدنيز استفاده كرده CN2و  CA2از  CN1و  CA1 علاوه براگر 
  

Num of Dec 
switches? 

23 

350  
توقف باشد ، به  ٢باشد ، در صورتي كه پروژه طول پك آهنرباي تراز طبقه مي 350( عدد 

 طول مسافت حركت كابين در چاه ( به ميلي متر ) را وارد نماييد ) 350جاي عدد 

Magnet Pack 
Length (mm)? 

24  



  ) ٢( نسخه  ARPACKدفترچه راهنماي تابلو فرمان  

 REV : 1                                                                                                          WI-86/185 48 

در آن  350mmدر اين صفحه بايد شاخص يكي از طبقاتي كه پك آهنرباي داراي طول 

  قرار داده شده است را وارد كنيد .

  قرار دهيد . Disableمقدار اين پارامتر را بر روي در صورتي كه پروژه دو توقف باشد 

Magnet Pack 
Floor? 

25  

آسانسور  آماده است ، Shaft Learningدر صورتي كه تمامي شرايط براي شروع فرآيند 

بزنيد . در غير  Enterقرار دهيد و  Yesرا در مد نرمال قرار دهيد و اين پارامتر را روي 

  را بفشاريد تا تنظيمات به پايان برسد . Enterكليد  Noاين صورت با همان مقدار 

Ready to 
Learn? 

26  

                       اين مرحله براي ذخيره شدن تمامي تنظيمات ، سيستم پيام در

Reset ADVANCE INTEGRATED دهد . با ريست كردن سيستم ، را نشان مي

تنظيم كرده باشيد  Yesرا روي  Ready to Learnاگر در آخرين مرحله مقدار پارامتر 

را آغاز خواهد كرد و در غير اين  Shaft Learningسيستم به صورت اتوماتيك فرآيند 

  صورت به صفحه اصلي خواهد رفت و منتظر اقدام بعدي شما خواهد بود .

Reset 
ADVANCE 

INTEGRATED 
27 

  

 

 ، بايد يك بار Shaft Learningو انجام   Quick Installationپس از اتمام مراحل     

ADVANCE INTEGRATED  را ريست كنيد و پس از آن آسانسور آماده حركت در مد نرمال

خواهد بود . سپس بايد نسبت به انجام لول گيري و ساير تنظيمات جانبي مانند تنظيمات كيفيت 

     هاي استارت و استپ در منوو تايمينگ PID ،Start Speedحركتي ( مخصوصآ تنظيمات 

Drive Setting  نمراتور ، تنظيمات درب ، كنترل گروهي ، ورودي و خروجي و ... اقدام نماييد و ،  (

هاي كنترل بار ، نجات اضطراري برقي و نجات دستي اضطراري ( در در انتها نسبت به انجام تست

 ٦.  ٢.  ٢.  ١٢براي آگاهي از نحوه لول گيري به بخش  صورت گيرلس بودن تابلو ) اقدام نماييد .

 اجعه كنيد .مر
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  اندازي تابلوفرمان به روش عاديراه .  ٢.  ٢.  ١٢

، بايد از صحت  اندازي نهاييدر نظر داشته باشيد كه قبل از شروع فرآيند تنظيمات به منظور راه     

هاي دورانداز و اتصالات آنها و همچنين اتصال صحيح و سوئيچ اتآهنرباهاي تراز طبقپك چينش 

  . ايمني و پل نبودن هيچ كدام از آنها اطمينان حاصل فرماييدعناصر مدار 

  

  :باشد به روش عادي به شرح زير مياندازي تابلو فرمان مراحل راه

  

، ارتباط سريال، تعداد  ADVANCE INTEGRATEDپارامترهاي تنظيم كامل  -١

 توقف، منطق چينش آهنرباهاي تراز طبقه ، تنظيمات درب و ... .

 . اتوتيونينگانجام عمليات  -٢

 . حصول حركت صحيح در مد رويزيون -٣

هاي دورانداز در فاصله و و سوئيچ تراز طبقهآهنرباهاي پك حصول اطمينان از قرار گرفتن  -٤

 . مكان صحيح

 . و به اتمام رساندن آن Shaft Learningفعالسازي عمليات  -٥

 . تست حركت يك و چند طبقه از پاي تابلو -٦

 . انجام لول گيري -٧

 . رد جانبي مانند كيفيت حركت ، نمراتور و...تنظيم موا -٨

 . هاي كنترل بار ، نجات اضطراري برقي و نجات دستي اضطراريانجام تست -٩
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   ADVANCE INTEGRATED. تنظيم پارامترهاي  ١.  ٢.  ٢.  ١٢

باشند و بايد ساير تنظيمات از قبيل تعداد تنظيمات زير در ارتباط با بخش كنترل حركت موتور مي     

، تنظيمات سريال ، كنترل گروهي ، تنظيمات درب ، تنظيمات ورودي و  1CFطبقات ، منطق 

  خروجي ، نمراتور و ... را در منوهاي مربوطه انجام دهيد .

Settings 

  منو مياني  زير منو  مقدار مناسب  توضيحات

 Number of  تعداد توقف آسانسور  ---
Stops  

Basic 
Settings 

نحوه پاسخ 

دهي به 

شستي 

احضار 

  طبقات

 Down پاييناز بالا به  احضار دهي بهپاسخ
Collective 

 Full در هر دو جهت پاسخ دهي به احضار
Collective 

 Selective با توجه به جهت حركت پاسخ دهي به احضار
Collective   

Service 
Type  

  Enable  كاركدكفعالسازي سيگنال ويژه 
Carcodec 

Spcl Signal  

Serial 
Setting  

 Yes  Carcodec  فعالسازي كاركدك
Exist 

تعريف ارتباط كاركدك با تابلو فرمان از طريق 

CAN  
Yes  Carcodec 

with CAN 

---  None  Carcodec 
RS485 Port 

در صورتي كه شستي احضار طبقات به صورت 

دارد اين پارامتر را  پارالل است و تابلو برد هالكدك

  براي تعريف پورت سريال هالكدك تنظيم نماييد

 
RS1X  

  

Group 
RS485 Port 

 Number of  1  تنظيم تعداد هالكدك موجود در تابلو فرمان
hallcodec 

  CAN1  ارتباط با كاركدك CANتنظيم پورت 
Carcodec 
CAN Port 

 Number of  برابر با تعداد درب كابين  ---
Doors  

Door In 
General 
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تنظيم نوع 

درب يك 

كابين و 

  طبقات

در صورتي كه درب كابين و طبقات به 

  صورت تمام اتوماتيك باشد

Automatic 

در صورتي كه درب كابين و طبقات به 

 صورت نيمه اتوماتيك باشد

Semi-
Automatic 

در صورتي كه كابين درب نداشته باشد و  

 درب طبقه به صورت لولايي باشد 

Simple 

  

Door 1 
Type  

Door 
Side 1  پراكندگي

يك  بدر

  كابين

در اين پارامتر مشخص نماييد درب يك كابين در كداميك از 

  باشدقابل باز شدن مي ٣٢هاي اول تا توقف

Door 1 
Distribution 

0801  
..  

Door 1 
Distribution 

3225 
وضعيت درب 

يك كابين در 

  مد پارك

خواهيد درب كابين در مد پارك بسته شود اين در صورتي كه مي

  تنظيم كنيد  Yesپارامتر را بر روي 
Door 1 
Park 

تنظيم نوع 

درب دو 

كابين و 

  طبقات

در صورتي كه درب كابين و طبقات به صورت 

  تمام اتوماتيك باشد

Automatic 

در صورتي كه درب كابين و طبقات به صورت 

 نيمه اتوماتيك باشد

Semi-
Automatic 

در صورتي كه كابين درب نداشته باشد و  درب 

 طبقه به صورت لولايي باشد 

Simple 

  

Door 2 
Type  

Door 
Side 2  پراكندگي

درب دو 

  كابين

در اين پارامتر مشخص نماييد درب دو كابين در كداميك از 

  باشدقابل باز شدن مي ٣٢هاي اول تا توقف

Door 2 
Distribution 

0801  
..  

Door 2 
Distribution 

3225 
وضعيت درب 

دو كابين در 

  مد پارك

خواهيد درب كابين در مد پارك بسته شود اين در صورتي كه مي

  تنظيم كنيد  Yesپارامتر را بر روي 
Door 2 
Park  
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فعالسازي 

  طبقه پارك

خواهيد كابين بعد از تايم در صورتي كه مي

مشخصي به طبقه خاصي منتقل شود ، اين 

تنظيم كنيد . در  Floorپارامتر را بر روي 

غير اين صورت مقدار اين پارامتر را تغيير 

  ندهيد 

Park Type  

Special Travels 
تنظيم طبقه 

  پارك

اي را كه ميخواهيد به عنوان شاخص طبقه

پارامتر وارد طبقه پارك تعيين كنيد در اين 

  نماييد
Park Floor  

تنظيم تايم 

انتقال به 

  طبقه پارك

پس از گذشت اين تايم ، آسانسور به طبقه 

 پارك منتقل خواهد شد
Park Time 

فعالسازي مد 

نجات 

  اضطراري

در صورتي كه بخواهيد مد نجات اضطراري را 

 Enableفعال نماييد بايد اين پارامتر را روي 

  تنظيم كنيد

Evacuation 
Mode 

Evacuation Setting 
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Numerator  

  منو مياني  زير منو  مقدار مناسب  توضيحات

---  

دهيد بايد عددي كه در اين پارامتر قرار مي

  برابر با حاصل جمع زير باشد :

  ) ١(تعداد طبقه زير همكف + 

b به طور مثال اگر شاخص طبقات به صورت 

, 1 , 2 ….. G,  P,   است بايد اين پارامتر

قرار دهيد و اگر زير همكف هيچ  ٣را بر روي 

اي وجود ندارد بايد اين پارامتر را برابر طبقه

  با يك قرار دهيد .

Prog Numer Car  

Numerator 
Setting  

---  

دهيد بايد عددي كه در اين پارامتر قرار مي

  برابر با حاصل جمع زير باشد :

  ) ١ (تعداد طبقه زير همكف +

b به طور مثال اگر شاخص طبقات به صورت 

, 1 , 2 ….. G,  P,   است بايد اين پارامتر

قرار دهيد و اگر زير همكف هيچ  ٣را بر روي 

اي وجود ندارد بايد اين پارامتر را برابر طبقه

  با يك قرار دهيد .

Prog Numer Hal  

---  

در صورتي كه شاخص طبقات داراي سگمنت 

       باشند ، مثلاً به صورتنميچپ يا منفي 

P , G , 1 , 2   باشند اين پارامتر را بر مي

قرار دهيد . در غير اين صورت  Yesروي 

  قرار دهيد . Noبرابر با 

Use Hall Num For Car  



  ) ٢( نسخه  ARPACKدفترچه راهنماي تابلو فرمان  

 REV : 1                                                                                                          WI-86/185 54 

تنظيم 

نمراتور 

نشان داده 

شده در 

پنل احضار 

  طبقات

ترين طبقه تا طبقه فقط بايد نمراتور پايين
تنظيم كنيد  و ادامه آن را برد به  همكف را

قرار  … , 2 , 1صورت اتوماتيك برابر با    
  خواهد داد . 

براي هر توقف سگمنت راست و چپ 
نمايش داده  روبرو هايهمانطور كه در آدرس

شده است ، قابل تنظيم است . در آدرس 
01R  نمراتور سگمنت راست توقف اول و در
وقف اول نمراتور سگمنت چپ ت 01L آدرس

 اين هاي بعدي درشود . براي توقفتنظيم مي
شود ها شماره توقف به ترتيب زياد ميآدرس

 .  
سگمنت به طور كلي  نمراتور طبقاتبراي 
  قرار گيرد . No Thingبايد برابر با  چپ
مثلاً اگر پايين ترين  سگمنت راستدر 

 2-طبقه داراي شاخص با علامت منفي ( مثلاً 
 P2ص با سگمنت چپ ( مثلاً ) يا داراي شاخ

                          ) است بايد نمراتور
Hall Normal 7Seg01R   را به صورت

تنظيم كنيد. مثلاً اگر دومين توقف از  ( . 2 )
  ( 1 - )   يا ) P1  (پايين داراي شاخص

 Hall Normal 7Seg02Rاست نمراتور 
  تنظيم كنيد. ( . 1 )را بايد به صورت 

مثلاً اگر پايين ترين  سگمنت راستدر 

طبقه داراي شاخص بدون علامت منفي يا 

) بايد نمراتور  Pسگمنت چپ است ( مثلاً 

Hall Normal 7Seg01R  را به صورت   

( P )  تنظيم كنيد. مثلاً اگر دومين توقف از

است نمراتور  ) G  (پايين داراي شاخص 

Hall Normal 7Seg02R  را بايد به

  تنظيم كنيد . ( G )صورت 

Hall Normal 7-Seg01R  

Hall 
Normal 7-

Seg  

Hall Normal 7-Seg01L  
. 
. 

 
. 
.  

Hall Normal 7-Seg XR  

Hall Normal 7-Seg XL  
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تنظيم 

نمراتور 

نشان داده 

شده در 

پنل داخل 

  كابين

تنظيم  ترين طبقه تا طبقه همكف رافقط بايد نمراتور پايين
 2 , 1كنيد  و ادامه آن را برد به صورت اتوماتيك برابر با      

  قرار خواهد داد .  … ,
-آدرس براي هر توقف سگمنت راست و چپ همانطور كه در

نمايش داده شده است ، قابل تنظيم است . در  هاي روبرو
 نمراتور سگمنت راست توقف اول و در آدرس 01R آدرس
01L شود . براي توقف اول تنظيم مي نمراتور سگمنت چپ
شماره توقف به ترتيب زياد  اهآدرسدر اين هاي بعدي توقف

  شود . مي
بايد  سگمنت راست و چپهر دو  نمراتور كابينبراي 

  تنظيم شوند .
مثلاً اگر پايين ترين طبقه داراي شاخص با علامت منفي ( 

را  Car Normal 7Seg01R ) است بايد نمراتور 1-مثلاً 
 Car Normal                     و ( 1 )به صورت 

7Seg01L  تنظيم كنيد.  ( - )را به صورت 

مثلاً اگر پايين ترين طبقه داراي شاخص با علامت منفي ( 
را  Car Normal 7Seg01R ) است بايد نمراتور P1مثلاً 

  Car Normal 7Seg01L                و ( 1 )به صورت 
تنظيم كنيد.در صورتي كه شاخص فاقد  ( P )را به صورت 

                          دعلامت منفي يا سگمنت چپ باشد باي
Car Normal 7Seg01L  برابر با    No Thing  قرار

  دهيد .

Car 
Normal 7-
Seg01R  

Car 
Normal 7-

Seg  

Car 
Normal 7-

Seg01L  
. 
. 
. 
. 
.  

Car 
Normal 7-

Seg XR  

Car 
Normal 7-

Seg XL  

Machine Settings 

  منو مياني  زير منو  مقدار مناسب  توضيحات

انتخاب مد 

 كنترلي

 :  Open IM Open Loopگيربكسي موتور 

 :  Close IM Close Loopگيربكسي موتور 

 :          IPM Motor  اياستوانه گيرلسموتور 

 :          SPM Motor  ايصفحه گيرلسموتور 
  

Motor 
Control 

Type 

Control 
Type 
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قطر فلكه موتور 

(cm) 
  برابر با قطر فلكه موتور به سانتي متر

Motor 
Sheave 

Dia (cm) 

Mechanical 
Data 

 Suspension  برابر با نسبت تعليق  نسبت تعليق
Ratio  

  نسبت گيربكس

  ( عدد كوچكتر )
  برابر با عدد كوچكتر در نسبت گيربكس موتور

Mot Gear 
Ratio 
Factor  

  نسبت گيربكس

  ( عدد بزرگتر )
  برابر با عدد بزرگتر در نسبت گيربكس موتور

Mot Gear 
Ratio 

Divider  

  مطابق با پلاك موتور (KW)توان نامي موتور 
Rated 
Power 
(KW)  

Machine 
Info  

  مطابق با پلاك موتور  (V)ولتاژ نامي موتور 
Rated 

Voltage 
(V) 

  مطابق با پلاك موتور  (A)جريان نامي موتور 
Rated 

Current 
(A) 

  مطابق با پلاك موتور  (Hz)فركانس نامي موتور 
Rated 

Frequency 
(Hz) 

RPM مطابق با پلاك موتور  نامي موتور  
Rated 
Motor 
RPM 

بيشترين سرعت قابل حركت 

براي كابين با توجه به سرعت 

ماكسيمم موتور و نسبت تعليق 

(m/s)  

با وارد كردن اطلاعات مكانيكي و اطلاعات موتور ، 

شود . اين پارامتر به صورت اتوماتيك محاسبه مي

  است . فقط خواندنيمقدار اين پارامتر 

Nominal 
Car Spd 

(m/s) 

  حداكثر فركانس

  (Hz)خروجي 
  برابر با فركانس نامي موتور

Max 
Output 

Freq (Hz) 

  جهت چرخش موتور
 :  Clockwise ساعتگرد

 :  Counter Clockwise پادساعتگرد
  

Motor 
Direction 
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Drive Settings 

  منو مياني  زير منو  مقدار مناسب  توضيحات

  0.5 (s)تاخير استارت 
Cont Close 
Delay (s) 

Start & 
Stop 
Para  

 (s)تاخير باز شدن ترمز 
گيربكسي : موتور 

0.2   

 گيرلس : موتور 

0 

Brake Open 
Delay (s) 

  زمان ماندن سرعت صفر

 (s)در استارت  

گيربكسي : موتور 

0.7   

 گيرلس : موتور 

0.5 

Start DC Brk 
Time (s) 

 0.5 (s)تاخير بسته شدن ترمز 
Brake Close 

Delay (s) 

  سرعت صفرزمان ماندن در 

 (s)در استپ  
0.7 

Stop DC Brk 
Time (s) 

  تاخير رها شدن 

 (s)كنتاكتور موتور 
0.2  

Cont Open 
Delay (s) 

تاخير كاهش گشتاور در لحظه 

 (ms)استپ 

گيربكسي : موتور 

10   

 گيرلس : موتور 

110 

Torque Off 
Delay (ms) 
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 Start Speedسرعت نهايي 

(Hz) 

اين چهار پارامتر فقط در پروژه 

گيربكسي تنظيم داراي موتور 

و پس از تنظيم آنها پارامتر  شوند

Security Diagnosis   كه در

به آن اشاره شده  ١.  ٣.  ١٢بخش

است مراجعه كنيد و مقدار آن را 

 Check Securityيك بار روي 

  تنظيم كنيد

1  
Starting 

Speed (Hz) 

Start 
Speed 
Para  

 Start Speed (Hz) 0.05هاي پله
Start Speed 
Step (Hz) 

 Start Speedهاي بازه پله

(ms) 
5 

Strt Spd Stp 
Del (ms) 

 Start Speed (s) 0.5تايم كلي 
Start Speed 

Time (s) 

  ماكزيمم سرعت مورد نياز براي 

 (m/s)حركت آسانسور 

خواهيد برابر با بيشترين سرعتي كه مي

  آسانسور با آن حركت كند 
Max Travel 
Spd (m/s) 

Travel 
Curve 
Setting  

 0.3 (m/s)سرعت رويزيون 
Inspection 
Spd (m/s) 

 ADOسرعت عملكرد رله 

(m/s) 
0.2 

ADO Speed 
(m/s) 

 Auto Levelingسرعت 

(m/s) 
0.2 

Auto Lvling 
Speed (m/s) 

Acc/Dec  2(ميانگين(m/s 

 مقدار تنظيمي (m/s)سرعت آسانسور 

1  0.2  
1.6  0.35 
2  0.5  

 

Avrg 
Acc/Dec 

(m/s2) 

Acc/Dec 
Settings  

Acceleration  در مد

 (s)رويزيون و نجات 
2 

Insp & Evac 
Acc (s) 

Deceleration  در مد

 (s)رويزيون و نجات 
0.7 

Insp & Evac 
Dec (s) 

-Antiگين تناسبي 

rollback 

گيربكسي : موتور 

200   

 گيرلس : موتور 

100 

Anti-
Rollback KP 

Anti-
Rollback  

-Antiگين انتگرالي 

rollback 

گيربكسي : موتور 

100 
(در صورت وجود رول 

  بك افزايش دهيد ) 

 گيرلس : موتور 

200 
(در صورت وجود رول 

 بك افزايش دهيد )

Anti-
Rollback KI 

 Pre Torque 0 گيرلس : موتور    1گيربكسي : موتور  مد گشتاوري استارت
Mode  
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اعمال شونده  Pگين 

  در سرعت پايين
 Low Speed 10 گيرلس : موتور    50گيربكسي : موتور 

KP 

Speed-
PID 

Gains  

اعمال شونده  Iتايم 

  در سرعت پايين
 Low Speed 0.5 گيرلس : موتور    0.1گيربكسي : موتور 

KI 

اعمال شونده  Pگين 

  در سرعت بالا
 High Speed 10 گيرلس : موتور    20گيربكسي : موتور 

KP 

اعمال شونده  Iتايم 

  در سرعت بالا
0.5 

High Speed 
KI 

جرياني اعمال  Pگين 

  شونده در زمان استارت
1000 

Current KP 
(Start) 

Current-
PID 

Gains  

جرياني اعمال  Iتايم 

  شونده در زمان استارت
340 

Current KI 
(Start)  

جرياني اعمال شونده  Pگين 

  در زمان بعد از استارت
 Cur KP 1000 گيرلس : موتور    500گيربكسي : موتور 

(After Start) 

جرياني اعمال شونده  Iتايم 

 340  در زمان بعد از استارت
Cur KI 

(After Start) 

  نوع انكودر
 :  IM ABZ گيربكسي موتور 

 :  PM Sincos 487يا  1387گيرلس موتور 

 :   PM Endat 413يا  1313گيرلس موتور 
 

ENC_Type 

Motor 
Encoder 

Info  

 Encoder  2048 گيرلس  : موتور    1024گيربكسي : موتور   رزولوشن انكودر
Pulse/Rev 

جهت چرخش 

  انكودرهاي پالس

 :  Clockwise ساعتگرد

 :  Counter Clockwise پادساعتگرد
 

Encoder 
Direction 

آفست انكودر موتور 

 (Deg)گيرلس 

مقدار آفست انكودر موتور گيرلس پس از تيون 

 گرددمحاسبه شده و در اين پارامتر ذخيره مي

Sync Enc 
Offset 
(Deg) 

تابع عملكردي رله 

T1A-T1C 

Machine Contactor 
  به عنوان خروجي موتور ) ١( تعريف رله 

T1 Relay 
Function 

Drive 
Relay 

Function  

تابع عملكردي رله 

T2A-T2C 

Brake Contactor  
  به عنوان خروجي ترمز ) ٢( تعريف رله 

T2 Relay 
Function 

تابع عملكردي رله 

T3A-T3C 

ADO Relay  
 ) ADOبه عنوان خروجي  ٣( تعريف رله 

T3 Relay 
Function 
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  . فرآيند اتوتيونينگ  ٢.  ٢.  ٢.  ١٢

  : الزامات زير را بايد براي انجام عمليات اتوتيونينگ رعايت فرماييد

قبل از شروع تيون بايد دقت نماييد كه مدار ايمني كاملاً وصل باشد و آسانسور در حال  -١

 . حركت نباشد

ترين يا بالاترين براي انجام تيون بايد بار بر روي موتور باشد و كابين نبايد كاملاً در پايين -٢

د و بايد از سطح اين طبقات فاصله مناسب داشته باشد زيرا در حين تيون طبقه باش

هاي موتور و كنتاكتور ADVANCE INTEGRATEDآفست انكودر موتور گيرلس 

چرخاند . ترمز را جذب كرده و ترمز را باز ميكند و موتور را اندكي در دو جهت مي

د تا امكان تكان خوردن آنها در همچنين كابين يا وزنه تعادل نبايد داراي درگيري باشن

 حين اتوتيونينگ وجود داشته باشد .

كنتاكتور موتور را ،كنترلر در تيون موتور گيربكسي پس از فعال كردن فرآيند اتوتيون  -٣

 كند .مي  كند و پس از اتمام تيون آن را رهاجذب مي

مراجعه  Auto Tuningپس از انجام تنظيمات ، براي انجام عمليات اتوتيونينگ به منو اصلي      

  كنيد و با تنظيم پارامتر زير فرآيند تيون را فعال كنيد:

Auto Tuning → Tuning Parameters → Enable Auto Tuning → Enable  

  

  . حصول حركت صحيح در مد رويزيون  ٣.  ٢.  ٢.  ١٢

دهي به پايان رسيده است، بايد از پاي تابلو با در صورتي كه تيون موتور به درستي و بدون خطا     
در صورتي كه موتور گيربكسي است و  حركت را در مد اضطراري برقي تست كنيد .رعايت موارد ايمني 

باه به تابلو انكودر را به صورت اشت Bو  Aاحتمالاً ترتيب پالسهاي  شود ،حركت به درستي انجام نمي
در صورتي كه موتور گيرلس است و حركت به نحو  ت به اصلاح آنها اقدام كنيد.ايد . نسبمتصل كرده

اند تابلو متصل شده U , V , Wجايگشت فازهاي موتور را كه به ترمينالهاي  ٦شود، صحيح انجام نمي
ر بايد عملكرد صحيح الت موتوح ٦تست نماييد . در يكي از اين با احتياط و در مد اضطراري برقي ، 

در صورت صحيح نبودن جهت حركت كابين ، براي تغيير جهت حركت به آدرس  داشته باشد .
Machine Info → Motor Direction  . مراجعه كنيد  
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  . چك كردن سيگنال تراز طبقه و سوئيچ دورانداز  ٤.  ٢.  ٢.  ١٢

هاي دورانداز ، با رعايت چيدمان آهنربا و سوئيچپس از حصول حركت صحيح، براي بررسي صحت      
نكات ايمني، يك بار به صورت حركت اضطراري برقي كابين را به بالا و پايين چاه حركت دهيد و نحوه 

  هاي مربوط به سنسور تراز طبقه و سوئيچ دورانداز را چك كنيد .خاموش و روشن شدن ورودي

   Shaft Learning. فرآيند  ٥.  ٢.  ٢.  ١٢

  انجام دهيد . Shaft Learning Setتنظيمات مربوطه را در منو اصلي  Shaft Learningبراي انجام عمليات 

Shaft Learning Set 

  منو مياني  زير منو  مقدار مناسب  توضيحات

طول پك 

آهنربا 

(mm) 

٣٥٠  

 ٢باشد ، در صورتي كه پروژه طول پك آهنرباي تراز طبقه مي ٣٥٠( عدد 
طول مسافت حركت كابين در چاه ( به  ٣٥٠توقف باشد ، به جاي عدد 
 ميلي متر ) را وارد نماييد )

Magnet 
Pack 

Length 
(mm) 

Learning  

- 

  . اي كه پك آهنربا در آن قرار داده شده استشاخص طبقه
 Disableمقدار اين پارامتر را بر روي در صورتي كه پروژه دو توقف باشد 

  قرار دهيد .

Magnet 
Pack Floor 

>2Flr 

  معكوس كردن علامت پالس انكودر

اضطراري برقي ، يك عدد روي صفحه  با حركت دادن موتور در مد
شود، نمايش داده مي ADVANCE INTEGRATEDنمايش 

حركت در  اين عدد بايد در حركت در جهت بالا فاقد علامت بوده و در
جهت پايين داراي علامت منفي گردد . در غير اين صورت علامت پالس 

 انكودر نياز به معكوس شدن خواهد داشت .

Yes or No 
Reverse 

Pulse Direc  

نسبت تقسيم 
  پالس انكودر

 :  26 گيربكسي

 :  5 گيرلس
 

Pulse 
Divider 

  سرعت حركت در
 Shaft 

Learning 
(m/s) 

0.3  
Learning 
 Speed 
(m/s) 

تعداد سوئيچ 

 دورانداز

  قرار دهيد ١وجود دارند اين پارامتر را برابر  CN1و  CA1اگر فقط 
نيز وجود دارند اين  CN2و  CN1  ،CA2و  CA1اگر علاوه بر 

 قرار دهيد ٢پارامتر را برابر 

Num Of 
Dec 

Switches 

 Shaftفعالسازي 

Learning 
 Learning  شود Yesدو بار  Shaft Learningبراي شروع فرآيند 

Operation 
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را  ADVANCE INTEGRATEDحتماً يك بار  Shaft Learningقبل از فعالسازي  نكته :

  ريست كنيد .

 ADVANCE، حتماً يك بار  Shaft Learningپس از اتمام عمليات  نكته :

INTEGRATED را ريست كنيد و مقادير مربوط به لول گيري را نيز در زير منوهاي         

Level Position Up  وLevel Position Down  كه در منوShaft Learning Set  قرار

هايي مانند كنترل بار، نجات اضطراري  و نجات دستي را نيز انجام دارند وارد نماييد. همچنين تست

 دهيد.

  . همسطح سازي محل توقف كابين با تراز طبقات ( لول گيري ) ٦.  ٢.  ٢.  ١٢

Shaft Learning Set 

  منو مياني  زير منو  مقدار مناسب  توضيحات

اصلاح محل 

توقف در 

  جهت بالا

پس از ورود به اين زير منو مشاهده خواهيد كرد كه به 

با شاخص  Level Position Up ترتيب پارامترهاي

  شود .دومين توقف تا بالاترين توقف نشان داده مي

ميزان اختلاف محل توقف كابين را نسبت به تمامي 

متر ) طبقات در جهت بالا اندازه گيري نماييد ( به ميلي

تر از سطح طبقه و در صورتي كه محل توقف كابين پايين

باشد عدد مورد نظر را با علامت منفي ، و در صورتي كه 

محل توقف كابين بالاتر از سطح طبقه باشد عدد مورد 

نظر را با علامت مثبت در پارامتر داراي شاخص همان 

  طبقه وارد نماييد .

Level Position 
Up x 

Level 
Position 

Up  

اصلاح محل 

توقف در 

  جهت پايين

پس از ورود به اين زير منو مشاهده خواهيد كرد كه به ترتيب 

توقف  ترينپايينبا شاخص  Level Position Dn پارامترهاي

  شود .بالاترين توقف نشان داده مييك طبقه قبل از تا 

ميزان اختلاف محل توقف كابين را نسبت به تمامي طبقات در 

متر ) و در صورتي كه اندازه گيري نماييد ( به ميلي پايينجهت 

نظر را تر از سطح طبقه باشد عدد مورد محل توقف كابين پايين

با علامت منفي ، و در صورتي كه محل توقف كابين بالاتر از 

سطح طبقه باشد عدد مورد نظر را با علامت مثبت در پارامتر 

  داراي شاخص همان طبقه وارد نماييد .

Level Position 
Dn x 

Level 
Position 
Down  
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 نكات كاربردي.  ٣.  ١٢

  ADVANCE INTEGRATEDتنظيمات حفاظتي  .  ١.  ٣.  ١٢

از  Drive Protection Setدر زيرمنو  ADVANCE INTEGRATEDتنظيمات حفاظتي      

در صورت عدم وجود مشكل مرتبط با اين تنظيمات ، مقادير  شود .انجام مي Drive Settingsمنو 

  آنها را از مقادير پيش فرض تغيير ندهيد .

Drive Settings 

  منو مياني  زير منو  مقدار مناسب  توضيحات

بررسي 

ايمني 

 آسانسور

به پايان رسيد ، در  Shaft Learningپس از اينكه عمليات 

صورتي كه بخواهيد سرعت حركت آسانسور را تغيير دهيد ، بايد پس 

از تنظيم مقدار سرعت در پارامتر مربوطه ، اين پارامتر را يك بار 

 كنترلرتنظيم كنيد ، در صورتي كه  Check Securityروي 

هاي دورانداز و شيب سرعت جديد را با توجه به فواصل سوئيچ

Acc/Dec دهد و سرعت ميانگين مناسب بداند ، خطايي رخ نمي

خطاي مرتبط را كنترلر شود . در غير اين صورت جديد اعمال مي

  شود .نشان خواهد داد و سرعت جديد اعمال نمي

Security 
Diagnosis 

Drive 
Protection 

Set  

بع مد تا

Overload 
  موتور

 :  Overload Ignoreغيرفعالسازي تابع 

  :  General    General Machineمد موتور 

  :  VVVF Machine  مد موتور فركانس متغير
  

Motor 
Overload 

Mode 

ضريب 

حفاظت 

Overload 
 (s)موتور 

100 
Motor Ovl 
Factor (%) 

تايم تشخيص 

قطع ارتباط 

 (s)با انكودر 

2 
PGO Det 
Time (s) 

تعيين زمان براي 

داري تعمير و نگه

 (h)آسانسور 

در صورتي كه قصد داريد آسانسور پس از تعداد ساعات مشخصي از سرويس 

دهي خارج شود و براي ادامه كار نيازمند حضور فرد متخصص براي تعمير و 

  نماييد .نگه داري باشد ، تعداد ساعت مورد نياز را در اين پارامتر تنظيم 

Maintenance 
Time 

(hours) 
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  ADVANCE INTEGRATEDمشاهده سطح تواني  .  ٢.  ٣.  ١٢

توانيد با استفاده از زيرمنو مي ADVANCE INTEGRATEDبراي مشاهده سطح تواني 

Power Class : به روش زير عمل كنيد  

  

Drive Settings 

  زير منو  مقدار مناسب  توضيحات
منو 

  مياني

فعالسازي نمايش 

سطح تواني 

ADVANCE 
INTEGRATED  

Yes 
Show 
Power 
Section 

Power 
Section  

سطح تواني 

ADVANCE 
INTEGRATED  

قرار  Yesبرابر با  Show Power Sectionپس از آنكه 

را در اين پارامتر  كنترلرتوانيد سطح تواني داده شد، مي

را  ARPبرخي مواقع ممكن است يك برد  مشاهده كنيد .

بوده  ADVANCE INTEGRATEDكه بر روي يك 

ديگري با  ADVANCE INTEGRATEDاست ، به 

سطح تواني متفاوت با قبل منتقل كنيد ، لذا حتماً بايد 

دقت نماييد كه اين پارامتر را متناسب با سطح تواني پاور 

ADVANCE INTEGRATED .تنظيم نماييد  

Power 
Class 

  

 مشاهده حافظه خطا .  ٣.  ٣.  ١٢

            ، به منو ADVANCE INTEGRATEDخطاي آخر  ١٠٠براي مشاهده      

Memory of error مراجعه كنيد. در اين ليست خطايي كه داراي شماره بالاتر از بقيه خطاها    

مت باشند با فرباشد آخرين خطاي رخ داده است. برخي از خطاها كه داراي كد زير مجموعه ميمي

Drive error x ,  y گردند كه ذخيره ميx  كد خطا وy باشند.كد زيرمجموعه آن مي  
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 Latchحوه پاك كردن خطاي داراي واكنش ن .  ٤.  ٣.  ١٢

از ريست كردن اتوماتيك  كنترلرباشند ، در زمان رخداد برخي از خطاها كه داراي اهميت بالايي مي     

تا زماني كه پرسنل فني شركت تعمير و نگهدار آسانسور در محل  نمايد و خطا راخودداري ميآنها 

و در صورتي نمايد مي Latchبه اصطلاح  كنترلركند. در چنين شرايطي مي پروژه حاضر شوند حفظ

چشمك زن خواهد بود  Lآن حرف  LCDبه تابلوفرمان متصل باشد در گوشه راست بالاي  DMVكه 

.  

     ADVANCE INTEGRATED  داراي دو نوع واكنش به خطاهايLatch  باشد. ميكننده

باشند مي Power on Latch and Bufferواكنش  داراي Travel Error برخي از خطاها مانند

شوند . يا خاموش و روشن كردن آن پاك مي ADVANCE INTEGRATEDكه با ريست كردن 

            داراي واكنش CFO Faultيا  Safety module fault  برخي از خطاها مانند

Manually Latch & Buffer كه براي پاك كردن آنها بايد پارامتر زير را تنظيم كرده و  باشندمي

  را ريست نمائيد . ADVANCE INTEGRATEDسپس يك بار 

Error Process → Latch Parameters → Latched Error → No Error 

  

 تنظيمات كنترل گروهي .  ٥.  ٣. ١٢

 RS1هاي سريال دستگاه آسانسور ، ابتدا پورت ٨براي برقراري ارتباط كنترل گروهي دو تا     

(RS11,RS12) اتصال نظير به  ها را نظير به نظير به يكديگر متصل نماييد . همچنينتابلوفرمان

زير را در سپس تنظيمات  برقرار كنيد .را نيز به يكديگر ها تابلوفرمان XVLو  80ترمينال  نظير بين

كه به هالكدك وصل  ADVANCE INTEGRATEDپورت سريال  هر تابلو فرمان انجام دهيد .

توان به پورت كنترل گروهي تابلوهاي شده و به عنوان پورت كنترل گروهي تعريف شده است را مي

 ديگر نيز براي برقراري ارتباط گروهي متصل نمود .
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Settings 

  منوزير   مقدار مناسب  توضيحات
منو 

  مياني

تنظيم پورت 

سريال 

كنترل 

  گروهي

RS1X 
Group RS485 

Port 
Serial 

Setting  

 Number of  تعداد آسانسورهاي موجود در كنترل گروهي  ---
Lifts 

Group 
Control 
Setting  

تنظيم 

آدرس تابلو 

در سيستم 

كنترل 

  گروهي

  آدرس تابلو در كنترل گروهي

و تابلوهاي  Masterتابلو داراي آدرس صفر به عنوان 

  .شوندشناخته مي Slaveبه عنوان  ٧تا  ١داراي آدرس 

آسانسوري كه داراي بيشترين توقف است بايد به عنوان 

Master .تعيين شود  

با شستي  ARPACK فرماندر صورتي كه يك تابلو
با بردي مانند  فرمانبا يك تابلو پارالل،احضار طبقات 

ALIS  به صورت گروهي كار كند ، لزوماً بايد تابلو
ARPACK  به عنوانMaster .تعريف شود  

Group Number 

تنظيم 

  آفست

در صورتي كه هر كدام از آسانسورهاي موجود در كنترل 

گروهي ، از طرف طبقات پاييني ، داراي طبقات كمتري 

هستند ، تعداد اين طبقات  Masterنسبت به آسانسور 

  .را در پارامتر مربوط به آدرس همان آسانسور وارد نماييد

ها تنظيم تمامي اين پارامترها بايد در تمامي تابلو فرمان

  شوند .

Lowest Floor 
Lift 0 

. 

. 
Lowest Floor 

Lift 7 

تعداد 

طبقات 

هركدام از 

  آسانسورها

را در آدرس تعداد طبقات مربوط به تمامي آسانسورها 

تمامي اين پارامترها بايد در  مربوط به خود وارد نماييد .

  ها تنظيم شوند .تمامي تابلو فرمان

Number of 
Stops 0 

. 

. 
Number of 

Stops 7 
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  مشاهده پارامتر حداكثر زمان مجاز به حركت .  ٦.  ٣.  ١٢

براي مشاهده حداكثر زمان مجاز به حركت آسانسور به پارامتر زير مراجعه كنيد . اگر آسانسور در      

 Travelخطاي  ADVANCE INTEGRATEDتايمي بيش از مقدار زير در حال حركت باشد ، 

Error دهد .را نشان مي  

Settings → Travel Settings → Max Travel Time   

 

   Shaft Learningتغيير دادن سرعت آسانسور پس از  .  ٧.  ٣.  ١٢

توسط بازرس  Travel Timeدر صورتي كه نياز به كاهش سرعت حركت آسانسور براي تست      

خواهيد سرعت مي Shaft Learningاستاندارد داريد، يا به هر دليل ديگر پس از به اتمام رسيدن 

و به طور همزمان  Max Travel Spdسرعت در پارامتر آسانسور را كم يا زياد كنيد، بايد از تنظيم 

 كنيداستفاده نماييد. البته بايد دقت  Acc/Dec Settingدر منو  Avrg Acc/Decتنظيم پارامتر 

شوند كه با تنظيم كه اين تغييرات نبايد مقادير غير منطقي داشته باشند و تنها در صورتي اعمال مي

،  Drive Protection Setدر منو  Check Securityر با براب Security Diagnosisپارامتر 

اگر پس از انجام اين اقدامات مشاهده نشود .  ADVANCE INTEGRATEDخطايي روي 

ADVANCE INTEGRATED  خطا زد ، با توجه به كد خطا و كد زير مجموعه آن كه در

  شود ،نسبت به اتخاذ تصميم صحيح اقدام نماييد .حافظه خطا ذخيره مي

كاهش و با افزايش  Avrg Acc/Decبراي كاهش سرعت معمولاً نياز است با كاهش سرعت، مقدار     

،  Security Diagnosisافزايش  داده شود تا با تنظيم پارامتر  Avrg Acc/Decسرعت مقدار 

ADVANCE INTEGRATED . خطا نزند  

  Door Close Modeو  Land Control Offقابليت  .  ٨.  ٣.  ١٢

از طريق  براي كنسل كردن دريافت احضار طبقات و قرار دادن درب كابين روي حالت دائم بسته ،     

  :هاي زير عمل كنيد آدرس

 Setting → Call Operation → Landing Control Off  آدرس كنسل كردن احضار طبقات

  Setting → Door in General → Door Close Mode دائم بسته آدرس قرار دادن درب روي حالت
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 Hallcodecنكات استفاده از  .  ٩.  ٣.  ١٢

استفاده  S2-1د، بايد از هالكدك باشضار طبقات به صورت پارالل ميدر صورتي كه شستي اح     

  نماييد. در استفاده از هالكدك بايد به چند نكته زير دقت فرماييد :

كه براي ارتباط با برد  ADVANCE INTEGRATEDهاي سريال هر كدام از پورت -١

 هالكدك استفاده شده است بايد به عنوان پورت كنترل گروهي تعريف شود .

دستگاه مي باشد و  ٤بصورت كلي، ماكزيمم كنترل گروهي در محصولات داراي هالكدك  -٢
 دستگاه فقط روش سريال امكانپذير مي باشد. ٤براي بيشتر از 

-عدد ورودي شستي احضار پشتيباني مي ١٠حداكثر از  بدون كارت توسعه هر هالكدك -٣

 )يابد عدد افزايش مي ١٦به  كند . ( در صورت استفاده از كارت توسعه

 هاي استفاده شده را بايد در آدرس زير وارد نماييد :تعداد هالكدك -٤

Settings → Serial Settings → Number of Hallcodecs 
 باشد .ير ميهاي برد هالكدك به صورت ز Dip Switchكاربرد  -٥

اين ديپ سوييچ به منظور تعيين تعداد هالكدك هاي استفاده شده در تابلوي آسانسور استفاده 
است كه هر كدام به عنوان يك بيت از يك  On/Offسوييچ  ٤مي شود. اين قطعه شامل 

رجيستر چهار بيتي معرفي شده اند. با تغيير وضعيت اين سوييچ ها به صورت باينري، مي توان 
ماره هالكدك مورد استفاده را مشخص كرد. به عنوان نمونه در صورت وجود چهار هالكدك، ش

  تنظيم مي كنيم.  0011ديپ سوييچ برد چهارم را به صورت 

تنظيم ديپ 

هاي سوييچ

 ٤هالكدك 

تنظيم ديپ 

هاي سوييچ

 ٣هالكدك 

تنظيم ديپ 

هاي سوييچ

 ٢هالكدك 

تنظيم ديپ 

هاي سوييچ

 ١هالكدك 

  رديف  هالكدكتعداد 

 Number of   وجود ندارد  وجود ندارد  وجود ندارد  وجود ندارد
Hallcodec = 0 

١  

 0000  وجود ندارد  وجود ندارد  وجود ندارد
 Number of 

Hallcodec = 1 
٢  

  0000 0001  وجود ندارد  وجود ندارد
 Number of 

Hallcodec = 2 
٣  

 Number of   0000 0001 0010  وجود ندارد
Hallcodec = 3 

٤  

0011  0010 0001 0000  
 Number of 

Hallcodec = 4 
٥  
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  : Simplexآسانسور .  ١.  ٩.  ٣.  ١٢

  : تايي ١٦شستي احضار 

  Number of Hallcodec = 1 تعداد هالكدكي كه بايد تعريف شود
  

  هاتعريف شستي

H0: DR1~DR16 → Call 1~16 
H1: DR1~DR16 →  NotUsed 
H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  

  تايي: ٣٢شستي احضار 

  Number of Hallcodec = 2 تعداد هالكدكي كه بايد تعريف شود
  

  هاتعريف شستي

H0: DR1~DR16 → Call 1~16 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32 
H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  

  تايي: ٤٨شستي احضار 

  Number of Hallcodec = 3 تعداد هالكدكي كه بايد تعريف شود
  

  هاتعريف شستي

H0: DR1~DR16 → Call 1~16 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

 

  تايي: ٦٤شستي احضار 

  Number of Hallcodec = 4 تعداد هالكدكي كه بايد تعريف شود
  

  هاتعريف شستي

H0: DR1~DR16 → Call 1~16 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48 
H3: DR1~DR16 → Call 49~64 
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  : Duplexآسانسور .  ٢.  ٩.  ٣.  ١٢

 تايي: ١٦شستي احضار 

  

  Number of Hallcodec = 2 تعداد هالكدكي كه بايد تعريف شود
  

 Masterشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند

Group Number = 0  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(L0) 
H1: DR1~DR16 → NotUsed 
H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  

 Slave 1شستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند

Group Number = 1  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(L1) 
H1: DR1~DR16 → NotUsed 
H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  توضيحات:
 آدرس هالكدك و آسانسور با هم برابر باشد.

 شانزده شستي مربوط به هر آسانسور، به هالكدك همان آسانسور بسته ميشود.

 شستي هاي هم طبقه به هم پل ميشوند. 

 نمراتور هر آسانسور نيز روي هالكدك همان آسانسور است. 

  اين حالت امكان پذيرش آفست را دارد.
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  تايي: ٣٢شستي احضار 

  Number of Hallcodec = 4 تعداد هالكدكي كه بايد تعريف شود
  

 Masterشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند

Group Number = 0  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(L0) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(L0) 

H2: DR1~DR16 → Not Used 
H3: DR1~DR16 → Not Used 

  

 Slave 1شستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند

Group Number = 1  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(L1) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(L1) 

H2: DR1~DR16 → Not Used 
H3: DR1~DR16 → Not Used 

  توضيحات:
  تنظيم كنيد. ١و  ٠را روي  ٠آدرس هالكدك هاي آسانسور 

 تنظيم كنيد. ٣و  ٢را روي  ١همچنين آدرس هالكدك هاي آسانسور  

  بسته ميشوند. ١و  ٠روي هالكدك هاي  ٠سي و دو شستي مربوط به آسانسور 
 بسته ميشوند.  ٣و  ٢روي هالكدك هاي  ١سي و دو شستي مربوط به آسانسور  

 شستي هاي هم طبقه به هم پل ميشوند.

 ميباشد. ٢روي هالكدك  ١و نمراتور آسانسور  ٠روي هالكدك  ٠نمراتور آسانسور 

  اين حالت امكان پذيرش آفست را دارد.
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  تايي: ٤٨شستي احضار 

  Number of Hallcodec = 3 بايد تعريف شودتعداد هالكدكي كه 
  

شستي هايي كه بايد روي آسانسور 

Master تعريف شوند 

Group Number = 0  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 

H3: DR1~DR16 → Not Used 

  

شستي هايي كه بايد روي آسانسور 

Slave 1 تعريف شوند 

Group Number = 1  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 

H3: DR1~DR16 → Not Used 

  توضيحات:
وجود دارد، ابتدا تمام اين شستي اگر براي هر آسانسور در هر طبقه بيش از يك شستي در يك جهت 

 ها به هم پل شوند.

 براي هر طبقه در هر جهت، فقط يك شستي به ترمينال مربوطه در هالكدك مربوطه بسته شود.

 نمراتور هر آسانسور روي هالكدك هم شماره با آن آسانسور ميباشد.

  ندارد.اين حالت امكان پذيرش آفست را 
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  تايي: ٦٤شستي احضار 

  Number of Hallcodec = 4 تعداد هالكدكي كه بايد تعريف شود
  

شستي هايي كه بايد روي آسانسور 

Master تعريف شوند 

Group Number = 0  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 
H3: DR1~DR16 → Call 49~64(Total) 

  

شستي هايي كه بايد روي آسانسور 

Slave 1 تعريف شوند 

Group Number = 1  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 
H3: DR1~DR16 → Call 49~64(Total) 

  توضيحات:
يك جهت وجود دارد، ابتدا تمام اين شستي اگر براي هر آسانسور در هر طبقه بيش از يك شستي در 

 ها به هم پل شوند.

 براي هر طبقه در هر جهت، فقط يك شستي به ترمينال مربوطه در هالكدك مربوطه بسته شود.

 نمراتور هر آسانسور روي هالكدك هم شماره با آن آسانسور ميباشد.

  ندارد.اين حالت امكان پذيرش آفست را 
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  : Triplexآسانسور .  ٣.  ٩.  ٣.  ١٢

  تايي: ١٦شستي احضار 

 Number of Hallcodec = 3 تعداد هالكدكي كه بايد تعريف شود

  

 Masterشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

  تعريف شوند

Group Number = 0 

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(L0) 
H1: DR1~DR16 → NotUsed 
H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  

 Slave 1شستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند

Group Number = 1  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(L1) 
H1: DR1~DR16 → NotUsed 
H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  

 Slave 2شستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند

Group Number = 2  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(L2) 
H1: DR1~DR16 → NotUsed 
H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  توضيحات:
 آدرس هالكدك و آسانسور با هم برابر باشد.

 شانزده شستي مربوط به هر آسانسور، به هالكدك همان آسانسور بسته ميشود.

 شستي هاي هم طبقه به هم پل ميشوند. 

 نمراتور هر آسانسور نيز روي هالكدك همان آسانسور است. 

  اين حالت امكان پذيرش آفست را دارد.
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  تايي: ٣٢شستي احضار 

 Number of Hallcodec = 3 تعداد هالكدكي كه بايد تعريف شود

  

 Masterشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

  تعريف شوند

Group Number = 0 

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 

H2: DR1~DR16 → Not Used 
H3: DR1~DR16 → Not Used 

  

 Slaveشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند 1

Group Number = 1  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 

H2: DR1~DR16 → Not Used 
H3: DR1~DR16 → Not Used 

  

 Slaveشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند 2

Group Number = 2  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 

H2: DR1~DR16 → Not Used 
H3: DR1~DR16 → Not Used 

  توضيحات:
در يك جهت وجود دارد، ابتدا تمام اين شستي اگر براي هر آسانسور در هر طبقه بيش از يك شستي 

 ها به هم پل شوند.

 براي هر طبقه در هر جهت، فقط يك شستي به ترمينال مربوطه در هالكدك مربوطه بسته شود.

 نمراتور هر آسانسور روي هالكدك هم شماره با آن آسانسور ميباشد.

  ندارد.اين حالت امكان پذيرش آفست را 
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  تايي: ٤٨شستي احضار 

 Number of Hallcodec = 3 تعداد هالكدكي كه بايد تعريف شود

  

 Masterشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

  تعريف شوند

Group Number = 0 

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 

H3: DR1~DR16 → Not Used 

  

 Slaveشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند 1

Group Number = 1  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 

H3: DR1~DR16 → Not Used 

  

 Slaveشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند 2

Group Number = 2  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 

H3: DR1~DR16 → Not Used 

  توضيحات:
اگر براي هر آسانسور در هر طبقه بيش از يك شستي در يك جهت وجود دارد، ابتدا تمام اين شستي 

 ها به هم پل شوند.

 جهت، فقط يك شستي به ترمينال مربوطه در هالكدك مربوطه بسته شود.براي هر طبقه در هر 

 نمراتور هر آسانسور روي هالكدك هم شماره با آن آسانسور ميباشد.

  ندارد.اين حالت امكان پذيرش آفست را 
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  تايي: ٦٤شستي احضار 

 Number of Hallcodec = 4 تعداد هالكدكي كه بايد تعريف شود

  

شستي هايي كه بايد روي آسانسور 

Master تعريف شوند  

Group Number = 0 

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 
H3: DR1~DR16 → Call 49~64(Total) 

  

شستي هايي كه بايد روي آسانسور 

Slave 1 تعريف شوند 

Group Number = 1  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 
H3: DR1~DR16 → Call 49~64(Total) 

  

شستي هايي كه بايد روي آسانسور 

Slave 2 تعريف شوند 

Group Number = 2  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 
H3: DR1~DR16 → Call 49~64(Total) 

  توضيحات:
اگر براي هر آسانسور در هر طبقه بيش از يك شستي در يك جهت وجود دارد، ابتدا تمام اين شستي 

 ها به هم پل شوند.

 هالكدك مربوطه بسته شود.براي هر طبقه در هر جهت، فقط يك شستي به ترمينال مربوطه در 

 نمراتور هر آسانسور روي هالكدك هم شماره با آن آسانسور ميباشد.

  ندارد.اين حالت امكان پذيرش آفست را 
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  : Quadruplexآسانسور .  ٤.  ٩.  ٣.  ١٢

  تايي: ١٦شستي احضار 

 Number of Hallcodec = 4 تعداد هالكدكي كه بايد تعريف شود

  

 Masterشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

  تعريف شوند

Group Number = 0 

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(L0) 
H1: DR1~DR16 → NotUsed 
H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  

 Slave 1شستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند

Group Number = 1  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(L1) 
H1: DR1~DR16 → NotUsed 
H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  

 Slave 2شستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند

Group Number = 2  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(L2) 
H1: DR1~DR16 → NotUsed 
H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  

 Slave 3كه بايد روي آسانسور شستي هايي 

 تعريف شوند

Group Number = 2  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(L3) 
H1: DR1~DR16 → NotUsed 
H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  توضيحات:
 آدرس هالكدك و آسانسور با هم برابر باشد.

 آسانسور بسته ميشود.شانزده شستي مربوط به هر آسانسور، به هالكدك همان 

 شستي هاي هم طبقه به هم پل ميشوند. 

 نمراتور هر آسانسور نيز روي هالكدك همان آسانسور است. 

  اين حالت امكان پذيرش آفست را دارد.
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  تايي: ٣٢شستي احضار 

 Number of Hallcodec = 4 تعداد هالكدكي كه بايد تعريف شود

  

 Masterشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

  تعريف شوند

Group Number = 0 

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 

H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  

 Slaveشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند 1

Group Number = 1  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 

H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  

 Slaveشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند 2

Group Number = 2  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 

H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  

 Slaveشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند 3

Group Number = 2  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 

H2: DR1~DR16 → NotUsed 
H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  توضيحات:
ابتدا تمام اين شستي اگر براي هر آسانسور در هر طبقه بيش از يك شستي در يك جهت وجود دارد، 

 ها به هم پل شوند.

 براي هر طبقه در هر جهت، فقط يك شستي به ترمينال مربوطه در هالكدك مربوطه بسته شود.

 نمراتور هر آسانسور روي هالكدك هم شماره با آن آسانسور ميباشد.

  ندارد.اين حالت امكان پذيرش آفست را 
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  تايي: ٤٨شستي احضار 

 Number of Hallcodec = 4 بايد تعريف شودتعداد هالكدكي كه 

  

 Masterشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

  تعريف شوند

Group Number = 0 

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 

H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  

 Slaveشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند 1

Group Number = 1  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 

H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  

 Slaveشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند 2

Group Number = 2  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 

H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  

 Slaveشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند 3

Group Number = 2  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 

H3: DR1~DR16 → NotUsed 

  توضيحات:
اگر براي هر آسانسور در هر طبقه بيش از يك شستي در يك جهت وجود دارد، ابتدا تمام اين شستي 

 ها به هم پل شوند.

 براي هر طبقه در هر جهت، فقط يك شستي به ترمينال مربوطه در هالكدك مربوطه بسته شود.

 هر آسانسور روي هالكدك هم شماره با آن آسانسور ميباشد. نمراتور

  ندارد.اين حالت امكان پذيرش آفست را 
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  تايي: ٦٤شستي احضار 

 Number of Hallcodec = 4 تعداد هالكدكي كه بايد تعريف شود

  

 Masterشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

  تعريف شوند

Group Number = 0 

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 
H3: DR1~DR16 → Call 49~64(Total) 

  

 Slaveشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند 1

Group Number = 1  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 
H3: DR1~DR16 → Call 49~64(Total) 

  

 Slaveشستي هايي كه بايد روي آسانسور 

 تعريف شوند 2

Group Number = 2  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 
H3: DR1~DR16 → Call 49~64(Total) 

  

 Slaveستي هايي كه بايد روي آسانسور ش

 تعريف شوند 3

Group Number = 2  

H0: DR1~DR16 → Call 1~16(Total) 
H1: DR1~DR16 → Call 17~32(Total) 
H2: DR1~DR16 → Call 33~48(Total) 
H3: DR1~DR16 → Call 49~64(Total) 

  توضيحات:
يك جهت وجود دارد، ابتدا تمام اين شستي اگر براي هر آسانسور در هر طبقه بيش از يك شستي در 

 ها به هم پل شوند.

 براي هر طبقه در هر جهت، فقط يك شستي به ترمينال مربوطه در هالكدك مربوطه بسته شود.

 نمراتور هر آسانسور روي هالكدك هم شماره با آن آسانسور ميباشد.

  ندارد.اين حالت امكان پذيرش آفست را 
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  هاتورينگ ورودي و خروجيماني .  ١٠.  ٣.  ١٢

باشد. صفحه مانيتورينگ مي ٩علاوه بر صفحات تنظيم پارامتر، داراي  DMVدانيد همانطور كه مي     

باشد كه در ادامه به ذكر موارد هاي مختلفي ميهر كدام از اين صفحات شامل مانيتورينگ كيميت

  ايم :تهكاربردي آنها پرداخ

  مانيتورينگ  صفحه

  و سرعت حركت  (Dir)، جهت  (CF)موقعيت كابين   ١

  ها و مدار ايمنيها و خروجيوضعيت ورودي  ٣و  ٢

  با كاركدك ADVANCE INTEGRATEDهاي كاركدك و كيفيت ارتباط سريال وضعيت ورودي  ٥

  ADVANCE INTEGRATED، ولتاژ و جريان خروجي  DC Busولتاژ   ٦

٧  
و  (Pout)، توان خروجي  (Fout)، فركانس خروجي  (Fref)فركانس مرجع 

  ADVANCE INTEGRATEDورژن نرم افزاري 

   ٣و  ٢،  ١هاي خروجي وضعيت رله  ٨
  

  نكاتي پيرامون نجات دستي اضطراري .  ١١.  ٣.  ١٢

در تابلوهاي مخصوص موتور گيرلس، پس از قرار دادن تابلو فرمان در مد نجات دستي، با فشردن   

، اگر كابين در تراز طبقه نباشد ، فك ترمز موتور باز شده و  SB2و  SB1هاي پوش باتن همزمان

جهت حركت كابين و وضعيت قرارگيري در كابين به سمت سبكتر حركت خواهد نمود . در اين حين ، 

  شود .داده مينمايش  درايوموجود در زير نمايشگر  LED سهتراز طبقه بوسيله 

  
 ▼  شود .روشن مي LEDزماني كه كابين در حال حركت در جهت پايين باشد ، اين 

    شود . روشن مي LEDزماني كه كابين در تراز طبقه قرار داشته باشد ، اين 
  ▲  شود .روشن مي LEDزماني كه كابين در حال حركت در جهت بالا باشد ، اين 

) نمايش داده  m/s( بر حسب  كنترلرسرعت حركت كابين به صورت زير بر روي نمايشگر         

شود و خواهد شد . اگر كابين در حال حركت به سمت بالا باشد ، سرعت بدون علامت نشان داده مي

  اگر در حال حركت در جهت پايين باشد با علامت منفي نمايش داده خواهد شد .

  



  ) ٢( نسخه  ARPACKدفترچه راهنماي تابلو فرمان  

 REV : 1                                                                                                          WI-86/185 83 

  

  

  راه حل  ايراد موجود

  رول بك استارت

 . از بالانس بودن سيستم اطمينان حاصل نماييد -١

 . هاي گيربكسي يك بار تيون موتور را انجام دهيددر پروژه -٢

     ، Anti-Rollback KP  ،Anti-Rollback KIپارامترهاي  -٣
Low Speed KP  وLow Speed KI  را تا جايي كه مشكل حل شود

 .  نشود افزايش دهيدكنترلر و نيز باعث غرش موتور يا خطادهي 

و زمان  Brake Open Delayاز تغيير تاخير باز شدن ترمز در پارامتر  -٤
 Start DC Brkماندن در سرعت صفر در هنگام استارت در پارامتر 

Time . استفاده كنيد 

 Pre Torqueنشد مقدار پارامتر  اگر با تنظيم موارد فوق مشكل حل -٥

Mode  تست نماييد. 1و  0را روي مقادير  

  رول بك استپ

 . از بالانس بودن سيستم اطمينان حاصل نماييد -١

 . هاي گيربكسي يك بار تيون موتور را انجام دهيددر پروژه -٢

را تا جايي كه  Low Speed KIو  Low Speed KPپارامترهاي  -٣
نشود افزايش  كنترلرمشكل حل شود و نيز باعث غرش موتور يا خطادهي 

 . دهيد

 Stopاز تغيير زمان ماندن در سرعت صفر در هنگام استپ در پارامتر  -٤

DC Brk Time استفاده كنيد .  

غرش در 
  استارت

را تا جايي كه  Anti-Rollback KP  ،Anti-Rollback KI پارامتر -١
يا عدم كنترل مناسب در  مشكل حل شود و نيز باعث ايجاد رول بك

 استارت موتور نشودكاهش دهيد . 

را تا جايي كه  Current KI (Start)و  Current KP (Start)پارامتر  -٢
يا عدم كنترل مناسب در  مشكل حل شود و نيز باعث ايجاد رول بك

 استارت موتور نشودكاهش دهيد . 

 Start DCگاهاً كاهش زمان ماندن در سرعت صفر در استارت در پارامتر  -٣

Brk Time تواند كمك كند.مي به كاهش غرش استارت 

 Pre Torqueاگر با تنظيم موارد فوق مشكل حل نشد مقدار پارامتر  -٤

Mode  تست نماييد. 1و  0را روي مقادير  

 تداولرفع ايرادات م.  ١٣
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  غرش در استپ

را تا جايي كه مشكل  Low Speed KIو  Low Speed KPپارامتر  -١
حل شود و نيز باعث ايجاد رول بك در استارت و استپ موتور نشودكاهش 

 دهيد. 

و  Cur KP (After Start)اگر با تنظيم مورد فوق مشكل حل نشد  -٢
Cur KI (After Start)  را تاجايي كه مشكل حل شود باعث ايجاد

مي نشود بك و يا عدم كنترل صحيح روي موتور در استپ و دور نارول
 كاهش دهيد.

 Stopگاهاً كاهش زمان ماندن در سرعت صفر در هنگام استپ در پارامتر  -٣

DC Brk Time تواند كمك كندبه كاهش غرش استپ مي .  

غرش در دور 
  نامي

١- Cur KP (After Start)  وCur KI (After Start)  را تاجايي كه
مشكل حل شود و باعث ايجاد عدم كنترل صحيح روي موتور در دور نامي 

 بك در استپ نشود كاهش دهيد.يا رول

و  High Speed KPاگر با تنظيم مورد فوق مشكل حل نشد پارامتر  -٢
High Speed KI  را تا جايي كه مشكل حل شود و نيز باعث ايجاد عدم

  نامي نشود كاهش دهيد. كنترل صحيح روي موتور در دور

لرزش در دور 
  نامي

را تا جايي كه  High Speed KIو  High Speed KPپارامترهاي  -١
 مشكل حل شود و باعث ايجاد اختلال ثانويه در حركت نشود تغيير دهيد. 

و  Cur KP (After Start)اگر با تنظيم مورد فوق مشكل حل نشد  -٢
Cur KI (After Start)  را تاجايي كه مشكل حل شود و باعث ايجاد

اختلال ثانويه مانند غرش يا عدم كنترل مناسب در دور نامي يا استپ 
  نشود تغيير دهيد. 

نوسان در دور 
  نامي

را تا جايي كه  High Speed KIو  High Speed KPپارامترهاي  -١
  مشكل حل شود و باعث ايجاد لرزش يا غرش در حركت نشود زياد كنيد. 

حركت دو تكه 
در شروع به 

  حركت
( موتور 

  گيربكسي )

  را افزايش دهيد . Low Speed KPمقدار پارامتر  -١
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عدم انجام 
صحيح تيون 
آفست انكودر 
  موتور گيرلس

 را چك كنيد.كنترلر كشي انكودر، از محل نصب انكودر بروي موتور تا سيم -١

در حين  كنترلراز باز شدن ترمز موتور در زماني كه كنتاكتور ترمز توسط  -٢
 شود اطمينان حاصل كنيد .تيون جذب مي

 عدم بالانسي شديد بين كابين و وزنه تعادل نبايد وجود داشته باشد . -٣

 ها نبايد وجود داشته باشد .درگيري شديد بين كابين و ريل -٤

  كارت انكودر را تعويض كنيد . -٥

چرخش موتور در 
  ف جهت صحيحخلا

برعكس  Motor Directionجهت چرخش موتور را از طريق پارامتر  -١
  نماييد.

عدم برقراري 
ارتباط جعبه 

رويزيون با تابلو 
-فرمان در راه 

  اندازي اوليه
(به طور مثال از 

روي كابين 
  شود)رويزيون نمي

يكي از دلايل بروز اين مشكل تنظيم نبودن پارامترهاي ارتباط سريال بين  -١
ADVANCE INTEGRATED بدين تواند باشدو برد كاركدك مي .

منظور به قسمت تنظيم ارتباط سريال بين تابلو فرمان و برد كاركدك در 
  .مراجعه فرماييد Serial Settings و بخش ١.  ٢.  ٢.  ١٢  بخش

 را چك كنيد كه هر شماره تراول كابلدر صورت صحيح بودن تنظيمات ،  -٢
  .به مكان درست خود متصل شده باشد

برد كاركدك دقت كنيد كه با تغيير  CRVمتناظر با ترمينال  LEDبه  -٣
شود يا خير حالت كليد رويزيون و نرمال روي كابين خاموش و روشن مي

  باشد .در صورتي كه خاموش نشود ايراد از كليد مي

  بروز خطاي
 Travel 

Error   

نامي  تو به سرع كندبا دور تند حركت مياگر با شستي گرفتن آسانسور  -١
دهد ، در رخ مي Travel Errorخطاي  دولي با اين وجو رسدخود مي

    اين صورت با توجه به سرعت حركتي زمان تنظيم شده در پارامتر
Max Travel Time  درADVANCE INTEGRATED  مناسب

زمان باشد . براي اصلاح اين پارامتر به قسمت تنظيم حداكثر پروژه نمي
 مراجعه فرماييد . ٦.  ٣.  ١٢بخش  مجاز حركت در

كند در صورتي كه با شستي گرفتن آسانسور با دور خيلي كند حركت مي -٢
برند ، با هاي دورانداز اجباري در صحت كامل به سر ميو ضمناً سوئيچ

  اصل فرماييد .  واحد خدمات پس از فروش تماس ح

آسانسور گاهاً 
  شالتر 

  كندمي

را ريست كنيد تا به  كنترلرآسانسور را در طبقات مياني قرار دهيد و يك بار  -١
شناسايي برود ، در صورتي كه شالتر بكند به بخش شالتر كردن در مد شناسايي 

 همين جدول مراجعه كنيد .

را  تراز طبقه ينكند ، صحت سنسور و آهنربا در صورتي كه در مد شناسايي شالتر -٢
 چك كنيد .

تراز ، براي اطمينان سنسوري تراز طبقه در صورت عدم مشاهده ايراد در آهنربا -٣
  را تعويض كنيد .طبقه 
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يا برد  هالكدكبرد 
كاركدك شستي را 

كنند و ثبت      نمي
(  دارند نگه نمي

LED  مربوطه پس
از رها كردن 

شستي سريعاً 
  شود )خاموش مي

 نباشد . اضطراري برقي يا بازرسيچك كنيد كه آسانسور در مد  -١

نمايشگر در صورت شستي نگرفتن احضار طبقات يا كابين ، ابتدا به  -٢
ADVANCE INTEGRATED  دقت كنيد كه خطا يا هشدار

توضيحات خطا يا  نداشته باشد و در صورت وجود خطا يا هشدار به بخش
 مراجعه فرماييد . ADVANCE INTEGRATEDهشدار 

و  ADVANCE INTEGRATED در صورت عدم وجود خطا در -٣
، براي تست موقتي ، به صورت  وجود ايراد فقط در شستي احضار طبقات

 DR1)هاي شستي احضار به ورودي هالكدكبرد  80دستي از ترمينال 

..DR16)  شستي گرفتن در اين حالت در صورت كنيد. سيم متصل
باشد . در صورتي كه با هاي احضار ميكشي شستيمشكل از سمت سيم

اين كار بازهم شستي ثبت نشد با واحد خدمات پس از فروش تماس 
 بگيريد .

و  ADVANCE INTEGRATEDدر صورت عدم وجود خطا در  -٤
د هاي كابين را چك كنيوجود ايراد فقط در شستي كابين، اتصالات شستي

هاي كابين بايد از و حتماً به اين نكته دقت كنيد كه مشترك شستي
د  . در صورتي كه با اين كار نبرد كاركدك گرفته شده باش 80ترمينال 

  بازهم شستي ثبت نشد با واحد خدمات پس از فروش تماس بگيريد .

مدار ايمني قطع 
  است

-اندازه 80را نسبت به ترمينال   T2C – 2برد  110ترمينال  ACولتاژ  -١

داشته باشد.  ولتاژ VAC 110       گيري كنيد. اين ترمينال حداقل بايد
 اي مربوط به مدار ايمنيدر صورت نداشتن ولتاژ مذكور، صحت فيوز شيشه

 چك كنيد . T2C – 2برد  را بر روي

 110ولتاژي برابر با حداقل   T2C – 2برد  110در صورتي كه ترمينال  -٢

V باشد ، براي يافتن ريشه قطع شدن مدار ايمني ، ولتاژ را دارا ميAC 
و  119،  118،  117 ، 115،  111هاي ساير نقاط مدار ايمني ( ترمينال

گيري كنيد . پس از يافتن ) را به ترتيب اندازه  T2C – 2برد   120
نقطه و هاي قرار گرفته بين آن نقطه قطعي مدار ايمني ، با توجه به المان

نقطه قبل از آن ، نسبت به پيدا كردن تجهيزي كه باعث قطع شدن مدار 
  ايمني شده است ، اقدام نماييد .

در هنگام 
استارت ترمز 
-موتور باز نمي

  شود

تابلو فرمان دقت كنيد .  ) BM (به جذب شدن يا نشدن كنتاكتور ترمز  -١
از  شود با واحد خدمات پسجذب نمي BMدر صورتي كه كنتاكتور 

 فروش تماس بگيريد .

، در حين جذب بودن آن ، ولتاژ  BMدر صورت جذب شدن كنتاكتور  -٢
DC  ترمينالBM1  را نسبت به ترمينالBM2 گيري اندازه تابلوفرمان
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گيري شده برابر با ولتاژ نامي بوبين ترمز كنيد . در صورتي كه ولتاژ اندازه
بودن فك ترمز ، ريشه اصلي باشد ، خرابي بوبين ترمز يا تنظيم نموتور مي

 باز نشدن ترمز است .

 BM1، ترمينال  BMدر صورتي كه در هنگام جذب شدن كنتاكتور   -٣
باشد ، صحت مي DCفاقد ولتاژ  تابلو فرمان BM2نسبت به ترمينال 

  چك كنيد . را مربوط به تغذيه بوبين ترمز FBMفيوز 

روشن نشدن 
-يكي از سگمنت

هاي نمايشگر 
داخل طبقات يا 

  كابين

كشي سگمنت مورد نظر را مطابق با نقشه تابلو فرمان چك اتصال سيم -١
 كنيد .

به  80كشي، به صورت دستي از ترمينال در صورت صحيح بودن سيم -٢
متصل كنيد. در صورتي كه سگمنت روشن شد سيم سگمنت مورد نظر 

د از وشن نشد، ايراايراد از سمت تابلو فرمان بوده ولي اگر بازهم سگمنت ر
  .سمت سگمنت است

بروز خطاي 
CRC Err  

 ADVANCEدو بار پارامتر زير را تنظيم كنيد و سپس  -١

INTEGRATED : را ريست كنيد 

Settings → Basic Setting → Upgrade CRC of menus → Yes 
با واحد خدمات پس از فروش تماس حاصل فرماييد اگر مشكل حل نشد ،  -٢

.  

شالتر كردن در 
 مد شناسايي

رسد ، خاموش شدن ترين طبقه ميدر هنگامي كه آسانسور به پايين -١
LED  ترمينالCA1  را از رويADVANCE INTEGRATED 

چك كنيد . در صورتي كه خاموش نشود يا ترمينال مذكور به صورت 
ولت پل شده است و يا سوئيچ دورانداز اجباري پايين چاه  ٢٤دائمي به 
 باشد .معيوب مي

 هشداربروز 
Unrequested 

1CF 
Warning   

  خرابي سنسور يا آهنرباي تراز طبقه باشد .تواند يكي از دلايل بروز اين ايراد مي -١
در  تراز طبقههمچنين با توجه به قسمت تنظيم منطق ورودي سنسور  -٢

، صحيح بودن تنظيم   1CF Logicو پارامتر  ١.  ٢.  ٢.  ١٢بخش 
  منطق را چك كنيد .

 را چك كنيد كه صحيح چيده شده باشند . تراز طبقههاي آهنرباهاي قطب -٣

 هشداربروز 
Abnormal 

Switch 
Warning  

در زماني كه آسانسور در تراز طبقه و در مد نرمال بوده است ، يكي از  -١
ايراد سوئيچ هاي دورانداز بدون دليل تغيير وضعيت داده است . سوئيچ

دورانداز را بررسي كنيد و سپس براي برگرداندن عملكرد تابلو به مد نرمال 
 ADVANCE INTEGRATEDپارامتر زير را تنظيم كنيد و سپس 

  را ريست كنيد  :
Error Process → Total Error Info → Just Work in Rev Mode = 
No 
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باشند. در داراي يك كد زير مجموعه نيز مي  E077و    E042    ،E075: كد خطاهاي   نكته

صرفاً كد خطا نمايش  ADVANCE INTEGRATEDصورت بروز اين خطاها ، بر روي نمايشگر 

شوند و كد خطا و كد زير مجموعه آن با فرمت زير نشان داده مي DMVشود ولي بر روي برد داده مي

  شوند :ذخيره ميدر حافظه خطا نيز با همين فرمت 

 Drive Errorرخ داده باشد ، خطا به صورت  21با كد زيرمجموعه  E077به طور مثال اگر خطاي 

  گردد .نمايش داده شده و ذخيره مي 021 , 077

  كد خطا  توضيحات  علل ممكن رخداد خطا  راه حل

را  Avrg Acc/Dec مقدار

  كنيد كمتر

بسيار كوتاه  Accelerationزمان 

  است

اضافه جريان در زمان 

Acceleration 
E001 

مشخصات موتور را تصحيح كنيد 

  و تيون را انجام دهيد
  پارامترهاي موتور اشتباه هستند

كشي آن را چك انكودر و سيم

  كنيد
 Closeايراد انكودر در سيستم 

Loop 

بالاتر را در تابلو قرار  توان كنترلر

  دهيد

 ADVANCE كلاس تواني

INTEGRATED پايين است  

  را چك كنيد اتصالات قدرت
ايرادات مداري ، قطع فاز و يا اتصال 

  كوتاه

را  Avrg Acc/Dec مقدار

  كنيد كمتر

بسيار كوتاه  Decelerationزمان 

  است

اضافه جريان در زمان 

Deceleration 
E002 

از ترمزهاي ديناميكي مناسب 

  استفاده كنيد

گشتاور اينرسي انرژي پتانسيلي يا 

  بار خيلي زياد است

كشي آن را چك انكودر و سيم

  كنيد
 Closeايراد انكودر در سيستم 

Loop 

بالاتر را در تابلو قرار  توان كنترلر

  دهيد

 ADVANCEكلاس تواني 

INTEGRATED پايين است  

 ليست خطاها.  ١٤
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را  Avrg Acc/Dec مقدار

  كنيد كمتر

يا  Accelerationزمان 

Deceleration بسيار كوتاه است  

اضافه جريان در 

  سرعت نامي
E003 

  بار را چك كنيد
بار به صورت ناگهاني يا غير 

  كندمعمولي تغيير مي

  ولتاژ شبكه خيلي پايين است  ولتاژ ورودي را چك كنيد

كشي آن را چك انكودر و سيم

  كنيد
 Closeايراد انكودر در سيستم 

Loop 

بالاتر را در تابلو قرار  توان كنترلر

  دهيد

 ADVANCEكلاس تواني 

INTEGRATED پايين است  

  ولتاژ ورودي نامناسب است  ولتاژ ورودي را چك كنيد
اضافه ولتاژ در زمان 

Acceleration 
E004 مقدار Avrg Acc/Dec  را

  كنيد كمتر

خيلي كم  Accelerationتايم 

  است

را  Avrg Acc/Dec مقدار

  كنيد كمتر

خيلي كم  Decelerationتايم 

اضافه ولتاژ در زمان   است

Deceleration 
E005 

از ترمزهاي ديناميكي مناسب 

  استفاده كنيد

انرژي پتانسيلي يا گشتاور اينرسي 

  بار خيلي زياد است

  هاي كنترليتنظيم نامناسب گين  هاي كنترلي را اصلاح كنيدگين

اضافه ولتاژ در سرعت 

  نامي
E006  

را  Avrg Acc/Dec مقدار

  كنيد كمتر

يا  Accelerationزمان 

Deceleration بسيار كوتاه است  

  ولتاژ ورودي نامناسب است  ولتاژ ورودي را چك كنيد

  ولتاژ ورودي تغييرات نامناسب دارد  راكتور ورودي نصب كنيد

از ترمزهاي ديناميكي مناسب 

  استفاده كنيد
  اينرسي بار خيلي زياد است

  ولتاژ ورودي را چك كنيد
هم ولتاژ ورودي و هم ظرفيت باس 

  غير معمول هستند

ولتاژ و ظرفيت 

  غيرمعمول باس
E007 

 ADVANCEفازهاي ورودي 

INTEGRATED  را چك

  كنيد

حداقل يكي از فازهاي ورودي قطع 

  شده است
 E008  قطع فاز ورودي
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را چك  كنترلرفازهاي خروجي 

  كنيد

خروجي حداقل يكي از فازهاي 

  قطع شده است
 E009  قطع فاز خروجي

اتصالات خروجي و موتور را چك 

  كنيد

اتصال بين فازهاي خروجي به 

يكديگر يا يكي از فازها به زمين رخ 

  داده است

حفاظت اضافه جريان 

  زودگذر
E010 

هاي خطاي اضافه به راه حل

  جريان رجوع كنيد
  اياضافه جريان لحظه

كنيد و يا مسير خروج هوا را باز 

  فن را تعويض نماييد

انسداد مسير خروج هواي داخل يا 

 ADVANCEخرابي فن 

INTEGRATED  
  دماي محيط بسيار بالا است  دماي محيط را كاهش دهيد

به  ARPاتصال برد 

ADVANCE 
INTEGRATED را چك كنيد  

 ADVANCEبه  ARPاتصال برد 

INTEGRATED مناسب نيست  

  چك كنيداتصالات خروجي را 
منحني جريان خروجي به دليل 

  قطع فاز خروجي مناسب نيست

  با پشتيباني هماهنگ كنيد
منبع تغذيه كمكي آسيب ديده 

  است يا درايور افت ولتاژ دارد 

  كنترل برد آسيب ديده است  با پشتيباني هماهنگ كنيد

  دماي محيط خيلي زياد است  دماي محيط را كاهش دهيد

  ماژولاضافه دماي 

  معكوس كننده
E011 

  مسير خروج هوا را باز كنيد
 ADVANCEراه خروج هواي 

INTEGRATED بسته است  

  فن آسيب ديده است  فن را تعويض نماييد

  با پشتيباني هماهنگ كنيد
ماژول معكوس كننده آسيب ديده 

  است

  دماي محيط خيلي زياد است  دماي محيط را كاهش دهيد

  اضافه دماي ماژول

  يكسو كننده
E012 مسير خروج هوا را باز كنيد  

 ADVANCEراه خروج هواي 

INTEGRATED بسته است  

  فن آسيب ديده است  فن را تعويض نماييد
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پارامترهاي موتور را اصلاح كنيد 

  و تيون را انجام دهيد
  پارامترهاي موتور صحيح نيست

ADVANCE 
INTEGRATED 

  دچار اضافه بار

  شده است

E013 

بالاتر را انتخاب  توان كنترلر

  كنيد

ADVANCE 
INTEGRATED  دچار اضافه

  بار شده است

را كاهش  DC Brakeسطح 

  دهيد
  زياد است DC Brakeميزان 

را  Avrg Acc/Dec مقدار

  كنيد كمتر
  كم است Accelerationتايم 

  ولتاژ شبكه خيلي پايين است  ولتاژ شبكه را چك كنيد

اضافه بار موتور ضريب حفاظت 

  را تنظيم كنيد

ضريب حفاظت اضافه بار موتور به 

  درستي تنظيم نشده است

  موتور دچار اضافه بار 

  شده است
E014 

  بار را چك كنيد
قرار گرفته و  Stallموتور در حالت 

  يا نوسانات زياد بار رخ داده است

در صورتي كه بايد موتور هميشه 

با سرعت پايين كار كندموتور 

  مناسب اين كار را انتخاب كنيد

موتور به مدت زياد در سرعت پايين 

  تحت بار زياد حركت كرده است

  ولتاژ شبكه خيلي پايين است  ولتاژ شبكه را چك كنيد

پس از رفع خطا اين ترمينال را 

  غير فعال كنيد

ترمينال توقف اضطراري به دليل 

  خطاي خارجي فعال شده است
 E015  خطاي تجهيز خارجي

خطا را ريست كنيد و يا با 

  پشتيباني هماهنگ كنيد

خواندن و نوشتن پارامترهاي 

  كنترلي اشتباه است

خطاي خواندن و 

 EEPROMنوشتن 
E016 

  ولتاژ شبكه خيلي پايين است  ولتاژ شبكه را چك كنيد

 E018  اتصال غيرمناسب

  مقاومت بافر را تعويض نماييد
 درايومقاومت بافر روشن كننده 

  آسيب ديده است

  آسيب ديده است ARPبرد   با پشتيباني هماهنگ كنيد

را  كنترلراتصال فازهاي ورودي 

  چك كنيد

حداقل يكي از فازهاي ورودي 

  آسيب ديده است كنترلر
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 ADVANCEكليه اتصالات 

INTEGRATED  را چك

  كنيد

 ADVANCEيكي از اتصالات 

INTEGRATED  به ساير

  شده استاجزاي تابلو قطع 

ايراد مدار تشخيص 

  جريان
E019 

  با پشتيباني هماهنگ كنيد
منبع تغذيه كمكي آسيب ديده 

  است

  با پشتيباني هماهنگ كنيد
مدار تقويت كننده آسيب ديده 

  است

خطا را ريست كنيد يا با 

  پشتيباني 

  هماهنگ كنيد

در  DSPخواندن و نوشتن 

  كنترل برد صحيح نميباشد

پارامترهاي موتور را در 

 ADVANCEتنظيمات 

INTEGRATED  اصلاح

  . كنيد

وارد كردن اطلاعات نادرست براي 

  مشخصات موتور

عدم تكميل فرآيند 

  اتوتيونينگ
E024 

 Motor Controlپارامتر 

Type  را روي مقاديرIPM  و

SPM  قرار دهيد و تست

  كنيد

  تنظيم نادرست نوع موتور گيرلس

  چك كنيداتصالات را 

تايم اتوتيونينگ بسيار طولاني 

  شده است

چك كنيد كه آيا مقدار پارامتر 

Max Output Freq  كمتر

  از فركانس نامي است؟

انكودر و سيم كشي آن را 

  چك كنيد

سيگنال  Close Loopدر مد 

  شودانكودر دريافت نمي
 E025  خطاي انكودر

  هاي خروجي را چك كنيدسيم

  آن را چك كنيدموتور و كابل 
U  ،V  ،W خروجي ندارند  

  عدم برقراري جريان 

  در خروجي
E026 

 E027  آسيب در مدار ترمز  آسيب در مدار ترمز  با پشتيباني هماهنگ كنيد

  آسيب ديده است  ARPبرد   با پشتيباني هماهنگ كنيد
  ايراد سخت افزاري 

 ARPبرد 
E028 
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  قفل درب را بررسي كنيد
اتصال كوتاه در مدار قفل درب 

  رخ داده است

خطاي اضافه جريان در 

  زمان قطع مدار قفل درب
E029  

  قطع مدار ايمني در زمان حركت  مدار ايمني را چك كنيد
  قطع مدار ايمني 

  در زمان حركت
E030 

  كنتاكتور آسيب ديده است  كنتاكتور را تعويض كنيد
   موتوركنتاكتور 

  عملكرد صحيح ندارد
E031 

  كنيد كشي را چكسيم
اتصال فيدبك كنتاكتور اشتباه 

  است

  ترمز آسيب ديده است  ترمز را چك كنيدكنتاكتور 
عدم عملكرد صحيح 

  ترمزكنتاكتور 
E032 

  كشي را چك كنيدسيم
اتصال فيدبك كنتاكتور اشتباه 

  است

  هاي كنترليتنظيم نامناسب گين  هاي كنترلي را تنظيم نماييدگين

 E034  زيادانحراف سرعت بسيار 

  ايراد انكودر  صحت انكودر را چك كنيد

سيستم ترمز را به طور كلي 

  چك كنيد
  باز نشدن ترمز موتور

  نوسان غير معمولي در بار  مشكل نوسان بار را حل كنيد

  سيم انكودر قطع شده است  كشي انكودر را چك كنيدسيم
 E035  اضافه سرعت

  تنظيم ناصحيح پارامترهاي انكودر  نماييدپارامترهاي انكودر را اصلاح 

ير و نگه داري تايم دوره تعم

تر كنيد و آسانسور را طولاني

  يا آن را غير فعال نماييد

زمان كاركرد آسانسور از مقدار  

Maintenance Time   
داري ( دوره زماني تعمير و نگه

  آسانسور ) بيشتر شده است

خطاي تعمير و نگه داري 

  آسانسور
E036 

  

در حركت رو به پايين آسانسور در حالي كه 

نرسيده است، محدوده  CA1هنوز به سوييچ 

  حركت قطع شده است

كد زير 

 مجموعه
خطاي 

موقعيت 

سوييچ 

  دورانداز

E042 

0 

  

در حركت رو به پايين آسانسور در حالي كه 

را رد كرده است ولي هنوز به  CA1سوييچ 

پايين ترين طبقه نرسيده  تراز طبقهآهنرباي 

  است ، محدوده حركت قطع شده است

1  
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در حركت رو به پايين در هنگام رسيدن به 

   تراز طبقهآهنرباي 

ترين طبقه ، محدوده حركت قطع شده پايين

  است

2/11  

  

در حركت از پايين ترين طبقه رو به بالا 

تراز آسانسور در حالي كه هنوز اولين آهنرباي 

خاموش  CA1را رد نكرده و سوييچ  طبقه

  است محدوده حركت قطع شده است

4  

  

در حركت از پايين ترين طبقه رو به بالا 

 تراز طبقهآسانسور در حالي كه اولين آهنرباي 

خاموش است  CA1را رد كرده و سوييچ 

  محدوده حركت قطع شده است

40  

  

در حركت از پايين ترين طبقه رو به بالا 

وصل شده  CA1آسانسور در حالي كه سوييچ 

خاموش است ( در حالتي كه  CA2است ولي 

بيش از يك سوييچ دور انداز وجود دارد ) ، يا 

 CN1روشن است ولي  CA1در حالي كه 

خاموش است     ( در حالتي كه يك سوييچ 

قطع  دور انداز وجود دارد ) محدوده حركت

  شده است

41  

  

در حركت از پايين ترين طبقه رو به بالا 

وصل شده  CA2آسانسور در حالي كه سوييچ 

خاموش است ( در حالتي كه  CA3است ولي 

سوييچ دور انداز وجود دارد ) ، يا در حالي  ٣

خاموش  CN2روشن است ولي  CA2كه 

است ( در حالتي كه دو سوييچ دور انداز وجود 

  دارد ) محدوده حركت قطع شده است

42  
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در حركت از پايين ترين طبقه رو به بالا 

وصل شده  CA3آسانسور در حالي كه سوييچ 

نرسيده است  CN3است ولي هنوز به سوييچ 

  محدوده حركت قطع شده است

43  

  

در حركت از پايين ترين طبقه رو به بالا 

قطع شده  CN3آسانسور در حالي كه سوييچ 

نرسيده است  CN2است ولي هنوز به سوييچ 

  محدوده حركت قطع شده است

44  

  

در حركت از پايين ترين طبقه رو به بالا 

قطع شده  CN2آسانسور در حالي كه سوييچ 

نرسيده است  CN1است ولي هنوز به سوييچ 

  حدوده حركت قطع شده استم

45  

  

در حركت از پايين ترين طبقه رو به بالا 

قطع شده  CN1آسانسور در حالي كه سوييچ 

بالاترين  تراز طبقهاست ولي هنوز به آهنرباي 

طبقه نرسيده است محدوده حركت قطع شده 

  است

5  

    

  

در حركت از پايين ترين طبقه رو به بالا 

 تراز طبقهآسانسور در حالي كه به آهنرباي 

بالاترين طبقه رسيده است محدوده حركت 

  قطع شده است

6  

  

در حركت از پايين ترين طبقه رو به بالا 

 تراز طبقهآسانسور در حالي كه هنوز آهنرباي 

ترين طبقه را رد نكرده است سوييچ پايين

CN1 خاموش شده است  

98  

  

در حركت از پايين ترين طبقه رو به بالا 

روشن  CA1آسانسور هنگامي كه سوييچ 

شود ، پس از عبور از آن مجدداً سوييچ مي

CA1 شودقطع و وصل مي  

99  
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تعداد طبقات شمرده شده توسط 

ADVANCE INTEGRATED  در

با تعداد طبقات  Shaft Learningعمليات 

  تنظيم شده برابر نيست

100  

  

در حركت رو به بالا در زماني كه هنوز سوييچ 

CA1  روشن نشده است ، سوييچ دورانداز

  ديگري ديده شده است
101  

  

در حركت رو به بالا در زماني كه هنوز سوييچ 

CA2  روشن نشده است ، سوييچCA3  

رو به بالا هاي دورانداز روشن شده و يا سوييچ

  اندخاموش شده

102  

  

در حركت رو به بالا در زماني كه هنوز سوييچ 

CA3  روشن نشده است ، سوييچ دورانداز رو

  به بالا خاموش شده اند
103  

  

در حركت رو به بالا در حالي كه هنوز سوييچ 

CN3  خاموش نشده است سوييچ دور انداز رو

  به بالا ديگري خاموش شده است
104  

  

در حركت رو به بالا در حالي كه هنوز سوييچ 

CN2  خاموش نشده است سوييچCN1 

  خاموش شده است
105  

  
پالس  Shaft Learningدر حين عمليات 

  شودانكودر دريافت نمي
107  

  

در حركت رو به پايين آسانسور در حالي كه 

نرسيده است محدوده  CA1هنوز به سوييچ 

  حركت قطع شده است
0  

  

  



  ) ٢( نسخه  ARPACKدفترچه راهنماي تابلو فرمان  

 REV : 1                                                                                                          WI-86/185 97 

  

 

  كشي انكودر را چك كنيدسيم

در كنترل برداري با انكودر 

انكودر  Zگرلس پالس 

  خروجي ندارد

 Z E043عدم دريافت پالس 

 Tune Coef Of مقدار پارامتر

Sync  زير منو در راTune 

Parameters             از منو

Auto Tuning افزايش دهيد  

ADVANCE 
INTEGRATED بالاتر  توان

  انتخاب كنيد

 ADVANCEجريان نامي 

INTEGRATED  بسيار

  كوچك است

 E049  ٣ناتمام ماندن تيون 

اندازي ثانيه براي راه ١٥بيش از 

  مجدد صبر كنيد

بازه زماني دو بار متوالي 

عمليات استارت بعد از فعال 

 One-Keyكردن تابع 

Slide  ثانيه است ١٥كمتر از  

بار متوالي تابع ٢زمان 

One-Key slide  بسيار

  كوتاه است
E071 

Avrg Acc/Dec  را افزايش

  دهيد

مقدار اختصاص داده شده به 

Avrg Acc/Dec  بسيار

  كوچك است

خطا در مقدار شيب 

اختصاص داده شده براي 

ACC/DEC  منحني

  حركت

E073 

  
در محاسبه منحني حركت 

Overflow رخ داده است  

 Overflowخطاي 

  محاسبه منحني حركت
E074 
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در استارت در حالي كه فاصله (مقدار 

 ٣٠٠نمايش داده شده روي صفحه نمايش+

متر) سپري شده است هنوز سيگنال ميلي

  تغيير وضعيت نداده است تراز طبقه

كد زير 

 مجموعه

خطاي 

مرتبط با 

سيگنال 

  تراز طبقه

E075 

0 

  

بعد از قرار گرفتن آسانسور در حالت 

تفاوت بيت مكان دوراندازي و توقف ، 

واقعي كابين و آن مكاني كه طبق برنامه 

  ميلي متر است ٢٠٠٠بايد باشد بيش از 

3  

  

 تراز طبقهدر حالتي كه از دو سنسور 

شود در حركت رو به بالا فاصله استفاده مي

بين سنسور بالايي و پاييني بيشتر از برد 

محافظ آن است يا بين سنسور بالا و پايين 

  داده استاتصال رخ 

100  

  
استفاده  Flatدر حالتي كه از دو سنسور 

شود در حركت رو به بالا بين سنسور مي

  بالايي و پاييني اتصال رخ داده است
101  

  

 تراز طبقهدر حالتي كه از دو سنسور 

شود در حركت رو به پايين استفاده مي

فاصله بين سنسور بالايي و پاييني بيشتر از 

است يا بين سنسور بالا و برد محافظ آن 

  پايين اتصال رخ داده است

200  

  
استفاده  Flatدر حالتي كه از دو سنسور 

شود در حركت رو به پايين بين سنسور مي

  بالايي و پاييني اتصال رخ داده است
202  

  
در حركت نامي آسانسور يك پالس كامل 

طي شده است ولي هنوز وارد حركت 

  لولينگ نشده است

 طبقه

  ابتدايي

 *١٠٠ +

طبقه هدف  

در زمان 

ايراد در 

  عملكرد
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فاصله سوييچ مورد نظر 

را بيشتر كنيد يا مقدار 

 Avrgپارامتر 

Acc/Dec  را افزايش

  دهيد

فاصله سوييچ دورانداز رو 

خيلي  nبه بالاي شماره 

  كم است

كد زير 

 مجموعه

خطاي فاصله 

نادرست سوييچ 

دورانداز كه پس از 

 Shaftانجام عمليات 

Learning  توسط

ADVANCE 
INTEGRATED 

-تشخيص داده مي

  شود

E077 

20+n 
(n= 1 
~ 3) 

فاصله سوييچ دورانداز رو 

خيلي  nبه پايين شماره 

  كم است

40+n 
(n= 1 
~ 3) 

فاصله سوييچ مورد نظر 

را كمتر كنيد يا مقدار 

 Avrgپارامتر 

Acc/Dec  را كاهش

  دهيد

فاصله سوييچ دورانداز رو 

خيلي  nبه بالاي شماره 

  زياد است

60+n 
(n= 1 
~ 3) 

فاصله سوييچ دورانداز رو 

خيلي  nبه پايين شماره 

  زياد است

80+n 
(n= 1 
~ 3) 

فاصله سوييچ دورانداز رو 

خيلي  n-4به بالاي شماره 

زياد است يا دور انداز 

اجباري خيلي كوچك 

  است

60+n 
(n= 5 
~ 7) 

فاصله سوييچ دورانداز رو 

 n-4به پايين شماره 

خيلي زياد است يا دور 

انداز اجباري خيلي كوچك 

  است

80+n 
(n= 5 
~ 7) 

سرعت حركت را كاهش 

دهيد يا 

AvrgAcc/Dec  را

  افزايش دهيد .

بيشينه سرعت واقعي 

 آسانسور قادر به رسيدن

به مقدار تعيين شده 

 .نيست

100  
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لولينگ سرعت بسيار كند در حركت 

  است

خطاي سرعت كند 

  در لولينگ
E080  

  
 ADVANCEهاي تمامي ورودي

INTEGRATED باشند .قطع مي  
Main Error  E100 

مدار ايمني را چك 

  كنيد

قطع شده  117/71مدار ايمني از نقطه 

  است .
Error on 
117/71  E101 

مدار ايمني را چك 

  كنيد

قطع شده  118/66مدار ايمني از نقطه 

  است .
Error on 
118/66  E102 

مدار ايمني را چك 

  كنيد

قفل درب طبقات را 

  چك كنيد

قطع شده  120/68مدار ايمني از نقطه 

  است .
Error on 
120/68  E103 

 External Fault  E104  خطاي جانبي  

فيدبك كنتاكتور موتور 

  را چك كنيد

قبل از صدور فرمان حركت ، فيدبك 

  وصل شده است . كنتاكتور موتور

پس از صدور فرمان حركت ، فيدبك 

كنتاكتور موتور در زمان مربوطه وصل 

  نشده است .

Contactor Error  E105 

صحت سنسور حرارتي 

  موتور را چك كنيد

عملكرد فن موتور را 

  چك كنيد

 FTO Error  E106  سنسور حرارتي موتور عمل كرده است .

  

 زمان حركت آسانسور از مقدار تنظيم

 Max Travel Time پارامتر شده در

  بيشتر شده است .
Travel Error  E108 



  ) ٢( نسخه  ARPACKدفترچه راهنماي تابلو فرمان  

 REV : 1                                                                                                          WI-86/185 101 

  
به طور  CN1و  CA1هاي سوئيچ

  اند .همزمان قطع شده

Both 
Correction 

Switch Error  
E109 

تطابق جهت حركت 

موتور و جهتي كه 

ايد را چك فرمان داده

  كنيد

هاي دورانداز را سوئيچ

  چك كنيد

خلاف جهت جهت حركت كابين بر 

  فرمان داده شده است
Direction Fault  E110 

دليل قطع نشدن مدار 

و  69ايمني در نقاط 

  را چك كنيد 68

صحت عملكرد درب را 

  چك كنيد

داده شده  Openبا وجود آنكه فرمان 

است ولي درب كابين باز نشده و مدار 

ايمني از نقاط مربوط به درب قطع 

  نشده است .

Safety Bypass 
Fault  E111 

سنسور اضافه بار كابين 

 عمل كرده است
 Overload Error  E112  خطاي اضافه بار

عملكرد درب كابين را 

  چك كنيد

 Closeبا وجود سپري شدن تايم 

Protection  هنوز درب كابين بسته

  نشده است .

Closing 
Timeout Err  E113 

عملكرد درب كابين را 

  چك كنيد

 Openبا وجود سپري شدن تايم 

Protection  هنوز درب كابين باز

  نشده است .

Opening 
Timeout Err  E114 

به بخش رفع ايرادات 

  متداول رجوع كنيد
 CRC Error  E115  خطاي داخلي ميكرو كنترلر

با واحد خدمات پس از 

  فروش تماس بگيريد

ها در عدم ثبت صحيح مقادير پارامتر

  حافظه
Menu Error  E116 

از با واحد خدمات پس 

  فروش تماس بگيريد
 Internal Error  E117  خطاي داخلي ميكرو كنترلر
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فيوز مدار ايمني را بر 

 T2C – 2روي برد 

  چك كنيد

قطع شده  110مدار ايمني از نقطه 

  است .
Error on 110  E118 

مدار ايمني روي كابين 

  را چك كنيد

قطع شده  115/72مدار ايمني از نقطه 

  است .
Error on 
115/72  E119 

را  ADOصحت برد 

  چك كنيد

با واحد خدمات پس از 

  فروش تماس بگيريد

در  Safety Module Faultورودي 

  زمان نادرست قطع شده است .
Safety Module 

Fault  E120 

يكي از دلايل بروز اين خطا 

تواند تنظيم نامناسب مي

 ADOسرعت عملكرد رله 

اين خطا داراي باشد .

 ،باشد مي Latchواكنش 

را به روشي كه  ابتدا خطا

ذكر  ٤.  ٣.  ١٢ در قسمت

شده است پاك كنيد و 

، سپس از طريق منو زير 

تا جايي كه باعث رفع 

خطادهي شود مقدار 

را  ADO Speedپارامتر 

بيشتر كنيد و مجددا تست 

  نماييد :

Travel Curve 
Setting → ADO 
Speed 

صحت عملكرد برد 

ADO . را چك كنيد  

خدمات پس از با واحد 

  فروش تماس بگيريد .

 ADO CFO Fault  E121سيستم  CFOايراد مدار 

 OSG Fault  E122  خطاي فيدبك گاورنر  
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با واحد خدمات پس از 

  فروش تماس بگيريد
و  ARPبرد  CPUقطع ارتباط بين 

ADVANCE INTEGRATED 

Drive 
Connection Er  E123 

سيم كشي مربوطه را 

  چك كنيد

خدمات پس از با واحد 

  فروش تماس بگيريد

 Serial Cut  E124  قطع ارتباط سريال با برد كاركدك

  

در زماني كه آسانسور در محدوده 

باشد ، زمان هاي دورانداز ميسوئيچ

حركت از ميزان تعيين شده در پارامتر 

  مربوطه بيشتر شده است .

Time 
Limitation 

Ca1n  
E125 

با واحد خدمات پس از 

  بگيريد فروش تماس

با وجود صدور فرمان حركت ، فيدبك 

 ADVANCEپالس انكودر به 

INTEGRATED رسد .نمي  

No Encoder 
Signal  E127 

صحيح بودن جهت 

حركت كابين با توجه 

به جهت فرمان داده 

 شده چك كنيد

در صورت صحيح بودن 

جهت حركت ، جهت 

چرخش پالس را در منو 

Shaft Learning 
Set تغيير دهيد  

علامت پالس انكودر در زماني كه فرمان 

حركت رو به بالا صادر شده است ، 

  منفي است و يا برعكس.

Pulse Direction 
Err  E128 

صحت سنسور تراز 

طبقه و چيدمان 

آهنرباهاي تراز طبقه را 

  چك كنيد

تعداد  Shaft Learningدر عمليات 

طبقات شمرده شده با تعداد طبقات 

  تنظيم شده تطابق ندارد .

Number of 1CF 
Wrong  E129 

  

از  Levelingتايم حركت با سرعت 

مقدار تنظيم شده در پارامتر مربوطه 

  بيشتر شده است .

Leveling Time 
Error  E130 
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صحت سنسور تراز 

طبقه و چيدمان 

آهنرباهاي تراز طبقه را 

  چك كنيد

در زماني كه آسانسور در خارج از 

محدوده تراز طبقه است زمان حركت 

آن از مقدار تنظيم شده در پارامتر 

Non Level Tolerance  بيشتر

شده است و يا در زماني كه آسانسور در 

محدوده تراز طبقه است زمان حركت 

آن از مقدار تنظيم شده در پارامتر 

Level Tolerance .بيشتر شده است  

Car Moving 
Timeout Error  E131 

  

فيدبك فك ترمز موتور قبل از صدور 

فرمان حركت وصل شده است ، يا بعد 

از صدور فرمان حركت فيدبك فك ترمز 

موتور پس از گذشت تايم مربوطه وصل 

  نشده است .

4bS Fault  E132 

با واحد خدمات پس از 

  فروش تماس بگيريد
 ARP Drive Linkبرد ايراد ارتباط داخلي 

Fault  E134 

  

عدم تطابق در تعداد پالس انكودر يا 

سيگنالهاي چاه نسبت به موارد به دست 

   Shaft Learningآمده در عمليات 

Encoder 
Wrong  E135 

ولتاژ سه فاز ورودي را 

  چك كنيد 

احتمال بروز جا به 

جايي فاز ورودي وجود 

  دارد

 Phase Control  خطاي برد كنترل فاز
Flt  E139 
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  هشدار  نوع هشدار  معني و مفهوم  هشدار  نوع هشدار  معني و مفهوم

هشدار عدم توانايي 

 ثبت خطا در حافظه
Detect Adr EEp Warn.  A56 

 Bypassآسانسور در مد 

  قرار داده شده است
Bypass Mode  A00 

مد بازرسي از روي 

 كابين
Car Inspection Mode  INS 

بازرسي چاهك فعال حالت 

 شده است
Pit Inspection Mode  A02 

مد اضطراري برقي 

 تابلو فرمان
Emerg.Electric.Oper.  ErG 

حالت بازرسي داخل كابين 

 فعال شده است
InCar Inspection Mode  A03 

مد از كار افتادن 

 آسانسور
K300 Warning  Stb 

حالت بازرسي چاهك غير 

 فعال شده است
Pit Inspec. Inactive  A04 

مدار ايمني از نقطه 

  قطع شده است 71
117(71) Cut Warning  C17 

در زماني كه آسانسور در 

تراز طبقه و در مد نرمال 

-بوده است يكي از سوئيچ

هاي دورانداز بدون دليل 

 تغيير وضعيت داده است

ايراد سوئيچ دورانداز را 

بررسي كنيد و سپس براي 

 برگرداندن عملكرد تابلو به

مد نرمال پارامتر زير را 

و سپس  تنظيم كنيد

ADVANCE 
INTEGRATED  را

  : نماييدريست 

Error Process → 
Total Error Info → 
Just Work in Rev 

Mode = No 

Abnormal Switch Warn  A06 

تعداد دفعات قطع و 

وصل شدن سنسور 

تراز طبقه با مقدار 

مجاز آن مطابقت 

 ندارد

Unrequested 1CF War.  UCF 
آسانسور با درب باز حركت 

 كرده است
Lift Run Opened Door  A07 

 ليست هشدارها.  ١٥
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قطع ارتباط با برد 

COP 
COP Cut  Cot مد تعمير و نگهداري Maintenence Mode  A08 

ورودي باز كردن 

مجدد درب يا فتوسل 

برد كاركدك به مدت 

  اندطولاني قطع شده

DO PHC Blocked Warn.  PHb هشدار زمين لرزه EarthQuake Warning  A09 

كابين  DOشستي 

  فشرده شده است
Do Kp Warning  do 

سوئيچ دورانداز قبل از 

 حركت خاموش شده است
Speed Switch Warning  A10 

جسمي در مقابل پرده 

نوري درب كابين قرار 

 گرفته است

Photocell Warning  PHC 
مد لول گيري از داخل 

 كابين
In Car Leveling Mode  A15 

درب كابين از طريق 

تنظيمات 

ADVANCE 
INTEGRATED 
روي حالت دائم بسته 

  قرار گرفته است

DoorIsBlockedWarning  dIb كنترل از راه دور Remote Controle  A16 

 Evacuation Mode  EUC مد نجات اضطراري
هشدار فعال بودن ورودي 

 كنترل درب
Door Hold Warning  A20 

مد عملكرد نرمال با 

UPS 
UPS Special Mode  UPS 

هشدار خروج از مد نجات 

 اضطراري
Evacuation Idle  A29 

 Calibration Move  CLn  حركت شناسايي
مد نجات اضطراري كنسل 

 شده است
Evac. Is Canceled  A30 

حركت در جهت بالا 

 Shaftدر 

Learning 

Learn: Lift Goes Up  LUP  اضطراريمد نجات دستي ABS Mode  A32 

حركت در جهت پايين 

 Shaftدر 

Learning 

Learn:Lift Goes Down  Ldn 
نامناسب بودن موقعيت 

 CA1سوئيچ 
Switch Location CA1  A34 

Shaft Learning 
 Learn Not Valid  LnU  انجام نگرفته

نامناسب بودن موقعيت 

 CN1سوئيچ 
Switch Location CN1  A35 

 Fireman Mode  Fr2 مد آتش نشان
نامناسب بودن موقعيت 

 CA2سوئيچ 
Switch Location CA2  A36 
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 Fire Mode  Fr1 مد آتش سوزي
نامناسب بودن موقعيت 

 CN2سوئيچ 
Switch Location CN2  A37 

 CanopenCANopenStateNotValidA45ايراد در ارتباط  VIP VIP Mode  UIPمد 

در حال انتقال به 

  طبقه پارك
Park Warning  PAr 

فعال شدن سنسور تكميل 

 ظرفيت كابين
Full Load Is Active  A46 

احضار طبقات غير 

 فعال شده است
Land.Cont.OffWarning  LCO  مدLifter فعال شده است  Lifter Mode  A48 

تعداد روزهاي مجاز 

كاركرد پايان يافته 

 است

Restriction Warning  res ايراد درب كابين Door Problem Warning  A51 

 Carcodec Disconnect  A52 قطع ارتباط با كاركدك 
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  ( آريان موبايل ) ١پيوست .  ١.  ١٦

) ميناميمدانگل  اختصاربهبه دانگل بلوتوث آريان موبايل (كه آن را  ديخواهيمكه  بارنياولبراي     
به جانكشن مربوطه در تابلو فرمان كه با علامت بلوتوث متصل شويد ابتدا از برقرار بودن اتصال دانگل 

از ليست  آن رااطمينان حاصل كنيد و اگر اپليكيشن آريان موبايل باز است  نشانه گذاري شده است
ود رفته و بلوتوث كامل ببنديد، سپس به تنظيمات بلوتوث موبايل خ صورتبهي باز خود هاشنيكياپل

         ي يافت شده،هادستگاهموبايل خود را براي جستجو دستگاه جديد روشن كنيد از ليست 
»Arian Mobile-xxxx «را پيدا كرده و انتخاب كنيد و در صفحه باز شده به روي گزينه       

pair بزنيد (در جلوي كلمه  شدن)(جفت»Arian Mobile- «ي كلمه جابه»xxxx «راي هر دانگل ب
 ي متفاوت متشكل از چهار حرف و عدد تعريف شده است).اكلمه

 

، براي شوديمظاهر  زير ي صفحه پيامبر رواپليكيشن آريان موبايل را باز كنيد بعد از باز شدن      
  .را بزنيد YESاتصال دكمه 

  
نماييد  دييتأممكن است از شما مجوز دسترسي براي ارتباط با بلوتوث خواسته شود، دسترسي را      

  ديرويم(بستگي به نسخه اندرويد دستگاه شما دارد). با اين كار به صفحه اتصال بلوتوث 

 پيوست.  ١٦



  ) ٢( نسخه  ARPACKدفترچه راهنماي تابلو فرمان  

 REV : 1                                                                                                          WI-86/185 109 

.  

بزنيد از ليست باز شده اسم دانگلي كه در مرحله  CONNECTدر گوشه بالا سمت راست بر دكمه  
 )Arian Mobile-xxxxرا انتخاب كنيد ( دياكرده(جفت) pairقبل 

 

  ي هادستگاهاگر تعدادpair  شده در دستگاه موبايل شما زياد باشد ممكن است براي
ن را نيز ي زيريهانهيگزصفحه باز شده باشد تا كردن اسكرولنام دانگل، نياز به  داكردنيپ

 مشاهده كنيد.

          كمي صبر كنيد تا اتصال انجام شود در صورت اتصال موفق در بالاي صفحه عبارت      
Connected to Arian Mobile-xxxx  و اسم دانگلي كه به آن متصل شديد در  شوديمظاهر

                            و همچنين  شوديماضافه  سبزرنگبا زمينه  :Last Paired Dongleزير 
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اگر اتصال موفق ( شوديمآن نمايش داده  نييپادر    Dongle Verified Successfully عبارت
 . نبود پس از چند ثانيه دوباره اقدام كنيد)

 

                        براي اتصال به همين دانگل با لمس اسم دانگل كه در زير گزينه پسنيا از     
Last Paired Dongle:  ،به آن متصل شويد و نياز به  ديتوانيموجود داردpair  شدن مجدد

به روي دكمه  ديتوانيمهمچنين با براي قطع اتصال (وقتي در حالت متصل شده هستيد)  .باشدينم
تغيير كرده است بزنيد يا با لمس مجدد اسم  DISCONNECTگوشه بالا سمت راست كه حالا به 

ي طوركلبهبعد از قطع اتصال رنگ زمينه آن به قرمز تغيير خواهد كرد، . خود را قطع كنيددانگل اتصال 
  .اين گزينه سه وضعيت دارد

              وضعيت متصل شده (با رنگ زمينه سبز) .١

 
          اتصال (با رنگ زمينه زرد) در حالوضعيت  .٢

 
 وضعيت بدون اتصال (با رنگ زمينه قرمز)             .٣

  

صفحات    Offline Modeگزينه  كردنفعالبا  ديتوانيمشما همچنين      
در اين حالت اپليكيشن  عتاًيطب .) پيمايش كنيدDEMOآفلاين (حالت  صورتبهاپليكيشن را 

اين گزينه اگر وضعيت اتصال شما به دانگل در  كردنفعال. با كندينمدريافت  كنترلراطلاعاتي از جانب 
  .شوديماتصال شما قطع  ،حالت متصل شده باشد

 Online و Online Error:  ،Online Warningشاملتمامي رخدادهاي  آنلاين كه     

Message  صورتبهو  شوديمها هستند، در هر زمان رخ داد آنها از جانب برد به اپليكيشن ارسال 
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ليست اين  ديتوانيم، شما شونديم) مانند تصوير زير به كاربر نمايش داده باكسالوگي(د يك پنجره
 .هشدارها را نيز در اين صفحه مشاهده كنيد

      

، همچنين شما شونديملازم به ذكر است اين گزارش موقتي بوده و با بستن كامل اپليكيشن پاك 

  اين گزارش را پاك كنيد.     Clear Alerts از طريق گزينه ديتوانيم

  

، اين صفحه شامل موارد ديشويمدر گوشي خود به صفحه اصلي اپليكيشن منتقل  backبا زدن دكمه 
 زير است: 
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ي هابخشكه شامل  شوديمصفحات زيرمجموعه اين بخش نمايان  MONITORبا انتخاب گزينه 
  زير است:

 

 

 

 

 

 MONITOR نظارت بر پارامترهاي دريافتي از  منظوربه: شامل صفحاتي
 آسانسور است. كنترلر

 CONTROL كنترلربررسي و تنظيم پارامترهاي  منظوربه: شامل صفحاتي 
 است.

 QUICK INTALLATION به منظور راه اندازي سريع صفحه  ٢٧: شامل
 آسانسور مي باشد.

 CONTACT USهاي ارتباطي : اين صفحه دربردارنده مشخصات و راه

     شركت آريان آسانسور است.

 BULETOOTH CONNECTION برقراري ارتباط  منظوربه: اين صفحه

   بررسي گرديد ترشيپي بلوتوث است كه هاماژولبا 
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Basic Status : رصد سرعت حركت كابين آسانسور و منظور بهي اصفحه ... 

 

        و car speedدر بخش بالايي پارامترهاي عددي شامل . اين صفحه شامل دو بخش است     
car position قرار دارد. در قسمت  (سنسورها) وجود دارد و در بخش پاييني پارامترهاي ورودي

، مقدار آن به رنگ سبز نمايش داده شوديمدريافت  كنترلرپارامترهاي عددي هر پارامتري كه از 
قرار دارد به رنگ سبز  وصلهر ورودي كه در وضعيت ، (سنسورها) هايورود. در بخش نمايش شوديم

  .شوديمرنگ قرمز نمايش داده  كه در حالت قطع قرار دارد باو هر ورودي 

به  كنترلرلازم به ذكر است در هر دو بخش ذكر شده در بالا اگر سيگنال هر پارامتر يا ورودي از      
به رنگ مشكي) نمايش » صفر«ر پارامترهاي عددي مقدار اپليكيشن ارسال نشود به رنگ خاكستري (د

در  كاركدك DO2  و DO1ي هايورودو  Car speedپارامتر  يهاگناليمانند س شود؛يمداده 
  تصوير زير:
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Car and Landing Calls :فعال سازي شستي احضار يك يا چند طبقه منظور اين صفحه به

موقعيت كابين و وضعيت  ،هاي احضارو شستي بتعداد دررصد تعداد طبقات فعال آسانسور،  خاص و
  ي احضار است.هاشستي

طبقه) و تعداد  ٣٢تا  ٢به تعداد طبقات آسانسور ( توجه در ابتدا با صفحه، بعد از باز كردن اين     
هاي صفحه از نظر تعداد و اندازه ) در نمايش المانdownو  up) و تعداد شستي (ب(يك يا دو در بدر

هاي احضار در شود و سپس جايگاه كابين و وضعيت شستيتغييراتي متناسب با موارد مذكور انجام مي
  شود.آن نمايش داده مي

 

و هر شستي احضار كه فعال شده  شوديمدر اين صفحه موقعيت كابين با رنگ آبي نمايش داده      
است و  هفتممثال در تصوير زير كابين در طبقه  به طور. كنديمباشد، رنگ آن به رنگ سبز تغيير 

  احضار شده است. اولشستي كابين در طبقه 

ابتدا  هر شمارهبا لمس شستي كابين را فراخواني كنيد.  ديتوانيمشما با انتخاب شماره يك طبقه      
 دييتأيافت و در كنترلرو سپس اگر اين فرمان از جانب  كنديمي تغيير اروزهيفرنگ زمينه آن به رنگ 

در تصوير زير  مثال عنوان به. كنديمشود، رنگ شستي احضار كابين آن طبقه به رنگ سبز تغيير 
كابين در طبقه چهارم قرار دارد و شستي كابين در طبقه دوم توسط لمس شماره دو در همين صفحه 

ابين (روبروي آن) با رنگ نيز اين فرمان را دريافت كرده و شستي احضار ك كنترلري شده است و فراخوان
  .سبز روشن شده است

لازم به ذكر است در اين نسخه از اپليكيشن فقط امكان فراخواني شستي احضار كابين، از طريق آريان  
  قابل فراخواني نيست). down و up يهاي(شست است ريپذامكانموبايل 
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  عبارتبه همراه  سؤالدر مواقعي كه كابين موقعيت خود را گم كرده است، يك علامت 
CAR Position Lost  شوديمبر روي صفحه ظاهر. 

 

  تا  شوديمشروع » 0«از شماره  فرضشيپ صورتبهطبقات اين صفحه  شمارةنمايش
يابد. اگر شاخص طبقات در حالت ... و ... تنظيم شده  تعداد طبقات آن آسانسور ادامه مي

  تغيير مي يابد.باشد نمايش شماره طبقات به شاخص طبقات 
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Error Memory: حافظه خطا  

 

 ١٠٠ظرفيت نگهداري  است و طراحي شده كنترلر يبازبيني حافظه خطا منظور بهاين صفحه       
  را دارد.خطا 
ي مانند نوع خطا، تاريخ يبه همراه پارامترها كنترلرباز كردن اين صفحه خطاهاي موجود در  بعد از     

زدن دكمه  هر باربا  توانديمكاربر  .شوديمرخداد خطا و كد دليل آن خطا به كاربر نمايش داده 

REFRESH  ي اطلاعات را ارسال كند.سازتازهدرخواست 

دستور  توانديماين صفحه كاربر  قسمت بالايحافظه خطا در  كردنپاكدكمه  كليك بر رويبا      
 ارسال نمايد. كنترلرحافظه خطا را به  كردنپاك

 به رنگ نارنجي Iconدر پنجره باز شده  YESآن توسط گزينه  دييتأو   بعد از زدن اين دكمه

به رنگ  Iconانجام شود، رنگ  كنترلرو اگر دستور از جانب  تغيير رنگ ميابدوضعيت انتظار) ( 
 Please        رخداد آنلاين با پيام پنجره(ممكن است  كنديموضعيت عمليات موفق) تغيير ( سبز

wait  حافظه خطا رخ نداده باشد شدنپاكاگر خطاي جديدي بعد از  .)شودنيز نمايش داده، 
. اين متن همچنين شوديمنمايش داده   ’Number of error in Error Memory is: ‘0متن

  شوديمخالي هست، نمايش داده  كنترلربعد از ورود به اين صفحه در مواقعي كه حافظه خطاي 
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 موفق به انجام اين  كنترلر( حافظه خطا، خطايي رخ دهد كردنپاكدر هنگام  كهيدرصورت
 شوديمداده  شينما صفحهنمايش خطاي مربوطه بر روي  هپنجرعمليات نشود)، 

)Online Error و رنگ (Icon  (وضعيت عمليات ناموفق) نمايش  به رنگ قرمز
  داده خواهد شد.

CANBUS Status ارتباط  تيفيو كوضعيت اتصال يا عدم اتصال  ديتوانيم: در اين صفحه
CANBUS  و برد كاركدك را مشاهد نماييد. همچنين در قسمت كنترلربين                  

Dongle CANBUS  است. مشاهدهقابلبا دانگل  ارتباطكيفيت  
 

 

 اتصال  كهيدرصورتCAN  قطع شود، وضعيت اتصال به كنترلردانگل با    
Connection  failed  كنديمتغيير. 
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Drive Monitor :هاي درايومانيتورينگ كميت  
  

 
  

، مقدار آنها به رنگ سبز نمايش شونديمدريافت  كنترلري كه از يهمانند صفحات ديگر، پارامترها     
  .شوديمبه رنگ مشكي نمايش داده » صفر«و در صورت عدم دريافت آن پارامتر عدد  شوديمداده 

System Information: اطلاعات سيستمي  

 

و درايو، سطح تواني درايو، نسخه نرم  كنترلرصفحه اطلاعاتي شامل: نسخه نرم افزاري برد اين      
  مي باشد. Arian Mobileافزاري دانگل و نرم افزار 
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CONTROL : منوهاي كنترلي  

 

Device Parameters  :ليست پارامترها  

 

كاربرد اين صفحه مشاهده و تنظيم تمامي پارامترهاي موجود در منوهاي درايو است و شامل      
main menu ها ،middle menu ها وsub menuورود به اين صفحه شما  يها است. در ابتدا

   ديتوانيم menuبا لمس هر  ديكنيمرا مشاهده » ها main menu«تمامي منوهاي اصلي 
middle menu آن را ببينيد و با لمس هر كدام از  مجموعةهاي زيرmiddle menu ها، صفحه اي

صفحه به اسم  نشان داده شده در بالايهاي زير مجموعه آن باز خواهد شد و اسم sub menuشامل 
middle menu .اي كه به آن وارد شده ايد تغيير ميكند 
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ي هادادهها پيامي مبني بر انتظار براي دريافت sub menuدر ابتداي باز كردن هر صفحه از      
 sub  (بسته به تعداد شوديمكه بعد از دريافت آنها، پيام بسته  ديكنيمرا مشاهده  كنترلرمربوطه از 

menu در صورت ورود به   است). ريمتغزمان نمايش پيام انتظار ، ها و سرعت دستگاه موبايلsub 

menu  گزينه انتخاببا  ديتوانيم، ديانمودهباز  اشتباهبهكه EXIT  به صفحه قبلي باز گرديد. بعد از
 .شوديمهر پارامتر با رنگ سبز نمايش داده  مقدار كنترلر،نوها از دريافت ديتاي م

 

ها علاوه بر مقدار پارامتر كه حالا با رنگ سبز در جلوي اسم آن sub menuدر هر يك از اين      
نيز آن پارامتر را   MAXو  DEFAULT ،MINمقادير  ديتوانيم، شما شدهدادهشينماپارامتر 

  مشاهده كنيد.
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با  ديتوانيم،  Number of Stopsمانند پارامتر  هستندبراي تغيير پارامترهايي كه از نوع عددي      

يك واحد زياد يا كم نماييد و يا با لمس فيلد عددي آن آن را   ي هادكمههر بار زدن 
همچنين  ،خود تغيير دهيد نظر موردباز شده در موبايل خود، آن را به عدد  بورديكاز طريق  ديتوانيم

ي آنها در زير اسم هر هادكمهوي ر بر ديتوانيم  DEFAULTيا  MIN ،MAXبراي انتخاب مقدار 
  . كليك كنيدپارامتر 

 

رنگ آن از  ديدهيمخوانده شده را تغيير  كنترلروقتي شما مقداري كه از كه توجه داشته باشيد      

را در   را ببينيد، دكمه رفرش كنترلرمقادير  مجدداً ديخواهيم. اگر كنديمسبز به مشكي تغيير 
. همچنين شونديمفراخواني  مجدداًبزنيد. با اين كار تمامي پارامترهاي آن صفحه  قسمت بالاي صفحه

تغيير كرده باشد با زدن دكمه رفرش مقدار آن در اپليكيشن شما نيز به روز  كنترلراگر پارامتري در 
  .گردديم

لمس مقدار   ايدكمه  يبا زدن بر رو ،Service Typeمانند  ينوع متن يپارامترها رييتغ يبرا     
 دينظر خود را انتخاب كن مقدار مورد ديتوانيشما م .شوديآن پارامتر باز م ريمقاد ي آن پنجره يفعل

مشاهده  زيرا ن نيريز ريقادكردن مبا اسكرول ديتوانيباشد م اديموجود در آن پارامتر ز رياگر تعداد مقاد
  . ديينما

 

ي ثبت آن در برا خود را وارد كرديد از دكمه ذخيره سازي  موردنظردر نهايت بعد از آنكه مقدار 
ثبت  دييتأو از شما براي  شوديمي باز اپنجرهبعد از زدن دكمه ذخيره سازي  استفاده كنيد. كنترلر

و  شوديمارسال  كنترلردستور مربوطه به  YES. با انتخاب گزينه دينمايم سؤال كنترلرپارامتر در 
  (رنگ نارنجي). روديمرنگ دكمه ذخيره سازي به وضعيت انتظار 
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  :افتديمدريافت شود يكي از  سه وضعيت زير اتفاق  كنترلرزماني كه پاسخي از   

  

دستور انجام شده است كه در اين صورت، وضعيت عمليات ذخيره سازي موفق است  .١

  ).كنديم(دكمه ذخيره سازي به رنگ سبز تغيير 

انجام نشده است كه در اين صورت، وضعيت عمليات  كنترلردستور به دليل خطا در  .٢
لوگ و ديا كنديمذخيره سازي ناموفق است و دكمه ذخيره سازي به رنگ قرمز تغيير 

 . شوديمدليل خطاي مربوطه نمايش داده 

و دكمه ذخيره  روديم نامشخصجوابي از جانب برد دريافت نشده است، وضعيت به حالت  .٣

  .مانديمسازي به همان رنگ نارنجي باقي 

به  ديشويممربوطه خارج  sub menuي ذخيره سازي بعد از اينكه از صفحه هاكنيآنكته: رنگ 
  .گردديموضعيت اوليه) باز (رنگ سفيد 

دكمه  رنگ بعد از انجام عمليات ذخيره سازي موفق، اگر آن پارامتر نياز به ريست داشته باشد: نكته

  تغيير مي كند. به رنگ نارنجي قسمت بالايي صفحهريست در 

بزنيد. در  قسمت بالايي صفحهدر  بر روي دكمه ريست  كنترلر كردنستير: براي عمليات ريست
 YESزدن دكمه  . باشوديمعمليات ريست به شما نمايش داده  دييتأي براي اپنجرهاين حالت 
 كنترلرو در صورت انجام عمليات ريست توسط  شوديمفرستاده  كنترلرريست به  نديفرادرخواست 

كه  sub menu صفحة. پس از آن،  شوديمپيامي مبني بر انتظار تا اتمام عمليات به شما نمايش داده 
، در اين زمان تا پايان عمليات ريست قادر به تغيير پارامتر يا انجام شوديمرفرش  مجدداًدر آن هستيد 

عمليات ديگري توسط اپليكيشن آريان موبايل نخواهيد بود. (دكمه ريست در صورت وجود در صفحات 
  ديگر اپليكيشن، از عملكرد يكسان برخوردار است)

قسمت در  خطاهاي درايو بر روي دكمه  ن: براي ريست كردخطاهاي درايوعمليات ريست 
، با شوديمعمليات ريست به شما نمايش داده  دييتأي براي اپنجرهبزنيد. در اين حالت  بالايي صفحه
و در صورت انجام  شوديمفرستاده  كنترلرريست خطاهاي درايو به  نديفرادرخواست  YESزدن دكمه 

(اين دكمه در صورت وجود در  .كنديمتغيير  رنگ دكمه آن به رنگ سبز  كنترلرعمليات، توسط 
  صفحات ديگر اپليكيشن، از عملكرد يكسان برخوردار است)
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  :نكات

  انتها چندين پارامتر را كه نياز به ريست دارند ذخيره سازي كرده و در  ديتوانيمشما
 عمليات ريست را انجام دهيد.

  زماني كه در منوهاي اصلي هستيد، از دكمه ريست استفاده كنيد و  ديتوانيمشما حتي
 را بدون تنظيم پارامترها ريست نماييد. كنترلر

  دكمهRefresh  تنها وقتي كه در صفحهsub menu ها هستيد كارايي دارد و در
 .دهدينممنوهاي اصلي عملياتي انجام 

  براي برگشت از صفحهsub menu از دكمه  ديوانتيمها به منوهاي اصليBACK  
بازگرديد  COTROLبه يكباره به صفحه  ديخواهياما اگر م د؛يكندستگاه خود استفاده 

 استفاده كنيد. قسمت بالايي صفحهدر    از دكمه  ديتوانيم

 از  كدامچيهممكن است قادر به انتخاب يك يا  ،از نوع متني يدر بعضي از پارامترها
بعضي از اعداد در پارامترهاي از نوع عددي  واردكردن ايو ي آن پارامتر نباشيد هانهيگز

لازم به ذكر است اين محدوديت  متناسب با عملكرد آن پارامتر ايجاد . نباشد ريپذامكان
 شده است.

 هستند به همين علت » ينفقط خواند« كنترلر اشته باشيد كه برخي از پارامترهايتوجه د
و لمس  شودينمموبايل شما باز  بورديكبر روي مقدار عددي آن پارامتر،  با زدن در آنها

تغيير  MAXو  DEFAULT ،MINي مقادير هادكمهو يا زدن  ي هادكمه
ها وجود sub menuدر آن  هادكمهاين  اصلاًو يا  كندينمدر مقدار آن پارامتر ايجاد 

 ندارند.

  اگر مقدار وارد شده در پارامتري بيشتر از مقدارMAX هشدار زير را  شد،آن پارامتر با
صورت زدن اما در  كند؛يممشاهده خواهيد كرد و رنگ آن مقادير به رنگ قرمز تغيير 

ارسال خواهد شد. (در اين حالت  كنترلرارسال، آن مقدار  به  دييتأدكمه ذخيره سازي و 
» عمليات ذخيره سازي ناموفق« آن مقدار را جايگزين كند و خطاي تواندينم كنترلر
 .)دينمايمارسال 
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  اگر مقدار وارد شده در پارامتري كمتر از مقدارMIN  آن پارامتر باشد، هشدار زير را
صورت زدن دكمه اما در  كند؛يممشاهده خواهيد كرد و رنگ مقدار آن به قرمز تغيير 

 كنترلردر اين حالت ( ارسال خواهد شد. كنترلرل آن مقدار به ارسا دييتأذخيره سازي و 
ارسال » عمليات ذخيره سازي ناموفق« آن مقدار را جايگزين كند و خطاي تواندينم
 ).دينمايم

 

  و فيلد عددي خالي باشد، هشدار زير را مشاهده  كردهپاكاگر مقدار يك پارامتر را
ارسال نخواهد شده و  كنترلرخواهيد كرد و در صورت زدن دكمه ذخيره سازي ، چيزي به 

 دريافت  خواهيد كرد. را  Invalid inputپيام 

 
 

  باشد، هشدار زير را مشاهده خواهيد كرد و  نامعتبراگر مقدار يك پارامتر علامت يا عددي
و در صورت زدن دكمه ذخيره سازي ، مقداري  كنديممقادير به رنگ قرمز تغيير  رنگ آن

 دريافت خواهيد كرد. Invalid inputارسال نخواهد شده و پيام  كنترلربه 
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  است؛ مانند پارامتر ي اپله صورتبهدر پارامترهايي كه تنظيم مقادير آنهاStandby 

Time (S)  درست  پلةاگر از طريق كيبورد دستگاه موبايل خود، عددي وارد كنيد كه در
صورت زدن دكمه كرد؛ اما در قرار نداشته باشد هشدار زير را دريافت خواهيد  ميتنظقابل

مقدار، در پله درست تنظيمي آن  نيتركينزدآن، مقدار وارد شده به  دييتأذخيره سازي و 
با زدن  ديتوانيمارسال خواهد شد. همچنين در اين حالت  ركنترلپارامتر گرد شده و به 

يم بعدي يا قبلي آن پارامتر را مشاهده تنظقابلمقدار درست در پله  ي هادكمه
 كرده و آن را ذخيره سازي نماييد.

 

  تعدادي  حتماًي است و لازم است اپله صورتبهدر پارامترهايي كه تنظيم مقادير آنها
مشخصي رقم بعد از اعشار قرار گيرند (يك، دو يا سه رقم بعد از اعشار)، مانند پارامتر 

Cont Close Delay(S)  كه با دو رقم بعد از اعشار تعريف شده است، اگر تعداد ارقام
كه در صورت زدن  شوديمزير نمايش داده  بعد از اعشار بيشتر از دو رقم باشد هشدار

مقدار در پله درست  نيتركينزدارسال، مقدار وارد شده به  دييتأزي و دكمه ذخيره سا
همچنين در . ارسال خواهد شد كنترلرتنظيمي آن پارامتر گرد شده و با دو رقم اعشار به 

عدد درست در پله بعدي يا قبلي آن   ي هادكمهبا زدن  ديتوانيماين حالت 
 پارامتر را با تعداد رقم بعد از اعشار مناسب مشاهده كرده و آن را ذخيره سازي نماييد.

 

  در پارامترهايي كه داراي گزينهDisable  يا)Ignore ( است؛ مانند پارامترMainFl 

Down Collectiv  اگر مقدار آن شوديمفراخواني  كنترلرزماني كه مقدار پارامتر از ،
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Disable  يا)Ignore نةيگز) باشد، مقدار داخل فيلد عددي صفر شده (به رنگ سبز) و 
Disable  يا)Ignore تيك (مقدار غير از اما اگر  خورد؛يمDisable  يا)Ignore  (

(يا  Disableبه رنگ سبز) و ( شوديمباشد مقدار آن در فيلد عددي نمايش داده 
Ignore شوديم)  بدون علامت تيك نمايش داده. 

 

   براي ذخيره كردن مقدارDisable  يا)Ignore در اين پارامترها بدون توجه به عدد (
) را تيك بزنيد و Ignore(يا  Disableگزينه  ديتوانيمدر فيلد عددي  شدهدادهشينما

)  Ignore(يا  Disableذخيره كردن مقدار غير از  ياما برا د؛يدهذخيره سازي را انجام 
(يا  Disableرا در فيلد عددي وارد كرده و تيك گزينه  موردنظردر اين پارامتر بايد عدد 

Ignoreرا برداريد و ذخيره سازي را انجام دهيد  ( 

 
  توجه داشته باشيد در تغيير مقادير پارامترها، بدون انجام عمليات ذخيره سازي، تغييري

 . آوردينمبه وجود  كنترلردر آن پارامتر در 

 ي ريست و ريست خطاهاي درايو در هر وضعيتي كه باشند، بعد از خارج شدن هاكنيآ
 . دنگرديمبه رنگ سفيد) باز ( به وضعيت اوليه خود Device Parametersازصفحه 
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Motor Autotune: اتوتيونينگ موتور  

 

 

    START TUNINGعمليات تيونينگ موتور را با فشردن دكمه  ديتوانيمدر اين صفحه      
آخرين وضعيت عمليات  ديتوانيم  Last status of Autotuningآغاز نماييد. در قسمت 
  مذكور را مشاهده نماييد.

اگر خطايي عمليات را متوقف نكند، عبارت  START TUNINGفشردن دكمه  از بعد     
Please wait until MOTOR AutoTuning on process…  در قسمت آخرين

به وضعيت  START TUNINGدر اين حالت وضعيت دكمه  شوديموضعيت عمليات ظاهر 
 DRIVEدستگاه موبايل و همچنين دكمه  backو دكمه  ) ( با رنگ زمينه آبي روديمقفل 

RESET  جلوگيري از بروز خطا  منظوربه كار نيا. دنگرديمنيز تا اتمام عمليات تيونينگ قفل
  ارسال دستورهاي ديگر در زمان انجام عمليات تيونينگ است. ليبه دل

و اگر عمليات  شوديمباشد، خطاي مربوطه نمايش داده  دادهرخبعد از انجام عمليات اگر خطايي 
با رنگ سبز در قسمت آخرين  Motor Tune Succesfulبا موفقيت انجام گيرد عبارت 

 .گردديمظاهر وضعيت عمليات 
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  :نكات

  ي صفحه به حالت اوليه باز هاتميآوضعيت  شوديمهنگامي كه از اين صفحه خارج
 .گردديم

  ي باز موبايل هابرنامه نهيزمپساگر در حين عمليات تيونينگ اپليكيشن آريان موبايل به
توسط كاربر يا به دليل دريافت تماس تلفني و يا باز شدن اپليكيشني ديگر به ( شما برود

و بعد از بازگشت به  ديآينم به وجودروي صفحه)، در اجراي عمليات تيونينگ خللي 
 .وضعيت عمليات را مشاهده نماييد ديتوانيماپليكيشن آريان موبايل 

  

 Shaft Learning :فرآيند آموزش چاه  

 

 

عمليات لرنيگ را آغاز كنيد. در  SHAFT LEARNINGدر اين صفحه با فشردن كليد      
نيز آخرين وضعيت عمليات لرنينگ نمايش داده  Last status of Shaft Learningقسمت 

 كنترلري هايورودوضعيت تعدادي از  ديتوانيمشود و همچنين در قسمت پاييني اين صفحه مي
  را مشاهده نماييد.

در اين صفحه نيز اگر خطايي عمليات را متوقف  Motor Autotuningهمانند صفحه      
در قسمت آخرين  …Please wait until Shaft Learning on processنكند، عبارت 

به  SHAFT LEARNINGوضعيت عمليات ظاهر مي شود. در اين حالت وضعيت دكمه 
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 DRIVEموبايل و دكمه  backدكمه و همچنين  ( با رنگ زمينه آبي) .روديموضعيت قفل 

RESET  به جلوگيري از بروز خطا  منظوربه كار نيا، دنگرديمنيز تا اتمام عمليات لرنينگ قفل
  ارسال دستورهاي ديگر در زمان انجام عمليات لرنينگ است. ليدل

و  شوديمباشد، خطاي مربوطه نمايش داده  دادهرخاگر خطايي  لرنينگ بعد از انجام عمليات     
با رنگ سبز در قسمت آخرين  Learn Succesful اگر عمليات با موفقيت انجام گيرد عبارت 

 .گردديموضعيت عمليات ظاهر 

 

  نكات:

  ،در زماني كه عمليات لرنينگ در جريان است و كليدها در وضعيت قفل شده قرار دارند
شما «. پيام شوديمگوشي خود را بزنيد، پيغام زير به روي صفحه ظاهر  backاگر دكمه 

» تا زماني كه عمليات شفت لرنينگ در جريان است از اين صفحه خارج شويد ديتوانينم
 را در بر دارد.

 

  ي باز موبايل هابرنامه نهيزمپساگر در حين عمليات لرنينگ، اپليكيشن آريان موبايل به
كاربر يا به دليل دريافت تماس تلفني و يا باز شدن اپليكيشني ديگر به توسط ( شما برود

و بعد از بازگشت به  ديآينم به وجودروي صفحه)، در اجراي عمليات لرنينگ خللي 
 وضعيت عمليات را مشاهده نماييد. ديتوانيماپليكيشن آريان موبايل 

  كامل بسته شود (توسط  طوربه اگر در حين عمليات لرنينگ، اپليكيشن آريان موبايل
 به وجود)، در اجراي عمليات لرنينگ خللي …و ليموبا شدنخاموشكاربر يا به دليل 

اپليكيشن آريان موبايل  مجدداً. اگر در زماني كه عمليات لرنينگ در جريان است،  ديآينم
به صفحه  ماًيمستقرا باز نماييد، بعد از آنكه اتصال با دانگل را برقرار نموديد، اپليكيشن 

Shaft Learning ادامه وضعيت لرنينگ را مشاهده نماييد. ديتوانيمو  روديم 
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Level Position: فرآيند لول گيري  

 

 

 LEVEL POSITION BASE ،LEVEL POSITION مجموعةاين صفحه شامل سه زير      

  مي باشد.  IN CAR LEVELING و

 LEVEL POSITION BASE:   

 

 Down Base  Level Position و Up Base Level Positionصفحه دو پارامتر در اين     
د و همانند صفحات نفراخواني مي شو كنترلراست. با ورود به اين صفحه اين دو پارامتر از  ميتنظقابل

  د. نديگر مقادير استعلام شده با رنگ سبز نمايش داده مي شو

پارامترها در زير فيلد عددي آنها  نياMaximum  و Default ،Minimumمقادير      
  انتخاب نماييد. موردنظرمقدار آن را براي پارامتر  ديتوانيمهستند و با لمس هر مقدار  مشاهدهقابل
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مقادير را كم يا زياد كرده و از گزينه ذخيره سازي در بالاي  ديتوانيم  ي  هادكمهبا زدن     
  استفاده نماييد.  كنترلرزي به هر پارامتر براي ارسال دستور ذخيره سا

ي هادكمهي نمايشي در تغيير فيلد عددي اين پارامترها و همچنين وضعيت و رنگ هشدارهاتمامي      
. ( عملكرد دكمه باشديمگفته شد،  Device Parametersذخيره سازي همانند آنچه در صفحه 

  رفرش و ريست نيز به همين صورت است)

  

 LEVEL POSITION: 

 

شده دادهنمايش  »down«و » up« بعد از ورود به اين صفحه ابتدا نمايش تعداد طبقات و پارامتر     
 كنترلركند و سپس مقادير تمامي پارامترهاي موجود در صفحه، از تغيير مي بسته به تعداد طبقات

كه  CVادير همچنين مق .شود د و مقدار دريافت شده با رنگ سبز نمايش داده مينشو فراخواني مي
تغيير پارامتر است و توسط كاربر قابل مقدار فعليمربوط به  ،شده استدادهدر زير هر پارامتر نمايش

 نيست.

توانيد با لمس مقدار پارامتر  مي ،براي تغيير مقادير پارامترها همانند آنچه در پارامترهاي ديگر بيان شد
براي اضافه و كم   كنيد و يا از دكمه هاي مورد نظر از كيبود باز شده در گوشي خود استفاده 

(همانند صفحات ديگر اگر مقادير توسط كاربر عوض شود رنگ آن به  كردن مقدار موجود بهره ببريد
توانيد با دكمه ذخيره  وارد كردن مقادير مورد نظر براي هر پارامتر مي از مشكي تغيير خواهد كرد). بعد

  ارسال نماييد. كنترلرصفحه، مقادير را براي بازنشاني به  قسمت بالاييدر  سازي 
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  نكات:

 .عملكرد و رنگ وضعيت دكمه ذخيره سازي همانند صفحات ديگر است 

 ديگر است تغيير فيلد عددي اين پارامترها همانند صفحات در ي نمايشيهشدارها.  

  استفاده نماييد از دكمه رفرش  ديتوانيمبراي فراخواني مجدد مقادير پارامترها. 

 با هشدار زير روبرو شويد، به اين معناست كه مقادير  ذخيره سازي اگر بعد از زدن دكمه
بايد ابتدا  Refreshدريافت نشده و با زدن دكمه  كنترلري از درستبهپارامترهاي مربوطه 

يره را وارد كرده و ذخ موردنظرتاندريافت شوند و سپس مقادير  كنترلراين پارامترها از 
 كنيد.

 
 

  اگر بعد از ذخيره سازي در پارامتري علامتErr   در ذخيره  كنترلرمشاهده كرديد، يعني
 كردن آن پارامتر با خطا مواجه شده است.

                                            

 

  اگر در حين حركت كابين اقدام به ذخيره كردن مقادير نماييد، در چند پارامتر (يا همه
پارامترهاي  ود كه به دليل جلوگيري از ذخيره) درج مي شErrآنها) خطا (با علامت 

Level position  كردنپاكي جابه ديتوانيمدر حين حركت است. در چنين حالتي 
» صفر«با مقدار   Errاستفاده نماييد تا همه مقادير  Refreshهمه فيلدها از دكمه 

 شود. نيگزيجا
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  اگر بعد از خواندن مقادير پارامترهاي اين صفحه (ورود اوليه به صفحه يا استفاده از دكمه
Refresh مقدار (CV  صورتبهيك يا چند پارامتر CV:?   مشاهده شد، بدين معناست

پارامتر دريافت شده است. به طور معمول با خطا در خواندن آن  كنترلركه از طرف 
Refresh .كردن مجدد مقدار درست آن پارامتر دريافت خواهد شد 

 

  شروع مي شود و تا » 0«از شماره  فرضشيپ صورتبهطبقات اين صفحه  شمارةنمايش
تعداد طبقات آسانسور ادامه مي يابد. اگر شاخص طبقات در حالت ... و ... تنظيم شده 

 .نمايش شماره طبقات به شاخص طبقات تغيير مي يابدباشد 

Time and Date: 

 

: يكي فيلد بالايي با نام ديكنيمبا ورود با اين صفحه شما دو فيلد حاوي زمان را مشاهده     
MainBoard’s time  بازخواني مي شود و فيلد  باركو هر ثانيه ي دهديمرا نشان  كنترلركه زمان

  .دهديمپاييني كه زمان دستگاه موبايل شما را نشان 

  :به دو صورت عمل كنيد ديتوانيم كنترلربراي تغيير زمان 

زمان دستگاه  ماًيمستق ديتوانيم Use your device’s time to setبا انتخاب گزينه  .١
  CHANGEبا زدن دكمه   انتخاب كنيد و كنترلرموبايل خود را براي ذخيره شدن در 

ارسال كنيد. با زدن اين دكمه ابتدا رنگ زمينه آن به رنگ آبي تغيير  كنترلردستور را به 
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و اگر عمليات موفق انجام شود به رنگ سبز نمايش داده مي شود. غير اين صورت  كنديم
به رنگ  CHANGEشده نمايش داده خواهد شد و رنگ زمينه دكمه  دادهرخخطاي 

 .كنديمتغيير قرمز 

 

، CHANGEو زدن دكمه  Use your device’s time to setبدون انتخاب گزينه  .٢
خود را انتخاب نموده  موردنظرصفحه انتخاب تاريخ به شما نمايش داده خواهد شد. تاريخ 

را بزنيد، سپس صفحه انتخاب زمان به شما نمايش داده خواهد شد كه  NEXTو دكمه 
خود را انتخاب نماييد و بعد از آن دكمه  موردنظرساعت و دقيقه  ديتوانيمبا لمس آن 

SET .را بزنيد 

به رنگ سبز نمايش داده مي  CHANGEاگر عمليات موفق انجام شود، رنگ دكمه  
مشاهده نماييد، در  MainBoard’s timeزمان جديد را در قسمت  ديتوانيمشود و 

شده نمايش داده خواهد شد و رنگ زمينه دكمه  دادهرخغير اين صورت خطاي 
CHANGE  كنديمبه رنگ قرمز تغيير. 
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Activation Control Panel: 

 

مشاهده نماييد. در  شينما صفحهرا در بالاي  كنترلروضعيت ...  ديتوانيمبا ورود به اين صفحه      
كه به آن متصل هستيد را  كنترلر اليسرشماره ديتوانيم :MainBoard Serial Numberفيلد 

  .با لمس آن، شماره را كپي نماييد ديتوانيممشاهده نماييد و در صورت نياز 

Quick Installation  :اندازي سريعراه  
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  راه اندازي سريع آسانسور مي باشد. منظوربهصفحه متوالي است كه  ٢٧اين قسمت شامل 

  نكات:

  با زدن دكمهSet & Next  در هر صفحه اگر عمليات ذخيره كردن آن پارامتر در
با موفقيت انجام گيرد، به مرحله (صفحه) بعد خواهد رفت. در غير اين صورت  كنترلر

تا مقدار مناسب  مانديمنمايش داده مي شود و در همان مرحله باقي  دادهرخخطاي 
 براي آن پارامتر تنظيم گردد.

  است و  انجام قابلتغيير مقادير پارامترهاي عددي همانند آنچه در گذشته گفته شد
(اعم از هشدار خالي بودن فيلد و غيره) مانند صفحات  شدهدادهشينماهشدارهاي  ةيكل

 ديگر است.

  با زدن دكمهBack  (در صفحاتي كه اين دكمه وجود دارد)به مرحله قبل  توانيم
پنجره زير باز  Exitبازنگري كرد. با زدن دكمه  موردنظرارامتر بازگشته و در مقدار پ

 Quick Installationنماييد، از  دييتأپيام خروج   YESاگر باز زدن گزينه . گردديم
 .ديگرديمخارج شده و به صفحه اصلي اپليكيشن باز 

 

  عملكرد دكمهDRIVE RESET  ترشيپدر هدر صفحات عملكردي مشابه آنچه 
  گفته شد، دارد.

  نكات كلي اپليكيشن:

  اگر ارتباط اپليكيشن با دانگل قطع شود پيام زير را مشاهده خواهيد كرد، در اين حالت
، و بعد از برقراري اتصال ديرويمبه صفحه ارتباط بلوتوث  ماًيمستق YESبا زدن دكمه 

باز خواهيد موبايل خود، به همان صفحه قبلي  backمجدد با دانگل، با زدن دكمه 
 گشت.
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  اگر ارتباط پورتCAN  ي از ادادهدانگل روشن باشد اما (مابين دانگل و درايو قطع شود
پيام زير نمايش داده مي شود و سپس ارتباط دانگل با اپليكيشن  دريافت نكند) كنترلر

 ) دانگل ريست مي شود نيز قطع خواهد شد. (

 

  شونديمارسال  كنترلررخدادهاي آنلايني كه از جانب )Error ،Warning  و
Message ها)، وقتي كه اپليكيشن به روي صفحه دستگاه موبايل شما باز است، در

ي دريافتي نيز در صفحه رخدادها(گزارش  شونديمهمان لحظه نمايش داده 
Bluetooth Connection .(ذخيره مي شود 

  برنامه هاي باز دستگاه شما برود( توسط كاربر ،  نهيزمپساگر اپليكيشن آريان موبايل به
دريافت تماس تلفني، خاموش شدن صفحه دستگاه ويا باز شدن برنامه ي ديگري به 

رود و در  مي Standbyروي صفحه)، ارتباط بلوتوث بين اپليكيشن و دانگل به حالت 
ل بلوتوث مابين اما اتصا ،گردد اين حالت داده اي بين دانگل و اپليكيشن رد و بدل نمي

آنها برقرار است. بعد از برگشت به اپليكيشن (در صورتي كه اپليكيشن هنوز در حافظه 
دستگاه موجود باشد) ارتباط بلوتوث به حالت عادي باز مي گردد و تبادل رخدادها و 

 ديگر پارامترها مجددا برقرار مي شود.

  بيان شد، در صفحات قبلاًكه  طورهمانلازم به ذكر است Motor Autotune  و
Shaft Learning  و همين دو صفحه در)Quick Installation در حالتي كه (

دستگاه شما باز باشد، ارتباط اپليكيشن با دانگل همچنان در  نهيزمپساپليكيشن در 
  حالت عادي برقرار است.
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 ) ADVANCE INTEGRATEDپد از طريق كي ها( تنظيم پارامتر ٢پيوست .  ٢.  ١٦

 

 هاي پارامتريليست گروه  

  گروه  زيرگروه  توضيحات
Basic settings  A1  

A 

(Setting)  

Serial settings  A2  
Group control settings  A3  

Travel settings  A4  
Door In General  A5  

Door side1  A6  
Door side2  A7  

Special travels  A8  
Call operation  A9  
ABS settings  A10  

Car Module Settings  A11  
Evacuation setting  A12  
Protection Setting  A13  

Extra setting  A14  
Programmable Input  B1  

B 

(Input/Output Setting)  

Logic Prog Input  B2  
Programmable Output  B3  

Calls Definition  B4  
Car Call Definition  B5  
Car In Definition  B6  

Car Out Definition  B7  
Memory of Error  C1  C  

Error Process  D1  D  
Numerator Settings  E1  E 

(Numerator)  
Hall Normal 7-seg Setting  E2  
Car Normal 7-seg Setting  E3  
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Control Type  F1  F 

(Machine Settings)  
Machine Info  F2  

Mechanical Data  F3  
Start & Stop para  H1  

H 

(Drive Setting)  

Start Speed Para  H2  
Travel curve setting  H3  

Acc/Dec Setting  H4  
Anti-rollback  H5  

Speed PID Gain  H6  
Current PID Gain  H7  

Motor Encoder Info  H8  
Drive Relay Function  H9  
Drive Protection Set  H10  

Power Section  H11  
Learning  L1  L 

(Shaft Learning Set)  
Level Position Up  L2  

Level Position Down  L3  

Tuning Parameters  P1  
P 

 (Auto Tuning)  
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A1. Settings\Basic settings 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

A1-01 Number of stops  8 2 32 

A1-02 Service type 

0 - Down 
collective 

1 - Selective 
Collective 

2 - Full collective 
3 - Push button 

0 0 3 

A1-03 Standby time  30.0 0.1 120.0 

A1-04 
Upgrade CRC 

of menus 
0 - No 
1 - Yes 

0 0 1 

A1-05 Load default 
0 - No 
1 - Yes 

0 0 1 

 

A2. Settings\Serial settings 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

A2-01 
Carcodec special 

signal 
0 - Disable 
1 - Enable 

1 0 1 

A2-02 Carcodec exist 
0 - No 
1 - Yes 

1 0 1 

A2-03 Carcodec with can 
0 - No 
1 - Yes 

1 0 1 

A2-04 Carcodec RS485 port 
0 - None 
1 - RS1X 
2- RS2X 

0 0 2 

A2-05 Group RS485 Port 
0 - None 
1 - RS1X 
2- RS2X 

1 0 2 

A2-06 Pancodec Port 
0 - None 
1 - RS1X 
2- RS2X 

0 0 2 
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A2-07 
Number of 
hallcodecs 

 1 0 4 

A2-08 Panlink config 
0 - Disable 
1 - Program 
2 - self test 

0 0 2 

A2-09 XLP Config 

0 - Disable 
1 - RUN 

2 - Without 
RUN 

0 0 2 

A2-10 XLP Door2 Config 
0 - No 
1 - Yes 

0 0 1 

A2-11 Hall call on panlink 
0 - Disable 
1 - Enable 

0 0 1 

A2-12 Hall call on CHD 
0 - Disable 
1 - Enable 

0 0 1 

A2-13 Hall call on XLP 
0 - Disable 
1 - Enable 

0 0 1 

A2-14 
CHD/XLP2Dr(Max4

Lift) 
0 - Disable 
1 - Enable 

0 0 1 

A2-15 
Carcodec can 

baudrate 

20 Kbps 
25 Kbps 
50 Kbps 

25 20 50 

A2-16 
Hall Ser Panel Can 

Port 

0 - CAN1 
1 - CAN2 
2 - None 

2 0 2 

A2-17 
MultiNode Can Hal 

Port 

0 - CAN1 
1 - CAN2 
2 - None 

1 0 2 

A2-18 Carcodec can port 
0 - CAN1 
1 - CAN2 
2 - None 

0 0 2 
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A3. Settings\Group control settings 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

A3-01 Number of lifts  1 1 8 

A3-02 Group number  0 0 7 

A3-03 Lowest floor lift 0  0 0 30 

A3-04 Lowest floor lift 1  0 0 30 

A3-05 Lowest floor lift 2  0 0 30 

A3-06 Lowest floor lift 3  0 0 30 

A3-07 Lowest floor lift 4  0 0 30 

A3-08 Lowest floor lift 5  0 0 30 

A3-09 Lowest floor lift 6  0 0 30 

A3-10 Lowest floor lift 7  0 0 30 

A3-11 Number of stops 0  8 2 32 

A3-12 Number of stops 1  8 2 32 

A3-13 Number of stops 2  8 2 32 

A3-14 Number of stops 3  8 2 32 

A3-15 Number of stops 4  8 2 32 

A3-16 Number of stops 5  8 2 32 

A3-17 Number of stops 6  8 2 32 

A3-18 Number of stops 7  8 2 32 

 



  ) ٢( نسخه  ARPACKدفترچه راهنماي تابلو فرمان  

 REV : 1                                                                                                          WI-86/185 143 

A4. Settings\Travel settings 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

A4-01 Max travel time  32 0.1 240.0 

A4-02 Acceleration time  0.1 0.005 5.000 

A4-03 Leveling time  30.0 0.005 98.440 

A4-04 condoneunreq1cf/CAN1 
0 - No 
1 - Yes 

0 0 1 

A5. Settings\Door In General 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

A5-01 Number of doors  1 1 3 

A5-02 Wait to close  20.0 0.1 600.0 

A5-03 Passenger time  3.0 0.1 25.0 

A5-04 Door close mode 
0 - Disable 
1 - Enable 

0 0 1 

A5-05 
Advance door 

opening 
0 - Disable 
1 - Enable 

0 0 1 

A5-06 ADO oper.before up  0 0 700 

A5-07 ADO oper.before dn  0 0 700 

A5-08 Elc/Mec cam2/3Dr 
0 - Disable 
1 - Enable 

0 0 1 
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 A6. Settings\Door side1 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

A6-01 Door 1 type 

0 - Simple 
1 - Semi 

automatic 
2-

Automatic 

2 0 2 

A6-02 
Door 1 

distribution 0801 
 11111111 00000000 11111111 

A6-03 
Door 1 

distribution 1609 
 11111111 00000000 11111111 

A6-04 
Door 1 

distribution 2417 
 11111111 00000000 11111111 

A6-05 
Door 1 

distribution 3225 
 11111111 00000000 11111111 

A6-06 
Door 1 operation 

time 
 4 1 255 

A6-07 
Door 1 close 

protection time 
 6.0 0.1 600.0 

A6-08 
Door 1 open 

protection time 
 6.0 0.1 600.0 

A6-09 Door 1 Park 
0 - No 
1 - Yes 

0 0 1 

A6-10 Door 1 Park time  30 0.1 600.0 
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A7. Settings\Door side2 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

A7-01 Door 2 type 

0 - Simple 
1 - Semi 

automatic 
2 - 

Automatic 

2 0 2 

A7-02 
Door 2 

distribution 
0801 

 00000000 00000000 11111111 

A7-03 
Door 2 

distribution 
1609 

 00000000 00000000 11111111 

A7-04 
Door 2 

distribution 
2417 

 00000000 00000000 11111111 

A7-05 
Door 2 

distribution 
3225 

 00000000 00000000 11111111 

A7-06 
Door 2 

operation time 
 4 1 255 

A7-07 
Door 2 close 

protection time 
 6.0 0.1 600.0 

A7-08 
Door 2 open 

protection time 
 6.0 0.1 600.0 

A7-09 Door 2 Park 
0 - No 
1 - Yes 

0 0 1 

A7-10 
Door 2 Park 

time 
 30 0.1 600.0 
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A8. Settings\Special travels 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

A8-01 Fire Park Floor  0 0 32 

A8-02 Park Type 

0 - Disable 
1 - Floor 
2 - Zone 

3 - Intelligent 

0 0 3 

A8-03 Park Floor  1 1 32 

A8-04 Park time  30.0 0.1 600.0 

 

A9. Setting\Call operation 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

A9-01 Random car call 
0 - Disable 
1 - Enable 

0 0 1 

A9-02 Landing control off 
0 - Disable 
1 - Enable 

0 0 1 

A9-03 Clear hall call type 

0 - Up & 
Down 

1 - with 
Direction 

0 0 1 

 

A10. Settings\ABS settings 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

A10-01 ABS Over speed  300 1 1000 

A10-02 ABS Leveling delay  0.2 0.1 2.0 
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A11. Settings\Car Module settings 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

A11-01 Set o1 as c2 ins 
0 - Disable 
1 - Enable 

0 0 1 

A11-02 Car click cancel 
0 - No 
1 - Yes 

1 0 1 

A11-03 Enable double click 
0 - No 
1 - Yes 

0 0 1 

A11-04 Announce language 

0 - Persian 
1 - English 
2 - Turkish 

3 - other 

0 0 3 

A11-05 Music mute 
0 - No 
1 - Yes 

0 0 1 

A11-06 Happy music 
0 - No 
1 - Yes 

0 0 1 

A11-07 Announce volume  25 0 31 

A11-08 Music volume  25 0 31 

 

A12. Settings\Evacuation setting 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

A12-01 Evacuation mode 
0 - Disable 
1 - Enable 

1 0 1 

A12-02 UPS Special mode 
0 - Disable 
1 - Enable 

0 0 1 

A12-03 Single phase mode 
0 - No 
1 - Yes 

0 0 1 

A12-04 UPS Normal start  100 1 250 
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A13. Settings\Protection setting 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

A13-01 UCM Protection 
0 - Disable 
1 - Enable 

0 0 1 

A13-02 Use Osg Output 
0 - No 
1 - Yes 

0 0 1 

A13-03 
Enable 

password 
0 - Disable 
1 - Enable 

0 0 1 

A13-04 
Password 
number 

 0 0 999999 
 

A14. Settings\Extra setting 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

A14-01 Fast Counter 
0-10 

1-100 
2-1000 

1 0 2 

A14-02 
Buzzer Mute On 

Error 
0 - Disable 
1 - Enable 

0 0 1 
 

B1. Input/output setting\Programmable Input 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

B1-01 PI1 Programmable input  066 000 094 

B1-02 PI2 Programmable input  017 000 094 

B1-03 PI3 Programmable input  023 000 094 

B1-04 PI4 Programmable input  019 000 094 

B1-05 PI5 Programmable input  002 000 094 

B1-06 PI6 Programmable input  018 000 094 

B1-07 PI7 Programmable input  094 000 094 

B1-08 PI8 Programmable input  094 000 094 
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 ليست كد وروديهاي برنامه پذير

000 1CF 033 In KNB Pawl Devi 066 In Phase Control 

001 CF3 034 Land Control Off 067 In PRV 

002 CFO 035 Door Blocking 068 In PR2 

003 5KT Door1 036 Park Mode Input 069 In PR1 

004 DO 037 Car Call Cancel  070 In Reset PRV 

005 OVL 038 OSG Feedback 071 In IRV 

006 CRV 039 Active VIP 1 072 In IR2 

007 DC 040 Active VIP 2 073 In IR1 

008 JU1 041 Active VIP 3 074 Bypass In  

009 JU2 042 Active VIP 4 075 NC Contactors 

010 RLS 043 Active VIP 5 076 ERS Feedback 

011 DRC 044 Active VIP 6  077 ENR Feedback 

012 FUL 045 Active VIP 7 078 HydraulGeneralIn 

013 FIR 046 Active VIP 8  079 In Reserve 15 

014 PHC 047 Active VIP 9 080 In Reserve 14 

015 SBY 048 Active VIP 10 081 In Reserve 13 

016 MRV 049 Door Hold 082 In Reserve 12 

017 ABS Mode 050 AttendantOperato 083 In Reserve 11 

018 In ABS Mode 051 PHC Door2 084 In Reserve 10 

019 Evacuation Input 052 PHC Door3 085 In Reserve 9 

020 Evacuation UpDir 053 DO Door 2 086 In Reserve 8 

021 Inspection Up 054 DO Door3 087 In Reserve 7 

022 Inspection Down 055 5KT Door2 088 In Reserve 6 

023 SafetyModule Flt 056 5KT Door3 089 In Reserve 5 

024 In Shaft Lamp 057 6KT Door 1 090 In Reserve 4  

025 4BS 058 6KT Door 2 091 In Reserve 3 

026 Fire Man 059 6KT Door 3 092 In Reserve 2 

027 Lifter 060 In Earthquake 093 In Reserve 1 

028 Aux. Fire 061 In Level 2 094 Not use 

029 Up ReLevel 062 GSM Input 1   

030 Down ReLevel 063 GSM Input 2   

031 Run Hydraulic 064 In Min Pressure   

032 Ready Hydraulic 065 In Max Pressure   
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B2. Input/output setting\Logic prog input 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

B2-01 
PI1 Programmable 

input Logic 
0 - Active close 
1 - Active open 

001 000 001 

B2-02 
PI2 Programmable 

input Logic 
0 - Active close 
1 - Active open 

000 000 001 

B2-03 PI3 Programmable 
input Logic 

0 - Active close 
1 - Active open 

001 000 001 

B2-04 PI4 Programmable 
input Logic 

0 - Active close 
1 - Active open 

001 000 001 

B2-05 PI5 Programmable 
input Logic 

0 - Active close 
1 - Active open 

000 000 001 

B2-06 PI6 Programmable 
input Logic 

0 - Active close 
1 - Active open 

000 000 001 

B2-07 PI7 Programmable 
input Logic 

0 - Active close 
1 - Active open 

000 000 001 

B2-08 PI8 Programmable 
input Logic 

0 - Active close 
1 - Active open 

000 000 001 

 

B3. Input/output setting\programmable output 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 
B3-01 Po1 Programmable output  016 000 075 
B3-02 Po2 Programmable output  015 000 075 
B3-03 Po3 Programmable output  018 000 075 
B3-04 Po4 Programmable output  075 000 075 
B3-05 Po5 Programmable output  075 000 075 
B3-06 Po6 Programmable output  075 000 075 
B3-07 Po7 Programmable output  075 000 075 
B3-08 Po8 Programmable output  075 000 075 
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  هاي برنامه پذيرليست كد خروجي

 

000 Lamp OVL 026 Deep Sleep Out 052 Out Motor Up 

001 LF2 027 StartTo Delta Out 053 Out Motor Dn 

002 LF1 028 Hydraulic Motor 054 ERS Out 

003 Close Door1 029 HydGeneralOutput 055 ENR Out 

004 Open Door1 030 Out Coil Pawl De 056 Out Reserve 19 

005 URA 031 Car Gang Output 057 Out Reserve 18 

006 Standby Output 032 SpeedRelevel Out 058 Out Reserve 17 

007 Right Seg. H 033 Left Seg. A 059 Out Reserve 16 

008 Right Seg. G 034 Left Seg. B 060 Out Reserve 15 

009 Right Seg. F 035 Left Seg. C 061 Out Reserve 14 

010 Right Seg. E 036 Left Seg. D 062 Out Reserve 13 

011 Right Seg. D 037 Left Seg. E 063 Out Reserve 12 

012 Right Seg. C 038 Left Seg. F 064 Out Reserve 11 

013 Right Seg. B 039 Left Seg. G 065 Out Reserve 10 

014 Right Seg. A 040 Left Seg. H 066 Out Reserve 9 

015 ABS Out 041 OSG Out 067 Out Reserve 8 

016 Relevel Decelera 042 Jerk Out 068 Out Reserve 7 

017 Evacu. Safety Out 043 Door Select 069 Out Reserve 6 

018 Evac.Dri.Turn On 044 Out of Service 070 Out Reserve 5 

019 Out Shaft Lamp 045 Level Output 071 Out Reserve 4 

020 Close Door 2 046 Out Fault Reset 072 Out Reserve 3 

021 Open Door 2 047 Out Contactor 073 Out Reserve 2 

022 Close Door 3 048 Out V Inspection 074 Out Reserve 1 

023 Open Door 3 049 AudibleBypassSig 075 Not Used 

024 GSM Output 050 Out V1   

025 Vip Output 051 Out V0   
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B4. Input/output setting\Calls definition 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

B4-01 DR1 Hallcodec0  000 000 192 

B4-02 
B4-03 

. 
 

 
001 
002 

000 192 

 . 000 192 

B4-16 DR16 Hallcodec0  192 000 192 

B4-17 DR1 Hallcodec 1  192 000 192 

B4-18 
B5-19 

. 

  192 000 192 

  192 000 192 

B4-32 DR16 Hallcodec 1  192 000 192 

 

 هاي احضار طبقاتليست كد شستي

000 01 Dn Door1 064 01 Dn Door2 
001 02 Dn Door1 065 02 Dn Door2 
002 03 Dn Door1 066 03 Dn Door2 
003 04 Dn Door1 067 04 Dn Door2 
004 05 Dn Door1 068 05 Dn Door2 
005 06 Dn Door1 069 06 Dn Door2 
006 07 Dn Door1 070 07 Dn Door2 
007 08 Dn Door1 071 08 Dn Door2 
008 09 Dn Door1 072 09 Dn Door2 
009 10 Dn Door1 073 10 Dn Door2 
010 11 Dn Door1 074 11 Dn Door2 
011 12 Dn Door1 075 12 Dn Door2 
012 13 Dn Door1 076 13 Dn Door2 
013 14 Dn Door1 077 14 Dn Door2 
014 15 Dn Door1 078 15 Dn Door2 
015 16 Dn Door1 079 16 Dn Door2 
016 17 Dn Door1 080 17 Dn Door2 
017 18 Dn Door1 081 18 Dn Door2 
018 19 Dn Door1 082 19 Dn Door2 
019 20 Dn Door1 083 20 Dn Door2 
020 21 Dn Door1 084 21 Dn Door2 
021 22 Dn Door1 085 22 Dn Door2 
022 23 Dn Door1 086 23 Dn Door2 
023 24 Dn Door1 087 24 Dn Door٢ 
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024 25 Dn Door1 088 25 Dn Door2 
025 26 Dn Door1 089 26 Dn Door2 
026 27 Dn Door1 090 27 Dn Door2 
027 28 Dn Door1 091 28 Dn Door2 
028 29 Dn Door1 092 29 Dn Door2 
029 30 Dn Door1 093 30 Dn Door2 
030 31 Dn Door1 094 31 Dn Door2 
031 32 Dn Door1 095 32 Dn Door2 
032 01 Up Door1 096 01 Up Door2 
033 02 Up Door1 097 02 Up Door2 
034 03 Up Door1 098 03 Up Door2 
035 04 Up Door1 099 04 Up Door2 
036 05 Up Door1 100 05 Up Door2 
037 06 Dn Door1 101 06 Dn Door2 
038 07 Up Door1 102 07 Up Door2 
039 08 Up Door1 103 08 Up Door2 
040 09 Up Door1 104 09 Up Door2 
041 10 Up Door1 105 10 Up Door2 
042 11 Up Door1 106 11 Up Door2 
043 12 Up Door1 107 12 Up Door2 
044 13 Up Door1 108 13 Up Door2 
045 14 Up Door1 109 14 Up Door2 
046 15 Up Door1 110 15 Up Door2 
047 16 Up Door1 111 16 Up Door2 
048 17 Up Door1 112 17 Up Door2 
049 18 Up Door1 113 18 Up Door2 
050 19 Up Door1 114 19 Up Door2 
051 20 Up Door1 115 20 Up Door2 
052 21 Up Door1 116 21 Up Door2 
053 22 Up Door1 117 22 Up Door2 
054 23 Up Door1 118 23 Up Door2 
055 24 Up Door1 119 24 Up Door2 
056 25 Up Door1 120 25 Up Door2 
057 26 Up Door1 121 26 Up Door2 
058 27 Up Door1 122 27 Up Door2 
059 28 Up Door1 123 28 Up Door2 
060 29 Up Door1 124 29 Up Door2 
061 30 Up Door1 125 30 Up Door2 
062 31 Up Door1 126 31 Up Door2 
063 32 Up Door1 127 32 Up Door2 

    
 

 



  ) ٢( نسخه  ARPACKدفترچه راهنماي تابلو فرمان  

 REV : 1                                                                                                          WI-86/185 154 

B5. Input/output setting\Car call definition 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 
B5-01 301 car assignment  000 000 096 
B5-02 
B5-03 

. 
 

 
001 
002 

000 096 

 . 000 096 
B5-32 332 car assignment  096 000 096 

 

 هاي كابينليست كد شستي

000 01 Car Door1 032 01 Car Door2 
001 02 Car Door1 033 02 Car Door2 
002 03 Car Door1 034 03 Car Door2 
003 04 Car Door1 035 04 Car Door2 
004 05 Car Door1 036 05 Car Door2 
005 06 Car Door1 037 06 Car Door2 
006 07 Car Door1 038 07 Car Door2 
007 08 Car Door1 039 08 Car Door2 
008 09 Car Door1 040 09 Car Door2 
009 10 Car Door1 041 10 Car Door2 
010 11 Car Door1 042 11 Car Door2 
011 12 Car Door1 043 12 Car Door2 
012 13 Car Door1 044 13 Car Door2 
013 14 Car Door1 045 14 Car Door2 
014 15 Car Door1 046 15 Car Door2 
015 16 Car Door1 047 16 Car Door2 
016 17 Car Door1 048 17 Car Door2 
017 18 Car Door1 049 18 Car Door2 
018 19 Car Door1 050 19 Car Door2 
019 20 Car Door1 051 20 Car Door2 
020 21 Car Door1 052 21 Car Door2 
021 22 Car Door1 053 22 Car Door2 
022 23 Car Door1 054 23 Car Door2 
023 24 Car Door1 055 24 Car Door2 
024 25 Car Door1 056 25 Car Door2 
025 26 Car Door1 057 26 Car Door2 
026 27 Car Door1 058 27 Car Door2 
027 28 Car Door1 059 28 Car Door2 
028 29 Car Door1 060 29 Car Door2 
029 30 Car Door1 061 30 Car Door2 
030 31 Car Door1 062 31 Car Door2 
031 32 Car Door1 063 32 Car Door2 
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B6. Input/output setting\Car in definition 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

B6-01 5KT Car assignment  006 000 035 

B6-02 OVL car assignment  013 000 035 

B6-03 Full car assignment  014 
 

000 035 

B6-04 STBY car assignment  015 000 035 

B6-05 PI1 CBI Assignment  035 000 035 

B6-06 PI2 CBI Assignment  035 000 035 

B6-07 PI3 CBI Assignment  035 000 035 

B6-08 PI4 CBI Assignment  035 000 035 

B6-09 PI5 CBI Assignment  035 000 035 

B6-10 PI6 CBI Assignment  035 000 035 

B6-11 PI1 COP1 Assignment  035 000 035 

B6-12 PI2 COP1 Assignment  035 000 035 

B6-13 PI3 COP1 Assignment  035 000 035 

B6-14 PI1 COP2 Assignment  035 000 035 

B6-15 PI2 COP2 Assignment  035 000 035 

B6-16 PI3 COP2 Assignment  035 000 035 
 

 ليست كد وروديهاي برنامه پذير كاركدك

000 PHC Door 1 012 DC 024 Active Vip 3 

001 PHC Door 2 013 OVL 025 Active Vip 4 

002 PHC Door 3 014 FUL 026 Active Vip 5 

003 DO Door 1 015 K300 027 Active Vip 6 

004 DO Door 2 016 Fire Man 028 Active Vip 7 

005 DO Door 3 017 Lifter 029 Active Vip 8 

006 5KT Door 1 018 In shaft Lamp 030 Active Vip 9 

007 5KT Door 2 019 Aux Fire 031 Active Vip 10 

008 5KT Door 3 020 LandingControlOf 032 Door Hold 

009 6KT Door 1 021 Car Call Cancel 033 AttendantOperato 

010 6KT Door 2 022 Active Vip 1 034 1CF monitoring 

011 6KT Door 3 023 Active Vip 2 035 Not Used 
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B7. Input/output setting\Car out definition 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

B7-01 AL Car reset carcodec  075 000 075 

B7-02 BL Car reset carcodec  075 000 075 

B7-03 CL Car reset carcodec  075 000 075 

B7-04 DL Car reset carcodec  075 000 075 

B7-05 EL Car reset carcodec  075 000 075 

B7-06 FL Car reset carcodec  075 000 075 

B7-07 GL Car reset carcodec  075 000 075 

B7-08 OP1 Car assignment  000 000 075 

B7-09 OP2 Car assignment  005 000 075 

B7-10 OP3 Car assignment  075 000 075 

 

 هاي برنامه پذير كاركدكليست كد خروجي

000 Lamp OVL 026 Deep Sleep Out 052 Out Motor Up 

001 LF2 027 
StartTo Delta 

Out 
053 Out Motor Dn 

002 LF1 028 Hydraulic Motor 054 ERS Out 

003 Close Door1 029 
HydGeneralOut

put 
055 ENR Out 

004 Open Door1 030 
Out Coil Pawl 

De 
056 Out Reserve 19 

005 URA 031 
Car Gang 

Output 
057 Out Reserve 18 

006 Standby Output 032 
SpeedRelevel 

Out 
058 Out Reserve 17 

007 Right Seg. H 033 Left Seg. A 059 Out Reserve 16 

008 Right Seg. G 034 Left Seg. B 060 Out Reserve 15 

009 Right Seg. F 035 Left Seg. C 061 Out Reserve 14 

010 Right Seg. E 036 Left Seg. D 062 Out Reserve 13 

011 Right Seg. D 037 Left Seg. E 063 Out Reserve 12 

012 Right Seg. C 038 Left Seg. F 064 Out Reserve 11 
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013 Right Seg. B 039 Left Seg. G 065 Out Reserve 10 

014 Right Seg. A 040 Left Seg. H 066 Out Reserve 9 

015 ABS Out 041 OSG Out 067 Out Reserve 8 

016 Relevel Decelera 042 Jerk Out 068 Out Reserve 7 

017 Evacu. Safety Out 043 Door Select 069 Out Reserve 6 

018 Evac.Dri.Turn On 044 Out of Service 070 Out Reserve 5 

019 Out Shaft Lamp 045 Level Output 071 Out Reserve 4 

020 Close Door 2 046 Out Fault Reset 072 Out Reserve 3 

021 Open Door 2 047 Out Contactor 073 Out Reserve 2 

022 Close Door 3 048 
Out V 

Inspection 
074 Out Reserve 1 

023 Open Door 3 049 
AudibleBypassS

ig 
075 Not Used 

024 GSM Output 050 Out V1   

025 Vip Output 051 Out V0   

 

C1 -Memory of error 

C1-01 Memory of error 99 type 
C2-01 Memory of error 98 type 
C3-01 Memory of error 97 type 
C4-01 Memory of error 96 type 
C5-01 Memory of error 95 type 
C6-01 Memory of error 94 type 
C7-01 Memory of error 93 type 
C8-01 Memory of error 92 type 
C9-01 Memory of error 91 type 

C10-01 Memory of error 90 type 
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D1 -Error process 

1 
Total error info 

D1-01 Clear memory error 
0 - No 
1 - Yes 

D1-02 Just work in rev 
0 - Disable 
1 - Enable 

D1-03 Day counter  

D1-04 Valid days  

2 
Latch 

parameters 
D2-01 Latched error 0 -  No error 

 

E1. Numerator\Numerator settings 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

E1-01 Blink in standby 
0 - No 
1 - Yes 

000 000 001 

E1-02 Blink LFX 
0 - No 
1 - Yes 

000 000 001 

E1-03 Message show numerator 
0 - No 
1 - Yes 

000 000 001 

E1-04 Start floor numerator  0 0 8 

E1-05 Prog numerator car  2 0 32 

E1-06 Prog numerator hal  2 0 32 

E1-07 Use hall numerator for car 
0 - No 
1 - Yes 

000 000 001 
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E2. Numerator\Hall normal 7seg setting 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

E2-01 Hall normal 7 seg 01R  031 000 038 

E2-02 
E2-03 

. 

. 

. 

Hall normal 7 seg 01L 
Hall normal 7 seg 02R 
Hall normal 7 seg 02L 

. 

. 

. 

. 

. 

 

038 
025 
038 
038 
038 

. 

. 

. 

000 
000 

. 

. 

. 

038 
038 

. 

. 

. 

E2-64 Hall normal 7 seg 32L  038 000 038 

 

 ليست كد نمراتور طبقات

000 0 013 4. 026 H 

001 1 014 5. 027 J 

002 2 015 6. 028 L 

003 3 016 7. 029 N 

004 4 017 8. 030 O 

005 5 018 9. 031 P 

006 6 019 A 032 Q 

007 7 020 B 033 R 

008 8 021 C 034 T 

009 9 022 D 035 U 

010 1. 023 E 036 Y 

011 2. 024 F 037 - 

012 3. 025 G 038 No thing 
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E3. Numerator\Car normal 7seg setting 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

E3-01 Car normal 7 seg 01R  031 000 038 

E3-02 
E3-03 

. 

. 

. 

car normal 7 seg 01L 
car normal 7 seg 02R 
car normal 7 seg 02L 

. 

. 

. 

. 

. 

 

038 
025 
038 
038 
038 

. 

. 

. 

000 
000 
000 

. 

. 

. 

. 

038 
038 
038 
038 

. 

. 

. 
 

E3-64 Car normal 7 seg 32L  038 000 038 

  

 

 ليست كد نمراتور كابين

000 0 013 4. 026 H 

001 1 014 5. 027 J 

002 2 015 6. 028 L 

003 3 016 7. 029 N 

004 4 017 8. 030 O 

005 5 018 9. 031 P 

006 6 019 A 032 Q 

007 7 020 B 033 R 

008 8 021 C 034 T 

009 9 022 D 035 U 

010 1. 023 E 036 Y 

011 2. 024 F 037 - 

012 3. 025 G 038 No thing 
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F1. Machine settings\Control type 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

F1-01 
Motor control 

type 

0 - IM close loop 
1 - IPM Motor 
2 - SPM Motor 

3 - IM Open Loop 

000 000 003 

 

F2. Machine settings\Machine info 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

F2-01 Rated power   0.4 90.0 

F2-02 Rated voltage   380 0 440 

F2-03 Rated current   0.1 299.9 

F2-04 Rated frequency   1.00 100.00 

F2-05 Rated motor rpm  1440 0 1500 

F2-06 Nominal car spd  0.981 0.100 4.000 

F2-07 Max output freq  50.00 5.00 100.00 

F2-08 Motor direction 0 - clockwise 
1 -
counterclockwise 

000 000 001 

 

F3. Machine settings\Mechanical data 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

F3-01 Motor sheave dia  56 24 80 

F3-02 Suspension ratio  000 000 003 

F3-03 Motor gear ratio factor  1 1 5 

F3-04 Motor gear ratio divider  43 1 80 
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H1. Drive settings\Start & Stop para 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

H1-01 Cont close delay  0.50 00 2.00 

H1-02 Brake open delay  0.10 00.0 2.00 

H1-03 Start dc brk time  0.7 0.00 4.00 

H1-04 Brake close delay  0.5 0.00 2.00 

H1-05 Stop dc brk time  0.7 0.00 4.00 

H1-06 Cont open delay  0.2 0.00 2.00 

H1-07 Torque off delay  110 0 800 
 

H2. Drive settings\Start speed para 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

H2-01 Starting speed  0.00 0.00 5.00 

H2-02 Start speed step  0.00 0.00 1.00 

H2-03 Start spd stp delay  2 0 10 

H2-04 Start speed time  0.00 0.00 5.00 
 

H3. Drive settings\Travel curve setting 
Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

H3-01 Max travel speed  1.5 0.1 4.00 

H3-02 Inspection speed  0.3 0.1 0.63 

H3-03 ADO speed  0.3 0.0 0.5 

H3-04 Auto leveling speed  0.2 0.05 0.3 
 

H4. Drive settings\ACC/Dec setting 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 
H4-01 Avrg acc/dec  0.30 0.1 2.00 
H4-02 Insp & evac acc  2.0 0.1 3.0 
H4-03 Insp & evac dec  0.7 0.1 2.0 
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H5. Drive settings\Anti-rollback 
Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

H5-01 Anti-rollback KP  200 1 2000 
H5-02 Anti-rollback KI  100 0 9999 
H5-03 Pre torque mode  1 0 3 

H6. Drive settings\Speed PID gain 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

H6-01 Low speed KP  20.0 0.1 200.0 

H6-02 Low speed KI  0.200 0.000 9.999 

H6-03 High speed KP  20.0 0.1 200.0 

H6-04 High speed KI  0.5 0.000 9.999 
 

H7. Drive settings\Current PID gains 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

H7-01 Current KP (start)  1000 1 5000 

H7-02 Current KI (start)  340 0 8000 

H7-03 Cur KP (After start)  500 1 5000 

H7-04 Cur KI (After Start)  340 0 8000 

H8. Drive settings\Motor encoder info 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

H8-01 ENC_Type 

0 - IM ABZ 
1 - PM Sincos 
2 - PM Endat 
3 - PM UVW 

000 000 003 

H8-02 
Encoder 

Pulse/Rev 
 1024 1 1000 

H8-03 Encoder direction 
0 - clockwise 

1 - 
counterclockwise 

000 000 001 

H8-04 Sync Enc Offset  0.0 0.0 359.9 

 



  ) ٢( نسخه  ARPACKدفترچه راهنماي تابلو فرمان  

 REV : 1                                                                                                          WI-86/185 164 

H9. Drive settings\Drive relay function 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

H9-01 T1 relay function  12 0 20 

H9-02 T2 relay function  11 0 20 

H9-03 T3 relay function  15 0 20 
 

H10. Drive settings\Drive protection set 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

H10-01 Security diagnosis 
0 - disable 

1 - check security 
000 000 001 

H10-02 
Motor overload 

mode 

0 - Ignore 
1 - general machine 

2 - vvvf machine 
002 000 002 

H10-03 Motor ovl factor  100.0 20.0 110.0 

H10-04 Overspeed limit  120.0 80.0 130.0 

H10-05 Overspeed time  0.3 0.00 2.00 

H10-06 Speed dev limit  20.0 0.0 50.0 

H10-07 Speed dev time  1.0 0.0 5.0 

H10-08 PGO det time  2.0 0.0 10.0 

H10-09 Mask Enc & Mot Flt  000 000 001 
 

H11. Drive settings\Power section 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

H11-01 Show power section 
0 - No 
1 - Yes 

00 00 001 

H11-02 Power class   010 014 
H11-03 Normal udc min  370 300 99 
H11-04 Evac udc min  165 150 999 
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L1. Shaft learning set\Learning 
Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

L1-01 Magnet pack floor Example = 2Flr - - - 

L1-02 Reverse pulse direction 
0 - No 
1 - Yes 

0 0 32 

L1-03 Pulse divider  26 1 255 
L1-04 Learning speed  0.30 0.10 0.50 

L1-05 
Number of deceleration 

switches 
1 or 2 or 3 1 1 3 

L1-06 Magnet Pack length  300 10 800 

L1-07 Learning operation 
0 - No 
1 - Yes 

0 0 1 
 

L2. Shaft learning set\Level position up 
Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

L2-01 Level position up base     
L2-02 Level position up1     
L2-03 
L2-04 

. 

Level position up2 
Level position up3 

    

 

L3. Shaft learning set\Level position down 
Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

L3-01 Level position Dn base     
L3-02 Level position Dn1     
L3-03 
L3-04 

. 

Level position Dn2 
Level position Dn3 

. 
    

 

P1. Auto tuning\Tuning Parameters 

Parameter DESCRIPTION Value DEF MIN MAX 

P1-01 Enable auto tuning 
0 – Disable 
1 – Enable 

0 0 1 

P1-02 Tune coef of sync  80 50 150 
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